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(57)【特許請求の範囲】
【請求項１】
　モバイル機器における位置サービスをサポートするための方法であって、
　位置サーバから第１のメッセージを受信することと、ここにおいて、前記第１のメッセ
ージが第１の位置調整及び第２の位置調整の組み合わされた要求を備え、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記第１の位置調整に関する第１の
位置パラメータを備える第２のメッセージを送信することと、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記第２の位置調整に関する第２の
位置パラメータを備える第３のメッセージを送信することと
を備える方法。
【請求項２】
　前記位置サーバが緊急セキュアユーザプレーン位置（ＳＵＰＬ）位置プラットフォーム
（Ｅ－ＳＬＰ）を備えること、及び前記位置サーバが強化型サービングモバイルロケーシ
ョンセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）を備えることの少なくとも一方である、請求項１に記載の方
法。
【請求項３】
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが第３世代パ
ートナーシッププロジェクト（３ＧＰＰ）ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）測位
プロトコル（ＬＰＰ）に従って送信され、前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ
及び前記第３のメッセージが同じＬＰＰトランザクションにおいて選好的に送信される、
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請求項１に記載の方法。
【請求項４】
　前記第１の位置調整についての前記要求が前記第１の位置調整に関する応答時間を備え
る、請求項１に記載の方法。
【請求項５】
　前記第１の位置パラメータが前記モバイル機器の推定位置又は前記モバイル機器の位置
を示す測定値若しくはそれらの組合せを備えること、及び前記第２の位置パラメータが前
記モバイル機器の推定位置又は前記モバイル機器の位置を示す測定値若しくはそれらの組
合せを備えることの少なくとも一方である、請求項１に記載の方法。
【請求項６】
　記憶された機械可読命令を備える記憶媒体であって、前記機械可読命令は、１つ以上の
プロセッサによって実行されると、
前記１つ以上のプロセッサに請求項１－５のいずれか一項に記載の方法を実行させる、記
憶媒体。
【請求項７】
　位置サービスをサポートするためのモバイル機器であって、
　位置サーバから第１のメッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第１の
メッセージが第１の位置調整及び第２の位置調整の組み合わされた要求を備え、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記第１の位置調整に関する第１の
位置パラメータを備える第２のメッセージを送信するための手段と、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記第２の位置調整に関する第２の
位置パラメータを備える第３のメッセージを送信するための手段と
を備えるモバイル機器。
【請求項８】
　位置サービスをサポートするための装置であって、
　メモリと、
　前記メモリに結合されたプロセッサと
　を備え、前記プロセッサは、
　位置サーバから第１のメッセージを受信することと、ここにおいて、前記第１のメッセ
ージが第１の位置調整及び第２の位置調整の組み合わされた要求を備え、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記第１の位置調整に関する第１の
位置パラメータを備える第２のメッセージを送信することと、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記第２の位置調整に関する第２の
位置パラメータを備える第３のメッセージを送信することと
を行うように構成される、装置。
【請求項９】
　１つ以上の緊急応答サービスをサポートするための位置サーバにおける方法であって、
　位置要求を備えるモバイル機器へ第１のメッセージを送信することと、ここにおいて、
前記第１のメッセージが第１の位置調整及び第２の位置調整の組み合わされた要求を備え
、
　前記モバイル機器から第２のメッセージを受信することと、前記第２のメッセージが前
記第１の位置調整に関する第１の位置パラメータを備え、
　前記モバイル機器から第３のメッセージを受信することと、前記第３のメッセージが前
記第２の位置調整に関する第２の位置パラメータを備える、
を備える方法。
【請求項１０】
　記憶された機械可読命令を備える記憶媒体であって、前記機械可読命令は、１つ以上の
プロセッサによって実行されると、
　前記１つ以上のプロセッサに請求項９に記載の方法を実行させる、記憶媒体。
【請求項１１】
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　１つ以上の緊急応答サービスをサポートするための位置サーバであって、
　位置要求を備えるモバイル機器へ第１のメッセージを送信するための手段と、ここにお
いて、前記第１のメッセージが第１の位置調整及び第２の位置調整の組み合わされた要求
を備え、
　前記第１のメッセージに応答して送信された前記モバイル機器からの第２のメッセージ
を受信するための手段と、前記第２のメッセージが前記第１の位置調整に関する第１の位
置パラメータを備え、
　前記第１のメッセージに応答して前記モバイル機器から送信された第３のメッセージを
受信するための手段と、前記第３のメッセージが前記第２の位置調整に関する第２の位置
パラメータを備える、
を備える位置サーバ。
【請求項１２】
　１つ以上の緊急応答サービスをサポートするための装置であって、
　メモリと、
　前記メモリに結合されたプロセッサと
　を備え、前記プロセッサは、
　位置要求を備えるモバイル機器へ第１のメッセージを送信することと、ここにおいて、
前記第１のメッセージが第１の位置調整及び第２の位置調整の組み合わされた要求を備え
、
　前記モバイル機器から第２のメッセージを受信することと、前記第２のメッセージが前
記第１の位置調整に関する第１の位置パラメータを備え、
　前記モバイル機器から第３のメッセージを受信することと、前記第３のメッセージが前
記第２の位置調整に関する第２の位置パラメータを備える、
を行うように構成される装置。
【請求項１３】
　もう１つの緊急応答サービスをサポートするためのモビリティ管理エンティティ（ＭＭ
Ｅ）における方法であって、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信す
ることと、前記第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメータについ
ての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信することと
、
　前記ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信することと、前記第３の位置要求メ
ッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣに第
４の位置要求メッセージを送信することと、ここにおいて、前記第２及び第４の位置要求
メッセージは、緊急サービスクライアントの指示を含み、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信された前記Ｅ－ＳＭＬＣからの第１の位
置応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセージが前
記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信することと
、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラメータ
に少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前記第１
の位置応答メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記Ｅ－ＳＭＬＣから送信された第３の位置
応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセージが前記
モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信することと
、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的に基づ
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き、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第３の位置応答メッセージに応
答して送信される、
を備える方法。
【請求項１４】
　記憶された機械可読命令を備える記憶媒体であって、前記機械可読命令は、１つ以上の
プロセッサによって実行されると、
前記１つ以上のプロセッサに請求項１３に記載の方法を実行させる、記憶媒体。
【請求項１５】
　もう１つの緊急応答サービスをサポートするためのモビリティ管理エンティティ（ＭＭ
Ｅ）であって、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信す
るための手段と、前記第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメータ
についての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信するための
手段と、
　前記ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信するための手段と、前記第３の位置
要求メッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣに第
４の位置要求メッセージを送信するための手段と、ここにおいて、前記第２及び第４の位
置要求メッセージは、緊急サービスクライアントの指示を含み、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信された前記Ｅ－ＳＭＬＣからの第１の位
置応答メッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセー
ジが前記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信するための
手段と、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラ
メータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前
記第１の位置応答メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記Ｅ－ＳＭＬＣから送信された第３の位置
応答メッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセージ
が前記モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信するための
手段と、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的
に基づき、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第３の位置応答メッセー
ジに応答して送信される、
を備えるＭＭＥ。
【請求項１６】
　もう１つの緊急応答サービスをサポートするための装置であって、
　メモリと、
　前記メモリに結合されたプロセッサと
　を備え、前記プロセッサは、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信す
ることと、前記第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメータについ
ての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信することと
、
　前記ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信することと、前記第３の位置要求メ
ッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣに第
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４の位置要求メッセージを送信することと、ここにおいて、前記第２及び第４の位置要求
メッセージは、緊急サービスクライアントの指示を含み、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信された前記Ｅ－ＳＭＬＣからの第１の位
置応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセージが前
記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信することと
、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラメータ
に少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前記第１
の位置応答メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記Ｅ－ＳＭＬＣから送信された第３の位置
応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセージが前記
モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信することと
、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的に基づ
き、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第３の位置応答メッセージに応
答して送信される、
を行うように構成される装置。
【請求項１７】
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）における方法であって、
　緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要求を受信することと、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に第１の位置要求メッセージを送信することと
、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を備え、
高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第１の位置要求メッセージを送信した後、前記ＭＭＥに第２の位置要求メッセージ
を送信することと、前記第２の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置につい
ての要求を備え、低い精度又は低い遅延若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥからの第１の位置応答メッセージ
を受信することと、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する早期位置
調整を備え、
　前記第１の位置応答メッセージを受信した後、前記第１の位置要求メッセージに応答し
て前記ＭＭＥからの第２の位置応答メッセージを受信することと、前記第２の位置応答メ
ッセージが前記モバイル機器に関する最終位置調整を備える、
を備える方法。
【請求項１８】
　記憶された機械可読命令を備える記憶媒体であって、前記機械可読命令は、１つ以上の
プロセッサによって実行されると、
前記１つ以上のプロセッサに請求項１７に記載の方法を実行させる、記憶媒体。
【請求項１９】
　緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要求を受信するための手段と、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に第１の位置要求メッセージを送信するための
手段と、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を
備え、高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第１の位置要求メッセージを送信した後、前記ＭＭＥに第２の位置要求メッセージ
を送信するための手段と、前記第２の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置
についての要求を備え、低い精度又は低い遅延若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥからの第１の位置応答メッセージ
を受信するための手段と、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する早
期位置調整を備え、
　前記第１の位置応答メッセージを受信した後、前記第１の位置要求メッセージに応答し
て前記ＭＭＥからの第２の位置応答メッセージを受信するための手段と、前記第２の位置
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応答メッセージが前記モバイル機器に関する最終位置調整を備える、
を備えるゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）。
【請求項２０】
　メモリと、
　前記メモリに結合されたプロセッサと
　を備え、前記プロセッサは、
　緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要求を受信することと、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に第１の位置要求メッセージを送信することと
、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を備え、
高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第１の位置要求メッセージを送信した後、前記ＭＭＥに第２の位置要求メッセージ
を送信することと、前記第２の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置につい
ての要求を備え、低い精度又は低い遅延若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥからの第１の位置応答メッセージ
を受信することと、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する早期位置
調整を備え、
　前記第１の位置応答メッセージを受信した後、前記第１の位置要求メッセージに応答し
て前記ＭＭＥからの第２の位置応答メッセージを受信することと、前記第２の位置応答メ
ッセージが前記モバイル機器に関する最終位置調整を備える、
を行うように構成される装置。
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
関連出願
　本ＰＣＴ出願は、全体が参照により本明細書に組み込まれる、２０１４年１２月２３日
に出願された「ＭＥＴＨＯＤＳ　ＡＮＤ　ＳＹＳＴＥＭＳ　ＦＯＲ　ＲＥＴＵＲＮＩＮＧ
　ＡＮ　ＥＡＲＬＹ　ＰＯＳＩＴＩＯＮＩＮＧ　ＦＩＸ」と題する米国非仮出願第１４／
５８１，５８０号、及び２０１４年２月１２日に出願された米国仮出願第６１／９３８，
６９４号並びに２０１４年８月５日に出願された米国仮出願第６２／０３３，６１７号の
利益を主張する。
【０００２】
　[0001]本明細書で説明する実施形態は、緊急及び商業位置関連サービスのサポートに適
用可能な測位動作を対象とする。
【背景技術】
【０００３】
情報：
　[0002]全地球測位システム（ＧＰＳ：global positioning system）及び他の同様の衛
星並びに地上波測位システムは、屋外環境におけるモバイルハンドセットのためのナビゲ
ーションサービスを可能にした。同様に、モバイル機器の位置の推定値を取得するための
特定の技法は、宅内場所、政府場所又は商業場所など、特定の屋内場所における拡張位置
ベースサービスを可能にし得る。特定のアプリケーションでは、例えば、位置ベースサー
ビスは、モバイル機器の位置に緊急応答を急送するなど、１つ又は複数の緊急サービスを
サポートすることができる。既存のシステムでは、ＧＰＳ又は他の測位技法を使用してモ
バイル機器の正確な位置が取得されることがあるが、正確な位置調整（position fix）は
、かなりの時間、例えば３０秒以上を要することがある。場合によっては、例えば、緊急
応答機関（ＰＳＡＰ：Public Safety Answering Point）に緊急呼をルーティングするこ
と、又は緊急応答の急送のために緊急発呼者の最初のおおよその位置を決定することは、
より迅速な位置調整を必要とし得る。従って、早期位置調整が後続のより正確な位置調整
の前に提供されることを可能にする技法に利益があり得る。
【０００４】
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　[0003]以下の図を参照しながら非限定的で非網羅的な態様が説明され、ここにおいて、
別段に規定されていない限り、様々な図の全体を通して、同様の参照番号は同様の部分を
指す。
【図面の簡単な説明】
【０００５】
【図１】[0004]一実装形態による、モバイル機器を含むシステムの幾つかの特徴を示すシ
ステム図。
【図２】[0005]一実施形態による、緊急サービスをサポートすることが可能なネットワー
クアーキテクチャの概略図。
【図３】[0006]一実施形態による、早期位置調整を要求し受信するためのプロセスのフロ
ー図。
【図４】[0007]一実施形態による、早期位置調整についての位置サーバからの要求メッセ
ージに応答するためのプロセスのフロー図。
【図５】[0008]ＬＰＰを使用して最終位置調整が後続する形で早期位置調整を取得するた
めの手順のメッセージフロー図。
【図６】[0009]一実施形態による、ユーザプレーンにおけるトランザクションのメッセー
ジフロー図。
【図７】[00010]一実施形態による、最終位置調整が後続する形で早期位置調整を取得す
るためのプロセスのフロー図。
【図８】[00011]一実施形態による、最終位置調整が後続する形で早期位置調整を提供す
るために緊急事象に応答して実行されるコントロールプレーンにおけるメッセージフロー
図。
【図９】[00012]一実施形態による、要求に応答して一連の位置報告を提供するためのト
ランザクションのメッセージフロー図。
【図１０】[00013]一実施形態による、緊急事象に応答してコントロールプレーンにおい
て実行されるトランザクションのメッセージフロー図。
【図１１】[00014]一実施形態による、要求メッセージに応答して早期位置調整と最終位
置調整とを提供するためのプロセスのフロー図。
【図１２】[00015]一実施形態による、要求メッセージに応答して早期調整と最終調整と
を取得するためのプロセスのフロー図。
【図１３Ａ】[00016]一実施形態による、最終位置調整が後続する形で早期位置調整を提
供するために緊急事象に応答して実行されるコントロールプレーンにおける手順の連続的
メッセージフロー図。
【図１３Ｂ】一実施形態による、最終位置調整が後続する形で早期位置調整を提供するた
めに緊急事象に応答して実行されるコントロールプレーンにおける手順の連続的メッセー
ジフロー図。
【図１４】[00017]一実施形態による、緊急事象に応答してコントロールプレーンにおい
て早期位置調整と最終位置調整とを提供するためのプロセスのフロー図。
【図１５】[00018]一実施形態による、別個の要求に応答して早期位置調整と最終位置調
整とを取得するプロセスのフロー図。
【図１６Ａ】[00019]一実施形態による、コントロールプレーンにおける手順の連続的メ
ッセージフロー図。
【図１６Ｂ】一実施形態による、コントロールプレーンにおける手順の連続的メッセージ
フロー図。
【図１７】[00020]一実施形態による、ユーザプレーンにおいて単一の要求メッセージに
応答して早期位置調整と最終位置調整とを提供するための手順のメッセージフロー図。
【図１８Ａ】[00021]一実施形態による、コントロールプレーンにおいて複数の要求メッ
セージに応答して早期位置調整と最終位置調整とを提供するための手順の連続的メッセー
ジフロー図。
【図１８Ｂ】一実施形態による、コントロールプレーンにおいて複数の要求メッセージに
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応答して早期位置調整と最終位置調整とを提供するための手順の連続的メッセージフロー
図。
【図１９】[00022]一実装形態による、例示的な機器を示す概略ブロック図。
【図２０】[00023]一実装形態による、例示的なコンピュータプラットフォームの概略ブ
ロック図。
【発明の概要】
【０００６】
　[00024]簡潔に言えば、特定の実装形態は、位置サーバから第１のメッセージを受信す
ることと、ここにおいて、第１のメッセージが早期位置調整についての要求を備え、第１
のメッセージに応答して位置サーバへ前記早期位置調整に関する第１の位置パラメータを
備える第２のメッセージを送信することと、第１のメッセージに応答して位置サーバへ最
終位置調整に関する第２の位置パラメータを備える第３のメッセージを送信することとを
備える、モバイル機器における方法を対象とする。
【０００７】
　[00025]別の特定の実装形態は、通信ネットワークにメッセージをワイヤレス送信し、
通信ネットワークからメッセージをワイヤレス受信するためのトランシーバ機器と、位置
サーバから前記トランシーバ機器において受信された第１のメッセージを取得することと
、ここにおいて、第１のメッセージが早期位置調整についての要求を備え、第１のメッセ
ージに応答して位置サーバへ早期位置調整に関する第１の位置パラメータを備える前記ト
ランシーバ機器を介して第２のメッセージの送信を開始することと、第１のメッセージに
応答して位置サーバへ最終位置調整に関する第２の位置パラメータを備える前記トランシ
ーバ機器を介して第３のメッセージの送信を開始することとを行うための１つ又は複数の
プロセッサとを備えるモバイル機器を対象とする。
【０００８】
　[00026]別の特定の実装形態は、記憶された機械可読命令を備える非一時的記憶媒体を
対象とし、機械可読命令は、専用コンピュータ装置によって、位置サーバから受信された
第１のメッセージを取得することと、ここにおいて、第１のメッセージが早期位置調整に
ついての要求を備え、第１のメッセージに応答して位置サーバへ早期位置調整に関する第
１の位置パラメータを備える第２のメッセージの送信を開始することと、第１のメッセー
ジに応答して位置サーバへ最終位置調整に関する第２の位置パラメータを備える第３のメ
ッセージの送信を開始することとを行うように実行可能である。
【０００９】
　[00027]別の特定の実装形態は、位置サーバから第１のメッセージを受信するための手
段と、ここにおいて、第１のメッセージが早期位置調整についての要求を備え、第１のメ
ッセージに応答して位置サーバへの早期位置調整に関する第１の位置パラメータを備える
第２のメッセージを送信するための手段と、第１のメッセージに応答して位置サーバへの
最終位置調整に関する第２の位置パラメータを備える第３のメッセージを送信するための
手段とを備えるモバイル機器を対象とする。
【００１０】
　[00028]別の特定の実装形態は、１つ又は複数の緊急応答サービスをサポートするため
の位置サーバにおける方法を対象とし、本方法は、位置要求を備えるモバイル機器へ第１
のメッセージを送信することと、ここにおいて、第１のメッセージが早期位置調整につい
ての要求を備え、前記第１のメッセージに応答して送信された前記モバイル機器からの第
２のメッセージを受信することと、前記第２のメッセージが早期位置調整に関する第１の
位置パラメータを備え、前記第１のメッセージに応答して送信された前記モバイル機器か
らの第３のメッセージを受信することと、前記第３のメッセージが最終位置調整に関する
第２の位置パラメータを備える、を備える。
【００１１】
　[00029]別の特定の実装形態は、１つ又は複数の緊急応答サービスをサポートするため
の位置サーバを対象とし、位置サーバは、通信ネットワークにメッセージを送信し、通信
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ネットワークからメッセージを受信するためのトランシーバ機器と、位置要求を備えるモ
バイル機器へ前記トランシーバ機器を介して第１のメッセージの送信を開始することと、
ここにおいて、第１のメッセージが早期位置調整についての要求を備え、前記第１のメッ
セージに応答して送信され、前記モバイル機器から前記トランシーバ機器において受信さ
れた第２のメッセージを取得することと、前記第２のメッセージが早期位置調整に関する
第１の位置パラメータを備え、前記第１のメッセージに応答して送信され、前記モバイル
機器から前記トランシーバ機器において受信された第３のメッセージを取得することと、
前記第３のメッセージが最終位置調整に関する第２の位置パラメータを備える、を行うた
めの１つ又は複数のプロセッサとを備える。
【００１２】
　[00030]別の特定の実装形態は、記憶された機械可読命令を備える非一時的記憶媒体を
対象とし、機械可読命令は、位置サーバの専用コンピュータ装置によって、位置要求を備
えるモバイル機器へ第１のメッセージの送信を開始することと、ここにおいて、第１のメ
ッセージが早期位置調整についての要求を備え、前記第１のメッセージに応答して送信さ
れ、前記モバイル機器から受信された第２のメッセージを取得することと、前記第２のメ
ッセージが早期位置調整に関する第１の位置パラメータを備え、前記第１のメッセージに
応答して送信され、前記モバイル機器から受信された第３のメッセージを取得することと
、前記第２のメッセージが最終位置調整に関する第２の位置パラメータを備える、を行う
ように実行可能であり、位置サーバは、もう１つの緊急応答サービスをサポートする。
【００１３】
　[00031]別の特定の実装形態は、１つ又は複数の緊急応答サービスをサポートするため
の位置サーバを対象とし、位置サーバは、位置要求を備えるモバイル機器へ第１のメッセ
ージを送信するための手段と、ここにおいて、第１のメッセージが早期位置調整について
の要求を備え、前記第１のメッセージに応答して送信された前記モバイル機器からの第２
のメッセージを受信するための手段と、前記第２のメッセージが早期位置調整に関する第
１の位置パラメータを備え、前記第１のメッセージに応答して送信された前記モバイル機
器からの第３のメッセージを受信するための手段と、前記第３のメッセージが最終位置調
整に関する第２の位置パラメータを備える、を備える。
【００１４】
　[00032]別の特定の実装形態は、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）においてモバ
イル機器の緊急位置をサポートするための方法を対象とし、本方法は、ゲートウェイモバ
イル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信することと、第１の位
置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメータについての要求を備え、前記第
１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバイルロケ
ーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ：enhanced serving mobile location center）に第２の
位置要求メッセージを送信することと、ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信す
ることと、第３の位置要求メッセージがモバイル機器の第２の位置パラメータについての
要求を備え、第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、Ｅ－ＳＭＬＣに
第４の位置要求メッセージを送信することと、第４の位置要求メッセージに応答して送信
されたＥ－ＳＭＬＣからの第１の位置応答メッセージを受信することと、ここにおいて、
第１の位置応答メッセージがモバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え
、ＧＭＬＣに早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信することと、早期位
置調整がモバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づ
き、ここにおいて、第２の位置応答メッセージが第３の位置要求メッセージに応答して送
信され、第２の位置要求メッセージに応答して送信されたＥ－ＳＭＬＣからの第３の位置
応答メッセージを受信することと、ここにおいて、第３の位置応答メッセージがモバイル
機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣに最終位置調整を備える第
４の位置応答メッセージを送信することと、最終位置調整が最終位置調整の位置パラメー
タに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第４の位置応答メッセージが第１の位置
要求メッセージに応答して送信される、を備える。
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【００１５】
　[00033]別の特定の実装形態は、もう１つの緊急応答サービスをサポートするためのモ
ビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）を対象とし、ＭＭＥは、通信ネットワークにメッセ
ージを送信し、通信ネットワークからメッセージを受信するためのトランシーバ機器と、
ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から前記トランシーバ機器において受信さ
れた第１の位置要求メッセージを取得することと、第１の位置要求メッセージがモバイル
機器の第１の位置パラメータについての要求を備え、前記第１の位置要求メッセージに少
なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬ
Ｃ）への前記トランシーバ機器を介して第２の位置要求メッセージの送信を開始すること
と、ＧＭＬＣから前記トランシーバ機器において受信された第３の位置要求メッセージを
取得することと、第３の位置要求メッセージがモバイル機器の第２の位置パラメータにつ
いての要求を備え、第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、Ｅ－ＳＭ
ＬＣへの前記トランシーバ機器を介して第４の位置要求メッセージの送信を開始すること
と、第４の位置要求メッセージに応答して送信され、Ｅ－ＳＭＬＣから前記トランシーバ
機器において受信された第１の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、第
１の位置応答メッセージがモバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
ＧＭＬＣへの前記トランシーバ機器を通した早期位置調整を備える第２の位置応答メッセ
ージの送信を開始することと、早期位置調整がモバイル機器に関する早期位置調整の位置
パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第２の位置応答メッセージが第
３の位置要求メッセージに応答して送信され、第２の位置要求メッセージに応答して送信
された、Ｅ－ＳＭＬＣから前記トランシーバ機器において受信された第３の位置応答メッ
セージを取得することと、ここにおいて、第３の位置応答メッセージがモバイル機器に関
する最終位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣへの前記トランシーバ機器を通した
最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージの送信を開始することと、最終位置調整
が最終位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第４の位
置応答メッセージが第１の位置要求メッセージに応答して送信される、を行うための１つ
又は複数のプロセッサとを備える。
【００１６】
　[00034]別の特定の実装形態は、記憶されたコンピュータ可読命令を備える非一時的記
憶媒体を対象とし、コンピュータ可読命令は、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）の
専用計算装置によって、ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から受信された第
１の位置要求メッセージを取得することと、第１の位置要求メッセージがモバイル機器の
第１の位置パラメータについての要求を備え、前記第１の位置要求メッセージに少なくと
も部分的に基づいて、強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）へ
第２の位置要求メッセージの送信を開始することと、ＧＭＬＣから受信された第３の位置
要求メッセージを取得することと、第３の位置要求メッセージがモバイル機器の第２の位
置パラメータについての要求を備え、第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基
づいて、Ｅ－ＳＭＬＣへ第４の位置要求メッセージの送信を開始することと、第４の位置
要求メッセージに応答して送信され、Ｅ－ＳＭＬＣから受信された第１の位置応答メッセ
ージを取得することと、ここにおいて、第１の位置応答メッセージがモバイル機器に関す
る早期位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣへの早期位置調整を備える第２の位置
応答メッセージの送信を開始することと、早期位置調整がモバイル機器に関する早期位置
調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第２の位置応答メッ
セージが第３の位置要求メッセージに応答して送信され、第２の位置要求メッセージに応
答して送信され、Ｅ－ＳＭＬＣから受信された第３の位置応答メッセージを取得すること
と、ここにおいて、第３の位置応答メッセージがモバイル機器に関する最終位置調整の位
置パラメータを備え、ＧＭＬＣへ最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージの送信
を開始することと、最終位置調整が最終位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に
基づき、ここにおいて、第４の位置応答メッセージが第１の位置要求メッセージに応答し
て送信される、を行うように実行可能であり、ＭＭＥは、もう１つの緊急応答サービスを
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サポートする。
【００１７】
　[00035]別の特定の実装形態は、もう１つの緊急応答サービスをサポートするためのモ
ビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）を対象とし、ＭＭＥは、ゲートウェイモバイル位置
センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信するための手段と、第１の位置
要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメータについての要求を備える、前記第
１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバイルロケ
ーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信するための手段と、
ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信するための手段と、第３の位置要求メッセ
ージがモバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、第３の位置要求メッ
セージに少なくとも部分的に基づいて、Ｅ－ＳＭＬＣに第４の位置要求メッセージを送信
するための手段と、第４の位置要求メッセージに応答して送信されたＥ－ＳＭＬＣから第
１の位置応答メッセージを受信するための手段と、ここにおいて、第１の位置応答メッセ
ージがモバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣに早期位置
調整を備える第２の位置応答メッセージを送信するための手段と、早期位置調整がモバイ
ル機器に関する早期位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおい
て、第２の位置応答メッセージが第３の位置要求メッセージに応答して送信され、第２の
位置要求メッセージに応答して送信されたＥ－ＳＭＬＣからの第３の位置応答メッセージ
を受信するための手段と、ここにおいて、第３の位置応答メッセージがモバイル機器に関
する最終位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣに最終位置調整を備える第４の位置
応答メッセージを送信するための手段と、最終位置調整が最終位置調整の位置パラメータ
に少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第４の位置応答メッセージが第１の位置要
求メッセージに応答して送信される、を備える。
【００１８】
　[00036]別の特定の実装形態は、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）においてモバ
イル機器の位置をサポートするための方法を対象とし、本方法は、ゲートウェイモバイル
位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信することと、第１の位置要
求メッセージがモバイル機器の位置についての要求を備え、強化型サービングモバイルロ
ケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信することと、Ｅ－
ＳＭＬＣから第１の位置応答メッセージを受信することと、ここにおいて、第１の位置応
答メッセージがモバイル機器に関する早期位置調整を備え、ＧＭＬＣに早期位置調整を備
える位置報告メッセージを送信することと、Ｅ－ＳＭＬＣから第２の位置応答メッセージ
を受信することと、ここにおいて、第２の位置応答メッセージがモバイル機器に関する最
終位置調整を備え、ＧＭＬＣに最終位置調整を備える第３の位置応答メッセージを送信す
ることとを備える。
【００１９】
　[00037]別の特定の実装形態は、通信ネットワークにメッセージを送信し、通信ネット
ワークからメッセージを受信するためのトランシーバ機器と、ゲートウェイモバイル位置
センタ（ＧＭＬＣ）から前記トランシーバ機器において受信された第１の位置要求メッセ
ージを取得することと、第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメー
タについての要求を備え、前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて
、強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）へ前記トランシーバ機
器を介して第２の位置要求メッセージの送信を開始することと、ＧＭＬＣから前記トラン
シーバ機器において受信された第３の位置要求メッセージを取得することと、第３の位置
要求メッセージがモバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、第３の位
置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、Ｅ－ＳＭＬＣへの前記トランシーバ機
器を通した第４の位置要求メッセージの送信を開始することと、第４の位置要求メッセー
ジに応答して送信され、Ｅ－ＳＭＬＣから前記トランシーバ機器において受信された第１
の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、第１の位置応答メッセージがモ
バイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣへの早期位置調整を
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備える第２の位置応答メッセージの送信を開始することと、早期位置調整がモバイル機器
に関する早期位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第
２の位置応答メッセージが第３の位置要求メッセージに応答して送信され、第２の位置要
求メッセージに応答して送信され、Ｅ－ＳＭＬＣから前記トランシーバ機器において受信
された第３の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、第２の位置応答メッ
セージがモバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣへのトラ
ンシーバ機器を通した最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージの送信を開始する
ことと、最終位置調整が最終位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、こ
こにおいて、第４の位置応答メッセージが第１の位置要求メッセージに応答して送信され
る、を行うための１つ又は複数のプロセッサとを備えるモビリティ管理エンティティ（Ｍ
ＭＥ）を対象とする。
【００２０】
　[00038]別の特定の実装形態は、記憶された機械可読命令を備える非一時的記憶媒体を
対象とし、機械可読命令は、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）の専用計算装置によ
って、ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から受信された第１の位置要求メッ
セージを取得することと、第１の位置要求メッセージがモバイル機器の位置パラメータに
ついての要求を備え、前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強
化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）へ第２の位置要求メッセー
ジの送信を開始することと、ＧＭＬＣから受信された第３の位置要求メッセージを取得す
ることと、第３の位置要求メッセージがモバイル機器の第２の位置パラメータについての
要求を備え、第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、Ｅ－ＳＭＬＣへ
第４の位置要求メッセージの送信を開始することと、第４の位置要求メッセージに応答し
て送信され、Ｅ－ＳＭＬＣから受信された第１の位置応答メッセージを取得することと、
ここにおいて、第１の位置応答メッセージがモバイル機器に関する早期位置調整の位置パ
ラメータを備え、ＧＭＬＣへの早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージの送信を
開始することと、早期位置調整がモバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータに
少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第２の位置応答メッセージが第３の位置要求
メッセージに応答して送信され、第２の位置要求メッセージに応答して送信され、Ｅ－Ｓ
ＭＬＣから受信された第３の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、第３
の位置応答メッセージがモバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、Ｇ
ＭＬＣへの最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージの送信を開始することと、最
終位置調整が最終位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて
、第４の位置応答メッセージが第１の位置要求メッセージに応答して送信される、を行う
ように実行可能である。
【００２１】
　[00039]別の特定の実装形態は、緊急応答サービスをサポートするためのモビリティ管
理エンティティ（ＭＭＥ）を対象とし、ＭＭＥは、ゲートウェイモバイル位置センタ（Ｇ
ＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信するための手段と、第１の位置要求メッセ
ージが前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づくモバイル機器の位置パ
ラメータについての要求を備え、強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－Ｓ
ＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信するための手段と、ＧＭＬＣから第３の位置
要求メッセージを受信するための手段と、第３の位置要求メッセージがモバイル機器の第
２の位置パラメータについての要求を備え、第３の位置要求メッセージに少なくとも部分
的に基づいて、Ｅ－ＳＭＬＣに第４の位置要求メッセージを送信するための手段と、第４
の位置要求メッセージに応答して送信されたＥ－ＳＭＬＣからの第１の位置応答メッセー
ジを受信するための手段と、ここにおいて、第１の位置応答メッセージがモバイル機器に
関する早期位置調整の位置パラメータを備え、ＧＭＬＣに早期位置調整を備える第２の位
置応答メッセージを送信するための手段と、早期位置調整がモバイル機器に関する早期位
置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、第２の位置応答メ
ッセージが第３の位置要求メッセージに応答して送信され、第２の位置要求メッセージに
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応答して送信されたＥ－ＳＭＬＣから第３の位置応答メッセージを受信するための手段と
、ここにおいて、第３の位置応答メッセージがモバイル機器に関する最終位置調整の位置
パラメータを備え、ＧＭＬＣに最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信す
るための手段と、最終位置調整が最終位置調整の位置パラメータに少なくとも部分的に基
づき、ここにおいて、第４の位置応答メッセージが第１の位置要求メッセージに応答して
送信される、を備える。
【００２２】
　[00040]別の特定の実装形態は、ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）におけ
る方法を対象とし、本方法は、緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要
求を受信することと、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に第１の位置要求メッセー
ジを送信することと、第１の位置要求メッセージがモバイル機器の位置についての要求を
備え、高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれらの組合せを指定し、ＭＭＥに
第２の位置要求メッセージを送信することと、第２の位置要求メッセージがモバイル機器
の位置についての要求を備え、低い精度又は低い遅延若しくはそれらの組合せを指定する
、第１の位置要求メッセージに応答したＭＭＥからの第１の位置応答メッセージを受信す
ることと、第１の位置応答メッセージがモバイル機器に関する早期位置調整を備え、第２
の位置要求メッセージに応答してＭＭＥから第２の位置応答メッセージを受信することと
、第２の位置応答メッセージがモバイル機器に関する最終位置調整を備える、を備える。
【００２３】
　[00041]上述の実装形態は例示的な実装形態にすぎず、特許請求する主題は、必ずしも
これらの例示的な実装形態の特定の態様に限定されるとは限らないことを理解されたい。
【発明を実施するための形態】
【００２４】
　[00042]大きい地理的エリアの場合、複数の緊急応答機関（ＰＳＡＰ）が存在し得る。
従って、緊急呼が発せられた場合には、適切な緊急オペレータが臨機応変に緊急呼の必要
性及び性質を決定することができるように、正しい緊急応答機関（ＰＳＡＰ）、例えば、
特定の位置を担当するＰＳＡＰへの呼のルーティングが適時に完了するべきである。多く
の場合、呼のルーティングは、最も正確な位置調整を決定する助けとなり得る方法よりも
適時に完了する必要がある。正しいＰＳＡＰに緊急呼をルーティングするために、非常に
正確な位置調整は即時に可能ではないことがあるが、さほど正確ではない位置調整は迅速
に実行されることがあり、正しいＰＳＡＰへの呼ルーティングの目的に十分であり得る。
早急だがさほど正確ではない位置調整があることで、緊急発呼者と正しいＰＳＡＰとの間
の適時の接続が可能になり得る。その場合、最初の呼接続が行われた後、より正確な位置
調整が完了して、緊急サービス提供者が緊急発呼者を位置特定することが可能になり得る
。
【００２５】
　[00043]更に、前に指摘したように、ＰＳＡＰは、緊急呼を開始する機器の位置調整又
は推定位置に基づいて、緊急事象への応答を急送することができる。非常に正確な位置調
整はＰＳＡＰにとって即時に入手可能ではないことがあるが、さほど正確ではない位置調
整はＰＳＡＰにとって迅速に入手可能であり得る。そのようなさほど正確ではない位置調
整があることで、ＰＳＡＰが少なくとも、より正確な位置調整が入手可能になる前に緊急
応答を開始することが可能になり得る。それによって、迅速に入手可能であるさほど正確
ではない位置調整が、正しいＰＳＡＰに緊急呼をルーティングするのを助けるために、及
び／又はＰＳＡＰが緊急応答を急送するのを支援するために使用され得る。
【００２６】
　[00044]特定の実装形態では、位置サービス（ＬＣＳ）クライアント又はエージェント
は、利用可能な測位方法を使用して許容測位応答時間の終わりに最終位置調整が取得され
る前に、（例えば、早期調整として）適度に良好な精度を伴うユーザ装置（ＵＥ）の位置
推定値が最初に入手可能になることを選好する場合がある。例えば、北米のＰＳＡＰエー
ジェントへの緊急サービス呼配信のための測位プロセス中、大手通信事業者は、緊急呼が



(14) JP 6602777 B2 2019.11.6

10

20

30

40

50

ユーザによって開始されてから数秒以内に、ある最初の精度レベルを伴う早期調整を取得
することを選好する場合がある。次いで、後のある時点で（例えば、幾つかの実施形態で
は約２０秒後）、ＵＥに関する所望の測位品質を伴う最終調整が選好され得る。
【００２７】
　[00045]第３世代パートナーシッププロジェクト（３ＧＰＰ（登録商標））によって定
義されるタイプ（例えば、ＧＳＭ（登録商標）、ＷＣＤＭＡ（登録商標）及びＬＴＥ（登
録商標））のワイヤレスネットワークに適用可能な現在のコントロールプレーン及びユー
ザプレーンの位置解は、任意の標準化された形式のより正確な後続の位置調整が後に続く
形での（最初の精度レベルでの）早期位置調整の提供をサポートしないことがある。例え
ば、３ＧＰＰによって定義されるワイヤレスネットワークは、２つの別個の位置調整、即
ち、１つの速くてさほど正確ではない位置調整（「早期調整(early-fix)」）と、後続す
る後のより正確な位置調整（「最終調整(final-fix)」）を取得することができるが、後
のより正確な第２の調整を促進又はさもなければ改善するために、速くてさほど正確では
ない最初の位置調整に関連する情報を使用する手段がないことがある。結果的に、より正
確な第２の位置調整は、最終的に望まれるものほど正確ではないか、又は十分に正確であ
るが、全体を取得するにはより長い時間がかかることがあり、それによって、ＰＳＡＰな
どの外部クライアントによって期待される最大位置応答時間を上回る可能性がある。本明
細書で説明する特定の実装形態は、緊急事象に応答して後で相関させられる２つの別個の
独立した位置調整を取得する欠点の幾つかを克服することができる。本明細書で説明する
技法は、後の、より正確な位置調整に関する応答時間又は精度の点で不都合がほとんど又
はまったくなく、速い早期位置調整の後に、より遅い、より正確な位置調整が続くことを
可能にし得る。本明細書で説明する技法は、緊急呼を行っているモバイル機器の位置に関
連して使用され得るが、ほんの数例を挙げると、ナビゲーション方向の提供、フレンドフ
ァインダーサービス又は資産管理サービスなど、商業サービスに関連してモバイル機器の
位置に適用されてもよい。
【００２８】
　[00046]コントロールプレーン及びユーザプレーンの位置サービス実装形態は、ロング
タームエボリューション（「ＬＴＥ」）ワイヤレスネットワークにおける２つの別個の測
位セッション／トランザクションにおけるユーザ機器機器（ＵＥ）からの早期調整と最終
調整とを要求し報告するエンドツーエンドのメッセージフロー（呼フローとも呼ばれる）
を可能にし得る。しかしながら、３ＧＰＰのＬＴＥ測位プロトコル（ＬＰＰ）規格（ユー
ザプレーン解とコントロールプレーン解の両方のためのＵＥの測位に使用されるＬＴＥプ
ロトコルを定義する３ＧＰＰ技術仕様（ＴＳ）３６．３５５）は、同じ測位方法の使用を
指定する複数のＬＰＰ要求位置情報メッセージ(LPP Request Location Information mess
ages)をＵＥが処理する必要がないことを規定している。結果として、場合によっては、
対応する早期調整及び最終調整のための２つの測位セッション／トランザクションは、並
行してではなく順次実行され得る（さもなければ、それらのうちの１つは、規格準拠のＵ
Ｅによって拒絶され得る）。これは、最終位置調整の全体遅延を増大させる可能性が高い
。このコンテキストでは、例えば、測位支援データ、ターゲット機器の推定位置、又はタ
ーゲット機器の推定位置を計算する際に使用する測定値（例えば、観測到着時間差（ＯＴ
ＤＯＡ：observed time difference of arrival）測定値）など、位置パラメータを転送
する目的で位置サーバとターゲット機器（例えば、ＵＥ）との間でＬＰＰセッションが確
立され得る。ＬＰＰセッションの過程で、特定の動作を実行する（例えば、機能説明、測
位支援データ又は測定値を交換する）ために、１つ又は複数のＬＰＰトランザクションが
実行され得る。ＬＰＰトランザクションは、単一の機能（例えば、ターゲット機器からサ
ーバへのＬＰＰ機能の転送、サーバからターゲット機器への支援データの提供、又はター
ゲット機器からサーバへの位置測定値若しくは位置推定値の転送）を実行する位置サーバ
とターゲット機器との間で交換される１つ又は複数のＬＰＰメッセージを備えることがで
きる。（例えば、位置サーバによって及び／又はターゲット機器によって）ターゲット機
器の位置が取得され得るＬＰＰセッションは、１つ又は複数のＬＰＰトランザクションを
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備え得る。ＬＰＰセッションの一例では、早期位置調整を取得するための測位動作の完了
後に、位置サーバによって最終位置調整についての位置要求が開始され得る。この場合、
早期調整を取得するための測位動作の過程でターゲット機器によって取得された測定値が
、非常に正確な最終調整を取得するための時間の短縮を可能にし得る。
【００２９】
　[00047]コントロールプレーン解とユーザプレーン解の両方のための位置サーバとＵＥ
との間の単一のＬＰＰ測位セッションにおける早期調整及び最終調整のエンドツーエンド
の要求及び報告を可能にするために、特定の実装形態は、ＵＥ及びＬＴＥネットワーク上
の関連ネットワークノードのための標準化された手法ならびに追加の（明示的及び／又は
暗示的）手順への変更、修正、追加、又は当該手法及び手順の拡張を対象とし得る。例え
ば、変更、拡張、修正又は追加は、例えば、ＬＰＰ要求位置情報メッセージにおいて新た
な随意の情報要素（ＩＥ）を追加することを備える３ＧＰＰ　ＴＳ３６．３５５に適用さ
れ得る。１つの特定のＩＥは、ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘと呼ばれるこ
とがあり、早期調整測位要求を一意に識別し、場合によっては、早期調整を報告するため
に許容されるか、又は望ましい応答時間を指定することを可能にし得る。変更、修正、追
加又は拡張は、ＵＥの測位のためにモビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）と強化型サー
ビングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）との間でＬＴＥネットワークにおい
て使用されるコントロールプレーンプロトコルを定義するＬＣＳ－ＡＰ（位置サービスア
プリケーションプロトコル）仕様（３ＧＰＰ　ＴＳ２９．１７１）にも適用され得る。Ｌ
ＣＳ－ＡＰ変更は、ＭＭＥとＥ－ＳＭＬＣとの間のＳＬsインターフェースで早期調整を
報告するためのＬＣＳ－ＡＰ位置報告という名の新しいメッセージを追加することを備え
得る。ＡＴＩＳ－０７０００１５規格の変更、修正又は拡張も、（例えば、ＯＭＡモバイ
ル位置プロトコル（ＭＬＰ）仕様において定義される）より正確な調整が後に続く形で早
期位置調整を転送するための緊急位置即時報告（Emergency Location Immediate Report
）手順のサポートを可能にし得る。
【００３０】
　[00048]図１に示すように、特定の実装形態では、ＵＥ（又はユーザ装置）と呼ばれる
こともあるモバイル機器１００が、ワイヤレス通信ネットワークに無線信号を送信し、ワ
イヤレス通信ネットワークから無線信号を受信することができる。一例では、モバイル機
器１００は、ワイヤレス通信リンク１２３を介してワイヤレスベーストランシーバサブシ
ステム（ＢＴＳ）、Ｎｏｄｅ　Ｂ又は発展型ＮｏｄｅＢ（ｅＮｏｄｅＢ）を備え得るセル
ラートランシーバ１１０にワイヤレス信号を送信すること、又はセルラートランシーバ１
１０からワイヤレス信号を受信することによって、セルラー通信ネットワークと通信する
ことができる。同様に、モバイル機器１００は、ワイヤレス通信リンク１２５を介してロ
ーカルトランシーバ１１５にワイヤレス信号を送信すること、又はローカルトランシーバ
１１５からワイヤレス信号を受信することができる。ローカルトランシーバ１１５は、ア
クセスポイント（ＡＰ）、フェムトセル、ホーム基地局、スモールセル基地局、ホームＮ
ｏｄｅ　Ｂ（ＨＮＢ）又はホームｅＮｏｄｅＢ（ＨｅＮＢ）を備えることができ、ワイヤ
レスローカルエリアネットワーク（ＷＬＡＮ、例えば、ＩＥＥＥ８０２．１１ネットワー
ク）、ワイヤレスパーソナルエリアネットワーク（ＷＰＡＮ、例えば、Ｂｌｕｅｔｏｏｔ
ｈ（登録商標）ネットワーク）又はセルラーネットワーク（例えば、ＬＴＥネットワーク
又は次の段落で述べるような他のワイヤレスワイドエリアネットワーク）へのアクセスを
提供することができる。もちろん、これらが、ワイヤレスリンクを介してモバイル機器と
通信し得るネットワークの例にすぎず、特許請求する主題が、この点について限定されな
いことを理解されたい。
【００３１】
　[00049]ワイヤレス通信リンク１２３をサポートし得るネットワーク技術の例としては
、モバイル通信用グローバルシステム（ＧＳＭ：Global System for Mobile Communicati
ons）、符号分割多元接続（ＣＤＭＡ）、広帯域ＣＤＭＡ（ＷＣＤＭＡ）、ロングターム
エボリューションＬＴＥ）、高速パケットデータ（ＨＲＰＤ）がある。ＧＳＭ、ＷＣＤＭ
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Ａ及びＬＴＥは、３ＧＰＰによって定義された技術である。ＣＤＭＡ及びＨＲＰＤは、「
第３世代パートナーシッププロジェクト２」（３ＧＰＰ２）によって定義された技術であ
る。ＷＣＤＭＡはまた、Ｕｎｉｖｅｒｓａｌ　Ｍｏｂｉｌｅ　Ｔｅｌｅｃｏｍｍｕｎｉｃ
ａｔｉｏｎｓ　Ｓｙｓｔｅｍ（ＵＭＴＳ）の一部であり、ＨＮＢによってサポートされ得
る。セルラートランシーバ１１０は、（例えば、サービス契約に基づく）サービスのため
のワイヤレス電気通信ネットワークへの加入者アクセスを提供する機器の展開を備え得る
。ここで、セルラートランシーバ１１０は、セルラートランシーバ１１０がアクセスサー
ビスを提供することが可能である範囲に少なくとも部分的に基づいて決定されたセル内の
加入者機器にサービスする際にセルラー基地局の機能を実行することができる。ワイヤレ
ス通信リンク１２５をサポートし得る無線技術の例としては、ＩＥＥＥ８０２．１１、Ｂ
ｌｕｅｔｏｏｔｈ（ＢＴ）及びＬＴＥがある。
【００３２】
　[00050]特定の実装形態では、セルラートランシーバ１１０及びローカルトランシーバ
１１５は、リンク１４５を通してネットワーク１３０を介してサーバ１４０、１５０及び
／又は１５５と通信し得る。ここで、ネットワーク１３０は、ワイヤードリンク又はワイ
ヤレスリンクの任意の組合せを備え得、セルラートランシーバ１１０及び／又はローカル
トランシーバ１１５及び／又はサーバ１４０、１５０及び１５５を含み得る。特定の実装
形態では、ネットワーク１３０は、ローカルトランシーバ１１５又はセルラートランシー
バ１１０を通したモバイル機器１００とサーバ１４０、１５０又は１５５との間の通信を
容易にすることが可能なインターネットプロトコル（ＩＰ）インフラストラクチャ又は他
のインフラストラクチャを備え得る。一実施形態では、ネットワーク１３０はまた、モバ
イル機器１００、サーバ１４０、１５０及び／又は１５５並びに例えば、通信リンク１６
５を通した）緊急応答機関（ＰＳＡＰ）１６０の間の通信を容易にすることができる。別
の実装形態では、ネットワーク１３０は、モバイル機器１００とのモバイルセルラー通信
を容易にするために、例えば、基地局コントローラ、又はパケットベース若しくは回路ベ
ースの交換局（図示せず）などのセルラー通信ネットワークインフラストラクチャを備え
ることができる。特定の実装形態では、ネットワーク１３０は、ＷｉＦｉ（登録商標）　
ＡＰ、ルータ及びブリッジなどのローカルエリアネットワーク（ＬＡＮ）要素を備え得、
その場合、インターネットなどのワイドエリアネットワークへのアクセスを与えるゲート
ウェイ要素へのリンクを含むか、又は当該リンクを有し得る。他の実装形態では、ネット
ワーク１３０は、ＬＡＮを備えることができ、ワイドエリアネットワークへのアクセスを
有することも有しないこともあるが、モバイル機器１００へのいかなるそのようなアクセ
スをも与えないことがある（サポートされる場合）。幾つかの実装形態では、ネットワー
ク１３０は、複数のネットワーク（例えば、１つ又は複数のワイヤレスネットワーク及び
／又はインターネット）を備え得る。１つの実装形態では、ネットワーク１３０は、１つ
又は複数のサービングゲートウェイ又はパケットデータネットワークゲートウェイを含む
ことができる。更に、サーバ１４０、１５０及び１５５のうちの１つ又は複数は、Ｅ－Ｓ
ＭＬＣ、セキュアユーザプレーン位置（ＳＵＰＬ）位置プラットフォーム（ＳＬＰ）、Ｓ
ＵＰＬ位置センタ（ＳＬＣ）、ＳＵＰＬ測位センタ（ＳＰＣ）、測位決定エンティティ（
ＰＤＥ）及び／又はゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）であり得、これらの各
々は、ネットワーク１３０における１つ又は複数の位置検索機能（ＬＲＦ：location ret
rieval function）及び／又はモビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に接続することが
できる。
【００３３】
　[00051]特定の実装形態では、以下で説明するように、モバイル機器１００は、（例え
ば、ＧＰＳ又は他の衛星測位システム（ＳＰＳ）の衛星１１４、セルラートランシーバ１
１０若しくはローカルトランシーバ１１５から受信された信号に関する位置関連測定値を
取得すること及び場合によってはこれらの位置関連測定値に基づいてモバイル機器１００
の位置調整又は推定位置を計算することが可能な回路及び処理リソースを有し得る。幾つ
かの実装形態では、モバイル機器１００によって取得された位置関連測定値は、強化型サ
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ービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＬＭＣ）又はＳＵＰＬ位置プラットフォー
ム（ＳＬＰ）（例えば、サーバ１４０、１５０及び１５５のうちの１つであり得る）など
の位置サーバに転送され得、その後に位置サーバは、測定値に基づいてモバイル機器１０
０に関する位置を推定又は決定することができる。現在示す例では、モバイル機器１００
によって取得された位置関連測定値は、ＳＰＳ又はグローバルナビゲーション衛星システ
ム（ＧＮＳＳ）、例えばＧＰＳ、ＧＬＯＮＡＳＳ、ガリレオ若しくは北斗に属する衛星か
ら受信された信号（１２４）の測定値を含むことができ及び／又は既知の位置に固定され
た地上波送信機（例えば、セルラートランシーバ１１０など）から受信された信号（１２
３及び／又は１２５など）の測定値を含むことができる。次いで、モバイル機器１００又
は別個の位置サーバは、これらの位置関連測定値に基づいて、例えば、ＧＮＳＳ、補助Ｇ
ＮＳＳ（Ａ－ＧＮＳＳ：Assisted GNSS）、高度フォワードリンク三辺測量（ＡＦＬＴ：A
dvanced Forward Link Trilateration）、観測到着時間差（ＯＴＤＯＡ）又は拡張セルＩ
Ｄ（Ｅ－ＣＩＤ）若しくはそれらの組合せなど、幾つかの測位方法のうちのいずれか１つ
を使用して、モバイル機器１００に関する位置推定値を取得することができる。これらの
技法（例えば、Ａ－ＧＮＳＳ、ＡＦＬＴ及びＯＴＤＯＡ）のうちの幾つかでは、擬似距離
又はタイミング差が、モバイル機器１００において、既知の位置に固定された３つ以上の
地上波送信機に対して、又は正確に知られている軌道データを有する４つ以上の衛星、若
しくはそれらの組合せに対して、パイロット、測位基準信号（ＰＲＳ）又は送信機若しく
は衛星によって送信され、モバイル機器１００において受信された他の測位関連信号に少
なくとも部分的に基づいて、測定され得る。ここで、サーバ１４０、１５０又は１５５は
、Ａ－ＧＮＳＳ、ＡＦＬＴ、ＯＴＤＯＡ及びＥ－ＣＩＤなどの測位技法を容易にするため
に、例えば、測定されるべき信号に関する情報（例えば、信号タイミング）、地上波送信
機の位置及び識別情報、及び／又はＧＮＳＳ衛星に関する信号、タイミング及び軌道情報
を含む測位支援データをモバイル機器１００に与えることが可能であり得る。例えば、サ
ーバ１４０、１５０又は１５５は、特定の場所などの特定の１つ又は複数の領域中のセル
ラートランシーバ及び／又はローカルトランシーバの位置及び識別情報を示すアルマナッ
クを備え得、送信電力及び信号タイミングなど、セルラー基地局又はＡＰによって送信さ
れた信号を記述した情報を提供し得る。Ｅ－ＣＩＤの場合、モバイル機器１００は、セル
ラートランシーバ１１０及び／又はローカルトランシーバ１１５から受信された信号の信
号強度の測定値を取得することができ、及び／又はモバイル機器１００とセルラートラン
シーバ１１０若しくはローカルトランシーバ１１５との間の往復信号伝搬時間（ＲＴＴ）
を取得することができる。モバイル機器１００は、これらの測定値を、モバイル機器１０
０に関する位置を決定するためにサーバ１４０、１５０又は１５５から受信された支援デ
ータ（例えば、地上波アルマナックデータ若しくはＧＮＳＳ衛星データ、例えば、ＧＮＳ
Ｓアルマナック及び／又はＧＮＳＳエフェメリス情報）とともに使用することができ、又
は同じ決定を行うためにサーバ１４０、１５０若しくは１５５に測定値を転送することが
できる。モバイル機器１００からの呼が、モバイル機器１００の位置に基づいてルーティ
ングされ得、例えば、ワイヤレス通信リンク１２３及び通信リンク１６５を介して緊急応
答機関（ＰＳＡＰ）１６０に接続され得る。ＰＳＡＰ１６０は、一実施形態では、ＰＳＡ
Ｐ２１８又はレガシーＰＳＡＰ２２０に対応し得る。
【００３４】
　[00052]モバイル機器（例えば、図１中のモバイル機器１００）は、機器、ワイヤレス
機器、モバイル端末、端末、移動局（ＭＳ）、ユーザ装置（ＵＥ）、ＳＵＰＬ対応端末（
ＳＥＴ）と呼ばれるか、又は何らかの他の名前で呼ばれることがあり、セルフォン、スマ
ートフォン、ラップトップ、タブレット、ＰＤＡ、追跡機器又は何らかの他のポータブル
若しくは可動機器に対応し得る。典型的には、必ずしもそうとは限らないが、モバイル機
器は、ＧＳＭ、ＷＣＤＭＡ、ＬＴＥ、ＣＤＭＡ、ＨＲＰＤ、ＷｉＦｉ、ＢＴ、ＷｉＭａｘ
（登録商標）などを使用するなどしてワイヤレス通信をサポートし得る。モバイル機器は
また、例えば、ワイヤレスＬＡＮ（ＷＬＡＮ）、ＤＳＬ又はパケットケーブルを使用して
ワイヤレス通信をサポートし得る。モバイル機器は、単一のエンティティを備え得又はユ
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ーザがオーディオ、ビデオ及び／又はデータＩ／Ｏ機器及び／又はボディセンサ及び別個
のワイヤライン若しくはワイヤレスモデムを採用し得るパーソナルエリアネットワーク中
などに複数のエンティティを備え得る。モバイル機器（例えば、モバイル機器１００）の
位置の推定値は、位置、位置推定値、位置調整、調整、位置、位置推定値又は位置調整と
呼ばれることがあり、地理的なものであり、従って、高度構成要素（例えば、海抜高、地
表高、地表深度、フロアレベル又は地階レベル）を含むことも含まないこともあるモバイ
ル機器の位置座標（例えば、緯度及び経度）を与え得る。代替的に、モバイル機器の位置
は、都市位置（例えば、郵便宛先又は何らかの地点の指定若しくは特定の部屋又はフロア
などの建築物中の小さいエリア）として表され得る。モバイル機器の位置は、ある確率又
は信頼性レベル（例えば、６７％又は９５％）でモバイル機器が位置することが予想され
る（地理的に又は都市形態で定義される）エリア又はボリュームとして表されることもあ
る。モバイル機器の位置は、更に、例えば、距離及び方向又は地理的に若しくは都市に関
して、又はマップ、平面図若しくは建築平面図上に示されたポイント、エリア又はボリュ
ームを参照して定義され得る既知の位置にある何らかの原点に対して定義された相対Ｘ、
Ｙ（及びＺ）座標を備える相対位置であり得る。本明細書に含まれている説明では、位置
という用語の使用は、別段に規定されていない限り、これらの変形態のいずれかを備え得
る。
【００３５】
　[00053]上記で指摘したように、緊急事象に応答して、モバイル機器の位置が、２つの
位置調整、即ち「早期位置調整」及び「最終位置調整」に少なくとも部分的に基づいて決
定され得る。このコンテキストでは、最終位置調整が提供可能になる前の時間に、事象に
応答しているエンティティに早期位置調整が提供され得る。特定の一実装形態では、時間
制約により又は時間制約に従って、早期位置調整が決定され得る。例えば、早期位置調整
は、緊急事象後の特定の指定時間における当該モバイル機器の最良の入手可能な測定値又
は推定位置を備えることができる。別の特定の実装形態では、最終位置調整は、特定の指
定された精度を満たすか又はそれを上回る当該モバイル機器の測定値又は推定位置を備え
ることができる。
【００３６】
　[00054]図１に関して前に説明したネットワークアーキテクチャは、オープンモバイル
アライアンス（ＯＭＡ：Open Mobile Alliance）によって定義された標準ＳＵＰＬユーザ
プレーン位置解と３ＧＰＰ及び３ＧＰＰ２によって定義された標準コントロールプレーン
位置解とを含む様々な屋外位置解及び屋内位置解を適合させることができる汎用アーキテ
クチャと見なされ得る。例えば、サーバ１４０、１５０又は１５５は、（ｉ）ＳＵＰＬ位
置解をサポートするＳＵＰＬ　ＳＬＰ、（ｉｉ）ワイヤレス通信リンク１２３又は１２５
上のＬＴＥアクセスを伴う３ＧＰＰコントロールプレーン位置解をサポートするＥ－ＳＭ
ＬＣ又は（ｉｉｉ）ＵＭＴＳの３ＧＰＰコントロールプレーン位置解をサポートする独立
型サービングモバイル位置センタ（ＳＡＳ：Standalone Serving Mobile Location Cente
r）として機能することができる。
【００３７】
　[00055]図２は、一実施形態による、緊急サービス呼とＬＴＥサービングネットワーク
上で緊急サービス呼を行っているＵＥ２００の位置とをサポートするためのネットワーク
アーキテクチャの概略図である。ここで、また以下で特定の実装形態において説明するよ
うに、ＵＥ２００と位置サーバ（ＬＳ）２０６として機能する緊急ＳＵＰＬ位置プラット
フォーム（Ｅ－ＳＬＰ）２１６との間のＳＵＰＬメッセージのＴＣＰ／ＩＰトランスポー
トをサポートするためにサービングゲートウェイ２０２とＰＤＮゲートウェイ２０４とを
使用して、ＯＭＡ　ＳＵＰＬ解などのユーザプレーン位置解により、緊急サービス呼を行
っているＵＥ２００の位置がサポートされ得る。代替的に、位置サーバ（ＬＳ）２０６と
して機能するゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）２１０及び強化型サービング
モバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）２１２とともにモビリティ管理エンティテ
ィ（ＭＭＥ）２０８を使用して、コントロールプレーン位置解を使用して、緊急サービス
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呼によりＵＥ２００の推定位置を取得することがサポートされ得る。このコンテキストで
は、ｅＮＢ２０５、サービングゲートウェイ２０２及びＰＤＮゲートウェイ２０４を通し
て音声及びデータなどのサービスのためにＵＥ２００によって一般にアクセス可能なエン
ティティにおいて発生するトランザクションにおけるメッセージの交換により、ユーザプ
レーン位置解が促進され得る。一方、インターフェースを介した信号伝達メッセージの交
換によって、また通常ネットワーク動作及び位置決定のためにサポートされるプロトコル
を使用して、コントロールプレーン解が促進され得る。更に、ユーザプレーン位置解を一
般に促進する１つ又は複数のエンティティ（例えば、サービングゲートウェイ２０２及び
／又はＰＤＮゲートウェイ２０４）は、位置サーバ（ＬＳ）２０６と直接通信するために
ＭＭＥ２０８などの他のエンティティを使用することによって、コントロールプレーン位
置解において回避され得る。
【００３８】
　[00056]特定の実装形態では、位置検索機能（ＬＲＦ）２１４は、例えば、緊急呼を開
始するためにＵＥ２００から送られたセッション開始プロトコル（ＳＩＰ）ＩＮＶＩＴＥ
メッセージにおいて緊急サービス呼要求をＬＲＦ２１４が受信した後、緊急事象を受信し
たことに応答してＵＥ２００の位置の決定を開始することができる。特定の実装形態に従
って図２に示すアーキテクチャによって可能になるように、ＬＲＦ２１４は最初に、ＵＥ
２００に関する位置調整を取得するためにユーザプレーン位置解を使用して、１つ又は複
数の測位セッションを開始しようと試みることができる。ここで、例えば、ＬＲＦ２１４
は、Ｅ－ＳＬＰ２１６に位置要求メッセージ（例えば、ＯＭＡ　ＭＬＰに従って定義され
た緊急位置即時要求メッセージ）を送信することができる。今度はＥ－ＳＬＰ２１６が、
ＵＥ２００とのＳＵＰＬ測位セッションを開始し、ＵＥ２００に関して取得された任意の
位置推定値をＬＲＦ２１４に戻すよう試みることができる。Ｅ－ＳＬＰ２１６が所望の制
限時間内に、及び場合によってはＥ－ＳＬＰ２１６に対するＵＥ２００に関する位置要求
を１回又は数回反復した後、ＵＥ２００に関する位置推定値をＬＲＦ２１４に戻すことが
できない場合、ＬＲＦ２１４は、要求された位置調整を取得するためにコントロールプレ
ーン位置解を使用して、１つ又は複数の測位セッションを開始しようと試みることができ
る。ここで、ＬＲＦ２１４は、ＬＴＥに関して３ＧＰＰによって３ＧＰＰ　ＴＳ２３．２
７１及びＴＳ３６．３０５において定義されたコントロールプレーン位置解に従ってＵＥ
２００に関する位置調整を取得するためにＧＭＬＣ２１０、ＵＥ２００、ＭＭＥ２０８、
ｅＮＢ２０５及びＥ－ＳＭＬＣ２１２の間で一連のメッセージを開始するために、ＧＭＬ
Ｃ２１０に位置要求メッセージ（例えば、ＭＬＰに従って定義された緊急位置即時要求メ
ッセージ）を送信することができる。
【００３９】
　[00057]上記で指摘したように、ＬＲＦ２１４は、早期調整と、後続の、より高い精度
の最終調整とを取得するためにトランザクションを開始することができる。特定の実装形
態に関して以下で説明するように、ＬＲＦ２１４は、ユーザプレーン又はコントロールプ
レーンにおいてそのようなトランザクションを開始することができる。
【００４０】
　[00058]図３及び図４は、一実施形態による、モバイル機器（例えば、ＵＥ２００）と
ＬＳ（例えば、ＬＳ２０６）との間の対話を示すフロー図である。特定の一実装形態では
、ＬＳは、Ｅ－ＳＬＰ（例えば、Ｅ－ＳＬＰ２１６）を備えることができる。別の特定の
実装形態では、ＬＳは、Ｅ－ＳＭＬＣ（例えば、Ｅ－ＳＭＬＣ２１２）を備えることがで
きる。ブロック２５０において、ＬＳは、早期位置調整についての要求を備えるモバイル
機器へ第１のメッセージを送信することができる。ＬＳは、緊急呼に関連してモバイル機
器に関する位置推定値についての別のエンティティ（例えば、ＬＲＦ２１４などのＬＲＦ
）からの要求に応答して、そのようなアクションをとるよう促され得る。一実装形態では
、ブロック２５０において送信されたメッセージは、早期位置調整に関する応答時間を含
むことができる。ブロック２５４において、影響を受けたモバイル機器は、ブロック２５
０において送信されたメッセージを受信し、次いでブロック２５６において、要求された



(20) JP 6602777 B2 2019.11.6

10

20

30

40

50

早期位置調整に関する位置パラメータを含むＬＳへの第２のメッセージを送信することが
できる。例えば、ＬＳから送信されたメッセージに応答して、モバイル機器は、ブロック
２５６において送信されるメッセージにおいてＬＳに提供されるべきモバイル機器の少な
くとも大ざっぱな位置を示し得る現在の位置調整又は他のパラメータを取得することがで
きる。次いでＬＳは、ブロック２５２において早期位置調整の送信された位置パラメータ
を受信することができる。
【００４１】
　[00059]ブロック２５６において早期位置調整に関する位置パラメータを送信した後、
モバイル機器は、例えば、本明細書で述べる幾つかの測位技法、例えば、ほんの数例を挙
げると、ＧＮＳＳ信号の収集、地上波送信機からの信号の収集に基づくＯＴＤＯＡの実行
、のうちのいずれか１つを試みることによって、最終位置調整に関する位置パラメータを
取得することができる。ブロック２５８において、モバイル機器は、ＬＳに最終位置調整
に関する位置パラメータを備えるメッセージを送信することができる。最後に、ブロック
２５３において、ＬＳは、最終位置調整に関する位置パラメータを含む、ブロック２５８
においてモバイル機器によって送信されたメッセージを受信することができる。特定の実
装形態では、ブロック２５６及び２５８において送信される早期位置調整又は最終位置調
整に関する位置パラメータは、例えば、モバイル機器の推定位置、モバイル機器の位置を
示す測定値、又はそれらの組合せを備えることができる。別の実装形態では、ブロック２
５６及び２５８において送信されるメッセージは、同じＬＰＰトランザクションにおいて
送信され得る。更なる実装形態では、ブロック２５６において送られる早期位置調整及び
ブロック２５８において送られる最終位置調整は、モバイル機器によって、Ａ－ＧＮＳＳ
、ＯＴＤＯＡ及び／又はＥ－ＣＩＤなどの１つ又は複数の共通の測位方法を使用して取得
され得る。
【００４２】
　[00060]図５は、ＬＰＰメッセージを使用して早期位置調整を取得するための例示的な
手順２７０を示している。手順２７０は、ＵＥ２８０及び位置サーバ２８２によってサポ
ートされる。ＵＥ２８０は図１のモバイル機器１００に対応してよく、位置サーバ２８２
は図１のサーバ１４０、１５０及び１５５のいずれかに対応してよい。手順２７０は、Ｌ
ＴＥの３ＧＰＰコントロールプレーン位置解などのコントロールプレーン位置解に関連し
て、幾つかの実施形態において使用され得る。これらの実施形態では、位置サーバ２８２
は図２のＥ－ＳＭＬＣ２１２に対応してよく、ＵＥ２８０は図２のＵＥ２００に対応して
よい。手順２７０は、ＳＵＰＬなどのユーザプレーン位置解に関連して、他の実施形態に
おいて使用され得る。これらの実施形態では、位置サーバ２８２は図２のＥ－ＳＬＰ２１
６に対応してよく、ＵＥ２８０は図２のＵＥ２００に対応してよい。
【００４３】
　[00061]位置サーバ２８２は、位置パラメータを要求するために、ＵＥ２８０にＬＰＰ
要求位置情報メッセージを備えるメッセージ２９０を送ることができる。このＬＰＰ要求
位置情報メッセージは、所望の位置パラメータのタイプ又は位置の指示と、場合によって
は関連するサービス品質（ＱｏＳ）とを示すことができる。ＱｏＳは、ＵＥ２８０に関す
る任意の位置推定値の所望の精度及び／又は所望の応答時間を示すことができる。所望の
位置パラメータのタイプは、例えば、Ａ－ＧＮＳＳ、ＯＴＤＯＡ又はＥ－ＣＩＤ測位方法
のうちの１つ又は複数の場合の位置関連測定値を備えることができ、又はＵＥ２８０によ
ってＡ－ＧＮＳＳ測位方法を使用して取得されるべき位置推定値を備えることができる。
位置サーバ２８２はまた、ＵＥ２８０に早期位置パラメータを要求するために、ＱｏＳ　
ＩＥのｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅ　ＩＥ部分の中にｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙ
Ｆｉｘ　ＩＥを含めることができる。ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥ
の値は、ＵＥ２８０が位置サーバ２８２に早期位置調整を戻すべき時間の期限を示す（例
えば、１～１２８秒の範囲の）タイマ値を指定し得る。メッセージ２９０はまた、ｒｅｓ
ｐｏｎｓｅＴｉｍｅ　ＩＥ中に、最終位置調整が戻されるべき時間の期限を示すタイマ値
を含むことができる。メッセージ２９０を受信した後、ＵＥ２８０は、このメッセージに
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おいて要求された位置情報を取得しようと試みる、例えば、Ａ－ＧＮＳＳ、ＯＴＤＯＡ及
び／又はＥ－ＣＩＤの場合の位置関連測定値を取得しようと試みるか、又はＡ－ＧＮＳＳ
を使用して位置推定値を取得しようと試みる。
【００４４】
　[00062]メッセージ２９０において受信されたｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦ
ｉｘ　ＩＥにおける任意のタイマ値が終了する前、又は終了したとき、ＵＥ２８０は、早
期位置パラメータを転送するために、位置サーバ２８２にＬＰＰ提供位置情報メッセージ
(LPP Provide Location Information message)を含むメッセージ２９２を送ることができ
る。早期位置パラメータは、例えば、Ａ－ＧＮＳＳ、ＯＴＤＯＡ及び／又はＥ－ＣＩＤの
場合の位置関連測定値又はＡ－ＧＮＳＳを使用して取得された位置推定値を備えることが
できる。早期位置パラメータは、メッセージ２９０において受信されたＱｏＳ　ＩＥにお
いて示された任意の位置精度に適合することも適合しないこともある。ｅｎｄＴｒａｎｓ
ａｃｔｉｏｎ　ＩＥがメッセージ２９２に含まれ、メッセージ２９０において開始された
ＬＰＰトランザクションがまだ終了していないことを示すためにＦＡＬＳＥの値に設定さ
れ得る。ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥにおける任意のタイマ値が終
了したときに早期位置パラメータが提供可能ではない場合、ＵＥ２８０は、メッセージ２
９２を送るのを省略することができる。メッセージ２９２の送信の後、ＵＥ２８０は、メ
ッセージ２９０において要求された位置パラメータ（例えば、Ａ－ＧＮＳＳ、ＯＴＤＯＡ
及び／又はＥ－ＣＩＤの場合の位置関連測定値又はＡ－ＧＮＳＳを使用して取得される位
置推定値）を引き続き取得することができる。メッセージ２９２の後も位置関連測定値又
は位置推定値の導出を継続することで、ＵＥ２８０は、メッセージ２９２の前に取得され
た位置関連測定値を利用することができるようになり、最終位置パラメータを取得する際
の遅延を低減すること及び／又は精度を改善することができる。
【００４５】
　[00063]メッセージ２９０において受信されたｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅ　ＩＥにおけ
る任意のタイマ値が終了する前又は終了したとき、ＵＥ２８０は、最終位置パラメータを
転送するために、メッセージ２９４において位置サーバ２８２にＬＰＰ提供位置情報メッ
セージを送ることができる。最終位置パラメータは、Ａ－ＧＮＳＳ、ＯＴＤＯＡ及び／又
はＥ－ＣＩＤの場合の位置関連測定値又はＡ－ＧＮＳＳを使用して取得された位置推定値
を備えることができる。最終位置パラメータは、メッセージ２９２において送られた早期
位置パラメータよりも正確であり得、例えば、ＵＥ２８０に関するより正確な位置推定値
を提供することができ又は位置サーバ２８２がＵＥ２８０に関するより正確な位置推定値
を決定するのを可能にし得る。最終位置パラメータは、特定の実施形態では、メッセージ
２９０において受信されたＱｏＳ　ＩＥにおいて示された任意の特定の位置精度に適合す
ることができる。ｅｎｄＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎ　ＩＥがメッセージ２９４に含まれ、メ
ッセージ２９０において開始されたＬＰＰトランザクションが現在終了していることを示
すためにＴＲＵＥの値に設定され得る。
【００４６】
　[00064]手順２７０の幾つかの実施形態では、メッセージ２９０、２９２及び２９４に
おいて送られるＬＰＰメッセージのうちの１つ又は複数は、ＯＭＡ　ＬＰＰ拡張（ＬＰＰ
ｅ）測位プロトコルに従って定義された埋め込みＬＰＰｅメッセージを含むことができる
。埋め込みＬＰＰｅメッセージは、（ｉ）ＷｉＦｉ　ＡＰ、Ｂｌｕｅｔｏｏｔｈ　ＡＰ、
及びＵＥ２８０上のセンサからの信号に関して測定値が取得される方法など、ＬＰＰによ
ってサポートされない他の測位方法、及び／又は（ｉｉ）Ａ－ＧＮＳＳ、ＯＴＤＯＡ及び
／又はＥ－ＣＩＤなど、ＬＰＰによってサポートされる測位方法の拡張を使用して、測定
値又は位置推定値を位置サーバ２８２が要求し、ＵＥ２８０が戻すことを可能にし得る。
従って、例えば、埋め込みＬＰＰｅメッセージがメッセージ２９０、２９２及び／又は２
９４に含まれるとき、ＵＥ２８０は、メッセージ２９２において送られる早期位置パラメ
ータの中及び／又はメッセージ２９４において送られる最終位置パラメータの中に、ＬＰ
Ｐｅによってサポートされる測位方法又はＬＰＰ測位方法拡張から少なくとも部分的に取
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得された位置関連測定値又は位置推定値を含めることができる。
【００４７】
　[00065]手順２７０がコントロールプレーン位置解又はユーザプレーン位置解の一部と
して使用され得ることが指摘されており、その場合、図５のメッセージ２９０、２９２及
び２９４において送られるＬＰＰメッセージは、図６に関して後述する、それぞれメッセ
ージ３０５、３０６及び３０８、図８に関して後述する、メッセージ４２４ａ、４２４ｂ
及び４２４ｃ、及び図１３Ａ及び図１３Ｂに関して後述する、それぞれメッセージ６４１
、６３８及び６３７において送られるＬＰＰメッセージに対応し得る。手順２７０ならび
に図３及び図４の関連フロー図は、本明細書で更に説明するように、モバイル機器からの
緊急サービス呼に関連して、モバイル機器に関する早期位置調整と最終位置調整とを決定
するために使用され得る。但し、手順２７０及び図３及び図４の関連フロー図は代わりに
、モバイル機器からの緊急サービス呼に関連することなく、モバイル機器に関する早期位
置調整と最終位置調整とを決定するために使用されてもよい。例えば、手順２７０及び図
３並びに図４の関連フロー図は、モバイル機器に関する早期位置調整及び最終位置調整を
、緊急サービスをサポートすることに関連付けられていない位置クライアントに提供する
ために使用され得る。これは、状況によっては、位置クライアント又は位置クライアント
のユーザを支援することができる。例えば、位置クライアントが、第１のユーザによって
所有又は携帯されている機器に対応し、位置するモバイル機器が第２のユーザによって携
帯され、第１のユーザが第２のユーザを発見する（例えば、第２のユーザと会う）ために
方向を必要としている場合、早期位置調整は、１つの最終位置調整のみが提供された場合
よりも早く第１のユーザが第２のユーザの方に移動し始めることを可能にすることができ
、及び／又は１つの最終位置調整のみが提供された場合よりも迅速に第１のユーザが第２
のユーザまでの移動のおおよその距離若しくは時間を決定することを可能にすることがで
きる。従って、手順２７０ならびに図３及び図４の関連フロー図は、一般に、制限はしな
いが、緊急呼に関連する位置サービスを含む位置サービスをサポートするために使用され
得る。
【００４８】
　[00066]図６は、一実施形態によるＳＵＰＬユーザプレーン位置解の場合の、後のより
正確な最終位置調整が最初の早期位置調整に後続する形での測位動作をサポートするため
の手法を示す呼フロー図である。図６において、ＵＥ３００は図２のＵＥ２００に対応し
てよく、ＬＲＦ３１４は図２のＬＲＦ２１４に対応してよく、Ｅ－ＳＬＰ３１６は図２の
Ｅ－ＳＬＰ２１６に対応してよい。緊急呼を行った（例えば、ＳＥＴとして機能している
）ＵＥ３００にサービスしているＬＴＥネットワークにおけるＬＲＦ３１４からの要求メ
ッセージ３０１（例えば、ＭＬＰ緊急即時位置要求）に応答して、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、
ＵＥ３００とのＳＵＰＬセッションを引き起こし、Ｅ－ＳＬＰ３１６がＵＥ３００に関す
る位置推定値を取得できるようにするために、ＵＥ３００にＳＵＰＬ　ＩＮＩＴメッセー
ジ３０２を送ることができる。それに応答して、ＵＥ３００は、（図６に示されていない
）Ｅ－ＳＬＰ３１６へのセキュアなＩＰ接続を確立することができ、次いで、ｌｉｄパラ
メータ（例えば、ＬｏｃａｔｉｏｎＩＤパラメータ）と、知られている場合には随意に大
ざっぱな位置推定値とを含む、Ｅ－ＳＬＰ３１６へのＳＵＰＬ　ＰＯＳ　ＩＮＩＴメッセ
ージ３０３を送ることができる。幾つかの実施形態では、（例えば、受信されたｌｉｄパ
ラメータに基づく）セルＩＤベースの位置調整が、早期位置調整としてメッセージ３０４
において、Ｅ－ＳＬＰ３１６によってＬＲＦ３１４に提供され得る。他の実施形態では、
本明細書において後で説明するように、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、メッセージ３１０における
最終位置調整（場合によってはより正確な位置調整）が後続する形でメッセージ３０７に
おいて最初の早期位置調整をＬＲＦ３１４に提供することができる。特定の実施形態によ
れば、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、メッセージ３０５においてカプセル化されたコマンドを使用
して、Ａ－ＧＮＳＳ、Ｅ－ＣＩＤ及び／又はＯＴＤＯＡによって取得された位置調整を要
求すること及び／又は早期位置調整若しくは最終位置調整のいずれかに関する応答時間（
例えば、ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ）を指定することが可能であり得る
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。
【００４９】
　[00067]一実施形態によれば、ＳＵＰＬ　ＰＯＳメッセージ３０５にカプセル化された
ＬＰＰ要求位置情報メッセージ（LPP Request Location Information message）が、早期
位置調整と最終位置調整の両方を要求するために、Ｅ－ＳＬＰ３１６によってＵＥ３００
に送られ得る。早期位置調整が要求されることを示すために、また早期位置調整に関する
所望の応答時間を指定するために、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、メッセージ３０５に含まれるＬ
ＰＰ要求位置情報メッセージに、最終位置調整に関する所望の応答時間と、早期位置調整
に関する選好される又は必要とされる応答時間とを含む応答時間ＩＥを含めることができ
る。例えば１．０～１２８．０秒の範囲の応答時間を許容する、早期位置調整に関して指
定された応答時間が、ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥに含まれ得る。
ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥは、ＬＰＰ応答時間　ＩＥにおいて随
意であってよく、存在する場合、早期位置調整がＵＥ２００によって取得されるべきであ
り、ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥにおいて示される応答時間が終了
する前にＥ－ＳＬＰ３１６に送られるべきであることをＵＥ２００に示すことができる。
ＵＥ２００がｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥを無視することを選択し
た場合、ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥをサポートしない（例えば、
認識しない）場合、又はｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥにおける応答
時間の終了前に測定値若しくは位置推定値を取得することができない場合、（後で説明す
る）図６のメッセージ３０６は発生しないことがある。この場合、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、
メッセージ３０６における応答に対してタイムアウトすることができ、ＳＵＰＬ　ＰＯＳ
　ＩＮＩＴメッセージ３０３において受信されたｌｉｄパラメータから取得された任意の
位置調整を使用して（後で説明する）メッセージ３０７を送信することができる。
【００５０】
　[00068]図６のメッセージ３０５を受信した後、ＵＥ３００は、早期位置調整を取得し
報告することに進むことができる。早期位置調整は、メッセージ３０５において受信され
たＬＰＰ要求位置情報メッセージにおいて位置推定値ではなく測定値が要求された場合に
、（例えば、Ａ－ＧＮＳＳ、ＯＴＤＯＡ又はＥ－ＣＩＤの場合の）位置関連測定値を備え
ることができ、又はメッセージ３０５において測定値ではなく位置推定値が要求された場
合に、（例えば、ＵＥ３００によってＡ－ＧＮＳＳ測定値から取得された）位置推定値を
備えることができる。例えば、メッセージ３０５におけるＬＰＰ要求位置情報がＡ－ＧＮ
ＳＳ及びＯＴＤＯＡの測位測定値を要求する場合、ＵＥ３００は、ＳＵＰＬ　ＰＯＳメッ
セージ３０６にカプセル化されたＬＰＰ提供位置情報メッセージにおいて早期位置調整と
して、Ａ－ＧＮＳＳのみ、ＯＴＤＯＡのみ、又はＡ－ＧＮＳＳ及びＯＴＤＯＡの測定値を
戻すことができる。同様に、メッセージ３０５におけるＬＰＰ要求位置情報がＡ－ＧＮＳ
Ｓ測位測定値に基づく位置推定値を要求する場合、ＵＥ３００は、ＳＵＰＬ　ＰＯＳメッ
セージ３０６にカプセル化されたＬＰＰ提供位置情報メッセージにおいて早期位置調整と
して、ＧＮＳＳ測定値に基づく位置推定値を戻すことができる。
【００５１】
　[00069]図６のメッセージ３０６において早期位置調整を送った後、ＵＥ３００は、最
終位置調整を取得し報告することに進むことができる。最終位置調整は、メッセージ３０
６において早期位置調整に関して戻されたものと同じタイプの位置パラメータ、例えば、
メッセージ３０５において位置推定値ではなく測定値が要求された場合に、Ａ－ＧＮＳＳ
、ＯＴＤＯＡ及び／又はＥ－ＣＩＤの場合の位置関連測定値又はメッセージ３０５におい
て測定値ではなく位置推定値が要求された場合に、位置推定値を備えることができる。メ
ッセージ３０８における最終位置調整は、メッセージ３０６における早期位置調整よりも
正確であり得る。最終位置調整は、ＳＵＰＬ　ＰＯＳメッセージ３０８にカプセル化され
たＬＰＰ提供位置情報メッセージに含まれ得る。ＳＵＰＬ　ＰＯＳメッセージ３０８を受
信した後、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、ＵＥ３００にＳＵＰＬ　ＥＮＤメッセージ３０９を送る
ことによってＳＵＰＬセッションを終了させることができる。
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【００５２】
　[00070]Ｅ－ＳＬＰ３１６は、ＳＵＰＬ　ＰＯＳ　ＩＮＩＴメッセージ３０３とＳＵＰ
Ｌ　ＰＯＳメッセージ３０６を受信した後、早期位置調整を生成することができ、（例え
ば、ＭＬＰ緊急即時位置応答メッセージの中にあり得る）メッセージ３０７においてＬＲ
Ｆ３１４に早期位置調整を戻すことができる。Ｅ－ＳＬＰ３１６は更に、ＳＵＰＬ　ＰＯ
Ｓメッセージ３０８を受信した後、最終位置調整を生成することができ、（例えば、ＭＬ
Ｐ緊急即時位置報告メッセージであり得る）メッセージ３１０においてＬＲＦ３１４に最
終位置調整を戻すことができる。幾つかの実施形態では、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、メッセー
ジ３０７において早期位置調整を戻す前に、及び／又はメッセージ３１０において最終位
置調整を戻す前に、（例えば、異なる測定値及び／又は異なる測位方法を要求するために
）メッセージ３０５を繰り返すことによって、より多くの位置測定値又は位置推定値を要
求することができる。メッセージ３０５の反復は、早期位置調整についての要求を含むこ
とも含まないこともある。
【００５３】
　[00071]特定の実装形態では、図６のＳＵＰＬ　ＰＯＳメッセージ３０５、３０６及び
３０８に含まれるＬＰＰメッセージは、同じＬＰＰトランザクションの一部であり得る。
メッセージ３０５に含まれるＬＰＰメッセージは、ＵＥ３００に早期位置調整とより正確
な最終位置調整の両方を要求することができる。早期位置調整についての要求は、メッセ
ージ３０５にカプセル化されたＬＰＰ要求位置情報におけるｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥ
ａｒｌｙＦｉｘパラメータによって伝達され得る。特定の実装形態では、ＵＥ３００は、
ＬＰＰ　ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘパラメータをサポートすることがで
き、早期位置調整を取得し、次いでメッセージ３０６にカプセル化されたＬＰＰ提供位置
情報メッセージにおいて戻すことができ、ＬＰＰ提供位置情報メッセージにおいて、メッ
セージ３０５において開始されたＬＰＰトランザクションがまだ終了していないことを示
すことができる。その後、ＵＥ３００が最終位置調整を取得した後、メッセージ３０５に
おいて開始されたＬＰＰトランザクションが現在完了していることを示し得るメッセージ
３０８にカプセル化された第２のＬＰＰ提供位置情報メッセージにおいて、Ｅ－ＳＬＰ３
１６に最終位置調整が戻され得る。（例えば、ＩＥ最終調整とｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅ
ＥａｒｌｙＦｉｘとを指定することによって）メッセージ３０５における同じ要求の中に
、早期位置調整と後のより正確な最終位置調整の両方についての要求を組み合わせること
によって、ＵＥ３００が両方の位置調整の導出を組み合わせて、両方の位置調整のために
ＵＥ３００によって同じ測位方法が使用され得るようにすることができる。従って、早期
位置調整を取得するために使用された情報（例えば、測定値）はまた、後続の最終位置調
整を取得するために使用され得る。これは、最終位置調整の遅延を低減すること、及び／
又は精度を改善することができる。幾つかの実施形態では、メッセージ３０６及び３０８
において位置調整を戻す代わりに、ＵＥ３００はメッセージ３０６及び／又はメッセージ
３０８において、Ｅ－ＳＬＰ３１６が（メッセージ３０６の場合に測定値を受信した後に
）早期位置調整及び／又は（メッセージ３０８の場合に測定値を受信した後に）より正確
な調整を決定するために使用し得る測定値を戻すことができる。ＳＵＰＬ　ＰＯＳ　ＩＮ
ＩＴメッセージ３０３において開始されたＳＵＰＬセッションは、メッセージ３０８の後
、Ｅ－ＳＬＰ３１６がＵＥ３００にＳＵＰＬ　ＥＮＤメッセージ３０９を送ることにより
終了し得る。
【００５４】
　[00072]図７は、一実施形態による、ＳＵＰＬなどのユーザプレーン位置解を使用して
モバイル機器から早期位置調整と最終位置調整とを取得するためのプロセスのフロー図で
ある。図７のプロセスは、図６のメッセージフローに従って実施され得る。例えば、ブロ
ック３５２において、Ｅ－ＳＬＰ３１６は、メッセージ３０５においてＵＥ３００に位置
情報についての要求を送信することができる。メッセージ３０５に応答して、Ｅ－ＳＬＰ
３１６は、ブロック３５４において、メッセージ３０６においてＵＥ３００から早期位置
調整を受信し、ブロック３５６において、メッセージ３０８において最終位置調整を受信
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することができる。
【００５５】
　[00073]図８は、一実施形態による３ＧＰＰ　ＬＴＥコントロールプレーン位置解の場
合の、後のより正確な位置調整が最初の早期位置調整に後続する形での測位動作をサポー
トするための手法を示すメッセージフロー図である。図８において、ＵＥ４１４は図２の
ＵＥ２００に対応してよく、ＲＡＮ４１２は図２のｅＮＢ２０５に対応してよく、ＭＭＥ
４１０は図２のＭＭＥ２０８に対応してよく、Ｅ－ＳＭＬＣ４０８は図２のＥ－ＳＭＬＣ
２１２に対応してよく、ＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４は図２のＬＲＦ２１４に対応し得るＬＲ
Ｆと、図２のＧＭＬＣ２１０に対応し得る物理的又は論理的に別個のＧＭＬＣとを備える
ことができ、ＬＣＳクライアント４０２は図２のｉ３　ＰＳＡＰ２１８又はレガシーＰＳ
ＡＰ２２０に対応してよい。
【００５６】
　[00074]図８の４２１において、ＬＣＳクライアント４０２（例えば、ＰＳＡＰ）は、
ターゲットＵＥ４１４の位置を要求しており、（図８に示されていない）ＵＥ４１４によ
ってＬＣＳクライアント４０２への緊急呼が確立されたときにＬＣＳクライアント４０２
に以前供給された相関指示を使用して、ターゲットＵＥ４１４とＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４
に属するサービングＬＲＦとを識別することができる。４２２ａにおいて、ＬＲＦ／ＧＭ
ＬＣ４０４は、４２１においてＬＣＳクライアント４０２から受信された相関指示を、（
図８に示されていない）ＭＭＥ４１０から以前受信された他の情報に関連付けることによ
って、ＵＥ４１４のためのサービングＭＭＥを決定することができる。次いでＬＲＦ／Ｇ
ＭＬＣ４０４は、ＵＥ４１４に関する位置推定値を要求するために、サービングＭＭＥ４
１０に、４２２ａにおいて提供加入者位置メッセージを送ることができる。メッセージ４
２２ａは、ターゲットＵＥ４１４に関する移動局国際加入者ディレクトリ番号（ＭＳＩＳ
ＤＮ：International Subscriber Directory Number）、国際モバイル加入者識別情報（
ＩＭＳＩ）及び／又は国際移動局機器識別情報（ＩＭＥＩ）など、ＵＥ４１４に関する識
別情報、ならびに指定されたＱｏＳ及び緊急サービスクライアントからの位置要求の指示
を担持することができる。ＭＭＥ４１０は、４２２ａにおいて受信されたＩＭＳＩ、ＭＳ
ＩＳＤＮ及び／又はＩＭＥＩを使用してターゲットＵＥ４１４を識別することができる。
指定されたＱｏＳは、高い位置精度を示し得る。
【００５７】
　[00075]メッセージ４２２ａにおいて提供された要求に応答して、ＭＭＥ４１０は、メ
ッセージ４２３ａにおいてＥ－ＳＭＬＣ４０８にＵＥ４１４に関する位置要求を送り、メ
ッセージ４２２ａから受信された（例えば、高い位置精度を求める）ＱｏＳと、ＵＥ４１
４に関する識別情報（例えば、ＩＭＳＩ及び／又はＩＭＥＩ）と、緊急サービスクライア
ントの指示とを指定することができる。ＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４がＵＥ４１４に関する早
期位置調整を必要とする場合、ＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４は、ＵＥ４１４に関する第２の位
置推定値を要求するために、メッセージ４２２ｂにおいてＭＭＥ４１０に第２の提供加入
者位置メッセージを送ることができる。メッセージ４２２ｂにおいて送られる要求は、メ
ッセージ４２２ａの場合と同じ情報を含むことができるが、低い（又はより低い）位置精
度を示すＱｏＳを伴う。メッセージ４２２ｂにおける第２の位置要求の受信に基づいて、
ＭＭＥ４１０は、メッセージ４２３ｂにおいてＥ－ＳＭＬＣ４０８にＵＥ４１４に関する
第２の位置要求を送ることができ、メッセージ４２２ｂにおいて受信された（例えば、低
い位置精度を求める）ＱｏＳと、ＵＥ４１４に関する識別情報（例えば、ＩＭＳＩ及び／
又はＩＭＥＩ）と、緊急サービスクライアントの指示とを含めることができる。Ｅ－ＳＭ
ＬＣ４０８は、メッセージ４２３ａにおいて受信された第１の位置要求及びメッセージ４
２３ｂにおいて受信された第２の位置要求が、両方の位置要求に同じＵＥ識別情報（例え
ば、同じＩＭＳＩ又は同じＩＭＥＩ）が含まれることから、同じＵＥ４１４に関するもの
であると決定することができる。Ｅ－ＳＭＬＣ４０８はまた、メッセージ４２３ａ及び４
２３ｂにおける第１及び第２の位置要求が、両方の要求に緊急サービスのクライアント指
示が含まれることに基づいて、緊急サービスについてのものであると決定することができ
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る。
【００５８】
　[00076]（後述する）メッセージ４２４ａ、４２４ｂ及び４２４ｃに関連するステップ
４２４において、Ｅ－ＳＭＬＣ４０８は、メッセージ４２３ａ及び４２３ｂにおいて受信
された２つの位置要求に対して測位を実行することができる。測位は、低い位置精度を求
めるメッセージ４２３ｂにおける第２の要求を満たすＵＥ４１４からの早期位置調整と、
高い位置精度を求めるメッセージ４２３ａにおける第１の要求を満たすＵＥ４１４からの
後の最終位置調整とを取得することを含み得る。早期位置調整と最終位置調整の両方を取
得するために、図５に関連して前述したＬＰＰ手順２７０が、次に説明するようにＥ－Ｓ
ＭＬＣ４０８によって使用され得る。Ｅ－ＳＭＬＣ４０８は、緊急サービスクライアント
タイプについての高い位置精度を伴うメッセージ４２３ａにおける第１の位置要求を受信
した後に、メッセージ４２３ｂにおける第２の位置要求がまだ受信されていなくてもＬＰ
Ｐ手順２７０を呼び出すように構成され得る。
【００５９】
　[00077]Ｅ－ＳＭＬＣ４０８は、ステップ４２４における測位を、早期位置調整につい
ての要求とともにメッセージ４２４ａにおいてＵＥ４１４にＬＰＰ要求位置情報メッセー
ジを送ることによって開始する。メッセージ４２４ａは、手順２７０のメッセージ２９０
において送られるＬＰＰ要求位置情報メッセージに対応してよく、メッセージ４２３ｂに
おいて第２の位置要求を受信する前又は受信した後に送られ得る。メッセージ４２４ａを
受信したことに応答して、ＵＥ４１４は、図５の手順２７０に関して説明したように、早
期位置調整を取得し、次いで最終位置調整を取得することができる。ＵＥ４１４は、次い
でメッセージ４２４ｂにおいて、ＬＰＰ提供位置情報メッセージにおいてＥ－ＳＭＬＣ４
０８に早期位置調整を送り、次いで後の時間にメッセージ４２４ｃにおいて、別のＬＰＰ
提供位置情報メッセージにおいてＥ－ＳＭＬＣ４０８に最終位置調整を送ることができる
。メッセージ４２４ｂ及び４２４ｃは、手順２７０における、それぞれメッセージ２９２
及び２９４に対応し得る。
【００６０】
　[00078]メッセージ４２４ｂにおいて早期位置調整を受信したことに応答して、Ｅ－Ｓ
ＭＬＣ４０８は、メッセージ４２３ｂにおいてすでに受信された第２の位置要求に応答し
て、メッセージ４２５ａにおいてＭＭＥ４１０に早期位置調整を戻すことができる。メッ
セージ４２３ｂにおける第２の位置要求が、Ｅ－ＳＭＬＣ４０８によって、メッセージ４
２４ｂにおいてＵＥ４１４から早期位置調整を受信する前に受信されなかった場合（例え
ば、これは、メッセージ４２２ｂが遅延した場合又は送られなかった場合に発生し得る）
、Ｅ－ＳＭＬＣ４０８は、早期位置調整を記憶し、（ｉ）メッセージ４２３ｂにおける第
２の位置要求の受信が、メッセージ４２４ｃにおいて最終位置調整を受信する前に発生し
た場合に、メッセージ４２３ｂにおいて第２の位置要求を受信した後、早期調整を戻すこ
と又は（ｉｉ）メッセージ４２３ｂにおける第２の位置要求が、メッセージ４２４ｃにお
いて最終位置調整を受信した後に受信されたか又は受信されなかった場合に、早期位置調
整を処分することができる。一実施形態において、メッセージ４２４ａにおいてＵＥ４１
４に送られたメッセージの中にＥ－ＳＭＬＣ４０８によって含められた早期位置調整タイ
マの終了の時点又は直後に、メッセージ４２４ｂにおける早期位置調整がＥ－ＳＭＬＣ４
０８によって受信されなかった（例えば、ＵＥ４１４が早期位置測定値又は早期位置推定
値を取得することができない）場合、Ｅ－ＳＭＬＣ４０８は、メッセージ４２３ａにおい
て送られた第１の位置要求及び／又はメッセージ４２３ｂにおいて送られた第２の位置要
求において、ＭＭＥ４１０によってＥ－ＳＭＬＣ４０８に提供されていることのある、Ｕ
Ｅ４１４のためのサービングセルから決定された早期位置調整を戻すことができる。この
実施形態では、後でメッセージ４２４ｂにおいてＵＥ４１４から受信された任意の早期位
置調整は、Ｅ－ＳＭＬＣ４０８によって処分され得る。
【００６１】
　[00079]メッセージ４２５ａにおいてＥ－ＳＭＬＣ４０８から早期位置調整を受信した
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ことに応答して、ＭＭＥ４１０は、メッセージ４２２ｂにおいて受信された位置要求に応
答して、メッセージ４２６ａにおいてＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４に早期位置調整を戻す。メ
ッセージ４２６ａにおいて早期位置調整を受信したことに応答して、ＬＲＦ／ＧＭＬＣ４
０４におけるＬＲＦは、４２１において受信された要求に応答して、メッセージ４２７に
おいてＬＣＳクライアント４０２に早期位置調整を送ることができる。
【００６２】
　[00080]Ｅ－ＳＭＬＣ４０８がメッセージ４２４ｃにおいてＵＥ４１４から最終位置調
整を受信した後、Ｅ－ＳＭＬＣ４０８は、メッセージ４２３ａにおいて受信された第１の
位置要求に応答して、メッセージ４２５ｂにおいてＭＭＥ４１０に最終位置調整を戻すこ
とができる。次いでＭＭＥ４１０は、メッセージ４２２ａにおいて受信された位置要求に
応答して、メッセージ４２６ｂにおいてＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４に最終位置調整を戻すこ
とができる。ＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４は、最終位置調整を記憶することができる。メッセ
ージ４２７において受信された早期位置調整は正確ではないことがあるので、ＬＣＳクラ
イアント４０２は、メッセージ４２８においてＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４に、より正確な位
置についての要求を送ることができる。次いでＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４は、メッセージ４
２９においてＬＣＳクライアント４０２に最終位置調整を送る。ＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４
がメッセージ４２６ｂにおいて最終位置調整をまだ受け取っていなかった場合、ＬＲＦ／
ＧＭＬＣ４０４は、メッセージ４２９においてＬＣＳクライアント４０２に応答する前に
、メッセージ４２６ｂにおける最終位置調整の受信を待つことができる。
【００６３】
　[00081]幾つかの実施形態では、メッセージ４２２ａ及び４２３ａにおいてＵＥ４１４
に関して送られる第１の位置要求のＱｏＳが高い位置精度の代わりに低い位置精度を示す
ことがあり、メッセージ４２２ｂ及び４２３ｂにおける第２の位置要求のＱｏＳが高い位
置精度を示すことがあることに留意されたい。これらの実施形態では、メッセージ４２５
ａ及び４２６ａにおいて戻される早期位置調整が、それぞれメッセージ４２３ａ及び４２
２ａにおける要求に応答したものであってよく、メッセージ４２５ｂ及び４２６ｂにおい
て戻される最終位置調整が、それぞれメッセージ４２３ｂ及び４２２ｂにおける要求に応
答したものであってよいことを除いて、図８の他のメッセージは、前述したように送られ
得る。図８に示すメッセージフローは、ＬＴＥの３ＧＰＰコントロールプレーン位置解に
ついて定義された既存の信号伝達メッセージと既存のパラメータとを再使用することに利
点を有することができ、メッセージ４２４ａにおいて送られるＬＰＰメッセージに含まれ
得る早期位置調整をサポートすべき新しいＬＰＰパラメータを除いて、定義及び実施され
るべき新しいメッセージ又はパラメータを必要としないことがある。
【００６４】
　[00082]図９は、図６及び図８を参照しながら上記で説明した呼フローの特定の実装形
態によるプロセスのための呼フロー図である。図６の場合、ＯＭＡ　ＭＬＰプロトコルは
、図６のＥ－ＳＬＰ３１６及び図２のＥ－ＳＬＰ２１６に対応し得る位置サーバ４７６が
、図６のＬＲＦ３１４及び図２のＬＲＦ２１４に対応し得るＬＲＦ４７４に早期位置調整
を戻すことを可能にし得る。図８の場合、ＯＭＡ　ＭＬＰプロトコルは、図８のＬＲＦ／
ＧＭＬＣ４０４のＧＭＬＣ部分及び図２のＧＭＬＣ２１０に対応し得る位置サーバ４７６
が、図８のＬＲＦ／ＧＭＬＣ４０４のＬＲＦ部分及び図２のＬＲＦ２１４に対応し得るＬ
ＲＦ４７４に早期位置調整を戻すことを可能にし得る。図９のプロセスは、全体的なエン
ドツーエンドのメッセージフローをサポートするために強化され得る。図９は、緊急呼を
開始した（図９に示されていない）ＵＥに関して位置サーバ４７６にＬＲＦ４７４が位置
調整を要求することを可能にするための位置サーバ４７６とＬＲＦ４７４との間の対話の
みを示している。要求はＬＲＦ４７４によってメッセージ４８１で送られ、位置サーバ４
７６は、次いでＵＥに関する早期位置調整を取得し、次いでＵＥのための（図８に示され
ていない）最終位置調整を取得し、これらをそれぞれメッセージ４８４及び４９０におい
てＬＲＦ４７４に戻す。幾つかの実施形態では、位置サーバ４７６は、図６に関して説明
した呼フローに従って、早期位置調整と最終位置調整とを取得するためにＳＵＰＬを使用
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し、その場合に図９のメッセージ４８１、４８４及び４９０は、それぞれ、図６のメッセ
ージ３０１、３０７及び３１０に対応する。幾つかの実施形態では、図９に示す呼フロー
は、図８に関して説明した呼フローによるコントロールプレーン位置解に関連して使用さ
れ得る。これらのコントロールプレーン実施形態では、図９のメッセージ４８１、４８４
及び４９０は、図８に示されていないが、メッセージ４８１の場合におけるメッセージ４
２１の後及びメッセージ４２２ａの前、メッセージ４８４の場合におけるメッセージ４２
６ａの後及びメッセージ４２７の前並びにメッセージ４９０の場合におけるメッセージ４
２６ｂの後及びメッセージ４２９の前に送られるメッセージに対応し得る、ＬＲＦ／ＧＭ
ＬＣ４０４のＬＲＦ部分とＧＭＬＣ部分との間で送られるメッセージに対応し得る。
【００６５】
　[00083]一実施形態によれば、図９に関連して上記で説明したように、ＬＲＦは、（例
えば、図６に示すように）ユーザプレーン位置解を使用してＵＥに関する早期位置調整と
最終位置調整とを取得しようとする１つ又は複数の試みを、（例えば、図８に示すように
）コントロールプレーン位置解を使用して早期位置調整と最終位置調整とを取得しようと
試みる前に行うことができる。例えば、ＬＲＦ又はＥ－ＳＬＰは、ＳＵＰＬを介してＵＥ
の位置を取得しようとする２つの最初の測位の試みを行うことができる。両方の試みが失
敗した場合、第３の試みがＬＲＦによってコントロールプレーン位置解を介して（例えば
、ＬＲＦがＧＭＬＣにＵＥ位置を要求することにより）行われ得る。代替的に、第３の試
みがＥ－ＳＬＰによって、ＬＲＦを関与させずに、コントロールプレーン位置解を使用し
てＵＥ位置を取得するために、Ｅ－ＳＬＰと一緒に置かれた（又はＥ－ＳＬＰからアクセ
ス可能な）ＧＭＬＣ機能を呼び出すことによって行われ得る。幾つかの実施形態では、コ
ントロールプレーン位置の試みは早期調整を要求しないことがある。
【００６６】
　[00084]上述したように、特定の実装形態は、より正確な遅れた最終位置調整が後続す
る形で初期の早期位置調整を生成することによって緊急事象に応答することを対象とする
。図１０は、ＬＴＥのコントロールプレーン位置解を使用して早期位置調整をサポートす
るための手順を示す図である。図１０の手順は、図８に関して前述した手順と類似してお
り、ＵＥから早期位置調整と最終位置調整とを取得するために同じＬＰＰ手順２７０を利
用することができる。しかしながら、図１０の手順と図８の手順との間には差があり、例
えば、図１０の手順は、ＧＭＬＣからＭＭＥに送られるべき１つの位置要求と、ＭＭＥか
らＥ－ＳＭＬＣに送られるべき１つの位置要求とを必要とするだけであり得る。図１０で
は、依然として、第１の応答に早期位置調整を含み、第２の応答に最終位置調整を含む２
つの別個の位置応答が、Ｅ－ＳＭＬＣからＭＭＥに、またＭＭＥからＧＭＬＣに戻され得
る。しかしながら、Ｅ－ＳＭＬＣからＭＭＥに、またＭＭＥからＧＭＬＣに早期位置調整
を戻すために使用されるメッセージは、図８の手順において使用されるメッセージとは異
なり得る。たった１つの位置要求がＧＭＬＣによってＭＭＥに、またＭＭＥからＥ－ＳＭ
ＬＣに送られ得るので、図１０の手順は、図８の手順よりも効率的であり得る。図１０の
手順は、緊急事象への応答をより良くサポートするために、Ｅｖｏｌｖｅｄ　Ｕｎｉｖｅ
ｒｓａｌ　Ｔｅｒｒｅｓｔｒｉａｌ　Ｒａｄｉｏ　Ａｃｃｅｓｓ（Ｅ－ＵＴＲＡ）；ＬＴ
Ｅ　Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ　Ｐｒｏｔｏｃｏｌ（ＬＰＰ）（３ＧＰＰ　ＴＳ　３６．３
５５）に記載されたＬＰＰの変更及び／又は拡張、及びＬＣＳ　Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ
　Ｐｒｏｔｏｃｏｌ（ＬＣＳ－ＡＰ）　Ｂｅｔｗｅｅｎ　ｔｈｅ　Ｍｏｂｉｌｅ　Ｍａｎ
ａｇｅｍｅｎｔ　Ｅｎｔｉｔｙ（ＭＭＥ）　ａｎｄ　Ｅｖｏｌｖｅｄ　Ｓｅｒｖｉｎｇ　
Ｍｏｂｉｌｅ　Ｌｏｃａｔｉｏｎ　Ｃｅｎｔｅｒ　（Ｅ－ＳＭＬＣ）；ＳＬｓ　Ｉｎｔｅ
ｒｆａｃｅ（３ＧＰＰ　ＴＳ　２９．１７１）に記載されたＬＣＳ－ＡＰの変更及び／又
は拡張に従って実施され得る。特定の実装形態では、ＬＰＰＲｅｑＬｏｃＩｎｆｏメッセ
ージ５２８のフォーマットは、早期位置調整を取得するための応答時間を指定する随意の
パラメータｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘに対応するように変更又は拡張さ
れ得る。更に、ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ報告メッセージ５３２は、Ｅ－ＳＭＬＣ５１２から
ＭＭＥ５０８に早期調整を報告することを可能にするように定義され得る。
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【００６７】
　[00085]図１１及び図１２に示すように、図１０のメッセージフローの特定の実装形態
の態様によれば、ブロック５５２において、ＭＭＥ５０８は、発展型パケットコア（ＥＰ
Ｃ：Evolved Packet Core）ＬＣＳプロトコル（ＥＬＰ）加入者位置提供要求メッセージ
５３１など、ＧＭＬＣ５１０からの第１の位置要求メッセージを受信することができる。
ＧＭＬＣ５１０に適用可能であり得るブロック５７２に示すように、第１の位置要求メッ
セージは、より高い精度と緩和された応答時間とを指定することができる。ブロック５５
４において、ＭＭＥ５０８は、ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｑメッセージ５３３としてＥ
－ＳＭＬＣ５１２に第２の位置要求メッセージを送信することができる。ブロック５５６
において、ＭＭＥ５０８は、ＬＣＳ－ＡＰ位置報告メッセージと呼ばれ得るＬＣＳ－ＡＰ
　Ｌｏｃ報告メッセージ５３２において、Ｅ－ＳＭＬＣ５１２から早期位置調整を備える
中間位置応答メッセージを受信することができる。ブロック５５８において、ＭＭＥ５０
８は、（例えば、ブロック５７６においてＧＭＬＣ５１０によって受信される）ＥＬＰ加
入者位置報告メッセージ５３５においてＧＭＬＣ５１０に早期位置調整を備える位置報告
を送信することができる。ブロック５６０において、ＭＭＥ５０８は、ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌ
ｏｃ　Ｒｅｓｐメッセージ５３７においてＥ－ＳＭＬＣ５１２から最終位置調整を備える
最終位置応答メッセージを受信することができる。特定の実装形態では、ＬＣＳ－ＡＰ　
Ｌｏｃ報告メッセージ５３２は、早期位置調整を備えるＭＭＥ５０８への位置報告を送信
することができる。Ｅ－ＳＭＬＣ５１２は、ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ応答メッセージ５３７
においてＭＭＥ５０８に最終位置調整を戻すことができる。従って、ＧＭＬＣ５１０は、
最初のＥＬＰ提供加入者位置要求メッセージ５３１の送信に続いて追加のＥＬＰ提供加入
者位置要求メッセージをＭＭＥ５０８に送る必要はない。最後に、ブロック５６２におい
て、ＭＭＥ５０８は、（ブロック５７８においてＧＭＬＣ５１０によって受信され得る）
ＥＬＰ提供加入者位置応答メッセージ５３９としてＧＭＬＣ５１０に最終位置調整を備え
る位置応答を戻すことができる。幾つかの実施形態では、ブロック５５４において送られ
るＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｑメッセージ５３３、ブロック５５６において受信される
ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ報告メッセージ５３２、及びブロック５６０において受信されるＬ
ＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｓｐメッセージ５３７は、同じＬＣＳ－ＡＰ手順の一部であり
得る。
【００６８】
　[00086]代替実装形態では、図１３Ａ及び図１３Ｂは、ＬＰＰ拡張及び／又は変更によ
る、コントロールプレーン位置解を使用して実施され得る手順と関連する呼フローとを例
示している。図１３Ａ及び図１３Ｂに示す手順は、図８に関連して前述した手順と類似し
ているか、又は同じであり得る。但し、図８の説明が全体的なエンドツーエンドのメッセ
ージフローを具現化しているのに対し、図１３Ａ及び図１３Ｂに関する以下の説明は、手
順をサポートするために異なるエンティティへの具体的影響を具現化している。従って、
図８及び図１３Ａ並びに図１３Ｂは相補的であり得る。図１０のメッセージフローの実装
形態において指摘したように、ＧＭＬＣ５１０は、ＥＬＰ提供加入者位置要求メッセージ
５３１における単一の位置要求メッセージに応答して、ＥＬＰ加入者位置報告メッセージ
５３５において早期位置調整を受信し、ＥＬＰ提供加入者位置応答メッセージ５３９にお
いて最終位置調整を受信することができる。一方、図１３Ａ及び図１３Ｂの特定の実装形
態では、ＧＭＬＣ６１０は、（例えば、ＭＬＰ緊急位置即時要求メッセージ６３１におい
て受信された）ＬＲＦ６１５からの位置要求の受信に応答して、２つのＥＬＰ提供加入者
位置要求（ＰＳＬＲ）６３２及び６３４を開始するように構成され得る。ＭＭＥ６０８は
、ＵＥ６００に関する２つの継続的位置要求をサポートするように、またＵＥ６００に関
するＩＭＳＩ又はＩＭＥＩをＬＣＳ－ＡＰ位置要求６３６及びＬＣＳ－ＡＰ位置要求６４
２に含めるように構成又は変更され得る。Ｅ－ＳＭＬＣ６１２は、緊急サービスクライア
ントを示すＵＥ６００に関する高精度位置要求を受信した後、ＵＥ６００に関する早期位
置調整を要求するように構成され得る。Ｅ－ＳＭＬＣ６１２は、低い精度を示すＬＣＳ－
ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｑメッセージ６４２を受信する前に、ＵＥ６００との間でＬＰＰ信号
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伝達を開始する（例えば、ＬＰＰ提供ＡＤメッセージ６４０を送る）ことがある。Ｅ－Ｓ
ＭＬＣ６１２は更に、高精度位置要求（ＬＣＳ－ＡＰ位置要求）６３６と低精度位置要求
（ＬＣＳ－ＡＰ位置要求）６４２の関連付けを、ＭＭＥ６０８によって割り当てられた異
なるセッション又はトランザクションＩＤを各要求が含む場合でも、各要求に同じＩＭＳ
Ｉ又は同じＩＭＥＩが含まれることによって、行うことができる。これによりＥ－ＳＭＬ
Ｃ６１２は、低精度要求メッセージ（ＬＣＳ－ＡＰ位置要求）６４２への応答６４４にお
いて早期位置調整を提供し、高精度要求メッセージ（ＬＣＳ－ＡＰ位置要求）６３６への
応答６４８において同じＵＥ６００に関する最終位置調整を提供することが可能になり得
る。Ｅ－ＳＭＬＣ６１２は、第１のＬＰＰ　ＰｒｏｖＬｏｃＩｎｆｏメッセージ６３８を
受信した後に早期位置調整を生成することができるが、Ｅ－ＳＭＬＣ６１２が追加のＬＰ
Ｐメッセージ（図示せず）を使用してより多くの位置パラメータを要求する（及び測位支
援パラメータを提供し得る）場合（例えば、ＵＥ６００によってセルＩＤのみが提供され
る）もあり得る。レガシーＵＥの場合、又はＵＥが早期位置調整を戻すことができない場
合、例えば、Ｅ－ＳＭＬＣ６１２は、ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘに基づ
いてＬＰＰ　ＰｒｏｖＬｏｃＩｎｆｏメッセージ６３８の受信に関するタイムアウト条件
を確立することができ、タイムアウトが終了したときにＵＥ６００に関する既知のセルＩ
Ｄに基づいて位置調整を戻すことができ、それによって、ＧＭＬＣ６１０からは透過であ
る早期位置調整サポートを行うことができる。図示のように、早期位置調整及び最終位置
調整が別個のメッセージにおいてＭＭＥ６０８及びＧＭＬＣ６１０を介して要求及び報告
され得るが、Ｅ－ＳＭＬＣ６１２とＵＥ６００との間で単一のＬＰＰセッションが管理さ
れ得る。図１３Ａ及び図１３Ｂの実施形態は、早期位置調整を取得するために応答時間を
指定するＬＰＰ　ＲｅｑＬｏｃＩｎｆｏメッセージ６４１における随意のｒｅｓｐｏｎｓ
ｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ　ＩＥに対応するＬＰＰプロトコルの変更又は拡張により実
施され得る。
【００６９】
　[00087]前述したように、ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘに基づくタイム
アウトの終了時に、ＵＥ６００がＬＰＰメッセージングを介して早期位置調整を戻してい
ない場合、Ｅ－ＳＭＬＣ６１２は、ＵＥ６００に関する既知のセルＩＤに基づいて位置調
整を導出することができる。このセルＩＤベースの位置調整が、要求どおり即時に早期位
置調整としてＭＭＥ６０８／ＧＭＬＣ６１０に戻され得る。図１４及び図１５は、特定の
例示的な実施形態による、コントロールプレーンにおいて早期位置調整と最終位置調整と
を提供するためのプロセスのフロー図である。一実装形態では、図１３Ｂ及び図１４のプ
ロセスは、図１３Ａ及び図１３Ｂのメッセージフローに関連するアクションを記述し得る
。例えば、図１４のプロセスのアクションはＭＭＥ（例えば、ＭＭＥ６０８）によって実
行されてよく、図１５のプロセスのアクションはＧＭＬＣ（例えば、ＧＭＬＣ６１０）に
よって実行されてよい。
【００７０】
　[00088]図１４及び図１５に示すように、（例えば、ＬＲＦ６１５からの）要求メッセ
ージに応答して、ブロック６７２におけるＧＭＬＣ（例えば、ＧＭＬＣ６１０）は、第１
の要求された位置調整（例えば、最終位置調整）の精度（例えば、高い精度）及び／又は
高い遅延に対する許容度を指定するＭＭＥ（例えば、ＭＭＥ６０８）への位置要求メッセ
ージ（例えば、ＥＬＰ提供加入者位置要求（ＰＳＬＲ）６３２）を送信することができる
。ブロック６５２において、ＭＭＥは、モバイル機器の位置パラメータを要求するブロッ
ク６７２において送信された位置要求メッセージを受信することができる。このコンテキ
ストでは、「位置パラメータ」は、ほんの数例を挙げると、モバイル機器の推定位置又は
モバイル機器の位置を示し得る測定値若しくは他の情報（例えば、セルＩＤ）を含むこと
ができる。ブロック６５４において、ＭＭＥは、位置要求メッセージ（例えば、ＬＣＳ－
ＡＰ位置Ｒｅｑメッセージ６３６）において、ブロック６５２において受信された位置要
求メッセージをＥ－ＳＭＬＣ（例えば、Ｅ－ＳＭＬＣ６１２）に転送することができる。
【００７１】
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　[00089]ブロック６７４において、ＧＭＬＣは、ブロック６５６においてＭＭＥによっ
て受信され得る第２の要求された位置調整の精度（例えば、低い精度）及び／又は低い遅
延を指定する位置要求メッセージ（例えば、ＥＬＰ提供加入者位置要求（ＥＬＰ　ＰＳＬ
Ｒ）６３４）を送信することができる。ブロック６５８において、ＭＭＥはＥ－ＳＭＬＣ
（例えば、Ｅ－ＳＭＬＣ６１２）に、（例えば、ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｑ６４２と
して）ブロック６５６において受信された要求メッセージの全部又は一部分を転送するこ
とができる。ブロック６６０において、ＭＭＥは、ブロック６５８において送られたメッ
セージに応答して送信された、早期位置調整の位置パラメータを含む中間位置応答メッセ
ージ（例えば、ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｓｐ（早期調整）６４４）をＥ－ＳＭＬＣか
ら受信することができる。ブロック６６２において、ＭＭＥは、ブロック６５６において
受信された位置要求メッセージに応答して、ＧＭＬＣへの位置応答メッセージ（例えば、
ＥＬＰ提供加入者位置応答メッセージ６４６）において、ブロック６６０において受信さ
れた早期位置調整の位置パラメータを転送することができる。ブロック６７６において、
ＧＭＬＣは、ブロック６７４において送られた位置要求に応答して、ブロック６６２にお
いて送信された早期位置調整の位置パラメータを受信することができる。ブロック６６４
において、ＭＭＥは、ブロック６５４において送られたメッセージに応答して送信された
、モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを含むＥ－ＳＭＬＣからの位置応
答メッセージ（例えば、ＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｓｐ（最終調整）メッセージ６４８
）を受信することができ、ブロック６５２において受信された位置要求メッセージに応答
して、位置応答メッセージにおいて（例えば、ＥＬＰ提供加入者位置応答メッセージ６４
９において）、ブロック６６６においてＧＭＬＣに最終位置調整の位置パラメータを送信
することができる。ブロック６７８において、ＧＭＬＣは、ブロック６７２において送ら
れた位置要求に応答して、ブロック６６６において送信された最終位置調整の位置パラメ
ータを受信することができる。
【００７２】
　[00090]図１３Ａ及び図１３Ｂの特定の呼フロー実装形態は、ＧＭＬＣ６１０が、ＭＬ
Ｐ緊急位置即時要求メッセージ６３１の受信に応答して、２つの連続するＥＬＰ　ＰＳＬ
Ｒ６３２及び６３４を開始するように構成され得ることを示している。ここでは、ＥＬＰ
　ＰＳＬＲメッセージ６３２の送信の直後にＥＬＰ　ＰＳＬＲメッセージ６３４が送信さ
れる。一実施形態では、ＧＭＬＣ６１０は更に、早期調整がＥ－ＳＭＬＣ６１２において
提供できる可能性が最も高くなるまで、低い精度を求めるＥＬＰ　ＰＳＬＲメッセージ６
３４の送信を延期するように構成され得る。図１６Ａ及び図１６Ｂは、この実施形態をよ
り詳細に示しており、図１３Ａ及び図１３Ｂに基づく。図１６Ａ及び図１６Ｂでは、メッ
セージ７３２、７３６、７３４、７４２、７４４、７４６、７４８及び７４９は、それぞ
れ、図１３Ａ及び図１３Ｂのメッセージ６３２、６３６、６３４、６４２、６４４、６４
６、６４８及び６４９に対応し得る。更に、図１６Ａ及び図１６ＢのＬＲＦ７１５、ＧＭ
ＬＣ７１０、Ｅ－ＳＭＬＣ７１２、ＭＭＥ７０８及びＵＥ７００は、それぞれ、図１３Ａ
及び図１３ＢのＬＲＦ６１５、ＧＭＬＣ６１０、Ｅ－ＳＭＬＣ６１２、ＭＭＥ６０８及び
ＵＥ６００に対応し得る。図１６Ａ及び図１６Ｂに示す実施形態では、ＧＭＬＣ７１０は
、最終調整に関するＥＬＰ　ＰＳＬＲメッセージ７３２を送った後、早期調整の低い精度
及び／又は低い遅延を示すＥＬＰ　ＰＳＬＲメッセージ７３４を送る前に「ｒｅｓｐｏｎ
ｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ」秒（又は「ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅＥａｒｌｙＦｉｘ
」の値よりも数秒長く）待つように構成され得る。（早期調整を取得し保持する）Ｅ－Ｓ
ＭＬＣ７１２は、早期調整に関するＬＣＳ－ＡＰ　ＬｏｃＲｅｑメッセージ７４２を、最
終調整に関するＬＣＳ－ＡＰ　ＬｏｃＲｅｑメッセージ７３６に関連付けることが可能で
あり得る。
【００７３】
　[00091]図１６Ａ及び図１６Ｂの特定の実施形態は、図１３Ａ及び図１３Ｂに従って実
施されたように、ＬＰＰの更なる変更及び／又は拡張に従って実施され得る。図１３Ａ及
び図１３Ｂの手法と比較すると、図１６Ａ及び図１６Ｂの手法は、Ｅ－ＳＭＬＣ（例えば
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、Ｅ－ＳＭＬＣ７１２）が（例えば、図１３Ａ及び図１３Ｂの場合のように）早期位置調
整についての要求をＵＥが早期位置調整を戻すまで待ち行列に入れる代わりに、要求に即
時に応答することを可能にし得る。これは、位置調整についての２つの要求（例えば、低
い精度の早期位置調整についての１つの要求及び高い精度の最終位置調整についての別の
要求）を待ち行列に入れる必要を回避することによって、Ｅ－ＳＭＬＣへの影響を低減す
ることができる。上記で指摘したように、Ｅ－ＳＭＬＣ７１２は、２つの異なるＬＣＳ－
ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｑメッセージ７３６及び７４２が同じＩＭＳＩ又はＩＭＥＩを示し、
（例えば、ＬＣＳクライアントタイプＩＥにおける）緊急ＬＣＳクライアントとの関連性
を示す場合に、これらのメッセージを同じＵＥ７００に関連付けることができる。従って
、Ｅ－ＳＭＬＣ７１２がＭＭＥ７０８からＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｑメッセージ７４
２を受信した場合、Ｅ－ＳＭＬＣ７１２は、ＵＥ７００との第２のＬＰＰ測位セッション
を開始せず、代わりにＬＣＳ－ＡＰ　Ｌｏｃ　Ｒｅｓｐメッセージ７４４において（例え
ば、早期位置調整としてＵＥ７００から以前取得された）早期位置調整を即時に戻すこと
がある。
【００７４】
　[00092]図５、図６、図８、図５、図１３Ａ、図１３Ｂ、図１６Ａ及び図１６Ｂに示す
特定の実装形態では、単一のＬＰＰ　ＲｅｑＬｏｃＩｎｆｏメッセージは、最終位置調整
に関する測位要件を指定して送られ得る。特定の実装形態は、追加の早期位置調整につい
ての要求と早期位置調整に関する所望の応答時間とを示すために随意のＩＥが追加される
ことを提案する。ＵＥは、最終位置調整に関して許容された測位方法の全部又は一部を使
用して、早期位置調整に関する最良の提供可能な位置情報（例えば、位置関連測定値又は
位置推定値）を戻すことを許され得る。しかしながら、例えば、（ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉ
ｍｅ＝２０．０秒の）最終位置調整のためのＡ－ＧＮＳＳ、（ｒｅｓｐｏｎｓｅＴｉｍｅ
＝５．０秒の）早期位置調整のためのＯＴＤＯＡのように、最終位置調整のための測位方
法とは異なる測位方法を介して早期調整が取得されることが望ましい場合、図５、図６、
図８、図１０、図１３Ａ、図１３Ｂ、図１６Ａ及び図１６Ｂにおいて説明する特定の解は
、特定のＵＥ実装形態に依存し得る。
【００７５】
　[00093]上記で説明した実施形態は、要求された位置調整に関連する精度又は遅延許容
レベルを指定する位置要求メッセージを対象とする。図１７、図１８Ａ及び図１８Ｂによ
る実施形態は、要求された位置調整を取得する際に使用されるべき特定の技法を位置要求
メッセージが更に指定することを更に可能にする。図１７は、早期位置調整を取得する際
の測位技法を指定する柔軟性を拡大するための、一実施形態によるユーザプレーン位置解
を使用して実施され得る呼フロー図である。同様に、図１８Ａ及び図１８Ｂは、早期位置
調整を取得する際の測位技法を指定する柔軟性を拡大するための、一実施形態によるコン
トロールプレーン位置解を使用して実施され得る呼フロー図を示している。図１７、図１
８Ａ及び図１８Ｂでは、ＵＥ（例えば、ＵＥ８００又はＵＥ９００）は、２つの別個のＬ
ＰＰ　ＲｅｑＬｏｃＩｎｆｏメッセージを受信することができる。図１７では、例えば、
ＵＥ８００は、早期位置調整及び最終位置調整に関するパラメータを指定するＳＵＰＬ　
ＰＯＳメッセージ８０５にカプセル化された２つのＬＰＰ要求位置情報メッセージを受信
する。図１８Ａ及び図１８Ｂでは、ＵＥ９００は、それぞれ早期位置調整及び最終位置調
整のパラメータを指定するＬＰＰ　ＲｅｑＬｏｃＩｎｆｏメッセージ９３２及び９３４を
受信し得る。これらの実装形態は、位置サーバ（例えば、Ｅ－ＳＬＰ８１２又はＥ－ＳＭ
ＬＣ９１２）が早期位置調整及び最終位置調整に関する異なる測位要件を指定することを
可能にし得る。
【００７６】
　[00094]しかしながら、そのような要件は、（例えば、複数のＵＥを関与させる）複数
の測位セッションの同時サポートのために、ＵＥ及び他の参加ネットワークノードのリソ
ースを圧迫することがある。特定の実装形態では、代替解は、ＬＰＰの拡張及び／又は変
更を伴い得る。ここで、ＬＰＰ要求位置情報メッセージ（例えば、ＬＰＰ：ＲｅｑＬｏｃ
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Ｉｎｆｏメッセージ９３２、又はＳＵＰＬ　ＰＯＳメッセージ８０５に埋め込まれたＬＰ
Ｐ要求位置情報メッセージ）は、早期位置調整及び最終位置調整についての要求を明示的
に差別化する新しい随意のＩＥ（例えば、ｅａｒｌｙＦｉｘフラグ）を担持することがで
きる。例えば、ＵＥ９００は、ＯＴＤＯＡ測定値を取得し、場合によっては早期位置調整
を５．０秒未満で戻すために、（ｅａｒｌｙＦｉｘフラグを伴う）ＬＰＰ　ＲｅｑＬｏｃ
Ｉｎｆｏメッセージ９３２に定められた要件に従い得る。次いでＵＥ９００は、例えば、
Ａ－ＧＮＳＳ測定値を使用して位置調整を取得し、タイマ（例えば、２０秒のタイマ）の
終了時に最終位置調整を戻すために、（ｅａｒｌｙＦｉｘフラグを有しない）ＬＰＰ　Ｒ
ｅｑＬｏｃＩｎｆｏメッセージ９３４における要件に従い得る。ＵＥ８００は、ＳＵＰＬ
　ＰＯＳメッセージ８０５に埋め込まれたＬＰＰ要求位置情報メッセージに同様に応答す
ることができる。
【００７７】
　[00095]図５、図６、図８、図１０、図１３Ａ、図１３Ｂ、図１６Ａ、図１６Ｂ、図１
７、図１８Ａ及び図１８Ｂに関連して上記で説明した特定の実施形態のいずれかでは、Ｕ
Ｅは、ＵＥが（例えば、ＬＰＰメッセージ又は他のメッセージにおいて）早期位置調整を
提供することが可能であるかどうかについての指示をサーバ（例えば、Ｅ－ＳＬＭＣ又は
ＳＬＰ）に送信することができる。特定の実装形態では、例えば、ＵＥは、ＵＥが早期位
置調整を提供することが可能であることを示すフラグをＬＰＰ提供能力メッセージ（図示
せず）に含めることができる。そのようなＬＰＰ提供能力メッセージの送信は、位置サー
バからの位置情報についての要求に先行し得る。その場合に位置サーバは、例えば、特定
のＵＥが、位置要求が後に位置サーバによってＵＥに送られたときに早期位置調整を提供
することが可能であるかどうかを知ることができる。
【００７８】
　[00096]図１９は、一実施形態による、図１～図１８Ｂに示すモバイル機器（例えば、
モバイル機器１００）、移動局、ＵＥ（例えば、ＵＥ２００）、加入者機器（ＳＥＴ）又
はターゲット機器などのモバイル機器１１００の概略図である。モバイル機器１１００は
、図１～図１８Ｂに関連して記述し説明したモバイル機器、ＵＥ、ＳＥＴ又はターゲット
機器の１つ又は複数の特徴を含むことができる。幾つかの実施形態では、モバイル機器１
１００は、ワイヤレス通信ネットワーク上でワイヤレスアンテナ１１２２を介してワイヤ
レス信号１１２３を送信し受信することが可能であるワイヤレストランシーバ１１２１を
備えることができ、例えば、ワイヤレストランシーバ１１２１は、ｅＮＢ（例えば、ｅＮ
Ｂ２０５）及び他のネットワークインフラストラクチャを介したＬＳ（例えば、ＬＳ２０
６）及び／又は他のエンティティへの通信を確立するために使用され得る。ワイヤレスト
ランシーバ１１２１は、ワイヤレストランシーババスインターフェース１１２０によって
バス１１０１に接続され得る。ワイヤレストランシーババスインターフェース１１２０は
、幾つかの実施形態では、ワイヤレストランシーバ１１２１と少なくとも部分的に統合さ
れ得る。幾つかの実施形態は、例えば、ほんの数例を挙げると、ＩＥＥＥ規格８０２．１
１のバージョン、ＣＤＭＡ、ＷＣＤＭＡ、ＬＴＥ、ＵＭＴＳ、ＧＳＭ、ＡＭＰＳ、Ｚｉｇ
ｂｅｅ（登録商標）及びＢｌｕｅｔｏｏｔｈなどの、対応する複数のワイヤレス通信規格
に従って信号を送信及び／又は受信することを可能にするために、複数のワイヤレストラ
ンシーバ１１２１とワイヤレスアンテナ１１２２とを含み得る。
【００７９】
　[00097]モバイル機器１１００は、ＳＰＳアンテナ１１５８を介してＳＰＳ信号１１５
９を受信及び収集することが可能なＳＰＳ受信機１１５５も備え得る。ＳＰＳ受信機１１
５５はまた、モバイル機器１１００の位置を推定するために、収集されたＳＰＳ信号１１
５９を全体的に又は部分的に処理し得る。幾つかの実施形態では、汎用プロセッサ１１１
１、メモリ１１４０、ＤＳＰ１１１２及び／又は専用プロセッサ（図示せず）はまた、Ｓ
ＰＳ受信機１１５５とともに、収集されたＳＰＳ信号を全体的に又は部分的に処理し及び
／又はモバイル機器１１００の推定位置を計算するために利用され得る。ＳＰＳ又は測位
動作を実行する際に使用するための他の信号（例えば、ワイヤレストランシーバ１１２１
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から収集された信号）の記憶は、メモリ１１４０又はレジスタ（図示せず）中で実行され
得る。従って、汎用プロセッサ１１１１、メモリ１１４０、ＤＳＰ１１１２及び／又は専
用プロセッサは、モバイル機器１１００の位置を推定するために測定値を処理する際に使
用するための測位エンジンを与え得る。
【００８０】
　[00098]同じく図９に示すように、モバイル機器１１００は、バスインターフェース１
１１０によってバス１１０１に接続されたデジタル信号プロセッサ（ＤＳＰ）１１１２と
、バスインターフェース１１１０によってバス１１０１に接続された汎用プロセッサ１１
１１と、メモリ１１４０とを備え得る。バスインターフェース１１１０は、ＤＳＰ１１１
２、汎用プロセッサ１１１１及びメモリ１１４０と統合され得る。様々な実施形態では、
ほんの数例を挙げると、ＲＡＭ、ＲＯＭ、ＦＬＡＳＨ、又はディスクドライブなどのコン
ピュータ可読記憶媒体上など、メモリ１１４０に記憶された１つ又は複数の機械可読命令
の応答実行において、機能が実行され得る。１つ又は複数の命令は、汎用プロセッサ１１
１１、専用プロセッサ、又はＤＳＰ１１１２によって実行可能であり得る。メモリ１１４
０は、本明細書で説明する機能を実行するためにプロセッサ１１１１及び／又はＤＳＰ１
１１２によって実行可能であるソフトウェアコード（プログラミングコード、命令など）
を記憶する非一時的プロセッサ可読メモリ及び／又はコンピュータ可読メモリを備え得る
。
【００８１】
　[00099]同じく図１９に示すように、ユーザインターフェース１１３５は、ほんの数例
を挙げると、例えば、スピーカー、マイクロフォン、表示装置、振動機器(vibration dev
ice)、キーボード、タッチスクリーンなどの幾つかの機器のうちのいずれか１つを備え得
る。ユーザインターフェースは、代わりに、ＴＣＰ／ＩＰ又はリモートユーザ（例えば、
ＨＭＳにアクセスしているユーザ）への他の手段を介してサポートされ得る。特定の実装
形態では、ユーザインターフェース１１３５は、ユーザ又はＨＭＳなどのＯ＆Ｍシステム
がモバイル機器１１００上にホストされた１つ又は複数のアプリケーションと対話するこ
とを可能にし得る。例えば、ユーザインターフェース１１３５の機器は、ユーザからのア
クションに応答してＤＳＰ１１１２又は汎用プロセッサ１１１１によって更に処理される
べきアナログ信号又はデジタル信号をメモリ１１４０上に記憶し得る。同様に、モバイル
機器１１００上にホストされたアプリケーションは、出力信号をユーザに提示するために
、アナログ信号又はデジタル信号をメモリ１１４０上に記憶し得る。
【００８２】
　[000100]モバイル機器１１００はまた、例えば、ほんの数例を挙げると、温度センサ、
気圧センサ、周辺光センサ、撮像器、マイクロフォンなどの環境センサ１１６０を備え得
る。センサ１１６０は、メモリ１１４０中に記憶され、例えば、測位又はナビゲーション
動作を対象とするアプリケーションなどの１つ又は複数のアプリケーションをサポートす
るＤＰＳ又は汎用アプリケーションプロセッサ１１１１によって処理され得るアナログ信
号又はデジタル信号を生成し得る。センサ１１６０は、モバイル機器１１００の位置を決
定するのを助けるために及び／又はＵＥの位置を決定するのを支援する情報をＨＭＳ若し
くはＳＡＳに提供するために、使用され得る。
【００８３】
　[000101]特定の実装形態では、モバイル機器１１００は、ワイヤレストランシーバ１１
２１又はＳＰＳ受信機１１５５において受信され、ダウンコンバートされた信号のベース
バンド処理を実行することが可能な専用モデムプロセッサ１１６６を備え得る。同様に、
モデムプロセッサ１１６６は、ワイヤレストランシーバ１１２１による送信のためにアッ
プコンバートされるべき信号のベースバンド処理を実行し得る。代替実装形態では、専用
モデムプロセッサを有する代わりに、ベースバンド処理は汎用プロセッサ又はＤＳＰ（例
えば、汎用／アプリケーションプロセッサ１１１１又はＤＳＰ１１１２）によって実行さ
れ得る。但し、これらはベースバンド処理を実行し得る構造の例にすぎず、特許請求する
主題はこの点について限定されないことを理解されたい。



(35) JP 6602777 B2 2019.11.6

10

20

30

40

50

【００８４】
　[000102]図２０は、例えば、図１～図１８Ｂに関連して上記で説明した技法又はプロセ
スを実施するように構成可能な１つ又は複数の機器を含み得る例示的なシステム１２００
を示す概略図である。システム１２００は、例えば、ワイヤレス通信ネットワーク１２０
８を通して互いに動作可能に結合され得る第１の機器１２０２と、第２の機器１２０４と
、第３の機器１２０６とを含み得る。一態様では、第２の機器１２０４は、図２～図１８
Ｂに示すように、ＭＭＥ、Ｅ－ＳＭＬＣ、ＧＭＬＣ、ＬＲＦ、ＰＳＡＰ、ＬＳ又はＥ－Ｓ
ＬＰなどのサーバを備え得る。また、一態様では、ワイヤレス通信ネットワーク１２０８
は、例えば、１つ又は複数のワイヤレスアクセスポイントを備え得る。
【００８５】
　[000103]図２０に示す第１の機器１２０２、第２の機器１２０４及び第３の機器１２０
６は、ワイヤレス通信ネットワーク１２０８を介してデータを交換するように構成可能で
あり得る任意の機器、アプライアンス又は機械を表し得る。限定ではなく例として、第１
の機器１２０２、第２の機器１２０４又は第３の機器１２０６のいずれもが、例えば、デ
スクトップコンピュータ、ラップトップコンピュータ、ワークステーション、サーバ機器
などの１つ又は複数のコンピュータ機器若しくはコンピューティングプラットフォーム、
例えば、携帯情報端末、モバイル通信機器などの１つ又は複数のパーソナルコンピュータ
機器、パーソナルコンピューティングアプライアンス、パーソナル通信機器、若しくはパ
ーソナル通信アプライアンス、例えば、データベース又はデータストレージサービスプロ
バイダ／システム、ネットワークサービスプロバイダ／システム、インターネット又はイ
ントラネットサービスプロバイダ／システム、ポータル若しくは検索エンジンサービスプ
ロバイダ／システム、ワイヤレス通信サービスプロバイダ／システムなど、コンピュータ
システム又は関連するサービスプロバイダ機能若しくはそれらの任意の組合せを含み得る
。第１の機器１２０２、第２の機器１２０４、及び第３の機器１２０６のいずれもが、そ
れぞれ、本明細書で説明する例による基地局アルマナックサーバ、基地局又はモバイル機
器のうちの１つ又は複数を備え得る。
【００８６】
　[000104]同様に、（例えば、図１に示すネットワーク１３０の実装形態の特定のものに
おける）ワイヤレス通信ネットワーク１２０８は、第１の機器１２０２、第２の機器１２
０４、及び第３の機器１２０６のうちの少なくとも２つの間でのデータの交換をサポート
するように構成可能な１つ又は複数の通信リンク、プロセス又はリソースを表し得る。限
定ではなく例として、ワイヤレス通信ネットワーク１２０８は、ワイヤレス又はワイヤー
ドの通信リンク、電話若しくは電気通信システム、データバス又はチャネル、光ファイバ
、地上若しくはスペースビークルリソース、ローカルエリアネットワーク、ワイドエリア
ネットワーク、イントラネット、インターネット、ルータ若しくはスイッチなど、又はそ
れらの任意の組合せを含み得る。例えば、第３の機器１２０６の部分的に隠されているも
のとして示した点線のボックスによって図示されるように、ワイヤレス通信ネットワーク
１２０８に動作可能に結合された、同様の追加の機器がある場合がある。
【００８７】
　[000105]システム１２００に示す様々な機器及びネットワークの全部又は一部並びに本
明細書で更に説明するプロセス及び方法が、ハードウェア、ファームウェア、ソフトウェ
ア、又はその任意の組合せを使用して、又はさもなければ含めて実装され得ることを認識
されたい。
【００８８】
　[000106]従って、限定ではなく例として、第２の機器１２０４は、バス１２２８を介し
てメモリ１２２２に動作可能に結合された少なくとも１つの処理ユニット１２２０を含み
得る。
【００８９】
　[000107]処理ユニット１２２０は、データコンピューティング手順又はデータコンピュ
ーティングプロセスの少なくとも一部分を実行するように構成可能な１つ又は複数の回路
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を表す。限定ではなく例として、処理ユニット１２２０は、１つ又は複数のプロセッサ、
コントローラ、マイクロプロセッサ、マイクロコントローラ、特定用途向け集積回路、デ
ジタル信号プロセッサ、プログラマブル論理機器、フィールドプログラマブルゲートアレ
イなど、又はそれらの任意の組合せを含み得る。
【００９０】
　[000108]メモリ１２２２は、任意のデータ記憶機構を表す。例えば、メモリ１２２２は
、１次メモリ１２２４又は２次メモリ１２２６を含み得る。例えば、１次メモリ１２２４
は、ランダムアクセスメモリ、読取り専用メモリなどを含み得る。１次メモリ１２２４の
全部又は一部は、この例では処理ユニット１２２０とは別個であるものとして示されてい
るが、処理ユニット１２２０内に設けられるか、又はさもなければ処理ユニット１２２０
と共設／結合され得ることを理解されたい。
【００９１】
　[000109]特定の実装形態では、屋内エリアのデジタルマップは、メモリ１２２２中に特
定のフォーマットで記憶され得る。処理ユニット１２２０は、デジタルマップ中で示され
た構造の外周によって制限された構成要素エリアを識別及び分類するために、記憶された
デジタルマップを処理するための命令を実行し得る。すでに指摘したように、これらの実
行される命令は、構成要素エリアを制限する外周を形成する構造中の出口セグメントを識
別し、特徴づけることと、制限された構成要素エリアの少なくとも１つの次元のサイズに
対する少なくとも１つの識別された出口セグメントのサイズの比例に少なくとも部分的に
基づいて制限された構成要素エリアを分類することとを指定し得る。
【００９２】
　[000110]２次メモリ１２２６は、例えば、１次メモリと同じ又は同様のタイプのメモリ
若しくは、例えば、ディスクドライブ、光ディスクドライブ、テープドライブ、ソリッド
ステートメモリドライブなど、１つ又は複数のデータ記憶装置又はデータ記憶システムを
含み得る。幾つかの実施態様では、２次メモリ１２２６は、コンピュータ可読媒体１２４
０を動作可能に受容するか又はさもなければコンピュータ可読媒体１２４０に結合するよ
うに構成可能であり得る。コンピュータ可読媒体１２４０は、例えば、システム１２００
内の機器のうちの１つ又は複数のためにデータ、コード又は命令を担持するかアクセス可
能にすることができる任意の非一時的媒体を含み得る。コンピュータ可読媒体１２４０は
また、記憶媒体と呼ばれることもある。
【００９３】
　[000111]第２の機器１２０４は、例えば、第２の機器１２０４の少なくともワイヤレス
通信ネットワーク１２０８への動作可能な結合を提供する又はさもなければサポートする
通信インターフェース１２３０を含み得る。限定ではなく例として、通信インターフェー
ス１２３０は、ネットワークインターフェース機器又はネットワークインターフェースカ
ード、モデム、ルータ、スイッチ、トランシーバなどを含み得る。
【００９４】
　[000112]第２の機器１２０４は、例えば、入力／出力機器１２３２を含み得る。入力／
出力機器１２３２は、人間又は機械の入力を受け付けるか、若しくは導入するために構成
可能であり得る１つ又は複数の機器又は特徴若しくは人間又は機械の出力を配信するか、
若しくはさもなければ与えるために構成可能であり得る１つ又は複数の機器若しくは特徴
を表す。限定ではなく例として、入力／出力機器１２３２は、動作可能に構成される表示
器、スピーカ、キーボード、マウス、トラックボール、タッチスクリーン、データポート
などを含み得る。
【００９５】
　[000113]本明細書で説明した方法は、特定の例に従って適用例に応じて様々な手段によ
って実装され得る。例えば、そのような方法は、ハードウェア、ファームウェア、ソフト
ウェア又はそれらの組合せで実装され得る。ハードウェア実装形態では、例えば、処理ユ
ニットは、１つ又は複数の特定用途向け集積回路（「ＡＳＩＣ」）、デジタル信号プロセ
ッサ（「ＤＳＰ」）、デジタル信号処理機器（「ＤＳＰＤ」）、プログラマブル論理機器
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（「ＰＬＤ」）、フィールドプログラマブルゲートアレイ（「ＦＰＧＡ」）、プロセッサ
、コントローラ、マイクロコントローラ、マイクロプロセッサ、電子機器、本明細書で説
明した機能を実行するように設計された他の機器ユニット、又はそれらの組合せの中で実
装され得る。
【００９６】
　[000114]本明細書に含まれる詳細な説明の幾つかの部分は、特定の装置又は専用コンピ
ュータ機器又はプラットフォームのメモリ内に記憶された２値デジタル信号に対する演算
のアルゴリズム若しくは記号表現に関して提示されている。この特定の明細書のコンテキ
ストでは、特定の装置などの用語は、プログラムソフトウェアからの命令に従って特定の
動作を実行するようにプログラムされた後の汎用コンピュータを含む。アルゴリズム記述
又は記号表現は、信号処理又は関連技術の当業者によって、自身の仕事の本質を他の当業
者に伝達するために使用される技法の例である。アルゴリズムは、本明細書では、また一
般に、所望の結果につながる自己矛盾のない一連の演算又は同様の信号処理であると考え
られる。このコンテキストでは、演算又は処理は物理量の物理的操作を伴う。必ずしもそ
うとは限らないが、一般に、そのような量は、記憶、転送、結合、比較、又はさもなけれ
ば他の方法で操作されることが可能な電気信号又は磁気信号の形態をとり得る。主に一般
的な用法という理由で、そのような信号をビット、データ、値、要素、記号、文字、項、
数、数字などと呼ぶことが時々便利であることがわかっている。しかしながら、これら及
び同様の用語は全て、適切な物理量に関連付けられるべきものであり、便利なラベルにす
ぎないことを理解されたい。別段に明記されていない限り、本明細書の説明から明らかな
ように、本明細書全体にわたって、「処理する（processing）」、「算出する（computin
g）」、「計算する（calculating）」、「決定する（determining）」などの用語を利用
する説明は、専用コンピュータ、専用コンピュータ装置又は同様の専用電子コンピュータ
機器などの、特定の装置の動作又はプロセスを指すことを諒解されたい。従って、本明細
書のコンテキストで、専用コンピュータ又は同様の専用電子コンピュータ機器は、専用コ
ンピュータ又は同様の専用電子コンピュータ機器のメモリ、レジスタ、又は他の情報記憶
機器、送信機器、若しくは表示装置内の電子的又は磁気的な物理量として一般に表される
信号を操作又は変換することが可能である。
【００９７】
　[000115]本明細書で説明したワイヤレス通信技法は、ワイヤレスワイドエリアネットワ
ーク（「ＷＷＡＮ」）、ワイヤレスローカルエリアネットワーク（「ＷＬＡＮ」）、ワイ
ヤレスパーソナルエリアネットワーク（ＷＰＡＮ）などの様々なワイヤレス通信ネットワ
ークに関連し得る。「ネットワーク」及び「システム」という用語は、本明細書では互換
的に使用され得る。ＷＷＡＮは、符号分割多元接続（「ＣＤＭＡ」）ネットワーク、時分
割多元接続（「ＴＤＭＡ」）ネットワーク、周波数分割多元接続（「ＦＤＭＡ」）ネット
ワーク、直交周波数分割多元接続（「ＯＦＤＭＡ」）ネットワーク、シングルキャリア周
波数分割多元接続（「ＳＣ－ＦＤＭＡ」）ネットワーク又は上記のネットワークの任意の
組合せなどでよい。ＣＤＭＡネットワークは、ほんの幾つかの無線技術を挙げると、ｃｄ
ｍａ２０００、広帯域ＣＤＭＡ（Ｗ－ＣＤＭＡ（登録商標））などの１つ又は複数の無線
アクセス技術（ＲＡＴ）を実装し得る。ここで、ｃｄｍａ２０００は、ＩＳ－９５規格、
ＩＳ－２０００規格、及びＩＳ－８５６規格に従って実装される技術を含み得る。ＴＤＭ
Ａネットワークは、モバイル通信用グローバルシステム（「ＧＳＭ」）、デジタル先進移
動電話システム（「Ｄ－ＡＭＰＳ：Digital Advanced Mobile Phone System」）、又は何
らかの他のＲＡＴを実装することができ得る。ＧＳＭ及びＷ－ＣＤＭＡは、「第３世代パ
ートナーシッププロジェクト」（３ＧＰＰ）と称する団体からの文書に記載されている。
ｃｄｍａ２０００は、「第３世代パートナーシッププロジェクト２」（３ＧＰＰ２）と称
する団体からの文書に記載されている。３ＧＰＰ及び３ＧＰＰ２文書は公的に入手可能で
ある。４Ｇロングタームエボリューション（「ＬＴＥ」）通信ネットワークも、一態様に
おいて、特許請求する主題に従って実装され得る。ＷＬＡＮはＩＥＥＥ８０２．１１ｘネ
ットワークを備える場合があり、ＷＰＡＮは、例えば、Ｂｌｕｅｔｏｏｔｈネットワーク
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、ＩＥＥＥ８０２．１５ｘを備える場合がある。本明細書で説明したワイヤレス通信実装
形態はまた、ＷＷＡＮ、ＷＬＡＮ又はＷＰＡＮの任意の組合せとともに使用され得る。
【００９８】
　[000116]別の態様では、前述のように、ワイヤレス送信機又はワイヤレスアクセスポイ
ントは、セルラー電話サービスを会社又は家庭に延長するために利用されるセルラートラ
ンシーバ機器を備え得る。そのような実装形態では、１つ又は複数のモバイル機器は、例
えば、符号分割多元接続（「ＣＤＭＡ」）セルラー通信プロトコルを介してセルラートラ
ンシーバ機器と通信することができる。
【００９９】
　[000117]本明細書で説明した技法は、幾つかのＧＮＳＳ及び／又はＧＮＳＳの組合せの
うちのいずれか１つを含むＳＰＳとともに使用され得る。更に、そのような技法は、「疑
似衛星」として機能する地上波送信機又はＳＶとそのような地上波送信機との組合せを利
用する測位システムとともに使用され得る。地上波送信機は、例えば、ＰＮコード又は（
例えば、ＧＰＳ又はＣＤＭＡセルラー信号と同様の）他のレンジングコードをブロードキ
ャストする地上波送信機を含み得る。そのような送信機は、リモート受信機による識別を
可能にするように一意のＰＮコードを割り当てられ得る。地上波送信機は、例えば、トン
ネルの中、鉱山内、建築物の中、都市ビルの谷間又は他の閉じられたエリア内などの、周
回するＳＶからのＳＰＳ信号が利用できないことがある状況においてＳＰＳを補強するの
に有用であり得る。疑似衛星の別の実装形態は、無線ビーコンとして知られている。本明
細書で使用する「ＳＶ」という用語は、疑似衛星、疑似衛星の均等物、及び場合によって
は他のものとして機能する地上波送信機を含むものとする。本明細書で使用する「ＳＰＳ
信号」及び／又は「ＳＶ信号」という用語は、疑似衛星又は疑似衛星の均等物として機能
する地上波送信機を含む、地上波送信機からのＳＰＳ様の信号を含むものとする。
【０１００】
　[000118]本明細書で使用する「及び（and）」、及び「又は（or）」という用語は、そ
れが使用されるコンテキストに少なくとも部分的に依存する様々な意味を含み得る。典型
的には、「又は（or）」は、Ａ、Ｂ又はＣなどのリストを関連付けるために使用される場
合には、ここで包含的な意味で使用されるＡ、Ｂ、及びＣを意味し、ならびにここで排他
的な意味で使用されるＡ、Ｂ又はＣを意味するものとする。本明細書全体にわたる「一例
（one example）」又は「例（an example）」への言及は、その例に関して説明される特
定の特徴、構造、又は特性が、特許請求する主題の少なくとも１つの例の中に含まれるこ
とを意味する。従って、本明細書全体にわたる様々な場所における「一例において（in o
ne example）」又は「例（an example）」という語句の出現は、必ずしも全てが同じ例に
言及しているとは限らない。更に、それらの特定の特徴、構造、又は特性は、１つ又は複
数の例において組み合わされ得る。本明細書で説明した例は、デジタル信号を使用して動
作する機械、機器、エンジン又は装置を含み得る。そのような信号は、電子信号、光学的
信号、電磁信号又は位置間で情報を提供するあらゆる形態のエネルギーを備え得る。
【０１０１】
　[000119]現在考えられる例示的な特徴を図示及び説明したが、特許請求する主題から逸
脱することなしに、様々な他の修正が行われてよく、また均等物の置換が可能であること
は当業者によって理解されよう。更に、本明細書で説明した主要な概念から逸脱すること
なしに、特定の状況を特許請求する主題の教示に適応させるために、多くの修正が行われ
得る。従って、特許請求する主題は、開示された特定の例に限定されず、そのような特許
請求する主題はまた、添付の特許請求の範囲内に入る全ての態様とそれらの均等物とを含
み得るものとする。
　以下に、本願の出願当初の特許請求の範囲に記載された発明を付記する。
［Ｃ１］
　モバイル機器における位置サービスをサポートするための方法であって、
　位置サーバから第１のメッセージを受信することと、ここにおいて、前記第１のメッセ
ージが早期位置調整についての要求を備え、
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　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記早期位置調整に関する第１の位
置パラメータを備える第２のメッセージを送信することと、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ最終位置調整に関する第２の位置パ
ラメータを備える第３のメッセージを送信することと
を備える方法。
［Ｃ２］
　前記位置サーバが緊急セキュアユーザプレーン位置（ＳＵＰＬ）位置プラットフォーム
（Ｅ－ＳＬＰ）を備える、Ｃ１に記載の方法。
［Ｃ３］
　前記位置サーバが強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）を備
える、Ｃ１に記載の方法。
［Ｃ４］
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが第３世代パ
ートナーシッププロジェクト（３ＧＰＰ）ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）測位
プロトコル（ＬＰＰ）に従って送信される、Ｃ１に記載の方法。
［Ｃ５］
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが同じＬＰＰ
トランザクションにおいて送信される、Ｃ４に記載の方法。
［Ｃ６］
　前記早期位置調整についての前記要求が前記早期位置調整に関する応答時間を備える、
Ｃ１に記載の方法。
［Ｃ７］
　前記第１の位置パラメータが、前記モバイル機器の推定位置又は前記モバイル機器の位
置を示す測定値若しくはそれらの組合せを備える、Ｃ１に記載の方法。
［Ｃ８］
　前記第２の位置パラメータが、前記モバイル機器の推定位置又は前記モバイル機器の位
置を示す測定値若しくはそれらの組合せを備える、Ｃ１に記載の方法。
［Ｃ９］
　位置サービスをサポートするためのモバイル機器であって、
　通信ネットワークにメッセージをワイヤレス送信し、前記通信ネットワークからメッセ
ージをワイヤレス受信するように構成されるトランシーバ機器と、
　１つ以上のプロセッサと
を備え、前記１つ以上のプロセッサは、
　位置サーバから前記トランシーバ機器において受信された第１のメッセージを取得する
ことと、ここにおいて、前記第１のメッセージが早期位置調整についての要求を備え、　
前記トランシーバ機器を通した第２のメッセージの送信を開始することと、前記第２のメ
ッセージが、前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへの前記早期位置調整に関
する第１の位置パラメータを備え、
　前記トランシーバ機器を通した第３のメッセージの送信を開始することと、前記第３の
メッセージが、前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへの最終位置調整に関す
る第２の位置パラメータを備える、
を行うように構成される、モバイル機器。
［Ｃ１０］
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが第３世代パ
ートナーシッププロジェクト（３ＧＰＰ）ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）測位
プロトコル（ＬＰＰ）に従って送信される、Ｃ９に記載のモバイル機器。
［Ｃ１１］
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが同じＬＰＰ
トランザクションにおいて送信される、Ｃ１０に記載のモバイル機器。
［Ｃ１２］
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　前記早期位置調整についての前記要求が前記早期位置調整に関する応答時間を備える、
Ｃ９に記載のモバイル機器。
［Ｃ１３］
　記憶された機械可読命令を備える非一時的記憶媒体であって、前記機械可読命令は、専
用計算装置によって、
　位置サーバから受信された第１のメッセージを取得することと、ここにおいて、前記第
１のメッセージが早期位置調整についての要求を備える、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記早期位置調整に関する第１の位
置パラメータを備える第２のメッセージの送信を開始することと、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ最終位置調整に関する第２の位置パ
ラメータを備える第３のメッセージの送信を開始することと
を行うように実行可能である、非一時的記憶媒体。
［Ｃ１４］
　前記位置サーバが緊急セキュアユーザプレーン位置（ＳＵＰＬ）位置プラットフォーム
（Ｅ－ＳＬＰ）を備える、Ｃ１３に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ１５］
　前記位置サーバが強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）を備
える、Ｃ１３に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ１６］
　前記第１の位置パラメータが、モバイル機器の第１の推定位置又は前記モバイル機器の
位置を示す第１の測定値若しくはそれらの組合せを備え、前記第２の位置パラメータが、
前記モバイル機器の第２の推定位置又は前記モバイル機器の前記位置を示す第２の測定値
若しくはそれらの組合せを備える、Ｃ１３に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ１７］
　位置サービスをサポートするためのモバイル機器であって、
　位置サーバから第１のメッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第１の
メッセージが早期位置調整についての要求を備え、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ前記早期位置調整に関する第１の位
置パラメータを備える第２のメッセージを送信するための手段と、
　前記第１のメッセージに応答して前記位置サーバへ最終位置調整に関する第２の位置パ
ラメータを備える第３のメッセージを送信するための手段と
を備えるモバイル機器。
［Ｃ１８］
　前記第１のメッセージを受信するための前記手段が、第３世代パートナーシッププロジ
ェクト（３ＧＰＰ）ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）測位プロトコル（ＬＰＰ）
に従って前記第１のメッセージを受信するための手段を備え、
　前記第２のメッセージを送信するための前記手段が、前記第３世代パートナーシッププ
ロジェクト（３ＧＰＰ）ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）測位プロトコル（ＬＰ
Ｐ）に従って前記第２のメッセージを送信するための手段を備え、
　前記第３のメッセージを送信するための前記手段が、前記第３世代パートナーシッププ
ロジェクト（３ＧＰＰ）ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）測位プロトコル（ＬＰ
Ｐ）に従って前記第３のメッセージを送信するための手段を備える、Ｃ１７に記載のモバ
イル機器。
［Ｃ１９］
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが同じＬＰＰ
トランザクションに属する、Ｃ１８に記載のモバイル機器。
［Ｃ２０］
　前記第１の位置パラメータが、前記モバイル機器の第１の推定位置又は前記モバイル機
器の位置を示す第１の測定値若しくはそれらの任意の組合せを備え、前記第２の位置パラ
メータが、前記モバイル機器の第２の推定位置又は前記モバイル機器の前記位置を示す第
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２の測定値若しくはそれらの任意の組合せを備える、Ｃ１７に記載のモバイル機器。
［Ｃ２１］
　１つ以上の緊急応答サービスをサポートするための位置サーバにおける方法であって、
　位置要求を備えるモバイル機器へ第１のメッセージを送信することと、ここにおいて、
前記第１のメッセージが第１の位置調整についての要求を備え、
　前記モバイル機器から第２のメッセージを受信することと、前記第２のメッセージが前
記第１の位置調整に関する第１の位置パラメータを備え、
　前記モバイル機器から第３のメッセージを受信することと、前記第３のメッセージが第
２の位置調整に関する第２の位置パラメータを備える、
を備える方法。
［Ｃ２２］
　前記位置サーバが緊急セキュアユーザプレーン位置（ＳＵＰＬ）位置プラットフォーム
（Ｅ－ＳＬＰ）を備える、Ｃ２１に記載の方法。
［Ｃ２３］
　前記位置サーバが強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）を備
える、Ｃ２１に記載の方法。
［Ｃ２４］
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）から第４のメッセージと第５のメッセージとを
受信することを更に備え、
　前記第４のメッセージが、より高い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第５のメッセージが、より低い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第１のメッセージが、前記第４のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
答して送信される、Ｃ２３に記載の方法。
［Ｃ２５］
　前記ＭＭＥに第６のメッセージと第７のメッセージとを送信することを更に備え、
　前記第６のメッセージが、前記第２のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
答して送信され、前記第１の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第１
の位置調整を備え、
　前記第７のメッセージが、前記第３のメッセージ又は前記第４のメッセージに応答して
送信され、前記第２の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第２の位置
調整を備える、Ｃ２４に記載の方法。
［Ｃ２６］
　モバイル機器識別子に基づいて前記モバイル機器に前記第４のメッセージと前記第５の
メッセージとを関連付けることを更に備える、Ｃ２４に記載の方法。
［Ｃ２７］
　前記モバイル機器識別子が国際モバイル加入者識別情報（ＩＭＳＩ）又は国際移動局機
器識別情報（ＩＭＥＩ）を備える、Ｃ２６に記載の方法。
［Ｃ２８］
　前記第１のメッセージが、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）からの第４のメッセ
ージの受信に応答して送信され、前記方法が、
　前記第２のメッセージの受信に応答して、前記ＭＭＥに第５のメッセージを送信するこ
とと、ここにおいて、前記第５のメッセージが、前記第１の位置パラメータから少なくと
も部分的に決定された前記第１の位置調整を備え、
　前記第３のメッセージの受信に応答して、前記ＭＭＥに第６のメッセージを送信するこ
とと、ここにおいて、前記第６のメッセージが、前記第２の位置パラメータから少なくと
も部分的に決定された前記第２の位置調整を備える、
を更に備える、Ｃ２３に記載の方法。
［Ｃ２９］
　前記第４のメッセージ、前記第５のメッセージ及び前記第６のメッセージが第３世代パ
ートナーシッププロジェクト（３ＧＰＰ）位置サービスアプリケーションプロトコル（Ｌ
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ＣＳ－ＡＰプロトコル）に従って提供される、Ｃ２８に記載の方法。
［Ｃ３０］
　前記第４のメッセージ、前記第５のメッセージ及び前記第６のメッセージが同じＬＣＳ
－ＡＰ手順に属する、Ｃ２９に記載の方法。
［Ｃ３１］
　前記第５のメッセージがＬＣＳ－ＡＰ位置報告メッセージを備える、Ｃ３０に記載の方
法。
［Ｃ３２］
　前記第１の位置パラメータ及び前記第２の位置パラメータがそれぞれ、位置推定値又は
位置測定値若しくはそれらの組合せを備える、Ｃ２１に記載の方法。
［Ｃ３３］
　前記第１の位置調整についての前記要求が前記第１の位置調整に関する応答時間を備え
る、Ｃ２１に記載の方法。
［Ｃ３４］
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが第３世代パ
ートナーシッププロジェクト（３ＧＰＰ）ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）測位
プロトコル（ＬＰＰ）に従って送信される、Ｃ２１に記載の方法。
［Ｃ３５］
　前記第１のメッセージ、前記第２のメッセージ及び前記第３のメッセージが同じＬＰＰ
トランザクションに属する、Ｃ３４に記載の方法。
［Ｃ３６］
　１つ以上の緊急応答サービスをサポートするための位置サーバであって、
　通信ネットワークにメッセージを送信し、前記通信ネットワークからメッセージを受信
するためのトランシーバ機器と、
　１つ以上のプロセッサと
を備え、前記１つ以上のプロセッサは、
　モバイル機器へ前記トランシーバ機器を介して位置要求を備える第１のメッセージの送
信を開始することと、ここにおいて、前記第１のメッセージが第１の位置調整についての
要求を備え、
　前記第１のメッセージに応答して送信され、前記モバイル機器から前記トランシーバ機
器において受信された第２のメッセージを取得することと、前記第２のメッセージが前記
第１の位置調整に関する第１の位置パラメータを備え、
　前記第１のメッセージに応答して送信され、前記モバイル機器から前記トランシーバ機
器において受信された第３のメッセージを取得することと、前記第３のメッセージが第２
の位置調整に関する第２の位置パラメータを備える、
を行うように構成される、位置サーバ。
［Ｃ３７］
　前記１つ以上のプロセッサが、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）から前記トランシーバ機器において受信された
第４のメッセージと第５のメッセージとを取得する
ように更に構成され、
　前記第４のメッセージが、より高い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第５のメッセージが、より低い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第１のメッセージが、前記第４のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
答して送信される、Ｃ３６に記載の位置サーバ。
［Ｃ３８］
　前記１つ以上のプロセッサが、
　前記ＭＭＥへの前記トランシーバ機器を介して第６のメッセージ及び第７のメッセージ
の送信を開始するように更に構成され、
　前記第６のメッセージが、前記第２のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
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答して送信され、前記第１の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第１
の位置調整を備え、
　前記第７のメッセージが、前記第３のメッセージ又は前記第４のメッセージに応答して
送信され、前記第２の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第２の位置
調整を備える、Ｃ３７に記載の位置サーバ。
［Ｃ３９］
　前記１つ以上のプロセッサが、モバイル機器識別子に基づいて前記モバイル機器に前記
第４のメッセージと前記第５のメッセージとを関連付けるように更に構成される、Ｃ３７
に記載の位置サーバ。
［Ｃ４０］
　前記モバイル機器識別子が国際モバイル加入者識別情報（ＩＭＳＩ）又は国際移動局機
器識別情報（ＩＭＥＩ）を備える、Ｃ３９に記載の位置サーバ。
［Ｃ４１］
　記憶された機械可読命令を備える非一時的記憶媒体であって、前記機械可読命令は、位
置サーバの専用コンピュータ装置によって、
　位置要求を備えるモバイル機器への第１のメッセージの送信を開始することと、ここに
おいて、前記第１のメッセージが第１の位置調整についての要求を備え、
　前記第１のメッセージに応答して送信され、前記モバイル機器から受信された第２のメ
ッセージを取得することと、前記第２のメッセージが前記第１の位置調整に関する第１の
位置パラメータを備え、
　前記第１のメッセージに応答して送信され、前記モバイル機器から受信された第３のメ
ッセージを取得することと、前記第２のメッセージが第２の位置調整に関する第２の位置
パラメータを備える、
を行うように実行可能であり、前記位置サーバは、もう１つの緊急応答サービスをサポー
トする、非一時的記憶媒体。
［Ｃ４２］
　前記機械可読命令が、前記専用コンピュータ装置によって、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）から受信された第４のメッセージと第５のメッ
セージとを取得するように更に実行可能であり、
　前記第４のメッセージが、より高い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第５のメッセージが、より低い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第１のメッセージが、前記第４のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
答して送信される、Ｃ４１に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ４３］
　前記機械可読命令が、前記専用コンピュータ装置によって、
　前記ＭＭＥへの第６のメッセージ及び第７のメッセージの送信を開始するように更に実
行可能であり、
　前記第６のメッセージが、前記第２のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
答して送信され、前記第１の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第１
の位置調整を備え、
　前記第７のメッセージが、前記第３のメッセージ又は前記第４のメッセージに応答して
送信され、前記第２の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第２の位置
調整を備える、Ｃ４２に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ４４］
　前記第４のメッセージ及び前記第５のメッセージが第３世代パートナーシッププロジェ
クト（３ＧＰＰ）位置サービスアプリケーションプロトコル（ＬＣＳ－ＡＰプロトコル）
に従って提供される、Ｃ４２に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ４５］
　１つ以上の緊急応答サービスをサポートするための位置サーバであって、
　モバイル機器へ位置要求を備える第１のメッセージを送信するための手段と、ここにお
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いて、前記第１のメッセージが第１の位置調整についての要求を備え、
　前記第１のメッセージに応答して送信された前記モバイル機器からの第２のメッセージ
を受信するための手段と、前記第２のメッセージが前記第１の位置調整に関する第１の位
置パラメータを備え、
　前記第１のメッセージに応答して送信され、前記モバイル機器から第３のメッセージを
受信するための手段と、前記第３のメッセージが第２の位置調整に関する第２の位置パラ
メータを備える、
を備える位置サーバ。
［Ｃ４６］
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）から第４のメッセージと第５のメッセージとを
受信するための手段を更に備え、
　前記第４のメッセージが、より高い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第５のメッセージが、より低い精度を伴う位置についての要求を備え、
　前記第１のメッセージが、前記第４のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
答して送信される、Ｃ４５に記載の位置サーバ。
［Ｃ４７］
　前記ＭＭＥに第６のメッセージと第７のメッセージとを送信するための手段を更に備え
、
　前記第６のメッセージが、前記第２のメッセージ又は前記第５のメッセージの受信に応
答して送信され、前記第１の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第１
の位置調整を備え、
　前記第７のメッセージが、前記第３のメッセージ又は前記第４のメッセージに応答して
送信され、前記第２の位置パラメータから少なくとも部分的に決定された前記第２の位置
調整を備える、Ｃ４６に記載の位置サーバ。
［Ｃ４８］
　モバイル機器識別子に基づいて前記モバイル機器に前記第４のメッセージと前記第５の
メッセージとを関連付けるための手段を更に備える、Ｃ４６に記載の位置サーバ。
［Ｃ４９］
　前記モバイル機器識別子が国際モバイル加入者識別情報（ＩＭＳＩ）又は国際移動局機
器識別情報（ＩＭＥＩ）を備える、Ｃ４８に記載の位置サーバ。
［Ｃ５０］
　もう１つの緊急応答サービスをサポートするためのモビリティ管理エンティティ（ＭＭ
Ｅ）における方法であって、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信す
ることと、前記第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメータについ
ての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信することと
、
　前記ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信することと、前記第３の位置要求メ
ッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣに第
４の位置要求メッセージを送信することと、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信された前記Ｅ－ＳＭＬＣからの第１の位
置応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセージが前
記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信することと
、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラメータ
に少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前記第３
の位置要求メッセージに応答して送信され、
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　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから第３の位置
応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセージが前記
モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信することと
、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的に基づ
き、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第１の位置要求メッセージに応
答して送信される、
を備える方法。
［Ｃ５１］
　もう１つの緊急応答サービスをサポートするためのモビリティ管理エンティティ（ＭＭ
Ｅ）であって、
　通信ネットワークにメッセージを送信し、前記通信ネットワークからメッセージを受信
するためのトランシーバ機器と、
　１つ以上のプロセッサと
を備え、前記１つ以上のプロセッサは、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から前記トランシーバ機器において受信
された第１の位置要求メッセージを取得することと、前記第１の位置要求メッセージがモ
バイル機器の第１の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）への前記トランシーバ機器を介して第２の位置
要求メッセージの送信を開始することと、
　前記ＧＭＬＣから前記トランシーバ機器において受信された第３の位置要求メッセージ
を取得することと、前記第３の位置要求メッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラ
メータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣへ前
記トランシーバ機器を介して第４の位置要求メッセージの送信を開始することと、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから前記トラン
シーバ機器において受信された第１の位置応答メッセージを取得することと、ここにおい
て、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラ
メータを備える、
　前記ＧＭＬＣへ前記トランシーバ機器を介して前記早期位置調整を備える第２の位置応
答メッセージの送信を開始することと、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前
記早期位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記
第２の位置応答メッセージが前記第３の位置要求メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから前記トラン
シーバ機器において受信された第３の位置応答メッセージを取得することと、ここにおい
て、前記第３の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラ
メータを備え、
　前記ＧＭＬＣへ前記トランシーバ機器を介して前記最終位置調整を備える第４の位置応
答メッセージの送信を開始することと、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置
パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージ
が前記第１の位置要求メッセージに応答して送信される、
を行うように構成される、ＭＭＥ。
［Ｃ５２］
　記憶されたコンピュータ可読命令を備える非一時的記憶媒体であって、前記コンピュー
タ可読命令は、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）の専用コンピュータ装置によって
、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から受信された第１の位置要求メッセー
ジを取得することと、前記第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメ
ータについての要求を備え、
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　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）へ第２の位置要求メッセージの送信を開始する
ことと、
　前記ＧＭＬＣから受信された第３の位置要求メッセージを取得することと、前記第３の
位置要求メッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣへの
第４の位置要求メッセージの送信を開始することと、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信された、前記Ｅ－ＳＭＬＣから受信され
た第１の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、前記第１の位置応答メッ
セージが前記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣへ前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージの送信を開始する
ことと、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラ
メータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前
記第３の位置要求メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから受信された
第３の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセ
ージが前記モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣへ前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージの送信を開始する
ことと、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的
に基づき、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第１の位置要求メッセー
ジに応答して送信される、
を行うように実行可能であり、前記ＭＭＥは、もう１つの緊急応答サービスをサポートす
る、非一時的記憶媒体。
［Ｃ５３］
　もう１つの緊急応答サービスをサポートするためのモビリティ管理エンティティ（ＭＭ
Ｅ）であって、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信す
るための手段と、前記第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメータ
についての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッセージを送信するための
手段と、
　前記ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信するための手段と、前記第３の位置
要求メッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣに第
４の位置要求メッセージを送信するための手段と、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信された前記Ｅ－ＳＭＬＣからの第１の位
置応答メッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセー
ジが前記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信するための
手段と、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラ
メータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前
記第３の位置要求メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから第３の位置
応答メッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセージ
が前記モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信するための
手段と、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的
に基づき、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第１の位置要求メッセー
ジに応答して送信される、
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を備えるＭＭＥ。
［Ｃ５４］
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）においてモバイル機器の位置をサポートするた
めの方法であって、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信す
ることと、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機器の第１の位置パラメータに
ついての要求を備え、
　強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッ
セージを送信することと、
　前記ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信することと、前記第３の位置要求メ
ッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣに第
４の位置要求メッセージを送信することと、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから第１の位置
応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセージが前記
モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信することと
、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラメータ
に少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前記第３
の位置要求メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから第３の位置
応答メッセージを受信することと、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセージが前記
モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信することと
、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的に基づ
き、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第１の位置要求メッセージに応
答して送信される、
を備える方法。
［Ｃ５５］
　前記第２の位置要求メッセージ、前記第４の位置要求メッセージ、前記第１の位置応答
メッセージ及び前記第３の位置応答メッセージが３ＧＰＰ　ＬＣＳアプリケーションプロ
トコル（ＬＣＳ－ＡＰ）プロトコルに従って送信され、同じＬＣＳ－ＡＰ手順に属する、
Ｃ５４に記載の方法。
［Ｃ５６］
　前記第１の位置要求メッセージ、前記第３の位置要求メッセージ、前記第２の位置応答
メッセージ及び前記第４の位置応答メッセージが３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービ
スプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って送信される、Ｃ５４に記載の方法。
［Ｃ５７］
　通信ネットワークにメッセージを送信し、前記通信ネットワークからメッセージを受信
するためのトランシーバ機器と、
　１つ以上のプロセッサと
を備え、前記１つ以上のプロセッサは、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から前記トランシーバ機器において受信
された第１の位置要求メッセージを取得することと、前記第１の位置要求メッセージがモ
バイル機器の第１の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）への前記トランシーバ機器を介して第２の位置
要求メッセージの送信を開始することと、
　前記ＧＭＬＣから前記トランシーバ機器において受信された第３の位置要求メッセージ
を取得することと、前記第３の位置要求メッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラ
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メータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣへ前
記トランシーバ機器を介して第４の位置要求メッセージの送信を開始することと、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから前記トラン
シーバ機器において受信された第１の位置応答メッセージを取得することと、ここにおい
て、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラ
メータを備え、
　前記ＧＭＬＣへ前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージの送信を開始する
ことと、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラ
メータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前
記第３の位置要求メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから前記トラン
シーバ機器において受信された第３の位置応答メッセージを取得することと、ここにおい
て、前記第２の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラ
メータを備え、
　前記ＧＭＬＣへ前記トランシーバ機器を介して前記最終位置調整を備える第４の位置応
答メッセージの送信を開始することと、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置
パラメータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージ
が前記第１の位置要求メッセージに応答して送信される、
を行うように構成される、モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）。
［Ｃ５８］
　前記第２の位置要求メッセージ、前記第４の位置要求メッセージ、前記第１の位置応答
メッセージ及び前記第３の位置応答メッセージが３ＧＰＰ　ＬＣＳアプリケーションプロ
トコル（ＬＣＳ－ＡＰ）プロトコルに従って送信され、同じＬＣＳ－ＡＰ手順に属する、
Ｃ５７に記載のＭＭＥ。
［Ｃ５９］
　前記第１の位置要求メッセージ、前記第３の位置要求メッセージ、前記第２の位置応答
メッセージ及び前記第４の位置応答メッセージが３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービ
スプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って送信される、Ｃ５７に記載のＭＭＥ。
［Ｃ６０］
　記憶された機械可読命令を備える非一時的記憶媒体であって、前記機械可読命令は、モ
ビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）の専用コンピュータ装置によって、
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から受信された第１の位置要求メッセー
ジを取得することと、前記第１の位置要求メッセージがモバイル機器の第１の位置パラメ
ータについての要求を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、強化型サービングモバ
イルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）へ第２の位置要求メッセージの送信を開始する
ことと、
　前記ＧＭＬＣから受信された第３の位置要求メッセージを取得することと、前記第３の
位置要求メッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣへ第
４の位置要求メッセージの送信を開始することと、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから受信された
第１の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセ
ージが前記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣへの早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージの送信を開始するこ
とと、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラメ
ータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前記
第３の位置要求メッセージに応答して送信され、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから受信された
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第３の位置応答メッセージを取得することと、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセ
ージが前記モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣへ前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージの送信を開始する
ことと、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的
に基づき、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第１の位置要求メッセー
ジに応答して送信される、
を行うように実行可能である、非一時的記憶媒体。
［Ｃ６１］
　前記第２の位置要求メッセージ、前記第４の位置要求メッセージ、前記第１の位置応答
メッセージ及び前記第３の位置応答メッセージが３ＧＰＰ　ＬＣＳアプリケーションプロ
トコル（ＬＣＳ－ＡＰ）プロトコルに従って送信され、同じＬＣＳ－ＡＰ手順に属する、
Ｃ６０に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ６２］
　前記第１の位置要求メッセージ、前記第３の位置要求メッセージ、前記第２の位置応答
メッセージ及び前記第４の位置応答メッセージが３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービ
スプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って送信される、Ｃ６０に記載の非一時的記憶媒
体。
［Ｃ６３］
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）から第１の位置要求メッセージを受信す
るための手段と、前記第１の位置要求メッセージが前記第１の位置要求メッセージに少な
くとも部分的に基づくモバイル機器の第１の位置パラメータについての要求を備え、
　強化型サービングモバイルロケーションセンタ（Ｅ－ＳＭＬＣ）に第２の位置要求メッ
セージを送信するための手段と、
　前記ＧＭＬＣから第３の位置要求メッセージを受信するための手段と、前記第３の位置
要求メッセージが前記モバイル機器の第２の位置パラメータについての要求を備え、
　前記第３の位置要求メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記Ｅ－ＳＭＬＣに第
４の位置要求メッセージを送信するための手段と、
　前記第４の位置要求メッセージに応答して送信され、前記Ｅ－ＳＭＬＣから第１の位置
応答メッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第１の位置応答メッセージ
が前記モバイル機器に関する早期位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記早期位置調整を備える第２の位置応答メッセージを送信するための
手段と、前記早期位置調整が前記モバイル機器に関する前記早期位置調整の前記位置パラ
メータに少なくとも部分的に基づき、ここにおいて、前記第２の位置応答メッセージが前
記第３の位置要求メッセージに応答して送信される、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して送信された前記Ｅ－ＳＭＬＣからの第３の位
置応答メッセージを受信するための手段と、ここにおいて、前記第３の位置応答メッセー
ジが前記モバイル機器に関する最終位置調整の位置パラメータを備え、
　前記ＧＭＬＣに前記最終位置調整を備える第４の位置応答メッセージを送信するための
手段と、前記最終位置調整が前記最終位置調整の前記位置パラメータに少なくとも部分的
に基づき、ここにおいて、前記第４の位置応答メッセージが前記第１の位置要求メッセー
ジに応答して送信される、
を備えるモビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）。
［Ｃ６４］
　前記第２の位置要求メッセージを送信するための前記手段が、３ＧＰＰ　ＬＣＳアプリ
ケーションプロトコル（ＬＣＳ－ＡＰ）プロトコルに従って前記第２の位置要求メッセー
ジを送信するための手段を備え、前記第１の位置応答メッセージを受信するための前記手
段が、前記３ＧＰＰ　ＬＣＳアプリケーションプロトコル（ＬＣＳ－ＡＰ）プロトコルに
従って前記第１の位置応答メッセージを受信するための手段を備え、前記第４の位置要求
メッセージを送信するための前記手段が、前記３ＧＰＰ　ＬＣＳアプリケーションプロト
コル（ＬＣＳ－ＡＰ）プロトコルに従って前記第４の位置要求メッセージを送信するため
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の手段を備え、前記第３の位置応答メッセージを受信するための前記手段が、前記３ＧＰ
Ｐ　ＬＣＳアプリケーションプロトコル（ＬＣＳ－ＡＰ）プロトコルに従って前記第３の
位置応答メッセージを受信するための手段を備える、Ｃ６３に記載のＭＭＥ。
［Ｃ６５］
　前記第１の位置要求メッセージを受信するための前記手段が、３ＧＰＰ発展型パケット
コア位置サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って前記第１の位置要求メッセー
ジを受信するための手段を備え、前記第２の位置応答メッセージを送信するための前記手
段が、前記３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに
従って前記第２の位置応答メッセージを送信するための手段を備え、前記第３の位置要求
メッセージを受信するための前記手段が、前記３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービス
プロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って前記第３の位置要求メッセージを受信するため
の手段を備え、前記第４の位置応答メッセージを送信するための前記手段が、前記３ＧＰ
Ｐ発展型パケットコア位置サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って前記第４の
位置応答メッセージを送信するための手段を備える、Ｃ６３に記載のＭＭＥ。
［Ｃ６６］
　ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）における方法であって、
　緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要求を受信することと、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に第１の位置要求メッセージを送信することと
、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を備え、
高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記ＭＭＥに第２の位置要求メッセージを送信することと、前記第２の位置要求メッセ
ージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を備え、低い精度又は低い遅延若しく
はそれらの組合せを指定し、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥからの第１の位置応答メッセージ
を受信することと、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する早期位置
調整を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥからの第２の位置応答メッセージ
を受信することと、前記第２の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する最終位置
調整を備える、
を備える方法。
［Ｃ６７］
　前記第１の位置要求メッセージ及び前記第２の位置要求メッセージ並びに前記第１の位
置応答メッセージ及び前記第２の位置応答メッセージが３ＧＰＰ発展型パケットコア位置
サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って送信される、Ｃ６６に記載の方法。
［Ｃ６８］
　前記第２の位置要求メッセージが、前記第１の位置要求メッセージの送信から所定持続
時間後に送信される、Ｃ６７に記載の方法。
［Ｃ６９］
　通信ネットワークにメッセージを送信し、前記通信ネットワークからメッセージを受信
するためのトランシーバ機器と、
　１つ以上のプロセッサと
を備え、前記１つ以上のプロセッサは、
　緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要求を取得することと、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）へ前記トランシーバ機器を介して第１の位置要
求メッセージの送信を開始することと、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機
器の前記位置についての要求を備え、高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれ
らの組合せを指定し、
　前記ＭＭＥへ前記トランシーバ機器を介して第２の位置要求メッセージの送信を開始す
ることと、前記第２の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求
を備え、低い精度又は低い遅延若しくはそれらの組合せを指定し、
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　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥから送信された第１の位置応答メ
ッセージを取得することと、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する
早期位置調整を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥから送信された第２の位置応答メ
ッセージを取得することと、前記第２の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する
最終位置調整を備える、
を行うように構成される、ゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）。
［Ｃ７０］
　前記第１の位置要求メッセージの送信及び前記第２の位置要求メッセージの送信並びに
前記第１の位置応答メッセージを前記取得すること及び前記第２の位置応答メッセージを
前記取得することが３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロ
トコルに従ったものである、Ｃ６９に記載のＧＭＬＣ。
［Ｃ７１］
　前記第２の位置要求メッセージの前記送信が、前記第１の位置要求メッセージの前記送
信から所定持続時間後に行われる、Ｃ７０に記載のＧＭＬＣ。
［Ｃ７２］
　記憶された機械可読命令を備える非一時的記憶媒体であって、前記機械可読命令は、ゲ
ートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）の１つ以上のプロセッサによって、
　緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要求を受信することと、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）へ第１の位置要求メッセージの送信を開始する
ことと、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を
備え、高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記ＭＭＥへの第２の位置要求メッセージの送信を開始することと、前記第２の位置要
求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を備え、低い精度又は低い遅
延若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥから送信された第１の位置応答メ
ッセージを取得することと、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する
早期位置調整を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥから送信された第２の位置応答メ
ッセージを取得することと、前記第２の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する
最終位置調整を備える、
を行うように実行可能である、非一時的記憶媒体。
［Ｃ７３］
　前記第１の位置要求メッセージ及び前記第２の位置要求メッセージ並びに前記第１の位
置応答メッセージ及び前記第２の位置応答メッセージが３ＧＰＰ発展型パケットコア位置
サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って送信される、Ｃ７２に記載の非一時的
記憶媒体。
［Ｃ７４］
　前記第２の位置要求メッセージが、前記第１の位置要求メッセージの送信から所定持続
時間後に送信される、Ｃ７３に記載の非一時的記憶媒体。
［Ｃ７５］
　緊急サービスに関連してモバイル機器の位置についての要求を受信するための手段と、
　モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に第１の位置要求メッセージを送信するための
手段と、前記第１の位置要求メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を
備え、高い精度又は高い遅延に対する許容度若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記ＭＭＥに第２の位置要求メッセージを送信するための手段と、前記第２の位置要求
メッセージが前記モバイル機器の前記位置についての要求を備え、低い精度又は低い遅延
若しくはそれらの組合せを指定し、
　前記第２の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥから第１の位置応答メッセージを
受信するための手段と、前記第１の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する早期
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位置調整を備え、
　前記第１の位置要求メッセージに応答して前記ＭＭＥから第２の位置応答メッセージを
受信するための手段と、前記第２の位置応答メッセージが前記モバイル機器に関する最終
位置調整を備える、
を備えるゲートウェイモバイル位置センタ（ＧＭＬＣ）。
［Ｃ７６］
　前記第１の位置要求メッセージを送信するための前記手段が、３ＧＰＰ発展型パケット
コア位置サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って前記第１の位置要求メッセー
ジを送信するための手段を備え、前記第２の位置要求メッセージを送信するための前記手
段が、前記３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに
従って前記第２の位置要求メッセージを送信するための手段を備え、前記第１の位置応答
メッセージを受信するための前記手段が、前記３ＧＰＰ発展型パケットコア位置サービス
プロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って前記第１の位置応答メッセージを受信するため
の手段を備え、前記第２の位置応答メッセージを受信するための前記手段が、前記３ＧＰ
Ｐ発展型パケットコア位置サービスプロトコル（ＥＬＰ）プロトコルに従って前記第２の
位置応答メッセージを受信するための手段を備える、Ｃ７５に記載のＧＭＬＣ。
［Ｃ７７］
　前記第２の位置要求メッセージが、前記第１の位置要求メッセージの送信から所定持続
時間後に送信される、Ｃ７６に記載のＧＭＬＣ。

【図１】 【図２】
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