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Indretning til forbindelse af det ene af to alterna-

tive mangvreorganer med et tredje mangvreorgan.

Opfindelsen vedrgrer en indretning til forbindel-
se af det ene af to alternative mangvreorganer, der
hver omfatter et langstrakt mangvrelegeme med aksial
mangvrebevagelse, med et til mangvrering indrettet
organ, der ligeledes udviser et langstrakt, aksialt
bevageligt mangvrelegeme, navnlig til forbindelse
af et af to gearstyrekabler med et kabel til gearme-
kanismen i en badmotor, hvilke to mangvreorganers
mangvrelegemer er forbundet med henholdsvis en forste
og en anden svingarm, og det mangvrerede legeme er
forbundet med en mellem disse svingarme beliggende
tredje svingarm, hvilke svingarme er svingbare om en
falles, pd tvaers af mangvrelegemernes bevagelsesret-
ning forlgbende akse.

Visse motorbdde er forsynet med to styrepladser,
idet sivel styring som mangvrering af baden skal
kunne ske fra en vilkirlig af disse pladser. Fast
kobling mellem de to mangvrehédndtag til gearmekanis-
men ved b&dmotoren er ikke gnskelig, bl.a. fordi man
ved mangvrering fra en styreplads da mad bringe ogsé
det andet mangvreh&ndtag og dets overfgringsmekanisme
i bevaegelse og dermed overvinde yderligere friktions-
krafter, hvilket gg¢r mangvreringen tungtarbejdende
og ungjagtig. Med opfindelsen tilsigtes det sdledes
fgrst og fremmest at udvikle en til en motorbad med
dobbelte styrepladser indrettet omkoblingsindretning,
ved hjelp af hvilken det ene af to mangvreorganer
forbindes med motorens gearmekanisme, samtidig med at
det andet mangvreorgan frikobles. Mangvreorganerne
omfatter sadvanligvis mangvreh&ndtag, som er koblet
til reguleringswirer eller Bowdenkabler, og opfin-

delsen er derfor fgrst og fremmest beregnet pd en
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indretning til selektiv sammenkobling af det ene af
to sidanne kabler med et tredje kabel, som fgrer til
gearmekanismen. Alternativt kan der imidlertid ten-
kes andre overfgringssystemer, f.eks. et lankeleds-
system.

Fra USA-patenterne nr. 3 128 738 og 3 526 152
kendes der en indretning af den indledningsvis angivne

art, hvilken indretning er beregnet til forbindelse
af 8t af to indg&ende mangvrekabler med et udgdende
mangvrekabel. Denne kendte indretning er behaftet
med den ulempe, at omkobling mellem de indadg&ende
man¢vrekabler kun kan gennemfgres i den stilling,
hvor begge de indg8ende svingarme er i neutralstil-
ling. P& grund af slip i mangvrekablerne er det imid-
lertid ikke sikkert, at gearskiftestangernes
neutralstilling ngjagtigt svarer til neutralstil-
lingen for svingarmene i omkoblingsindretningen. Ved
den kendte omkoblingsindretning er det siledes muligt,
at badfgreren kan stille mangvrehindtagene i neutral-
stilling ved den ene mangvreplads, men bagefter fin-
der, at mangvrehdndtaget p& den anden mangvreplads
trods dette er blokeret.

Denne ulempe afhjalpes ifglge opfindelsen ved,
at den tredje svingarm er sivel forskydelig som sving-
bar om den navnte akse under indvirkning af med sving-
armen forbundne, manuelt mangvrerbare forskydnings-
og drejeorganer, og at den tredje svingarm har kob-
lingsorganer, der er indrettet til at samvirke med
koblingsorganer p& den fgrste og den anden svingarm
ved aksial forskydning af den tredje svingarm, nar
denne indtager en forudbestemt svingningsstilling i
forhold til den fgrste og den anden svingarm.

I tilfelde af at der ikke kan opnds ngjagtig
overensstemmelse i neutralstillingen mellem de for-
skellige svingarme, er det med drejeorganet muligt
at svinge den tredje svingarm, indtil den rigtige




10

15

20

25

30

35

141683

indkoblingsstilling er fundet, og aksial forskydning
af den tredje svingarm tillades. Den tredje sving-
arms forskydningsbevagelse valges fortrinsvis sale-
des i forhold til koblingsmidlernes indgrebsomrade,
at den tredje svingarm altid er sammenkoblet med
mindst &n af de to andre svingarme. Herved undgas
risikoen for, at fgreren, nadr han skifter styreplads,
risikerer, at den nye styreplads' mangvreorgan ikke
er indkoblet.

En i fremstillingsmessig henseende fordelagtig
udfgrelsesform for omkoblingsindretningen er ejendomme-
lig ved, at den fgrste og den anden svingarm er sving-
bart og aksialt forskydeligt lejret pé& en aksel,der igen
er drejeligt og aksialt forskydeligt lejret 1 et sta-
tiv, at den tredje svingarm er fast forbundet med
akslen, at stativet har styr, som forhindrer bevae-
gelse i akslens retning af den fgrste og den anden
svingarm, og at forskydnings- eller drejningsorganet
er forbundet med akslen til forskydning eller rota-
tion af denne.

Forskydnings~ eller drejeorganet udggres for-
trinsvis af et p& akslen anbragt héndtag.

Ifplge en foretrukken udfgrelsesform for opfin-
delsen udggres koblingsmidlerne af dels en péd den tred-
je svingarm fastgjort tap, som strekker sig lige
langt ud til begge sider pé& tvers af svingarmen,
og som fortrinsvis har konisk tilspidsede ender, dels
et hul i bide den fgrste og den anden svingarm, hvil-
ke huller har samme diameter som tappen og ligger i
samme afstand fra akslen som denne. Disse koblingsmid-
ler er enkle,billige og p&lidelige og eliminerer
samtidig slgr mellem de indgdende og udgdende mangvre-
dele.

Opfindelsen forklares narmere 1 det f@glgende un-
der henvisning til tegningen, hvor

fig. 1 viser en omkoblingsindretning ifglge op-
findelsen set fra siden i snit efter linien I-I i fig.2,
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4

fig. 2 et snit efter linien II-II 1 fig. 1, og

fig. 3 et snit set ovenfra efter linien III-III i
fig. 2. '

Omkoblingsindretningen ifglge denne udfgrelses-
form omfatter en kabelrende i form af en nedad &ben,
langstrakt, flad skdl 1. I kabelrenden 1's p& teg-
ningen venstre endeflade 2 optages to gennenfgringer
3 og 4 for reguleringskabler 5 og 6, der fgrer
til hver sin styreplads p& en motorbad. De bevagelige
dele af reguleringskablerne 5 og 6 lgber i form af
langstrakte mangvrelegemer 7 og 8 parallelt med
kabelrenden 1's lazngderetning og inden i denne. Pa
tilsvarende mdde er et med badmotorens gearmekanisme
forbundet yderligere reguleringskabel pd ikke vist ma-
de trukket gennem kabelrenden 1's hgjre endeflade,
hvorved dette reguleringskabels bevagelige del i form
af et langstrakt mangvrelegeme 9 Ilgber i kabelrenden
1 parallelt med denne i lighed med mangvrelegemerne
7 og 8.

Midt i kabelrenden er der fastgjort et stativ
10 bestdende af to sideplader 11 og 12, hvis gver-
ste ender er fastsvejst pd indersiden af sidevaggene
af kabelrenden 1. Sidepladerne 11 og 12 er forne-
den bukket om under en vinkel pa 90° i retning mod hin-
anden til dannelse af to bunddele 13 og 14, der er
forbundet med hinanden ved hijzlp af en til disse fast-
svejst bundplade 15. Enderne af sidepladerne 11 og
12 er derefter bukket opefter, sd& at de danner opad-
rettede endeflige 16 og 17, der er parallelle med
pladerne 11 og 12. I sidepladerne 11 og 12 og
endefligene 16 og 17 er der pd linie med hinan-
den liggende boringer 18, 19, 20 og 21, gennem
hvilke en aksel 22 strakker sig med frigang. Akse-
len 22 er i sin ende lejret i en p& ydersiden af si-
depladen 11 beliggende bgsning 23, der er forsynet
med en ansats 24, der strakker sig ind i akselborin-

gen 18 og er svejst fast i denne. Den modsatte ende
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af akselen 22 er lejret i et sparremekanismehus 25,
der har en gennemgdende boring 26,‘hvori akselen 22
er styret, samt er forsynet med en ringansats 27, som
strakker sig ind i boringen 19 1i sidepladen og er
svejst fast til denne. -

Akselen 22 er inden for boringen 26 forsynet
med to ringspor 28 og 29. En i retning mod akselen
22 vinkelret boring 30 i huset 25 indeholder en 1

boringen aksialt bevagelig sparrekugle 31. En trykfje-

der 32 er indspandt mellem kuglen 31 og en i enden
af boringen 30 indskruet skrue 33 og presser kug-
len 31 til anlag mod akselen 22, s& at kuglen kan
samvirke med ringsporene 28 og 29 til dannelse af
to definerede, aksiale stillinger for akselen 22. Ak-
selen 22 kan forskydes mellem disse stillinger ved
hjzlp af et ved dens frie ende fastgjort h&ndtag 34,
ved hjelp af hvilket akselen 22 ogs& kan drejes.
Mellem sidepladen 11 og endefligen 16 er der
forskydeligt og roterbart p& akselen 22 lejret en
bgsning 35, hvis mod endefligen 16 vendende ende
har en ringansats 36 med mindre yderdiameter, som
skyder ind i og er fastsvejst i en boring 37 i en
parallelt med sidepladen 11 fremspringende svingarm
38. Svingarmen 38 er omtrent pd hgjde med underkan-
ten af kabelrenden 1 forsynet med et cirkulart,
tvergdende hul 39. Svingarmen 38's g@verste ende
har form som et ¢je 40 for det aksialt bevagelige
mangvrelegeme B8 pd reguleringskablet 6. Mangvre-
ringslegemet 8 er i enden forsynet med et gaffel-
lignende fastggrelsesorgan 41, der er forbundet med
svingarmen 38 ved hjalp af en tap 42, som strakker
sig gennem gaffelarmene og ¢jet 40. Svingarmen 38
kan siledes svinges omkring akselen 22 ved pévirk-
ning fra mangvrelegemet 8, men er ikke aksialt beva-
gelig i stativet 10, eftersom sidepladen 11 pa en-
defligen 16 danner aksiale anslag for lejebgsnin-
gen 35 eller den nederste del af svingarmen 38.

141693
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Reguleringskablet 5's mangvrelegeme 7 er pa
tilsvarende madde ved hjalp af et fastggrelsesorgan
43 og en tvargdende tap 44 ledforbundet med et pie
45 ved den gverste ende af en svingarm 46. Denne er
ved hjalp af en lejebgsning 47 svingbart og aksialt
forskydeligt anbragt pd akselen 22 pa den modsatte
side i stativet 10 analogt med svingarmen 38. Ogsé
svingarmen 46 har et i hgjde med kabelrenden 1's
underkant beliggende tvargdende hul 48, som har samme
diameter og ligger pd linie med hullet 39 i sving-
armen 38, ndr de to svingarme 38 og 46 indtager
parallelle svingningsstillinger.

Mangvrelegemet 9 p& det reguleringskabel, som
fgres til motorens gearmekanisme, er ligeledes pd til-
svarende mide forsynet med et gaffelformet fastggrel-
sesorgan 49, som ved hjelp af en tvaergdende tap 50
er svingbart forbundet med et gje 51 pi& enden af en
tredje svingarm 52. Svingarmen 52 er udformet pa
samme mide som svingarmene 38 og 46, men er fast-
svejst p& akselen 22 midt mellem endefligene 16 og
17, ndr akselen 22 indtager den i fig. 2 viste
stilling, i hvilken ringsporene 28 og 29 ligger
symmetrisk p& hver sin side af sparrekuglen 31. I
samme radiale afstand fra akselen 22, som hullerne
39 og 48 er beliggende i svingarmene 38 og 46,
er den tredje svingarm 52 forsynet med en tvaergaen-
de tap 53 med konisk tilspidsede ender og samme dia-
meter som hullerne 39 og 48. Den aksiale langde af
tappen 53 er noget stgrre end afstanden mellem sving-
armene 38 og 46. Ved forskydning af akselen 22 1
dens aksialretning kan tappen 53 skydes ind i et af
hullerne 39 eller 48, hvorved svingarmen 52 u-
drejeligt sammenkobles med svingarmen 38 eller 46.

Indretningen fungerer pd fglgende méde. Safremt
akselen 22 er skudt ind i stativet 10, sdledes at
sparrekuglen 31 samvirker med ringsporet 29, er den

tredje svingarm 52's tap 53 indskudt i svingarmen

141683
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38's hul 39, hvorved svingarmene 38 og 52 er sam-
menkoblet. Mangvrebevagelsen for den mangvrearm, der
er forbundet med reguleringskablet 6, overfgres fra
dettes mangvrelegeme 8 +til svingarmen 38 og genhem
koblingstappen 53 til svingarmen 52, der igen er for-
bundet med mangvrelegemet 9, som viderefgrer mangvre-
bevegelsen til b&dmotorens gearmekanisme. P& figuren
vises svingarmene stdende ret opefter, hvilket svarer
til gearmekanismens neutralstilling, hvorfra svingar-
mene er svingbare i begge retninger til indkobling af
gear fremefter eller bakgear. Nir fgreren gnsker at
skifte styreplads, stiller han mangvreorganet i neutral-
stilling, derefter udtrazkkes akselen 22 ved hjzlp af
h&ndtaget 34 fra stativet 10, indtil kuglen 31
samvirker med sporet 28. Den tredje svingarm 52's
tap 53 er derefter trukket ud af den fgrste svingarm
38's hul 39, s& at denne svingarm og det tilhgrende
reguleringskabel 6 er frikoblet. Samtidig skydes
tappen 53 ind i den anden svingarm 46's hul 48,
hvorved det dertil hgrende reguleringskabel 5 for-
bindes med mangvrelegemet 9, der pdvirker gearmeka-
nismen. Den anden svingarm 46 er efter den foregden-
de indkoblingssituation efterladt i neutralstilling,
hvorved dens hul 48 skal std pa linie med tappen

53. Smd afvigelser i svingarmenes indbyrdes neutral-
stillinger forhindrer ikke sammenkobling ved hjalp

af koblingstappen 53, eftersom dennes ender er konisk
tilspidsede og derfor kan centrere tappen 53 i hul-
let. Skulle der forekomme en stgrre afvigelse, kan f@-
reren samtidig med, at han trykker pd eller trakker i
h&ndtaget 34, dreje dette, hvorved den tredje sving-
arm 52 svinges i forhold til den svingarm, med
hvilken indkobling skal ske. N&r tappen 53 pd denne
mi&de er svinget til sin stilling midt for indkoblings-
hullet, tillades aksial bevaegelse til sammenkobling

med den nye svingarm.
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PATENTEKRAV

1. Indretning til forbindelse af det ene af to
alternative mangvreorganer (5, 6), der hver omfatter
et langstrakﬁ mangvrelegeme (7, 8) med aksial mangvre-
bevagelse, med et til mangvrering indrettet organ,
der ligeledes udviser et langstrakt, aksialt bevage-
ligt mangvrelegeme (9), navnlig til forbindelse af et
af to gearstyrekabler (5, 6) med et kabel (9) til gear-
mekanismen i en bddmotor, hvilke to mangvreorganers
mangvrelegemer (7, 8) er forbundet med henholdsvis en
fgrste (38) og en anden (46) svingarm, 09 det mangv-
rerede legeme (9) er forbundet med en mellem disse
svingarme (38, 46) beliggende tredje svingarm (52),
hvilke svingarme er svingbare om en felles, p& tvers
af mangvrelegemernes bevagelsesretning forlgbende akse,
kendetegnet ved, at den tredje svingarm
(52) er sivel forskydelig som svingbar om den navnte
akse under indvirkning af med svingarmen (52) for-
bundne, manuelt mangvrerbare forskydnings- og dreje-
organer (34), og at den tredje svingarm (52) har
koblingsorganer (53), der er indrettet til at samvir-
ke med koblingsorganer (39, 48) p& den fgrste og den
anden svingarm ved aksial forskydning af den tredje
svingarm (52), ndr denne indtager en forudbestemt
svingningsstilling i forhold til den fgrste (38)
og-den anden (46) svingarm.

2. Indretning ifglge kravl, kendeteg-
net ved, at den fgrste og den anden svingarm (38,
46) er svingbart og aksialt forskydeligt lejret pa
en aksel (22), der igen er drejeligt og aksialt for-
skydeligt lejret i et stativ (10), at den tredje sving-
arm.(52) er fast forbundet med akslen (22), at sta-
tivet (10) har styr (11, 16, 17, 12), der forhindrer
bevagelse i akslens (22) retning af den fgrste og den

anden svingarm (38, 46), og at forskydnings- eller

,drejebrganet (34) er forbundet med akslen (22) til
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3. Indretning ifglge krav 2, kende teg-
n et ved,at forskydnings- og drejeorganet udggres af
et p& akslen (22) anbragt h&ndtag (34).

4. Indretning ifglge ethvert af kravene 1-3,
kendetegnet ved, at koblingsorganerne ud-
ggres af dels en pd den tredje svingarm (52) fast-
gjort tap (53), der strzkker sig lige langt ud til
begge sider pd tvars af svingarmen, og som fortrins-
vis har konisk tilspidsede ender, dels et hul (39, 48)
i bade den fgrste og den anden svingarm (38, 46), hvil-
ke huller har samme diameter som tappen (53) og
ligger i samme afstand fra aksen som denne.

5. Indretning ifglge ethvert af kravene 2-4,
kendetegnet veden stillingsholdemekanis-
me (28, 29, 31), eksempelvis en i og for sig kendt
snapmekanisme, som bibringer akslen (22) to definerede,
aksiale stillinger i overensstemmelse med den tredje
svingarms (52) sammenkoblingsstilling med den f@rste
(38) eller den anden (46) svingarm.

6. Indretning ifglge ethvert af kravene 1-5,
kendetegnet ved, at koblingsorganernes
(53, 39, 48) indgrebsomrider er sédledes beliggende
og har en s&dan aksial udstrakning, at den tredije
svingarm (52) altid er sammenkoblet med mindst én

af de to andre svingarme (38, 46).

Fremdragne publikationer:
USA patenter nr. 3128738, 3526152, 3766794.
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