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(57) Abstract: The invention relates to a connector (10) for mechanically securing a first component to a second component. The
connector (10) is plate-shaped or has the shape of a flat bar and comprises a first engagement element (14a, 14b) for anchoring in a
recess of the first component and a second engagement element (14c¢, 14d) for anchoring in a recess of the second component. The first
engagement element (14a, 14b) and the second engagement element (14c, 14d) are rigidly connected to a support element (16) of the
connector (10) or are movably coupled to a support element (16) of the connector (10). An orientation protrusion (18) is additionally
arranged on the support element (16) in order to correctly orient the connector (10) in a recess of the first component and/or in a recess
of the second component. The invention additionally relates to a component connection. The component connection comprises a first
component with at least one first recess, a second component with at least one second recess, and a connector (10). The connector (10)
is partly arranged within the first recess and partly within the second recess.

(57) Zusammenfassung: Es wird ein Verbinder (10) zur mechanischen Befestigung eines ersten Bauteils an einem zweiten Bauteil
beschrieben. Der Verbinder (10) ist plattenférmig oder flachstabférmig und umfasst ein erstes Eingriffselement (14a, 14b) zur Veran-
o kerung in einer Ausnehmung des ersten Bauteils und ein zweites Eingriffselement (14¢, 14d) zur Verankerung in einer Ausnehmung

des zweiten Bauteils. Dabei sind das erste Eingriffselement (14a, 14b) und das zweite Eingriffselement (14c, 14d) fest mit einem Tré-
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3)
gerelement (16) des Verbinders (10) verbunden oder beweglich mit dem Trégerelement (16) des Verbinders (10) gekoppelt. Ferner
ist am Trégerelement (16) ein Orientierungsvorsprung (18) zur korrekten Orientierung des Verbinders (10) in einer Ausnehmung des
ersten Bauteils und/oder in einer Ausnehmung des zweiten Bauteils angeordnet. Zudem wird eine Bauteilverbindung vorgestellt. Die
Bauteilverbindung umfasst ein erstes Bauteil mit wenigstens einer ersten Ausnehmung, ein zweites Bauteil mit wenigstens einer zweiten
Ausnehmung, und einen Vetbinder (10). Der Verbinder (10) ist abschnittsweise innerhalb der ersten Ausnehmung und abschnittsweise
innerhalb der zweiten Ausnehmung angeordnet.
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Verbinder zur mechanischen Befestigung eines ersten Bauteils an einem zweiten Bauteil

sowie Bauteilverbindung

Die Erfindung betrifft einen Verbinder zur mechanischen Befestigung eines ersten Bauteils an
einem zweiten Bauteil. Der Verbinder ist plattenformig oder flachstabformig und umfasst ein
erstes Eingriffselement zur Verankerung in einer Ausnehmung des ersten Bauteils und ein
zweites Eingriffselement zur Verankerung in einer Ausnehmung des zweiten Bauteils. Dabei
sind das erste Eingriffselement und das zweite Eingriffselement fest mit einem Tragerelement

des Verbinders verbunden oder beweglich mit dem Tragerelement des Verbinders gekoppelt.

Zudem ist die Erfindung auf eine Bauteilverbindung gerichtet. Die Bauteilverbindung umfasst
ein erstes Bauteil mit wenigstens einer ersten Ausnehmung, die durch eine erste Offnung in
einer ersten Anlagefliche des ersten Bauteils begrenzt ist. Ferner umfasst die
Bauteilverbindung ein zweites Bauteil mit wenigstens einer zweiten Ausnehmung, die durch
eine zweite Offnung in einer zweiten Anlagefliche des zweiten Bauteils begrenzt ist. Die erste
Anlageflache des ersten Bauteils und die zweite Anlageflache des zweiten Bauteils kontaktieren
einander. Die Bauteilverbindung umfasst aullerdem einen Verbinder, der abschnittsweise
innerhalb der ersten Ausnehmung und abschnittsweise innerhalb der zweiten Ausnehmung

angeordnet ist.

Derartige Verbinder und damit realisierte Bauteilverbindungen sind aus dem Stand der Technik
bekannt. Um das erste Bauteil und das zweite Bauteil einer Bauteilverbindung zuverlédssig
verbinden zu konnen, kommt es darauf an, dass der Verbinder in vorgesehener Weise in die

erste Ausnehmung und in die zweite Ausnehmung eingreift.
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Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, das korrekte Anordnen des Verbinders
in einer Ausnehmung eines ersten Bauteils und/oder in einer Ausnehmung eines zweiten

Bauteils einer mittels des Verbinders zu realisierenden Bauteilverbindung zu vereinfachen.

Die Aufgabe wird durch einen Verbinder zur mechanischen Befestigung eines ersten Bauteils
an einem zweiten Bauteil gelost. Der Verbinder ist plattenformig oder flachstabformig und
umfasst ein erstes Eingriffselement zur Verankerung in einer Ausnehmung des ersten Bauteils
und ein zweites Eingriffselement zur Verankerung in einer Ausnehmung des zweiten Bauteils.
Dabei sind das erste Eingriffselement und das zweite Eingriffselement fest mit einem
Triagerelement des Verbinders verbunden oder beweglich mit dem Tréigerelement des
Verbinders gekoppelt. Ferner weist der Verbinder einen Orientierungsvorsprung auf, der zur
korrekten Orientierung des Verbinders in einer Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder in
einer Ausnehmung des zweiten Bauteils ausgebildet ist. Fiur den Fall, dass das erste
Eingriffselement und das zweite Eingriffselement beweglich mit dem Tragerelement gekoppelt
sind, konnen das erste Eingriffselement und das zweite Eingriffselement jeweils Uber ein
Getriebe, z. B. Kurvengetriebe oder Zahnradgetriebe, mit dem Trégerelement und/oder einem
Betatigungselement gekoppelt sein. Unter dem Orientierungsvorsprung wird ein geometrisch
vorstehender Abschnitt des Verbinders verstanden. Dabei ist der Orientierungsvorsprung
hinsichtlich seiner Grofe, Form und Position auf eine zugehorige Orientierungsausnehmung
am ersten Bauteil und/oder am zweiten Bauteil abgestimmt. Das hat zur Folge, dass sich der
Verbinder lediglich derart in der Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder der Ausnehmung
des zweiten Bauteils anordnen lasst, dass gleichzeitig der Orientierungsvorsprung in der
zugehorigen Orientierungsausnehmung am ersten Bauteil und/oder am zweiten Bauteil
angeordnet ist. In anderen Orientierungen lésst sich der Verbinder iiberhaupt nicht oder nur in
einem unbrauchbaren Umfang in der Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder der
Ausnehmung des zweiten Bauteils anordnen. Folglich fithrt der Orientierungsvorsprung dazu,
dass der Verbinder ausschlieBlich in einer dafir vorgesehenen Orientierung, d. h. in einer
korrekten Orientierung, in die Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder die Ausnehmung des

zweiten Bauteils eingesetzt werden kann. Ein fehlerhaftes Einsetzen wird somit vermieden,
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sodass der Orientierungsvorsprung auch als Poka-Yoke-Element bezeichnet werden kann. Fir
einen Anwender ist es somit leicht, den Verbinder in der korrekten Orientierung in die

Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder die Ausnehmung des zweiten Bauteils einzusetzen.

Es wversteht sich, dass ein mit einem Orientierungsvorsprung ausgestatteter Verbinder
insbesondere dann vorteilhaft ist, wenn der Verbinder selbst oder die Bauteilverbindung, in der
er verwendet wird, nicht vollstindig symmetrisch gestaltet ist, sodass es beim Einsetzen des
Verbinders in die Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder in die Ausnehmung des zweiten
Bauteils auf eine Orientierung des Verbinders ankommt. In diesem Zusammenhang kénnen die
Ausnehmungen unterschiedliche Geometrien haben. Mit anderen Worten kann der
Orientierungsvorsprung eine Asymmetrie am Verbinder darstellen oder bewirken. Alternativ

oder zusétzlich konnen die Ausnehmungen asymmetrisch gestaltet sein.

Bevorzugt ist der Orientierungsvorsprung an einer Flachseite des Verbinders angeordnet. Wie
bereits erwahnt, ist der Verbinder plattenféormig oder flachstabformig. Dabei werden die
Flachseiten des Verbinders durch die beiden entgegengesetzten, flaicheninhaltsméBig grofBten
Seitenflachen des Verbinders gebildet. Es versteht sich dabei, dass der Fliacheninhalt dieser
Seitenflachen im Vergleich zu allen anderen Seitenflachen am grofBten ist. Aufgrund der Grofle
der Flachseiten beeinflusst das Anordnen des Orientierungsvorsprungs an einer der Flachseiten
die iibrigen mechanischen Eigenschaften, insbesondere die Kraftiibertragungseigenschaften bei
Anlage an einem zugeordneten Bauteil, nur wenig oder tiberhaupt nicht. Ferner ist ein an einer
der Flachseiten vorgesehener Orientierungsvorsprung vergleichsweise einfach herstellbar und

fur einen Anwender gut sichtbar.

Der Verbinder kann ein Betdtigungselement mit einer Betétigungsschnittstelle umfassen, wobei
das Betitigungselement fest mit dem Tréigerelement verbunden ist oder bewegbar am
Tragerelement gelagert ist. Dabei dient das Betitigungselement dazu, den Verbinder,
insbesondere das erste Eingriffselement und/oder das zweite Eingriffselement des Verbinders,
in Eingriff mit einem oder mehreren vorgesehenen Gegenelementen der Ausnehmung am ersten

Bauteil und/oder der Ausnehmung am zweiten Bauteil zu bringen. Dabei kann mittels des
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Betétigungselements der Verbinder als Ganzes bewegt werden. In diesem Fall kann das
Betétigungselement fest mit dem Trégerelement verbunden sein. Auch ist es denkbar, dass
mittels des Betitigungselements eine oder mehrere Komponenten des Verbinders bewegt
werden. Das ist insbesondere dann der Fall, wenn das erste Eingriffselement und/oder das
zweite Eingriffselement beweglich mit dem Trigerelement des Verbinders gekoppelt sind. In
diesem Zusammenhang kann das Betitigungselement bewegbar am Tragerelement gelagert
sein. Mittels des Betdtigungselements konnen das erste Eingriffselement und/oder das zweite
Eingriffselement relativ zum Tréagerelement bewegt werden. Die Betitigungsschnittstelle ist
beispielsweise als Werkzeugschnittstelle ausgefiihrt, sodass der Verbinder mittels eines
Werkzeugs betdtigt werden kann. In allen vorgenannten Varianten muss die
Betétigungsschnittstelle fiir einen Anwender zugénglich sein, um den Verbinder in korrekter

Weise betitigen zu konnen. Das wird mittels des Orientierungsvorsprungs sichergestellt.

Dabei kann das Betitigungselement den Orientierungsvorsprung bilden. Das
Betétigungselement dient also zwei Funktionen, ndmlich der Betitigung des Verbinders wie
oben beschrieben und als Orientierungsvorsprung. Somit ldsst sich der Verbinder
vergleichsweise kompakt bauen. Ferner wird die Nutzung des Verbinders dadurch vereinfacht,
dass ein Anwender lediglich auf das den Orientierungsvorsprung bildende Betéitigungselement
achten muss, und nicht auf ein Betitigungselement und einen Orientierungsvorsprung, die

separat voneinander vorgesehen sind.

In einer Variante ist ein Lagerungselement zur beweglichen Lagerung des Betéitigungselements
am  Tragerelement angeordnet.  Dabei  bildet das  Lagerungselement  den
Orientierungsvorsprung. Es versteht sich, dass das Lagerungselement lediglich im
Zusammenhang mit einem beweglich gelagerten Betitigungselement notwendig ist. In dieser
Variante dient das Lagerungselement also zwei Funktionen, namlich der Lagerung des
Betiatigungselements und als Orientierungsvorsprung. Auch das fithrt dazu, dass der Verbinder
vergleichsweise kompakt gebaut werden kann. Ferner wird die Nutzung des Verbinders

vereinfacht, da ein Anwender lediglich auf das den Orientierungsvorsprung bildende
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Lagerungselement achten muss und nicht auf ein Lagerungselement und einen

Orientierungsvorsprung, die separat voneinander vorgesehen sind.

In einer Ausfithrungsform ist das Lagerungselement ein Drehlagerungselement. Mittels des
Lagerungselements ist also das Betitigungselement drehbar am Tragerelement gelagert.
Drehbare Betitigungselemente lassen sich dabei von einem Anwender leicht bedienen. Ferner
haben derartige Betitigungselemente nur einen vergleichsweise geringen Platzbedarf, was zu

einer kompakten Gestalt des Verbinders fiihrt.

Der Orientierungsvorsprung kann auch separat vom Betdtigungselement sein. Das hat den
Vorteil, dass der Verbinder strukturell vergleichsweise einfach aufgebaut ist. Zudem ermoglicht
das separate Vorsehen von Orientierungsvorsprung und Betdtigungselement, dass der
Orientierungsvorsprung und das Betédtigungselement unabhéngig voneinander positioniert und
gestaltet sein konnen. Mit anderen Worten wird eine erhohte Gestaltungsfreiheit und damit eine

erhohte Anpassbarkeit des Verbinders auf spezifische Anwendungsfille erreicht.

Ebenso kann der Orientierungsvorsprung separat vom Lagerungselement sein. Das hat
ebenfalls den Vorteil, dass der Verbinder strukturell vergleichsweise einfach aufgebaut ist.
Zudem ermoglicht das separate Vorsehen von Orientierungsvorsprung und Lagerungselement,
dass der Orientierungsvorsprung und das Lagerungselement unabhéingig voneinander
positioniert und gestaltet sein konnen. Mit anderen Worten wird eine erhohte
Gestaltungsfreiheit und damit eine erhohte an Anpassbarkeit des Verbinders auf spezifische

Anwendungsfille erreicht.

In einem Beispiel ist der Orientierungsvorsprung zylinderformig. In diesem Zusammenhang
kann der Orientierungsvorsprung kreiszylinderformig sein. Ferner kann der zylinderformige
Orientierungsvorsprung massiv oder hohl ausgefiihrt sein. Derartige Orientierungsvorspriinge
lassen sich mit géngigen Herstellungsverfahren vergleichsweise einfach fertigen.
Kreiszylinderformige Orientierungsvorspringe haben zudem den Vorteil, dass sie an einer

Mantelfliche weder Ecken noch Kanten aufweisen. Das erleichtert das Einfithren des
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Orientierungsvorsprungs in eine zugehorige Orientierungsausnehmung. Hohl ausgefiihrte
Orientierungsvorspriinge bieten sich an, wenn der Orientierungsvorsprung kombiniert oder
integral mit anderen Elementen des Verbinders ausgefithrt werden soll. Beispielsweise kann
ein hohl ausgefithrter Orientierungsvorsprung, der gleichzeitig kreiszylinderformig ist, als
Lagerungselement dienen. Massiv ausgefihrte Orientierungsvorspriinge bieten eine
vergleichsweise hohe mechanische Stabilitdt. Somit eignen sich massiv ausgefiihrte
Orientierungsvorspriinge beispielsweise dann, wenn der Orientierungsvorsprung gleichzeitig

ein Betatigungselement ist.

Gemal einer Variante steht eine Mittelachse des Orientierungsvorsprungs senkrecht auf dem
Trigerelement. Insbesondere steht die Mittelachse des Orientierungsvorsprungs senkrecht auf
einer Flachseite des Tragerelements. Der Orientierungsvorsprung ist also gegeniiber dem
Tragerelement im Wesentlichen senkrecht orientiert. Mit anderen Worten steht der
Orientierungsvorsprung  senkrecht vom  Trigerelement ab. Dabei kann der
Orientierungsvorsprung stofflich mit dem Trégerelement verbunden sein, muss aber nicht. Das
ist strukturell und fertigungstechnisch einfach. Ferner ist ein solcher Orientierungsvorsprung

einfach als solcher erkennbar.

In einem Beispiel ist der Orientierungsvorsprung von allen Kanten des plattenformigen oder
flachstabformigen Verbinders beabstandet. Ein Abstand des Orientierungsvorsprungs von allen
Kanten des plattenformigen oder flachstabformigen Verbinders ist also grof3er null. Somit wird
auch erreicht, dass der Orientierungsvorsprung einen gewissen Abstand vom ersten
Eingriffselement und vom zweiten Eingriffselement hat. Eine moglicherweise storende
Wechselwirkung zwischen dem Orientierungsvorsprung und dem ersten Eingriffselement
und/oder dem zweiten Eingriffselement kann somit vermieden werden. Dariiber hinaus ist ein
Orientierungsvorsprung, der von allen Kanten des plattenformigen oder flachstabformigen
Verbinders beabstandet ist, bei einer Handhabung durch einen Benutzer des Verbinders wenig

storend.
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Gemal einer Ausfithrungsform ist der Orientierungsvorsprung auf einer einzigen Seite des
Verbinders vorgesehen. Auf diese Weise lédsst sich einfach eine vom Orientierungsvorsprung
gebildete Asymmetrie am Verbinder realisieren. Fiir einen Anwender ist es somit besonders
leicht, den Verbinder in der korrekten Orientierung in die Ausnehmung des ersten Bauteils

und/oder die Ausnehmung des zweiten Bauteils einzusetzen.

Der Orientierungsvorsprung kann beztglich einer Einsteckrichtung des Verbinders mittig oder
aullermittig angeordnet sein. Insbesondere ist der Orientierungsvorsprung von den entlang der
Einsteckrichtung orientierten Enden des Verbinders beabstandet. Das bedeutet, dass ein
Abstand des Orientierungsvorsprungs von den entlang der Einsteckrichtung orientierten Enden
grofer null ist. In diesem Zusammenhang ist unter der Einsteckrichtung des Verbinders
diejenige Richtung zu verstehen, entlang der der Verbinder in die Ausnehmung am ersten
Bauteil und/oder in die Ausnehmung am zweiten Bauteil eingesteckt wird, um das erste Bauteil
und das zweite Bauteil aneinander zu verbinden. Sowohl in einem Fall, in dem der
Orientierungsvorsprung beziiglich der Einsteckrichtung des Verbinders mittig angeordnet ist,
als auch in einem Fall, in dem der Orientierungsvorsprung beziglich der Einsteckrichtung des
Verbinders auf3ermittig angeordnet ist, kann der Orientierungsvorsprung dazu vorgesehen sein,
sowohl in eine Orientierungsausnehmung des ersten Bauteils als auch in eine
Orientierungsausnehmung des zweiten Bauteils einzugreifen, wenn das erste Bauteil und das
zweite Bauteil aneinander befestigt sind. Falls der Orientierungsvorsprung in diesem
Zusammenhang jedoch beziiglich der Einsteckrichtung mittig angeordnet ist, ist der Verbinder
beziiglich der Einsteckrichtung symmetrisch. Es kommt also nicht darauf an, welches entlang
der Einsteckrichtung vorgesehene Ende des Verbinders in die Ausnehmung des ersten Bauteils
eingesteckt wird und welches entlang der Einsteckrichtung vorgesehene Ende des Verbinders
in die Ausnehmung am zweiten Bauteil eingesteckt wird. Das erleichtert die Verwendung des
Verbinders. Falls der Orientierungsvorsprung in diesem Zusammenhang beziglich der
Einsteckrichtung auBlermittig angeordnet ist, ist jedes der entlang der Einsteckrichtung
vorgesehenen Enden des Verbinders fest einem aus erstem und zweitem Bauteil zugeordnet. In

diesem Zusammenhang ist es fiir einen Anwender leicht erkennbar, wenn der Verbinder falsch
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in die Ausnehmung am ersten Bauteil und/oder in die Ausnehmung am zweiten Bauteil
eingesteckt ist. Alternativ kann der Orientierungsvorsprung dazu vorgesehen sein, lediglich in
eine Orientierungsausnehmung am ersten Bauteil oder am zweiten Bauteil eingesteckt zu
werden. Wird in diesem Zusammenhang der Orientierungsvorsprung entlang der
Einsteckrichtung auBBermittig angeordnet, kann der Verbinder zusammen mit Ausnehmungen
am ersten Bauteil und zweiten Bauteil verwendet werden, die die gleiche Tiefe aufweisen. Die
Herstellung der Ausnehmungen ist somit vergleichsweise einfach. Selbstverstiandlich ist es
auch moglich, den Orientierungsvorsprung entlang der Einsteckrichtung auBermittig
anzuordnen und die Ausnehmungen am ersten Bauteil und zweiten Bauteil mit
unterschiedlichen Tiefen zu versehen. In diesem Zusammenhang ist fir einen Anwender leicht

erkennbar, wenn der Verbinder nicht korrekt eingesteckt ist.

Der Orientierungsvorsprung kann beziiglich einer Einsteckquerrichtung des Verbinders mittig
oder auBBermittig angeordnet ist. Insbesondere ist der Orientierungsvorsprung von den entlang
der Einsteckquerrichtung orientierten Enden des Verbinders beabstandet. Das bedeutet, dass
ein Abstand des Orientierungsvorsprungs von den entlang der FEinsteckquerrichtung
orientierten Enden groBer null ist. In diesem Zusammenhang wird unter der
Einsteckquerrichtung des Verbinders eine Richtung verstanden, die quer zu einer
Einsteckrichtung verléduft, entlang der der Verbinder in die Ausnehmung am ersten Bauteil
und/oder am zweiten Bauteil eingesteckt wird, um das erste Bauteil und das zweite Bauteil
aneinander zu verbinden. Auch in diesem Zusammenhang bewirkt ein mittig angeordneter
Orientierungsvorsprung eine gewisse Symmetrie, die die Handhabung des Verbinders
dahingehend vereinfacht, dass er in unterschiedlichen Orientierungen verwendet werden kann.
Das auf3ermittige Anordnen hingegen kann dazu dienen, lediglich eine einzige Orientierung zu
definieren, in der der Verbinder zum Verbinden des ersten Bauteils und des zweiten Bauteils

verwendet werden kann.

Auch Kombinationen der vorstehenden Varianten sind denkbar. In einer ersten Variante ist der

Orientierungsvorsprung beztglich der Einsteckrichtung des Verbinders mittig angeordnet und
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beziiglich der FEinsteckquerrichtung auBermittig. In einer zweiten Variante ist der
Orientierungsvorsprung sowohl beziiglich der Einsteckrichtung des Verbinders als auch
beziiglich der Einsteckquerrichtung mittig angeordnet. In einer dritten Variante ist der
Orientierungsvorsprung beziiglich der Einsteckrichtung des Verbinders auBermittig angeordnet
und beziglich der Einsteckquerrichtung mittig. In einer vierten Variante ist der
Orientierungsvorsprung sowohl beziiglich der Einsteckrichtung des Verbinders als auch
beziiglich der Einsteckquerrichtung auflermittig angeordnet. Die Effekte und Vorteile dieser

Varianten ergeben sich wie oben erlautert.

Vorzugsweise ist der Orientierungsvorsprung vom ersten Eingriffselement und vom zweiten
Eingriffselement separat. Der Orientierungsvorsprung beeinflusst somit nicht den Eingriff des

Verbinders ins erste Bauteil und/oder ins zweite Bauteil.

Gemall einer Gestaltungsvariante bilden das erste Eingriffselement, das zweite
Eingriffselement und das Triagerelement eine zusammenhingende Einheit. Das gilt bevorzugt
fur die gesamte Nutzung des Verbinders. Insbesondere wird also der Verbinder als
zusammenhangende Einheit sowohl in die Ausnehmung am ersten Bauteil als auch in die
Ausnehmung am zweiten Bauteil eingesetzt. Insbesondere im Vergleich zu Verbindern, bei
denen separate Verbinderteile ins erste Bauteil und ins zweite Bauteil eingesetzt und
nachfolgend miteinander gekoppelt werden, ist die Handhabung eines solchen Verbinders
einfach. Insbesondere ist das Risiko, einzelne Komponenten des Verbinders zu verlieren,

aulerst gering.

Die Aufgabe wird aullerdem durch eine Bauteilverbindung gelost. Die Bauteilverbindung
umfasst ein erstes Bauteil mit wenigstens einer ersten Ausnehmung, die durch eine erste
Offnung in einer ersten Anlagefliche des ersten Bauteils begrenzt ist. Die Bauteilverbindung
umfasst zudem ein zweites Bauteil mit wenigstens einer zweiten Ausnehmung, die durch eine
zweite Offnung in einer zweiten Anlagefliche des zweiten Bauteils begrenzt ist. Die erste
Anlageflache des ersten Bauteils und die zweite Anlageflache des zweiten Bauteils kontaktieren

einander. Ferner geht von der ersten Ausnehmung und/oder von der zweiten Ausnehmung eine
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Orientierungsausnehmung aus. Dariber hinaus umfasst die Bauteilverbindung einen
erfindungsgeméfBen Verbinder. Der Verbinder ist abschnittsweise innerhalb der ersten
Ausnehmung und abschnittsweise innerhalb der zweiten Ausnehmung angeordnet. Dabei
dienen die Begriffe ,erster und ,zweiter dazu, Merkmale zu bezeichnen, die dem ersten
Bauteil bzw. dem zweiten Bauteil zugeordnet sind. Eine Anzahl ist dadurch nicht impliziert.
Der Orientierungsvorsprung ist in der Orientierungsausnehmung angeordnet. Die
Orientierungsausnehmung kann vollstindig im ersten Bauteil, vollstindig im zweiten Bauteil
oder zum Teil im ersten Bauteil und zum Teil im zweiten Bauteil vorgesehen sein. Wie bereits
erlautert, sind der Orientierungsvorsprung und die Orientierungsausnehmung hinsichtlich ihrer
GroBe, Form und Position aufeinander abgestimmt. Das hat zur Folge, dass sich der Verbinder
lediglich derart in der Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder in der Ausnehmung des
zweiten Bauteils anordnen lasst, dass gleichzeitig der Orientierungsvorsprung in der
zugehorigen Orientierungsausnehmung am ersten Bauteil und/oder am zweiten Bauteil
angeordnet ist. In anderen Orientierungen lésst sich der Verbinder iiberhaupt nicht oder nur in
einem unbrauchbaren Umfang in der Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder der
Ausnehmung des zweiten Bauteils anordnen. Folglich fithrt der Orientierungsvorsprung dazu,
dass der Verbinder ausschlieBlich in einer dafir vorgesehenen Orientierung, d. h. in einer
korrekten Orientierung in die Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder die Ausnehmung des
zweiten Bauteils eingesetzt werden kann. Ein fehlerhaftes Einsetzen wird somit vermieden,
sodass der Orientierungsvorsprung und die Orientierungsausnehmung eine Poka-Yoke-
Funktion bereitstellen. Fur einen Anwender ist es somit leicht, den Verbinder in der korrekten
Orientierung in die Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder die Ausnehmung des zweiten
Bauteils einzusetzen. Dadurch lasst sich zuverléssig eine mechanisch stabile Bauteilverbindung

realisieren.

Das erste Bauteil ist beispielsweise aus einem Holzwerkstoft hergestellt, sodass das erste

Bauteil ein Holzbauteil ist.
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Das zweite Bauteil ist beispielsweise aus einem Holzwerkstoff hergestellt, sodass das zweite

Bauteil ein Holzbauteil ist.

Die Orientierungsausnehmung kann kanalférmig sein und sich bis zu einer Bauteilauf3enflache
des ersten Bauteils und/oder bis zu einer BauteilauBBenflache des zweiten Bauteils erstrecken.
Insgesamt erstreckt sich eine derartige Orientierungsausnehmung also von der
BauteilauB3enflache des ersten Bauteils und/oder der BauteilauBenflache des zweiten Bauteils
bis zur Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder des zweiten Bauteils. Eine solche
Orientierungsausnehmung kann vergleichsweise einfach hergestellt werden, beispielsweise
ausgehend von der BauteilauBBenflache des ersten Bauteils oder der BauteilauB3enflache des

zweiten Bauteils.

Gemal einer Variante ist die Orientierungsausnehmung in Richtung der zugeordneten ersten
Anlagefliche oder der =zugeordneten zweiten Anlagefliche offen. Eine derartige
Orientierungsausnehmung lésst sich ebenfalls einfach herstellen, insbesondere gemeinsam mit

der Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder des zweiten Bauteils.

Es wversteht sich, dass sich die Orientierungsausnehmung sowohl bis zu einer
BauteilauB3enflache des ersten Bauteils und/oder bis zu einer BauteilauBenflache des zweiten
Bauteils erstrecken kann, als auch gleichzeitig in Richtung der zugeordneten ersten
Anlageflache oder zweiten Anlageflache offen sein kann. Es ergibt sich eine besonders einfache

Herstellbarkeit der Orientierungsausnehmung.

Der Verbinder kann eine Betitigungsschnittstelle umfassen und die Betétigungsschnittstelle
kann in der Orientierungsausnehmung oder angrenzend an die Orientierungsausnehmung
positioniert sein. Somit ist die Betdtigungsschnittstelle tber die Orientierungsausnehmung
erreichbar. Die Orientierungsausnehmung dient also zwei Funktionen. Einerseits dient sie der
Aufnahme des Orientierungsvorsprungs und somit der korrekten Orientierung des Verbinders.

Andererseits fungiert sie als Zugangskanal fiir die Betédtigungsschnittstelle. Der Zugangskanal
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kann beispielsweise dazu ausgebildet sein, mit einem Werkzeug die Betétigungsschnittstelle zu

erreichen. Die Bauteilverbindung lasst sich somit vergleichsweise kompakt ausfiithren.

Ferner gelten die im Zusammenhang mit dem erfindungsgeméafBBen Verbinder genannten

Merkmale, Effekte und Vorteile auch fiur die erfindungsgemille Bauteilverbindung und

umgekehrt. Die vorgenannten Beispiele und Varianten konnen also kombiniert werden,

unabhéngig davon, ob sie im Zusammenhang mit dem erfindungsgeméfBen Verbinder oder der

erfindungsgeméfen Bauteilverbindung erwahnt werden.

Die Erfindung wird nachstehend anhand verschiedener Ausfiihrungsbeispiele erlautert, die in

den beigefiigten Zeichnungen gezeigt sind. Es zeigen:

Figur 1

Figur 2

Figur 3

Figur 4

Figur 5

Figur 6

einen erfindungsgemafen Verbinder geméB einer ersten Ausfihrungsform in
einer perspektivischen Ansicht,

eine erfindungsgemale Bauteilverbindung gemél einer ersten
Ausfuhrungsform, die den Verbinder geméaf3 Figur 1 umfasst, in einer
perspektivischen Explosionsdarstellung, wobei zusétzlich ein
Betatigungswerkzeug zur Betitigung des Verbinders dargestellt ist,

einen erfindungsgemafBen Verbinder gemif einer zweiten Ausfuhrungsform in
einer perspektivischen Ansicht,

eine erfindungsgeméfe Bauteilverbindung gemal einer zweiten
Ausfuhrungsform, die den Verbinder gemal3 Figur 3 umfasst, in einer
Draufsicht entlang der Richtung IV aus Figur 5,

die Bauteilverbindung aus Figur 4 in einer Schnittdarstellung entlang der
Ebene V-V in Figur 4, wobei zuséitzlich ein Betitigungswerkzeug zur
Betiatigung des Verbinders dargestellt ist,

einen erfindungsgeméfBen Verbinder geméaB einer dritten Ausfithrungsform in

einer perspektivischen Ansicht,
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Figur 7 eine erfindungsgeméfe Bauteilverbindung gemal einer dritten
Ausfuhrungsform, die den Verbinder geméaf3 Figur 6 umfasst, in einer
Draufsicht entlang der Richtung VII aus Figur 8,

Figur 8 die Bauteilverbindung aus Figur 7 in einer Schnittdarstellung entlang der
Ebene VIII-VIII in Figur 7,

Figur 9 einen erfindungsgemafen Verbinder geméf einer vierten Ausfithrungsform in
einer perspektivischen Ansicht, wobei zusitzlich ein Betitigungswerkzeug zur
Betétigung des Verbinders dargestellt ist,

Figur 10 eine erfindungsgemafe Bauteilverbindung gemal einer vierten
Ausfuhrungsform, die den Verbinder geméaf3 Figur 9 umfasst, in einer
Draufsicht entlang der Richtung X aus Figur 11,

Figur 11 die Bauteilverbindung aus Figur 10 in einer Schnittdarstellung entlang der
Ebene XI-XI in Figur 10,

Figur 12 einen erfindungsgemafen Verbinder geméalB einer fiinften Ausfithrungsform in
einer perspektivischen Ansicht,

Figur 13 eine erfindungsgeméfe Bauteilverbindung gemaB einer fiinften
Ausfuhrungsform, die den Verbinder gemal3 Figur 12 umfasst, in einer
Draufsicht entlang der Richtung XIII aus Figur 14, und

Figur 14 die Bauteilverbindung aus Figur 13 in einer Schnittdarstellung entlang der
Ebene XIV-XIV in Figur 13.

Figur 1 zeigt einen Verbinder 10 gemaf einer ersten Ausfihrungstform. Der Verbinder 10 dient
der mechanischen Befestigung eines ersten Bauteils an einem zweiten Bauteil, wie nachfolgend

noch erlautert werden wird.

Der Verbinder 10 umfasst einen plattenformigen Grundkorper 12, der in der ersten

Ausfuhrungsform kreisscheibenabschnittsformig ist.

Am Grundkérper 12 sind insgesamt vier Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d angeordnet, die

jeweils zur Verankerung des Verbinders 10 in einer Ausnehmung des ersten Bauteils 28 oder
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in einer Ausnehmung des zweiten Bauteils 30 ausgebildet sind. Wie weiter unten noch erlautert
werden wird, sind die Eingriffselemente 14a und 14b dazu ausgebildet, in einer Ausnehmung
des ersten Bauteils verankert zu werden. Daher konnen die Eingriffselemente 14a und 14b auch
als erste Eingriffselemente bezeichnet werden. Die Eingriffselemente 14c und 14d sind dazu
ausgebildet, in einer Ausnehmung des zweiten Bauteils verankert zu werden. Daher kénnen die

Eingriffselemente 14c und 14d auch als zweite Eingriffselemente bezeichnet werden.

Dabei sind die Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d und der Grundkorper 12 integral
ausgebildet. Somit sind die Eingriffselemente 14a, 14b, 14¢, 14d fest mit dem Grundkorper 12
verbunden. Die Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d und der Grundkoérper 12 bilden also stets

eine zusammenhangende Einheit.

Nachdem der Grundkorper 12 die Eingriffselemente 14a, 14b, 14c¢, 14d tragt, kann dieser auch

als Tragerelement 16 bezeichnet werden.

Zusitzlich zu den Eingriffselementen 14a, 14b, 14c ist an einer Flachseite des Tragerelements
16 und damit insgesamt an einer Flachseite des Verbinders 10, ein Orientierungsvorsprung 18
angeordnet. Wie die Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d ist der Orientierungsvorsprung 18

integral mit dem Tragerelement 16 ausgebildet.

Der Orientierungsvorsprung 18 ist als kreiszylinderférmiger Fortsatz am Tréigerelement 16

ausgebildet.

Dabei steht der Orientierungsvorsprung 18 im Wesentlichen senkrecht vom Triagerelement 16
ab. Das bedeutet in der vorliegenden Ausfithrungsform, dass eine Mittelachse des

Orientierungsvorsprungs 18 im Wesentlichen senkrecht auf dem Tragerelement 16 steht.

Dariiber hinaus ist der Orientierungsvorsprung 18 zentrisch am plattenformigen Grundkorper
12 angeordnet, wenn man gedanklich den plattenformigen Grundkorper 12 zu einer
vollstandigen Kreisscheibe erginzt und/oder das Zentrum als Mittelpunkt zwischen den ersten

Eingriffselementen 14a, 14b und den zweiten Eingriffselementen 14c, 14d definiert ist.
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Der Orientierungsvorsprung 18 ist von den Eingriffselementen 14a, 14b, 14c, 14d separat.

Um die Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d zur Verbindung des ersten Bauteils und des
zweiten Bauteils in Eingriff mit den zugehorigen Ausnehmungen zu bringen, muss der

Verbinder 10 gedreht oder, allgemeiner gesagt, betatigt werden.

Hierfiir ist ein Betidtigungselement 20 mit einer Betdtigungsschnittstelle 22 vorgesehen.
Vorliegend ist die Betitigungsschnittstelle 22 als einseitig offene Offnung 24 mit einem
sechseckigen Querschnitt ausgebildet. Vereinfacht gesagt ist die Betatigungsschnittstelle 22 als

Innensechskant ausgebildet.

Die einseitig offene Offnung 24 und somit die Betitigungsschnittstelle 22 sind zentrisch im

Orientierungsvorsprung 18 angeordnet.

Die Betitigungsschnittstelle 22 ist folglich fest mit dem Tragerelement 16 verbunden. Somit
kann in die einseitig offene Offnung 24 ein Betitigungswerkzeug W in Form eines

Sechskantschliissels eingesteckt werden, um den Verbinder 10 zu drehen.

Das Betitigungselement 20 und der Orientierungsvorsprung 18 sind also durch ein einziges
Element gebildet. Mit anderen Worten bildet der Orientierungsvorsprung 18 das

Betiatigungselement 20 und bildet das Betitigungselement 20 den Orientierungsvorsprung 18.

Der Orientierungsvorsprung 18 dient zur korrekten Orientierung des Verbinders 10 in einer

Ausnehmung des ersten Bauteils und/oder in einer Ausnehmung des zweiten Bauteils.

Das wird im Zusammenhang mit Figur 2 erldutert, die eine Bauteilverbindung 26 gemal einer

ersten Ausfithrungsform zeigt.

Die Bauteilverbindung 26 gemal3 der ersten Ausfihrungsform umfasst ein erstes Bauteil 28, ein

zweites Bauteil 30 sowie den Verbinder 10 gemél der ersten Ausfithrungsform.
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Dabei hat das erste Bauteil 28 eine erste Ausnehmung 32, die durch eine erste Offnung 34 in

einer ersten Anlageflache 36 des ersten Bauteils 28 begrenzt ist.

Die erste Ausnehmung 32 ist als Nut ausgefiihrt, deren Nutoffnung durch die erste Offnung 34
gebildet ist und deren Nutgrund als Zylindermantelabschnitt ausgefiihrt ist.

Dabei geht von der ersten Ausnehmung 32 eine Orientierungsausnehmung 38 aus.

Dabei ist die Orientierungsausnehmung 38 kanalformig und erstreckt sich bis zu einer
BauteilauB3enflache 40 des ersten Bauteils 28. Ferner ist die Orientierungsausnehmung 38 in

Richtung der ersten Anlageflache 36 offen.

Es versteht sich dabei, dass die Bauteilau3enflache 40 von der ersten Anlageflache 36 separat
ist. Im dargestellten Ausfithrungsbeispiel stehen die BauteilauBenfliche 40 und die erste

Anlageflache 36 senkrecht aufeinander.

Die Orientierungsausnehmung 38 kann somit auch als eine Nut angesehen werden, die von der
ersten Ausnehmung 32 bis zur BauteilauBenfliche 40 des ersten Bauteils 28 lauft. Eine
Verlaufsrichtung der Nut erstreckt sich somit ebenfalls von der ersten Ausnehmung 32 zur
BauteilauBenfliche 40. Eine Offnung der als Nut angesehenen Orientierungsausnehmung 38

liegt dabei in der ersten Anlageflache 36.

Zudem umfasst das zweite Bauteil 30 eine zweite Ausnehmung 42, die durch eine zweite

Offnung 44 in einer zweiten Anlagefliche 46 des zweiten Bauteils 30 begrenzt ist.

Auch die zweite Ausnehmung 42 ist als Nut ausgefithrt. Die Nutoftnung ist durch die zweite
Offnung 44 gebildet und der Nutgrund ist als Zylindermantelabschnitt ausgefiihrt.

In einem montierten oder verbundenen Zustand des ersten Bauteils 28 und des zweiten Bauteils

30, kontaktieren die erste Anlageflache 36 und die zweite Anlageflache 46 einander.
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Ferner ist der Verbinder 10 abschnittsweise innerhalb der ersten Ausnehmung 32 und
abschnittsweise innerhalb der zweiten Ausnehmung 42 angeordnet. Genauer gesagt ist ein
Abschnitt des Verbinders 10 mittels der Eingriffselemente 14a, 14b in der ersten Ausnehmung
32 verankert und ein anderer Abschnitt des Verbinders 10 mittels der Eingriffselemente 14c,

14d in der zweiten Ausnehmung 42 verankert.
Dabei ist der Orientierungsvorsprung 18 in der Orientierungsausnehmung 38 angeordnet.

Anhand der Figur 2 ist direkt ersichtlich, dass es lediglich eine einzige Relativorientierung des
Verbinders 10 gegeniiber dem ersten Bauteil 28 gibt, in der der Orientierungsvorsprung 18 in
der Orientierungsausnehmung 38 angeordnet werden kann. Der Verbinder 10 kann also
lediglich in dieser einzigen Relativorientierung gegeniiber dem ersten Bauteil 28 in die erste

Ausnehmung 32, d.h. ins erste Bauteil 28, eingesteckt werden.

Vereinfacht gesagt zwingt somit der Orientierungsvorsprung 18 einen Anwender, den

Verbinder 10 korrekt zu orientieren.

Wie bereits erldutert, umfasst der Verbinder 10 eine Betitigungsschnittstelle 22, die mit dem
Betétigungswerkzeug W zusammenwirken kann und die am Orientierungsvorsprung 18

vorgesehen ist.

In einem Fall, in dem der Verbinder 10 korrekt in die erste Ausnehmung 32 am ersten Bauteil
28 eingesetzt ist, ist somit die Betitigungsschnittstelle 22 in der Orientierungsausnehmung 38

positioniert.

Damit kann die Betitigungsschnittstelle 22 bequem mittels des Betitigungswerkzeugs W
erreicht werden, sodass der Verbinder 10 innerhalb der ersten Ausnehmung 32 und der zweiten
Ausnehmung 42 gedreht werden kann, um das erste Bauteil 28 und das zweite Bauteil 30 fest

miteinander zu verbinden.
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Figur 3 zeigt einen Verbinder 10 gemél einer zweiten Ausfuhrungsform. Dabei wird im
Folgenden lediglich auf die Unterschiede gegeniiber der ersten Ausfiihrungsform eingegangen.

Im Ubrigen gelten die vorstehenden Erlduterungen.

Der Verbinder 10 gemalB3 der zweiten Ausfithrungsform ist flachstabformig, hat also eine

AuBenkontur, die im Wesentlichen einem flachen, ldnglichen Quader entspricht.

Wie bisher umfasst auch der Verbinder 10 geméB der zweiten Ausfihrungsform vier
Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d. Allerdings sind die Eingriffselemente 14a, 14b, 14¢, 14d
beim Verbinder 10 gemél der zweiten Ausfithrungsform beweglich mit dem Trégerelement 16

gekoppelt.

Hierzu umfasst der Verbinder 10 ein Kurvengetriebe 48, das mit einem ersten Spreizelement

50 und einem zweiten Spreizelement 52 gekoppelt ist.

Ebenso ist das Kurvengetriebe 48 mit dem Betétigungselement 20 gekoppelt, das beim
Verbinder 10 gemél der zweiten Ausfihrungsform im Wesentlichen die Form eines
Schraubenkopfes  hat. Dabei  entspricht die Betédtigungsschnittstelle 22 der
Betatigungsschnittstelle 22, die im Zusammenhang mit der ersten Ausfiihrungsform des

Verbinders 10 erlautert wurde.
Das Betatigungselement 20 ist vorliegend drehbar am Tragerelement 16 gelagert.

Hierzu ist an einer Flachseite des Tragerelements 16 ein Lagerungselement 54 vorgesehen, das
die Form eines hohlen Kreiszylinders hat. Ein Innendurchmesser des Lagerungselement 54
entspricht im Wesentlichen einem AuBlendurchmesser des Betatigungselement 20, sodass das

Betétigungselement 20 drehbar im Inneren des Lagerungselements 54 gelagert werden kann.

Das Lagerungselement 54 stellt somit ein Drehlagerungselement 56 dar.
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Ferner bildet beim Verbinder 10 gemal3 der zweiten Ausfihrungsform das Lagerungselement
54 den Orientierungsvorsprung 18. Es hat also auch der Orientierungsvorsprung 18 die Form

eines hohlen Kreiszylinders.

Auch beim Verbinder 10 gemil3 der zweiten Ausfuhrungsform steht der
Orientierungsvorsprung 18 im Wesentlichen senkrecht von der Flachseite des Verbinders 10
ab. Eine Mittelachse des hohlen Kreiszylinders steht also im Wesentlichen senkrecht auf der

Flachseite.

Dartiber hinaus ist der Orientierungsvorsprung 18 beziiglich einer Einsteckrichtung E des
Verbinders 10 sowie beziiglich einer Einsteckquerrichtung Q des Verbinders 10 mittig

angeordnet.

Die Figuren 4 und 5 zeigen eine Bauteilverbindung 26 geméilf einer zweiten Ausfithrungsform.
Diese umfasst das erste Bauteil 28, das zweite Bauteil 30 und einen Verbinder 10 gemal3 der

zweiten Ausfuhrungsform. In der Figur 4 ist der Verbinder stark vereinfacht dargestellt.

Damit die erste Anlageflache 36 und die zweite Anlagefldche 46 besser sichtbar sind, entspricht
der in den Figuren 4 und 5 dargestellte Zustand der Bauteilverbindung 26 einem
Zwischenzustand bei der Montage, bei dem zwischen dem ersten Bauteil und dem zweiten

Bauteil 30 noch eine kleine Liicke vorhanden ist.

Wie bereits im Zusammenhang mit der ersten Ausfithrungsform der Bauteilverbindung 26
erlautert wurde, ist im montierten oder verbundenen Zustand der Bauteilverbindung 26 der

Orientierungsvorsprung 18 in der Orientierungsausnehmung 38 angeordnet.

Aufgrund der Tatsache, dass der Orientierungsvorsprung 18 bezlglich der Einsteckrichtung E
und bezuglich der Einsteckquerrichtung Q des Verbinders 10 mittig angeordnet ist, kann der
Verbinder 10 gemaB3 der zweiten Ausfilhrungsform in zwei verschiedenen, korrekten

Relativorientierungen in der Bauteilverbindung 26 verwendet werden. Der Verbinder 10 kann
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also in diesen beiden Relativorientierungen ins erste Bauteil 28 und/oder ins zweite Bauteil 30

eingesteckt werden.

GemalB einer ersten Alternative konnen dabei die Eingriffselemente 14a und 14b in der ersten
Ausnehmung 32 angeordnet werden, wie in den Figuren 4 und 5 dargestellt. Gemal3 einer
zweiten Alternative konnen die Eingriftfselemente 14a und 14b in der zweiten Ausnehmung 42

angeordnet werden.

Der Orientierungsvorsprung 18 zwingt dabei einen Anwender, den Verbinder 10 geméal einer

dieser beiden Alternativen korrekt zu orientieren.

Wie bereits erlautert, umfasst der Verbinder eine Betatigungsschnittstelle 22, die auch beim
Verbinder 10 gemall der zweiten Ausfilhrungsform mit dem Betitigungswerkzeug W
zusammenwirken kann. Bei der Bauteilverbindung 26 gemal der zweiten Ausfithrungsform ist

die Betitigungsschnittstelle 22 wie bisher in der Orientierungsausnehmung 38 angeordnet.
Im Ubrigen kann auf die vorstehenden Ausfithrungen verwiesen werden.

Figur 6 zeigt einen Verbinder 10 gemil einer dritten Ausfihrungsform. Dieser dhnelt dem
Verbinder 10 gemdll der zweiten Ausfiuhrungsform, sodass nachfolgend lediglich die
Unterschiede des Verbinders 10 gemaB der dritten Ausfithrungsform gegeniiber dem Verbinder

10 gemal der zweiten Ausfihrungsform erlédutert werden.

Beim Verbinder 10 gemif der dritten Ausfithrungsform ist das Betitigungselement 20 im
Inneren des Trigerelements 16 angeordnet. D. h., dass das Betitigungselement 20 nicht

gegeniiber dem Trigerelement 16 hervorsteht.

Somit ist beim Verbinder 10 gemal der dritten Ausfihrungsform der Orientierungsvorsprung

18 separat vom Betatigungselement 20.



10

15

20

WO 2024/251747 PCT/EP2024/065358

-21 -

Dabei hat der Orientierungsvorsprung 18 die Form eines massiven Kreiszylinders, der im
Wesentlichen senkrecht von einer Flachseite des Tragerelements 16 absteht. Eine Mittelachse

des massiven Kreiszylinders steht also senkrecht auf der Flachseite des Triagerelements 16.

Der Orientierungsvorsprung 18 ist dabei auf derselben Seite des Verbinders 10 angeordnet, von

der aus die Betitigungsschnittstelle 22 des Betitigungselements zugéanglich ist.

Ein weiterer Unterschied besteht darin, dass nunmehr der Orientierungsvorsprung 18

hinsichtlich der Einsteckrichtung E des Verbinders 10 auBBermittig angeordnet ist.

Im Beispiel gemall Figur 6 ist dabei der Orientierungsvorsprung 18 ndher an den

Eingriffselementen 14a, 14b angeordnet als an den Eingriffselementen 14c, 14d.

Die Figuren 7 und 8 zeigen eine Bauteilverbindung 26 gemél einer dritten Ausfithrungsform.
Diese umfasst das erste Bauteil 28, das zweite Bauteil 30 und einen Verbinder 10 gemal3 der

dritten Ausfuhrungsform.

Damit die erste Anlageflache 36 und die zweite Anlageflache 46 besser sichtbar sind, entspricht
der in den Figuren 7 und 8 dargestellte Zustand der Bauteilverbindung 26 einem
Zwischenzustand bei der Montage, bei dem zwischen dem ersten Bauteil und dem zweiten

Bauteil 30 noch eine kleine Liicke vorhanden ist.
Ferner ist in den Figuren 7 und 8 der Verbinder 10 lediglich stark vereinfacht dargestellt.

Im Unterschied zu den vorhergehenden Ausfiihrungsformen weist das erste Bauteil 28 nun eine
Zugangsausnehmung 58 auf, die von der ersten Ausnehmung 32 ausgeht und sich bis zur

BauteilauBenfliache 40 des ersten Bauteils 28 erstreckt.

Dabei ist die Zugangsausnehmung 58 kanalformig und in Richtung der ersten Anlageflache 36

offen.
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Die Zugangsausnehmung 58 dient dazu, mit dem Betitigungswerkzeug W das
Betatigungselement 20, genauer gesagt die Betdtigungsschnittstelle 22 des Verbinders 10

erreichen zu konnen.

Die Orientierungsausnehmung 38 ist nunmehr als Fortsatz der Zugangsausnehmung 58

ausgefiihrt.

Dabei gibt es lediglich eine einzige Relativorientierung des Verbinders 10 gegeniiber dem
ersten Bauteil 28, in der der Orientierungsvorsprung 18 in der Orientierungsausnehmung 38
angeordnet werden kann. Der Verbinder 10 kann also lediglich in dieser Relativorientierung

ins erste Bauteil 28 eingesteckt werden.

Im Ubrigen gelten auch in dieser Ausflihrungsform die vorstehenden Erlduterungen zur

Orientierungsausnehmung 38.

Figur 9 zeigt einen Verbinder 10 gemal3 einer vierten Ausfithrungsform. Dieser Verbinder 10
hat die Form einer rechteckigen Platte. Eine Auf3enkontur des Verbinders 10 gemaf3 der vierten

Ausfuhrungsform entspricht also im Wesentlichen der Form eines flachen Quaders.

Wieder werden lediglich die Unterschiede gegeniiber den vorgenannten Ausfithrungsformen

erliutert.

Wie bei den Ausfithrungsformen gemal3 Figuren 3 und 6 sind beim Verbinder gemaf3 Figur 9
die Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d beweglich am Trégerelement 16 gelagert und kénnen

mittels eines drehbar am Triagerelement 16 gelagerten Betédtigungselements 20 bewegt werden.

Das Betitigungselement 20 hat wieder die Form eines Schraubenkopfes, an dem eine als

Innensechskant ausgebildete Betétigungsschnittstelle 22 ausgebildet ist.

Das Betitigungselement 20 ist iiber ein Kurvengetriebe 48 mit den Eingriffselementen 14a,

14b, 14c¢, 14d gekoppelt.
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Beim Verbinder 10 gemal3 der vierten Ausfihrungsform steht das Betatigungselement 20
gegeniiber einer Flachseite des Triagerelements 16 hervor und bildet somit den

Orientierungsvorsprung 18.

Dartiber hinaus ist der Orientierungsvorsprung 18 beziiglich einer Einsteckrichtung E des
Verbinders 10 sowie beziiglich einer Einsteckquerrichtung Q des Verbinders 10 mittig
angeordnet. In diesem Aspekt gleicht der Verbinder 10 gemil3 der vierten Ausfithrungsform

dem Verbinder 10 gemél der zweiten Ausfithrungsform.

Die Figuren 10 und 11 zeigen eine Bauteilverbindung 26 gemdll einer vierten
Ausfithrungsform. Diese umfasst das erste Bauteil 28, das zweite Bauteil 30 und den Verbinder
10 gemdl3 der vierten Ausfihrungsform. Dabei ist in der Figur 10 der Verbinder lediglich stark

vereinfacht dargestellt.

Damit die erste Anlageflache 36 und die zweite Anlagefldche 46 besser sichtbar sind, entspricht
der in den Figuren 10 und 11 dargestellte Zustand der Bauteilverbindung 26 einem
Zwischenzustand bei der Montage, bei dem zwischen dem ersten Bauteil 28 und dem zweiten

Bauteil 30 noch eine kleine Liicke vorhanden ist.

Dariiber hinaus kann auf die Ausfuhrungen zu Bauteilverbindung gemafB3 Figuren 4 und 5

verwiesen werden.

Figur 12 zeigt einen Verbinder 10 geméal einer funften Ausfiihrungsform. Dieser Verbinder 10
ist wieder flachstabformig und stellt eine Variante des Verbinders 10 gemal3 der zweiten
Ausfuhrungsform dar. Dementsprechend wird im Folgenden lediglich auf die Unterschiede

gegentber der zweiten Ausfithrungsform eingegangen.

Der Orientierungsvorsprung 18 ist also wieder durch das Lagerungselement 54 gebildet, das

wieder ein Drehlagerungselement 56 ist.
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Allerdings ist eine AuBenkontur des Drehlagerungselements 56 nunmehr nicht mehr

kreiszylinderfoérmig, sondern hat einen polygonformigen Querschnitt mit acht Ecken.

Ferner sind beim Verbinder gemal3 der funften Ausfuhrungsform das Betitigungselement 20
und die Eingriffselemente 14a, 14b, 14c, 14d tber ein nicht im Detail dargestelltes
Zahnradgetriebe 60 verbunden. Dabei ist ein erstes Zahnrad des Zahnradgetriebes 60, das als
Antriebszahnrad bezeichnet werden kann, drehmomentleitend mit dem Betétigungselement 20
gekoppelt. Dieses erste Zahnrad ist am als Drehlagerungselement 56 ausgebildeten
Orientierungsvorsprung 18 gelagert. Das Betédtigungselement 20 und das erste Zahnrad kénnen

dabei einstiickig ausgefihrt sein.

Die Figuren 13 und 14 zeigen eine Bauteilverbindung 26 gemdl einer fiinften
Ausfithrungsform. Diese umfasst das erste Bauteil 28, das zweite Bauteil 30 und den Verbinder
10 gemal der fiinften Ausfihrungsform. Dabei ist der Verbinder lediglich stark vereinfacht
dargestellt.

Damit die erste Anlageflache 36 und die zweite Anlageflache 46 besser sichtbar sind, entspricht
der in den Figuren 13 und 14 dargestellte Zustand der Bauteilverbindung 26 einem
Zwischenzustand bei der Montage, bei dem zwischen dem ersten Bauteil 28 und dem zweiten

Bauteil 30 noch eine kleine Licke vorhanden ist.

Im Ubrigen kann auf die Ausfihrungen zur Bauteilverbindung 26 gemiB der zweiten

Ausfihrungsform verwiesen werden.
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Patentanspriiche

Verbinder (10) zur mechanischen Befestigung eines ersten Bauteils (28) an einem
zweiten Bauteil (30), wobei der Verbinder (10) plattenférmig oder flachstabformig ist
und ein erstes Eingriffselement (14a, 14b) zur Verankerung in einer Ausnehmung (32)
des ersten Bauteils (28) und ein zweites Eingriffselement (14c, 14d) zur Verankerung in
einer Ausnehmung (42) des zweiten Bauteils (30) umfasst,

wobei das erste Eingriffselement (14a, 14b) und das zweite Eingriffselement (14c, 14d)
fest mit einem Trégerelement (16) des Verbinders (10) verbunden oder beweglich mit
dem Tragerelement (16) des Verbinders (10) gekoppelt sind, und

wobei der Verbinder (10) einen Orientierungsvorsprung (18) zur korrekten Orientierung
des Verbinders (10) in der Ausnehmung (32) des ersten Bauteils (28) und/oder in der
Ausnehmung (42) des zweiten Bauteils (30) aufweist.

Verbinder (10) nach Anspruch 1, wobei der Orientierungsvorsprung (18) an einer
Flachseite des Verbinders (10) angeordnet ist.

Verbinder (10) nach Anspruch 1 oder 2, ferner umfassend ein Betitigungselement (20)
mit einer Betitigungsschnittstelle (22), wobei das Betitigungselement (20) fest mit dem
Tragerelement (16) verbunden ist oder bewegbar am Tragerelement (16) gelagert ist.
Verbinder (10) nach Anspruch 3, wobei das Betitigungselement (20) den
Orientierungsvorsprung (18) bildet.

Verbinder (10) nach Anspruch 3, wobei ein Lagerungselement (54) zur beweglichen
Lagerung des Betitigungselements (20) am Tragerelement (16) angeordnet ist und
wobei das Lagerungselement (54) den Orientierungsvorsprung (18) bildet.

Verbinder (10) nach Anspruch 5, wobei das Lagerungselement (54) ein
Drehlagerungselement (56) ist.

Verbinder (10) nach Anspruch 3, wobei der Orientierungsvorsprung (18) separat vom

Betétigungselement (20) ist.
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Verbinder (10) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der
Orientierungsvorsprung (18) zylinderformig ist.

Verbinder (10) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei eine Mittelachse des
Orientierungsvorsprungs (18) senkrecht auf dem Tragerelement (16) steht.

Verbinder (10) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der
Orientierungsvorsprung (18) von allen Kanten des plattenformigen oder
flachstabformigen Verbinders (10) beabstandet ist.

Verbinder nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der
Orientierungsvorsprung (18) auf einer einzigen Seite des Verbinders (10) vorgesehen
ist.

Verbinder (10) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der
Orientierungsvorsprung (18) beziiglich einer Einsteckrichtung (E) des Verbinders (10)
mittig oder auBBermittig angeordnet ist, wobei die Einsteckrichtung (E) diejenige
Richtung ist, entlang der der Verbinder (10) in die Ausnehmung (32) am ersten Bauteil
(28) und/oder in die Ausnehmung (42) am zweiten Bauteil (30) eingesteckt wird, um
das erste Bauteil (28) und das zweite Bauteil (30) zu verbinden.

Verbinder (10) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der
Orientierungsvorsprung (18) bezuglich einer Einsteckquerrichtung (Q) des Verbinders
(10) mittig oder auBermittig angeordnet ist, wobei die Einsteckquerrichtung (Q) eine
Richtung ist, die quer zu einer Einsteckrichtung (E) des Verbinders (10) verlauft, wobei
die Einsteckrichtung (10) diejenige Richtung ist, entlang der der Verbinder (10) in die
Ausnehmung (32) am ersten Bauteil (28) und/oder in die Ausnehmung (42) am zweiten
Bauteil (30) eingesteckt wird, um das erste Bauteil (28) und das zweite Bauteil (30) zu
verbinden.

Verbinder (10) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der
Orientierungsvorsprung (18) vom ersten Eingriffselement (14a, 14b) und vom zweiten

Eingriffselement (14c, 14d) separat ist.
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Verbinder (10) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das erste
Eingriffselement (14a, 14b), das zweite Eingriffselement (14c, 14d) und das
Tragerelement (16) eine zusammenhéngende Einheit bilden.

Bauteilverbindung (26), umfassend

ein erstes Bauteil (28) mit wenigstens einer ersten Ausnehmung (32), die durch eine
erste Offnung (34) in einer ersten Anlagefliche (36) des ersten Bauteils (28) begrenzt
ist,
ein zweites Bauteil (30) mit wenigstens einer zweiten Ausnehmung (42), die durch eine
zweite Offnung (44) in einer zweiten Anlagefliche (46) des zweiten Bauteils (30)
begrenzt ist,

wobei die erste Anlageflache (36) des ersten Bauteils (28) und die zweite Anlagefldche
(46) des zweiten Bauteils (30) einander kontaktieren,

wobei von der ersten Ausnehmung (32) und/oder von der zweiten Ausnehmung (42)
eine Orientierungsausnehmung (38) ausgeht, und

einen Verbinder (10) gemal3 einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der
Verbinder (10) abschnittsweise innerhalb der ersten Ausnehmung (32) und
abschnittsweise innerhalb der zweiten Ausnehmung (42) angeordnet ist und wobei der
Orientierungsvorsprung (18) in der Orientierungsausnehmung (38) angeordnet ist.
Bauteilverbindung (26) nach Anspruch 16, wobei die Orientierungsausnehmung (38)
kanalférmig ist und sich bis zu einer BauteilauB3enfldche (40) des ersten Bauteils (28)
und/oder bis zu einer Bauteilau3enflache des zweiten Bauteils (30) erstreckt.
Bauteilverbindung (26) nach Anspruch 16 oder 17, wobei die Orientierungsausnehmung
(38) in Richtung der zugeordneten ersten Anlageflache (36) oder zweiten Anlageflache
(46) offen ist.

Bauteilverbindung (26) nach einem der Anspriiche 16 bis 18, wobei der Verbinder (10)
eine Betitigungsschnittstelle (22) umfasst und die Betédtigungsschnittstelle (22) in der
Orientierungsausnehmung (38) oder angrenzend an die Orientierungsausnehmung (38)

positioniert ist.
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