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Tiivistelmd8 - Sammandrag

Ankkurointilaite kdsittda reikddn (10) tydnnet-
tivin pitkdnomaisen elementin (1) Jja elimen
elementin lukitsemiseksi paikalleen reikdén.
Lukituselin k#sitt#d ainakin yhden pitkénomai-
seen elementtiin (1) yhteydessd olevan liikkuvan
osan (5, 13, 16), joka on jarjestetty ulkonemaan
poikittaissuunnassa elementin ulkoreunan
ulkopuolelle ja joka voidaan saattaa kosketuk-
seen reidn seindmin (12) kanssa. Osa on jarjes-
tetty siten, ettd se vedettdessd reikddn (10)
vietyd elementtid (1) reidstd poispdin liikkuu
elementin (1) suhteen Jja elementin (1) Jja
osan (5, 13, 16) yhteenlasketun poikittaisulko-
mitan kasvaessa vastaamaan reidn vastaavaa

poikittais{sisd)mittaa ja vedettiessd elementtid
edelleen pyrkii lis&dmddn tétd yhteenlaskettua
poikittaismittaa edelleen.
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En forankringsanordning innefattar ett i ett
hd1 (10) inférbart l&ngstrickt element (1) och
organ fér fastldsning av elementet mot utdrag-
ning ur hdlet. Fastldsningsorganen innefattar
&dtminstone en med det l&ngstrickta elementet (1)
rorligt foérbunden del (5, 13, 16) anordnad att
i tvidrled skjuta ut utanfdr elementets periferi
fér att vara forbar i kontakt med en vigg (12)
hos hdlet. Delen 4r anordnad att vid dragning
av det i hdlet (10) infdrda elementet (1) i
riktning ut ur hdlet genom friktionsalstring
mot hdlvdggen (12) rdra sig relativt elemen-
tet (1) under &kande av den sammanlagda tvir-
dimensionen av element (1) och del (5, 13, 16)
till hdlets motsvarande tvidrdimension och vid
fortsatt dragande i elementet striva efter att

6ka denna sammanlagda tvirdimension ytterligare.
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Ankkurointilaite

Keksinndn ala ja aiemmin tunnettu tekniikka

Esilli oleva Kkeksintd koskee ankkurointilaitetta,

joka on esitetty oheisen patenttivaatimuksen 1 johdan-

to-osassa.

Tillaisia ankkurointilaitteita voidaan kdytt&dd kaiken-
laisten esineiden, kuten sdhkdkaapelien, ilmanvaihto-
putkien ja kaappien, kiinnittédmiseksi rakennusten
seiniin, kattoihin, Kkallioseindmiin ja vastaaviin.
Timin tyyppisissd laitteissa kiinnityselin on jadrjes-
tetty vaikuttamaan suoraan tai epidsuorasti reidn
seindmin kanssa, jolloin t&md elin voidaan muodostaa
pitkdnomaiseen osaan leikatuista kierteistd, jotka on
jarjestetty tarttumaan reidn sein&dmadn tai tdhan
tydnnettyyn tulppaan, erilaisista laajenninelimistd,
jotka painetaan hajalleen ja reidn seindmdd vasten
tydnnettiessd reik#én pultti, Jja useista vastaavan-

tyyppisistd elimistid.

Ndilld kaikilla aikaisemmin tunnetuilla laitteilla on
kuitenkin yksi yhteinen piirre: Ne ovat kalliita
valmistaa, koska ne vaativat usein suhteellisen laajaa
hienomekaanista tydtd ja suurta tarkuutta. Toinen
niiden osoittama epdkohta on se, ettd kun ne on
valmistettu, niitd voidaan kdytt## ainoastaan halkai-
sijaltaan tietyn kokoisiin tai hyvin pienen vaih-
teluvilin piirissd oleviin reikiin. Lisdksi on yleises-
ti vilttimitdntd muotoilla lukituselimet niin, ettad
ne soveltuvat kiinnitykseen reidnseindmddn, joka on
erityisténmteriaaliatainmteriaalityyppié,esimerkik-
si kived, puuta tai vastaavaa. Ankkuroitaessa muuhun
alustaan kuin mihin kyseistd materiaalityyppid oleva
laite on tarkoitettu tarvitaan erityyppisid sovitus-
elimid, kuten tulppia, holkkeja ja vastaavia.
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Saksalaisessa hakemusjulkaisussa 2914739 on kuvassa 4
esitetty ankkurointilaite, jossa on rullaelementti,
joka 1liikkuu reikddn tyonnettdvdn pitkdnomaisen
elementin suhteen syvennyksessd, jossa on vino pinta,

ja toimii ndin elementin lukituselimeni.

Koska lukituselin kdsittdd pitkdnomaiseen elementtiin
liikkuvasti yhteydessd olevan osan, Jja tidmd osa on
jdrjestetty siten, ettd se yritettidessd vetdd osaa
reidstd reidn seindmd@n kitkanmuodostamisen avulla
liikkuu elementin suhteen elementin ja t&dmdn osan
yhteenlasketun poikittaismitan kasvaessa, on mahdol-
lista saavuttaa elementin hyvin tehokas ankkuroituminen
kyseiseen reikddn. On selvdd, ettd elementti ja sen
yhteydessd oleva osa voidaan valmistaa yksinkertaisesti
siten, ettd laitetta voidaan kdyttdd ankkuroitaessa
reikiin, joiden halkaisijat vaihtelevat. Koska liikkuva
osa on Jjarjestetty 1liikkumaan ulos pitkdnomaisesta
elementistd yritettdessd vetdd sitd pois reidstd, voi
paikalleenlukittuminen tapahtua materiaaleiltaan ja
tyypeiltddn hyvin erilaisten reikien seindmiin, silla
kdytdnndssd ei ole vdlttamdtdntd, ettd liikkuva osa
voi tarttua ulommilta osiltaan reisn seinidmi#in, wvaan
sen yhdessd pitkdnomaisen elementin ja reidn seindmin

kanssa aikaansaama kiilavaikutus riittii.

Em. saksalaisen hakemusjulkaisun mukaisen laitteen
haittana on kuitenkin monimutkainen rakenne. Rul-
laelementin 1. kuulan pitdmiseksi syvennyksessd
tarvitaan kuulalle suurempi halkaisija kuin syvennyksen
ulkoleveys. T&alléin vino pinta tdytyy Jjarjestdd
pitkdnomaisen elementin sisdlle erikseen asennettavaan

sisdkkeeseen.

Keksinndén lyvhyt kuvaus

Keksinnon tarkoituksena on tarjota toimintaperiaatteel-
taan edelld kuvatun kaltainen laite, joka on kuitenkin
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rakenteeltaan yksinkertaisempi. Té&mdn tarkoituksen
toteuttamiseksi laitteelle on tunnusomaista se, mika
on esitetty oheisen patenttivaatimuksen 1 tunnus-

merkkiosassa.

Ankkurointilaite on varustettu joustavalla, pitkdn-
omaisella elimelld, kuten kuminauhalla, joka pitad
rullaelementtis syvennyksessd. Tdll6in ei syvennyksen
reunoja tarvitse muodostaa rakenteeltaan sellaisiksi,
etti rullaelementti pysyisi niiden vaikutuksesta

syvennyksessd.

Oon myds mahdollista pit&d keksinndon mukaisen ankku-
rointilaitteen valmistuskustannukset hyvin alhaisina,
koska ei vaadita pitkdnomaisen elementin pituuden
tydstamistd tai erityyppisten ulokkeiden tai vas-
taavien monimutkaista muotoilua. Ei mydskdan vaadita
mitdin liioitellun suurta tarkkuutta pitkdnomaisen
elementin tai liikkuvan osan valmistuksessa, mikad

luonnollisesti vaikuttaa edullisesti valmistuskustan-

nuksiin.

Keksinnén mukaisen laitteen yksi etu on se, ettd se
voidaan helposti muotoilla siten, ettd kun reikdan
ankkuroitua elementtii yritetddn tydntdd lisdd sisdan,
liikkuva osa liikkuu takaisin halkaisijan pienenemis-
suunnassa siten, ettd elementti irtoaa ja voidaan
vetd3d pois reidstd ilman liikkuvan osan lukit-
tumista. Tdmdn toteuttaminen on kuvattu jdljempdnd ja

esitetty epditsendisissd patenttivaatimuksissa.

Keksinndn muita etuja ja edullisia piirteitd kdy ilmi
epiitsendisistd patenttivaatimuksista Jja jdljempana

seuraavasta kuvauksesta.
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Piirustusten lyhyt kuvaus

Seuraavassa on kuvattu esimerkein keksinndén mukaisia
edullisia suoritusmuotoja viittaamalla oheisiin

piirustuksiin, joissa:

kuva 1 on yksinkertaistettu osittainen poikki-
leikkauskuvanto keksinndn mukaisesta

ankkurointilaitteesta reikdin asennettuna,

kuva 2 esittdd yksityiskohtaa kuvan 1 mukaisen
laitteen toisesta yl&dpddtyosasta,

kuva 3 on yksinkertaistettu osittainen poikki-
leikkaussivukuvanto Kkeksinndén mukaisen
toisen edullisen suoritusmuodon ylipddty-

osasta,

kuva 4 on yksinkertaistettu osittainen poikki-
leikkaussivukuvanto keksinndén mukaisesta
kolmannesta edullisesta suoritusmuodosta,

ja

kuva 5 esittdd yksityiskohtaa kuvan 4 mukaisen

laitteen yldpddtyosasta.

Keksinndn edullisten suoritusmuotojen yksityiskohtainen

kuvaus

Kuvien 1 ja 2 avulla on havainnollistettu keksinndn
mukaisen laitteen ensimmidistd suoritusmuotoa, joka
kdsittdd pitkdnomaisen, sauvamaisen elementin 1, joka
on toisesta pdadstddn varustettu silmukalla tai ren-
kaalla 2 esimerkiksi sdhkodkaapelin, vesiletkun tai
vastaavan ripustamiseksi. Renkaan sijasta voidaan
toki k&dyttdd koukkua tai muuta sopivaa elintd, ja

olisi jopa mahdollista, ettd tdllainen elin puuttuisi,
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milloin elementin ulos reidstd tyodntyvd elin tdyttaa
yksin tietyn tehtdvdn. Toisesta pddstdédn elementti 1
on varustettu sivusuuntaisella syvennykselld 3, jossa
on ympyridn kaaren muotoinen pohjapinta 4. Syvennyk-
sessid 3 pohjapintaan 4 tukeutuva hammaspydrd 5.
Hammaspydrdn keskustaan on jdrjestetty sen ldpdisevd
reikd 6. Hammaspy®drdn 5 reidn 6 ja elementin 1 1ldpi
on viety joustava kuminauha 7. Kuminauhan 7, pohja-
pinnan 4 ja hammaspydrdn 5 yhteisvaikutuksesta kumi-
nauhaan 7 sitoutuu mahdollisimman v&hdn potentiaali-
energiaa hammaspydrdn 5 reunan ollessa syvennyksen 3
syvimmdlld kohdalla, t.s. silloin kun hammaspydréd 5
ulkoneen mahdollisimman vdhdn syvennyksesta 3 (ks.
kuva 2). Elementin ulkop&ddh&n 8 ndhden syvennyksen 3
vastakkaiseen p&ihdn on Jjarjestetty piddtinelin 9
estdmididn hammaspydrdn 5 liikkuminen ulos syvennyk-
sestd 3 elementin ulkop&&h&n 8 ndhden poispdin kitkan
syntyessd elementti8 reikddn tybnnettidessd hammaspyodréan

ja reidn seindmdn vdlille.

Syvennys 3 aikaansaadaan edullisesti ja hyvin yksin-
kertaisella tavalla kulmalaikalla. T&mdn jdlkeen
sijoitetaan piddtinelin 9 paikalleen sopivimmin

hitsipisteena.

Edelld kuvatun laitteen toiminta on seuraava: Kun
halutaan ankkuroida jotakin rakennuksen, kallion tai
vastaavan seindmididn, kattoon tai vastaavaan tai mihin
tahansa kiinteddn runkoon, porataan tai saadaan muulla
tavoin aikaan ensin pitkdnomainen reikd 10 alustaan 11.
Reidn 10 halkaisija on suurempi kuin elementin 1 ja
syvennyksestd 3 ulkonevan hammaspydrdn 5 osan yhteen-
laskettu poikittaisulkomitta. T&dl11l6in on mahdollista
viedd pitkdnomainen elementti reikddn 10 ilman, ettd
hammaspydrd 5 estdd sen. Jos hammaspydérd 5 osuu
tahattomasti reidn seindmiin 12, piddtinelin 9 estaa
kuitenkin hammaspy®dridn 5 liikkumisen syvennyksesta 3

poispdin ulkopddstd 8 katsoen. Kun pitkdnomainen
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elementti 1 on tydnnetty reidn 10 sisddn niin pitkdlle
kuin halutaan vdhdn sivulle (kuvassa 1 oikealle)
siten, ettd hammaspydrdn 5 hammastukset tulevat kitkaa
synnyttdvddn kosketukseen reidn 12 kanssa. T&dman
jdlkeen aloitetaan elementin 1 vetdminen reidstd 10
poispdin. Hammaspydrdn 5 ja reidn seindmdn 12 vidlisen
kitkan vaikutuksesta hammaspydrd pyodrii kuvassa 1
ndhtynd vastapdivdan ja liikkuu syvennyksen pohjapin-
nalla 4 ulkopddtd 8 kohti ja ndin ollen vinosti ulos
syvennyksestd 3 kuminauhan 7 venyessd. Tdlldin elemen-
tin 1 ja hammaspydrdn 5 yhteenlaskettu poikittaisulko-
mitta kasvaa vastaamaan reidn 10 halkaisijaa, jollein
jatkettaessa elementin 1 vetdmistd ulos reidstd 10
hammaspydrd 5 pyrkii 1lisdd@mdan t&td halkaisijaa
edelleen. T&d1l1l6in elementti 1 kiinnittyy tehokkaasti
reikddn 10. Syntyvdd kiilavaikutusta vahvistaa se,
ettd alapinta 4 on ympyrdn kaaren muotoinen ja ndin
ollen sen kulma elementin 1 pitkittdissuuntaan nidhden
kasvaa vdhitellen elementin reunoja kohti ulkop&ddn 8

suunnassa.

Vaikka keksinnén mukaisella 1laitteella saavutetaan
elementin 1 hyvin tehokas ankkurointi reikddn 10,
voidaan elementti 1 jdlleen yksinkertaisesti irrottaa
ja poistaa reidstd 10 kdytettdvidksi jossakin muussa
yhteydessd tai sddstettdvdksi myShempidid kdyttdd varten
siten, ettd renkaaseen 2 kohdistetaan joitakin heikkoja
lydntejd elementin pituussuunnassa, jolloin hammas-
pydrda 5 pyodrii kuvan 1 mukaisesti myotdpdivddn Jja
liikkuu alaspdin kohti syvennyksen 3 syvimpdid kohtaa,
jolloin elementti 1 voidaan vetd3d ulos reidstd. Tami
mahdollisuus kdyttdd8 keksinnén mukaista laitetta
useita kertoja on sen yksinkertaisen valmistuksen
ohella laitteen hyvin edullisten kustannusten osa-

tekija.
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Kuvassa 3 on havainnollistettu keksinnén mukaisen
lajitteen toista suoritusmuotoa, jossa on Kaksi ham-
maspydrdd tai kiekkoa 16 jdrjestetty kumpikin omaan
syvennykseensd 3, ja ndma hammaspydrdt 16 on yhdistetty
keskenidn vetojousella 17, Jjoka pyrkii pitémddn
hammaspydrdt 16 mahdollisimman pitkédlla syvennyk-
sissd 3. Kun elementti 1 on viety reikddn, vieddan
toinen hammaspydristid 16 kosketuksiin reidn seindmdn
kanssa, jolloin elementtid vedetddn reidstad poispdin.
T&116in kyseinen hammaspydrd pydrii syvennyksen 3
pinnan 4 siirtyessd ulkopddtéd 8 kohti. N&in ollen
kuvassa 5 vasemmanpuoleinen hammaspyodrd pydrii myota-
pdivdin ja oikeanpuoleinen vastapdivdédn. Tamdn hammas-
pydrien 16 jirjestelyn avulla saadaan siis aikaan
elementin 1 kahden sivusuunnassa ndhden vastakkaisen
osan kiilavaikutus ja elementin hyvin tehokas kiinnit-
tyminen reik##in. Elementti voidaan irrottaa lyomdllé
sen reiistd ulkonevaa piditd, jolloin mybs vetojousi 17

vet#i hammaspydris 16 syvennysten 3 pohjiin.

Kuvissa 4 ja 5 on havainnollistettu keksinnon mukaisen
laitteen kolmatta suoritusmuotoa, jossa elementin 1
ulkopidissi oleva, muiden suoritusmuotojen syvennysta 3
vastaava, poikkileikkaukseltaan U-muotoinen kappale 18
on kohdasta 19 hitsattu kiinni elementtiin. Kappale 18
on leikattu siten, ettd kiinnityssauma 19 muodostaa
alle 90°:n kulman kappaleeseen 18 muodostettun uran
(ks. kuva 6) pohjan kanssa. Kappaleen 18 uraan 20 on
sijoitettu rulla 21, sopivimmin kumikiekko. Rulla 21
pysyy paikallaan urassa 20 kuminauhan 22 avulla, joka
on pingotettu kuvassa 7 esitettyyn lepoasentoon. Uran
20 pohjaan nihden vastakkaiselle, kappaleen 18 ulko-
puolelle voi olla jdrjestetty hitsipiste tai vastaava
kuminauhan pit&miseksi paikallaan, mutta on myods

mahdollista, ettd timd on jidrjestetty sellaiselle
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jdnnitykselle, ettd rulla 21 pysyy paikallaan my&s
siirrettdessd kuminauhaa yldéspdin urassa 20 (kuvas-

sa 4).

Pitkdnomainen elementti 1 on ty®dnnetty tukilevyn 23
ldpi, Jjoka on jdrjestetty vietdvdksi porareidn 10
aukkoa vasten, johon elementti 1 kiinnitetdan. Tuki-
levyn 23 kautta elementti 1 on edelleen yhteydessi
kiertokuulaan 24. Tukilevyss3d 23 on kaksi reikis,
joiden l&pi on viety ensimmdinen, heti tukilevyn takana
elementtiin 1 kiinnitetty letku 25 ja toinen oleel-
lisesti koko elementtid 1 sivuava letku 26. Kumpikin
letku on sopivimmin ter&dslangan 27 avulla kiinnitetty
elementtiin 1. Pitkdnomainen elementti 1 voi kdyt&dn-
néssd olla yli neljd metrid pitkd edellyttden, etti
sen halkaisija on esimerkiksi noin 25 mm, jolloin
suuri osa laitteesta on kuvassa 4 leikattu pois
kohdassa 28. Tdmd koskee luonnollisesti myds ympadrdivaa

kallioseindmdd, vaikka sitd ei ole esitetty.

Keksinndn mukaisen laitteen kolmannen suoritusmuodon
toiminta on seuraava: Kun ankkurointilaite kiinnitet&in
kalliossa olevaan porareik#din, se vied#idn porareikiin
niin pitkdlle, kunnes tukilevy 23 tulee kalliota
vasten. T&dl1l8in elementtid 1 pidetdidn sopivimmin
siten, ettd rulla 21 ei ole kosketuksessa porareidn
sisdseindmidn kanssa, mutta jos ndin k&dvisi, toimii
elementin 1 p&dtypinta 29 edelld kuvattuna pid&tin-
elimend ja estdd rullan pydrimisen pois urasta 20.
Tdmdn jdlkeen laite viedddn sivusuunnassa siten, etti
rulla 21 tulee kosketukseen porareidn sisdseindmin
kanssa, ja elementtid vedetdidn ulos reidstd rullan 21
pyoriessd kappaleen 18 urassa 20, jolloin elementin
ja rullan yhteenlaskettu poikittaisulkomitta kasvaa.
Tamd yhteenlaskettu poikittaisulkomitta vastaa lopuksi
porareidn halkaisijaa, ja elementin 1 vetdminen
edelleen poispdin reidstd painaa ankkurointilaitetta

tiiviimmin paikoilleen reidssid. Tidssd vaiheessa
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ruuvataan tukilevy 23 siten, ettd se painautuu jédlleen
porareidn 10 suuta ympdrdivéad kalliota vasten. Sen
j&dlkeen ruiskutetaan ensimmiisen 1letkun 25 kautta
valumassaa porareikddn ja tdytetddn se. Kun koko
porareikd on taytetty valumassalla, tdmd p&ddstaa
vettd, joka valuu ulos toista Iletkua 26 pitkin ja
osoittaa, etti reikd 10 on tdytetty valumassalla,
jolloin sen sydtté ensimmdisen letkun 25 kautta
lopetetaan. Valumassan tarkoituksena on vahvistaa
kallioseinimiid ja mahdollistaa elementin 1 suurempi
kuormitus kuin muuten olisi mahdollista. Valumassana
kiytetddn sopivimmin betonimassaa. Tdssd suoritus-
muodossa on nidin ollen keksinndn mukaisen ankkurointi-
laitteen toiminta rajoitettu ajan suhteen. Sen tehtad-
vdni on siis pitdd elementti 1 paikallaan itse valun
aikana, kun taas hyvin jdykistynyt valumassa pitaa

elementin 1 sen jdlkeen paikallaan kalliossa.

Edelld kuvatuissa suoritusmuodoissa olevat liikkuvat
osat ovat sopivimmin tietyssd mddrin muotoutuvaa
materiaalia kuten kovakumia siten, etta kiinnikiilau-
tumisvaikutus vahvistuu, mutta voidaan myos kdyttaa

tdysin jdykkid materiaaleja.

Keksint® ei luonnollisestikaan rajoitu pelkdstdan
edelld kuvattuihin suoritusmuotoihin, vaan suuri
joukko mahdollisuuksia n&diden muunnelmiin lienee
ilmeisis alan asiantuntijalle keksinndén perusajatuksen

puitteissa.

Esimerkiksipitkénomaisenelementinpoikkileikkausmuoto
voisi olla muu kuin pyéred, esimerkiksi suorakulmainen,
siind tapauksessa, ettd reikd, johon se kiinnitetédén,

sit3d vaatii.

Elementinpoikittaismittasuhteidentulisivoidavastata

reiin mittasuhteita, jolloin tydnnettdessd liikkuva



10

15

20

25

30

35

94797

10

osa reikdidn se ei ulkone poikittaissuunnassa element-
tid enemm@n, ja sen Kkitkaa reidn seindmidd vasten
estetddn piddtinelimen avulla aiheuttamasta kiinni-
kiilautumista sisddntydnnettiessi mutta ei elementtii

poisvedettidessi.

Ei ole vdlttdmdtdntd jdrjestds liikkuva elin elementin
toiseen pddtyosaan, vaan se voidaan aivan hyvin jdrjes-
td3 jonnekin muualle, esimerkiksi elementin keskelle.
Lisdksi 1liikkuvia osia voidaan jirjestdi useampia
kuin yksi, esimerkiksi kaksi paria pitkdnomaisen
elementin pituudelle jaettuja 1liikkuvia osia. Kun
liikkuva elin on rulla, t#d114d tulisi luonnollisesti
voida olla oleellisesti tasainen ulkopinta, kuten on

jdrjestetty my6s viimeisend kuvatussa suoritusmuodossa.

On luonnollisesti suunnaton mddrid mahdollisuuksia
jdrjestdd pitkdnomaisen elementin osa siten, ettd se
liikkuu kitkan vaihdellessa reidn seindmdn suhteen
siten, ettd sen sivuttainen ulkopinta on elementin
keskiakselista poispdin elementin ja osan yhteenlas-
ketun poikkipinta-alan lisddmiseksi, ja edelld kuvat-
tuja suoritusmuotoja on pidettdvd ainoastaan esimerk-
keind keksinndn ajatuksen toteuttamisesta, Jjotka

eivdt mitenkddn rajoita keksintdi.

Kdsite "joustava elin" kattaa kaikenlaiset elimet,
joita voidaan pidentdd potentiaalienergian varas-
toimiseksi. N&ihin 1luetaan myds jidykkdid materiaalia
olevat kierukkajouset pidennettdvinid ja ndin ollen

joustavina elimind.

Lisdksi keksinnén mukaisen laitteen yksi kidyttdalue
on kallion vahvistustydt, joissa pitkdnomainen ele-
mentti voi toimia kalliopulttina betonivalun mahdollis-

tamiseksi.
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Patenttivaatimukset:

1. Ankkurointilaite, joka kédsittdd reikdan (10)
tydnnettdvdn pitké&nomaisen elementin (1) ja elimet
elementin lukitsemiseksi paikalleen reikdén, jolloin
mainitut elimet kisittidvédt ainakin yhden pitkédnomaisen
elementin (1) yhteyteen jirjestetyn liikkuvan osan (5,
16), joka wulkonee poikittaissuunnassa elementin
reunasta ja voidaan saattaa kosketukseen reidn seind-
mén (12) kanssa, Jjolloin osa on jdrjestetty siten,
etti se vedettidessi reikddn (10) vietyd elementtid (1)
reiistid poispdin 1liikkuu elementin (1) suhteen ja
elementin (1) ja osan (5, 16) yhteenlasketun poikit-
taisulkomitan kasvaessa vastaamaan reidn vastaavaa
poikittaismittaa ja vedettdessa elementtid edelleen
pyrkii lisddm&d&dn tdtd yhteenlaskettua poikittaismittaa
edelleen, jolloin lukituselimen liikkuva:osa (5, 16)
on ainakin osittain elementissid olevan sivusuuntaisen
syvennyksen (3) sis&l1d, jolloin vedettdessd element-
tii (1) poispdin reidistd (10) reidn seindmédn (12) ja
elementin (1) vdlisen kitkan muuttuessa osa on jarjes-
tetty 1liikkumaan poispdin syvennyksesta etdisyyden
lisiintyessd sen syvennyksestd sivusuunnassa ulkonevan
osan ja elementin v&lilld, jolloin syvennyksessa (3)
on elementin sisdosasta ja ulos elementin reunaa
kohti vino, elementin reikddn tyontdmistd varten
tarkoitettua ulkopd&td (8) kohti suuntautuva pinta
(4), sekd 3jolloin 1liikkuva osa on rullaelementti,
kuten hammaspydrd (5, 16), joka on jdrjestetty vedet-
tiessd pitkdnomaista elementtid em. tavalla ulospdin
liikkumaan t&min pinnan suuntaisesti, tunnettu

siitd, ettd joustava, pitkdnomainen elin (7, 17),
kuten kuminauha, on jidrjestetty pitédmddn rullaelement-
tid syvennyksessd (3) ja vastustamaan rullaelementin

liikkumista pois syvennyksesta.
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2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd joustava elin (7) on yhteydessa rulla-

elementtiin (5) Jja viety pitkdnomaisen elementin

ympdri.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite,

tunnettu siitd, ettd se kasittdd elimet (9) rulla-
elementin (5, 16) 1liikkumisen estdmiseksi poispédin
syvennyksestd (3) osan ulommaisten osien ja reidn
seindmdn vdlisen kitkan muuttuessa tydnnettéaessda

pitkdnomaista elementtid reik&an.

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd pinnan ja pitkdnomaisen elementin
pitkittdissuunnan vdlinen kulma kasvaa vdhitellen

elementin ulkoreunaa kohti.

5. Patenttivaatimusten 3 tai 4 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd se kdsittdd syvennyksen (3)
yhteyteen Jjdrjestetyn piddtinelimen (9), Jjoka on

nmuodostettu siten, ettd se estdd rullaelementin (5)
liikkumisen syvennyksestd (3) pitk&nomaisen elementin
mainitusta ulkop&ddstd (8) poispdin tyOnnettidessa
elementtid reik&ddn kitkan syntyessd rullaelementin ja

reidn seindmdn vdlille.

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd pitkd@nomainen elementti
(1) on muodostettu lukittavaksi reikd&@n (10), jonka
sisdhalkaisija on poikittaissuunnassa suurempi kuin
tdmdn elementin (1) ja rullaelementin (5) vastaava
yhteenlaskettu poikittaisulkomitta, ja ettd rulla-
elementti on jirjestetty siten, ettd se voidaan saattaa
kosketukseen reidn seindmdn kanssa liikuttamalla
reikién tydnnettyd pitkdnomaista elementtid poikittais-

suunnassa.
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7. Jonkin muun edellisen patenttivaatimuksen mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd joustava elin on
jousielin (17), Jjoka on jérjestetty vaikuttamaan
pitkdnomaisen elementin (1) Ja rullaelementin (16)
vdlissi ja pitdm#ddn tidtd elementtid vasten ja vastus-
tamaan rullaelementin liikkumista sisd&ntyontdmissuun-
taa vastaan pitkdnomaisen elementin suhteen tydnnet-

tiessd tdtid reikddn.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd se k#sittdd kaksi rullaelementtid (16),
jotka on jirjestetty kumpikin pitkdnomaisen elementin
sivusuunnassa vastakkaisille puolille jarjestettyyn
syvennykseensd (3), Jja etta jousielin on vetojou-
si (17), Jjonka pddt on kiinnitetty rullaelementtei-
hinsi ja joka on jidrjestetty varastoimaan minimiener-
giamddrdn, kun rullaelementit ovat mahdollisimman

syvdlld syvennyksissddn.
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Patentkrav

1. Foérankringsanordning innefattande ett i ett hal (10) infor-
bart langstridckt element (1) och organ fér fastlasning av
elementet mot utdragning ur halet, varvid n&mnda organ inne-
fattar atminstone en med det langstrackta elementet (1) roérligt
forbunden del (5, 16) anordnad att 1 tvérled skjuta ut utanfoér
elementets periferi for att vara forbar i kontakt med en vagg
(12) hos halet, varvid delen &ar anordnad att vid dragning av
det i halet (10) inférda elementet (1) i riktning ut ur halet
genom friktionsalstring mot halvadggen (12) réra sig relativt
elementet (1) under o6kande av den sammanlagda tvdrdimensionen
av element (1) och del (5, 16) till halets motsvarande tvardi-
mension och vid fortsatt dragande i elementet strdva efter att
6ka denna sammanlagda tvardimension ytterligare, varvid fast-
lasningsorganets roérliga del (5, 16) 4&ar atminstone delvis
mottagen i en i elementet lateralt utférd urtagning (3), varvid
delen &r anordnad att vid dragning av elementet (1) i riktning
ut ur halet (10) genom friktionsalstring .mot halvaggen (12)
réra sig i riktning ut ur urtagningen under okande av avstandet
mellan dess lédngst ut ur urtagningen lateralt skjutande parti
och elementet, varvid urtagningen (3) uppvisar en fran ele-
mentets inre och ut mot elementets periferi snett i riktning
mot den fér inskjutning i1 ett hal avsedda ytterdnden (8) hos
elementet 16pande yta (4), samt varvid den rérliga delen ar ett
rullelement, sasom kugghjul (5, 16), som &r anordnat att vid
namnda utdragning av det langstrédckta elementet réra sig utmed
denna yta,

kdnnetecknad darav, att ett elastiskt, langstrickt
organ (7, 17), sasom ett gummiband, &r anordnat att halla
rullelementet i urtagningen (3) och motverka roérelse av rull-

elementet ut ur urtagningen.

2. Anordning enligt krav 1,
kannetecknad diarav, att det elastiska organet (7)
Ar anslutet till rullelement (5) och fért runt det langstrackta

elementet.

LIt 23 I CREEE- H



15

3. Anordning enligt krav 1 eller 2, 94797
k annetecknad dirav, att den innefattar medel (9),
£6r férhindrande av rorelse av rullelementet (5, 16) i riktning
ut ur urtagningen (3) vid friktionsalstring mellan Yyttre
partier hos delen och halvaggen vid inskjutande av det lang-

strackta elementet i halet.

4. Anordning enligt nagot av kraven 1 till 3,
Kk annetecknad darav, att ytans vinkel 1 forhallande
till det langstrackta elementets longitudinella riktning o&kar

progressivt mot elementets periferi.

5. Anordning enligt krav 3 eller 4,

k annetecknad dirav, att den innefattar ett i
anslutning till urtagningen (3) anordnat stopporgan (9) som &r
utformat att férhindra roérelse av rullelementet (5) ut ur
urtagningen (3) i riktning bort fran namnda ytterdnde (8) hos
det langstriackta elementet vid vid inskjutning av det senare i

ett hal upptradande friktion mellan rullelementet och hal-

vaggen.

6. Anordning enligt nagot av féregaende krav,
kKkannetecknad darav, att det langstrackta elementet

(1) &r utformat att fastlasas i hal (10) med en stérre dimen-
sion i tvarled &n motsvarande sammanlagda dimension av detta
element (1) och rullelementet (5), och att rullelementet ar
anordnat forbart i kontakt med en vagg hos halet genom rérelse
av det i halet inskjutna langstrdckta elementet i tvéarled.

7. Anordning enligt nagot av évriga foregaende krav,
K annetecknad darav, att det elastiska organet ar
ett fjaderorgan (17) anordnat att verka mellan det langstrackta
elementet (1) och rullelementet (16) och halla detta mot det
férra och motverka roérelse motsatt inskjutningsriktningen av

rullelementet relativt det langstrédckta elementet vid inskjut-

ning av detsamma i ett hal.
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8. Anordning enligt krav 7,
kdannetecknad dirav, att den innefattar tva rull-

element (16) som &r anordnade i var sin lateralt pa motsatt
sida av det langstridckta elementet utférd urtagning (3), och
att fjaderorganet &r en dragfjidder (17) med sina andar fast-
gjorda vid var sitt rullelement och anordnad att lagra minimal
energimdngd ndr rullelementen &r sa djupt inne i respektive

urtagning som méjligt.

H FE T I B



re

94797



94797

23

25

.o

24




94797




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

