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€4 Musterkarten-Herstellungsmaschine.

Zur Herstellung von Musterkarten wird eine halbauto-

matische Maschine vorgeschlagen, die im riickwérti-
gen Bereich (3) eines Gehéuses (1) eine Rollenhalterung
(12) aufweist. Auf der Rollenhalterung (12) liegt ein kieb-
stoffbeschichtetes, folienformiges Trégermaterial (10) mit
randseitiger Transportlochung an. Mittels zwei Computer-
Traktorvorschiben (20) lasst sich das Tridgermaterial
schrittweise Ober eine Arbeitsfidche (7) verschieben. Nach-
dem die Stoffmuster von Hand auf dem Tragermaterial
(10) aufgeklebt und weitertransportiert worden sind, kann
das mit Muster beklebte Tragermaterial abgetrennt wer-
den. Hierzu dient ein in der Arbeitsfliche vorgesehener
Léngsschlitz, in den ein Schneidorgan gefiihrt werden
kann,
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Beschreibung

Die vorliegende Erfindung betritft eine halbauto-
matische Maschine zur Herstellung von Musterkar-
ten, insbesondere von Stoffaltmusterkarten und Mu-
sterkarten mit einlagig geschuppt Ubereinander lap-
penden Stoffmustern.

Musterkarten der obgenannten Art werden entwe-
der volistandig automatisch hergestellt auf Maschi-
nen, die die Musterkarte beleimen, mit spezielien
Greifern die Stoffmuster erfassen, auf die Muster-
karte auflegen und anpressen. Solche Hochlei-
stungsmaschinen sind relativ teuer und nur fur
grosse Serien von Musterkarten geeignet. Eine et-
was vereinfachte, halbautomatische Maschine zur
Herstellung soicher Stoffmusterkarten zeigt die
DE-B 3 521 951. Diese Maschine verarbeitet ein
von einer Zufuhrrolle kommendes Tragermaterial
und ein von einer zweiten Rolle kommendes Kiebe-
band, welches heiss versiegelbar ist. Im Bereich,
wo diese beiden Rollenmaterialien zusammenge-
fohrt sind, legt eine Bedienungsperson jeweils ein
Stoffmuster auf und betétigt dann einen Fusshebel,
der einen Arbeitszyklus ablaufen lasst. Wahrend
dieses Arbeitszyklusses gelangt ein beheizter Un-
terstempe! bis zum Niveau des Tisches und er-
warmt durch das Tragermaterial hindurch die dar-
Gber liegende Klebebahn. Ein Andrickstempel
senkt sich dann auf das aufgelegte Muster und
drickt dieses auf die Leimstelle. Danach bewegen
sich die beiden Stempel auseinander und die bei-
den Rollenmaterialien werden um einen Schritt wei-
terbewegt, worauf sich der Arbeitszyklus wiederho-
len kann. Auch diese halbautomatische Maschine
ist noch relativ komplex und entsprechend kostspie-
lig. Zudem eignet sich auch dieses Klebverfahren
nicht fir alle Textilien. Insbesondere ist dieses Ver-
fahren fiir warmeempfindliche Gewebebahnen nicht
geeignet.

Besonders fur kleinere Serien von Musterkoliek-
tionen wird daher immer noch vielfach vollstandig
von Hand gearbeitet. Dies geschieht mit einem spe-
ziellen, folienférmigen Tragermaterial mit beidseiti-
ger Klebebahn, wobei jede Klebebahn von einem
einseitig silikonisierten Papier abgedeckt ist. Als
Hilfsmittel zur Ausrichtung der Stoffmuster auf dem
Tragermaterial ist das untere, einseitig silikonisierte
Abdeckpapier in einem gewissen Muster gerastert.
Ein solches dreilagiges Tragermaterial lasst sich
nicht rollen und wird nur bogenférmig geliefert.

Die vorliegende Erfindung hat sich nunmehr zur
Aufgabe gestellt, eine maglichst einfache und preis-
werte halbautomatische Maschine zu schaffen zur
Herstellung von Musterkarten, wobei von einem rol-
lenférmig angelieferten Tragermaterial ausgegangen
werden soll.

Diese Aufgabe lost eine halbautomatische Ma-
schine zur Herstellung von Musterkarten, die da-
durch gekennzeichnet ist, dass diese ein Gehause
mit einer im rickwértigen Bereich angeordneten
Rollenhalterung fiir ein doppelseitig mit Klebstoffbe-
schichtung versehenes, folienférmiges Tragermateri-
al mit randseitiger Transportlochung und einer Ar-
beitsflache, in der zwei randseitig angeordnete mo-
torisch getriebene Computer-Papiertraktorvorschibe
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vorgesehen sind, umfasst, wobei ein senkrecht zur
Transportrichtung des Tragermaterials in der Ar-
beitsfliche verlaufender Langsschlitz zur Fihrung
eines Schneidorgans vorgesehen ist.

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungsformen ge-
hen aus den abhangigen Patentanspriichen hervor.

In der Zeichnung ist ein bevorzugtes Ausfuh-
rungsbeispiel des Erfindungsgegenstandes im De-
tail dargestellt und anhand der nachfolgenden Be-
schreibung erlautert. Es zeigt:

Fig. 1 eine Seitenansicht des erfindungsgemas-
sen Gerates auf einem Unterbau;

Fig. 2 dasselbe Gerat in der Frontalansicht von
der Arbeitsseite und

Fig. 3 eine Teilansicht aut die Arbeitsflache des
Gerates im Bereich der Traktorvorschibe.

Das Gehéuse des Gerates ist gesamthaft mit 1
bezeichnet. Dieses hat einen vorderseitigen Bereich
2 und einen rickwartigen Bereich 3. Das Gehause
1 des Gerates steht auf einem Unterbau 4. Der Un-
terbau besteht aus zwei parallelen Fussholmen 40,
die am vorderseitigen Ende je eine Rolle 41 und an
den beiden ruckwartigen Enden je einen Standfuss
42 aufweisen. An den beiden Fussholmen 40 ist je
ein Tragerholm 43 angelascht. Die beiden Trager-
holme 43 tragen eine Konsole 44, auf der das Ge-
haduse 1 des Gerétes steht. Die Auslésung eines
Transportschrittes kann mittels einem Fussschalter
46 erfolgen, welcher im Bereich eines Fussholmes
angeordnet sein kann. Eine entsprechende Fussab-
stiitzung 45 erleichtert die Arbeit.

Im rGckwaértigen Bereich 3 des Gehauses 1 ist
eine Mulde 5 angeordnet, deren Boden Uber eine
geneigt nach oben laufende Auslaufflache 6 hoch-
gezogen ist und dort in die Arbeitsflache 7 Uber-
geht, die von der Vorderkante der Mulde 5 geneigt
nach vorne abwars verlauft. Beim Ubergang der
Auslaufflache 6 der Mulde 5 in die Arbeitsflache 7
entsteht so eine Umlenkkante 8, (iber die das Tra-
germaterial 10 von einer Rolle 11 kommend gezo-
gen wird. Entsprechend weist das Gehéduse 1 im
rickwartigen Bereich 3 eine Rollenhalterung 12 auf.
Die Rollenhaiterung 12 ist hier in der Form von
zwei randseitig angeordneten Stitzen mit Ausneh-
mungen fir den Rollenkern realisiert. Diese Gestal-
tung der Rollenhalterung ist keineswegs zwingend.
Die Rollenhalterung konnte beispielsweise auch
durch am Gehduse 1 angeordnete seitliche Arme
erfolgen, die den Rollenkern tragen. Das Tragerma-
terial 10 wirde dann einfach Uber die gesamte
Oberflache und die Arbeitsfliche 7 des Gerétes
hinweggezogen. Die vorliegende Ausfiihrungsform
ergibt jedoch eine besonders kompakte Gestaltung,
deren Schwerpunkt auch méglichst genau senk-
recht Uber den Tragerholmen 43 liegt.

Auch die geneigte Anordnung der Arbeitsflache 7
ist im Prinzip nicht zwingend. Dank der geneigten
Arbeitsflache 7 wird jedoch eine ergonometrisch be-
sonders glnstige Arbeitshaltung erreicht. Die vor
dem Geréat sitzende Person kann, ohne sich (ber
das Gerat hinwegbeugen zu missen, genau erken-
nen, wo sie das Stoffmuster auflegen muss.

Das von der Rolle 11 kommende Tragermaterial
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10 lauft somit (ber die Umlenkkante 8 und die Ar-
beitsfliche 7 zur Bedienungsperson hin. Fir den
Vorschub sorgen Computer-Papiertraktorvorschiibe
20, die nachfolgend kurz Traktorvorschibe genannt
werden. Diese Traktorvorschiibe 20 ziehen das Tra-
germaterial 10 von der Rolle 11 ab und stossen es
weiterwarts. Direkt unterhalb den Traktorvorschiiben
20 Oberquert ein Niederhaltestab 21 die geneigte
Arbeitsflaiche 7. Dessen zur Arbeitsflache gerichtete
Seite, welche mit der nach oben offenen Klebe-
schicht der Tragerbahn 10 in Berilhrung kommen
kdnnte, ist mit einem Antihaftbelag versehen. Im
vorderseitigen Bereich 2 wird die Arbeitsflaiche 7
von einem Querbalken 22 mit einer Ablageflache
23 Uberdeckt. Die Ablageflache 23 dient zur Ablage
der zu klebenden, zugeschnittenen Stoffmuster.
Das mit den Stoffmustern beklebte Tragermaterial
10 kann unter der Ablageflache 23 des Querbal-
kens 22 hindurchlaufen. Der Querbalken 22 weist
eine entsprechende Einlauféffnung 24 und eine
Auslauféffnung 25 auf.

In der Frontalansicht geméass der Fig. 2 erkennt
man einen Langsschlitz 9, der die Arbeitsflache 7
senkrecht zur Forderrichtung des Tragermaterials
10 Gberquert. Der Langsschlitz 9 ist im Bereich zwi-
schen dem Niederhaltestab 21 und dem Querbal-
ken 22, jedoch naher dem Niederhaltestab 21, an-
geordnet. Dieser Langsschlitz 9 dient als Fiihrung
fur ein Schneidorgan. Ublicherweise wird man ent-
sprechend ein sogenanntes Japanmesser verwen-
den, um die Trégerbahn durchzutrennen. Die Tren-
nung erfolgt immer zwischen zwei Musterkollektio-
nen. Damit die Schnittlinie méglichst deutlich er-
kennbar ist, ordnet man vorteilhafterweise unterhaib
des Langsschlitzes 9 eine Lichtquelle an. Die Licht-
quelle wird man entsprechend der gewiinschten
Lichtintensitdt wahlen. Neben einer gewdhnlichen
Glih- oder Quarzlampe kann auch ein Laser in
Frage kommen. Unterhalb der Umlenkkante 8 er-
kennt man in der Arbeitsflache 7 zwei seitliche Aus-
nehmungen 13, in deren Bereich die beiden seitli-
chen Traktorvorschiibe 20 angeordnet sind. Auf de-
ren spezielle Ausgestaltungsform und Anordnung
wird unter Bezug auf die Fig. 3 spater noch einge-
gangen. Das Gehduse 1 weist seitlich der Arbeits-
flaiche 7 einen Anbau 14 auf. Dieser dient der Auf-
nahme eines Antriebsmotors M fiir die Traktorvor-
schibe und bietet Platz fur die Steuerung des Mo-
tors. Auf dem Anbau 14 erkennt man das
Bedienungspanel 15. Mit 16 ist der Hauptschalter
bezeichnet, der zum Ein- und Ausschalten dient.
Ein Wahischalter 17 erlaubt die Umschaltung von
der Handbetétigung mittels einem Tippschalter 18
oder dem bereits erwahnten Fussschalter 46. Letz-
lich ist ein Vorwahlschalter 19 erkennbar, (iber den
die Vorschubdistanz pro Schaltvorgang eingestelit
werden kann. Mittels dem Vorwahlschalter 19 wird
somit auf die Steuerung Einfluss genommen, die
den Antriebsmotor M steuert. Um den exakten Vor-
schub zu gewahrleisten, wird mit einem Schnecken-
getriebe und einer Bremse sowie einem Drehregler
gearbeitet. Diese an sich bekannten Elemente sind
in der Zeichnung nicht dargestellt. Lediglich in der
Fig. 3 ist schematisch das Schneckengetriebe 30
erkennbar.
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Nachfolgend wird nun der Antrieb des Gerétes
unter Bezugnahme auf die Fig. 3 beschrieben. Der
im Anbau 14 angeordnete Antriebsmotor M treibt
(iber ein Schneckengetriebe 30 eine Zahnscheibe
31. Uber die Zahnscheibe 31 Iauft ein Zahnriemen,
welcher ein Riemenzahnrad 32 antreibt, welches
auf einer Welle 33 befestigt ist. Die Welle 33 durch-
setzt ein Antriebsritzel in den beiden Traktorvor-
schilben 20. Eine zweite Welle 34, welche in Wirk-
lichkeit eine starre Achse ist, verlauft paraliel zur
getriebenen Welle 33 und ist seitlich im Gehause 1
gehalten. Jeder Traktorvorschub 20 hat ein zweites,
auf der Welle 34 frei laufendes Ritzel. Uber die bei-
den Ritzel lauft ein Noppenband 35. Die Noppen
des Noppenbandes 35 greifen in die seitlichen
Transportiochungen des Tragermatenals 10 ein.
Uber dem Noppenband 35 liegt eine Niederhalte-
klappe 36, welche zum Einlegen des Tragermateri-
als 10 nach oben weggeschwenkt werden kann. Zu
diesem Zweck sind laschenférmige Griffe 37 an der
Niederhalteklappe 36 angeordnet. Die Niederhalte-
klappen 38 weisen je einen langlichen Durchbruch
38 auf, durch den die Noppen des Noppenbandes
35 hindurchragen kdnnen. Die gesamten Traktor-
vorschibe sind an sich aus der Computertechnik
insbesondere fur Tintenstrahldrucker bekannt. Jeder
Traktorvorschub ist zudem noch mit einer Steli-
schraube 39 ausgeristet, mittels der der Traktorvor-
schub auf der stillstehenden Welle 34 an der ge-
winschten Lage arretiert werden kann. Mindestens
im Bereich der seitlichen Ausnehmungen 13 lassen
sich die Traktorvorschibe auf den beiden Wellen
33 und 34 in deren Langsrichtung verschieben.
Dies ist erforderlich, um sie entsprechend der Brei-
te des gewahlten Tragermaterials verstellen zu kén-
nen.

Die Arbeit mit dem erfindungsgemassen Gerat ist
ausserst einfach und bedarf daher keiner Schulung.
Die Bedienungsperson nimmt ein Stoffmuster und
legt dieses direkt anschliessend am Niederhaltestab
21 auf das Tragermaterial 10. Der Niederhaltestab
21 dient somit zusatzlich als Anschlagstab. Dann
betétigt sie entweder den Tippschalter 18 oder den
Fussschalter 46, worauf sich das Material um die
Vorschubdistanz zur Bedienungsperson vorschiebt,
worauf das nachste Stoffmuster aufgelegt werden
kann. Diese Schritte werden so lang wiederholt, bis
eine gesamte Musterkollektion aufgeklebt ist, wor-
auf nochmals der Tippschalter 18 oder der Fuss-
schalter 46 betétigt wird, ohne dass nochmals ein
Stoffmuster aufgelegt wird, so dass nun die oberste
Stoffmusterkante etwa im Bereich des Langsschlit-
zes 9 liegt. Die Bedienungsperson nimmt nun ein
Japanmesser und trennt die aufgeklebte Kollektion
ab. Hierzu muss sie lediglich mit dem Japanmesser
durch den Langsschlitz 9 fahren. Dank der vorhan-
denen Lichtquelle kann sie diesen gut erkennen.
Um die fertige Musterkollektion auf einer Karte auf-
zukleben, braucht nur noch das doppelseitig siliko-
nisierte Abdeckpapier abgezogen zu werden.

Patentanspriiche

1. Halbautomatische Maschine zur Herstellung
von Musterkarten, dadurch gekennzeichnet, dass
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diese ein Gehause (1) mit einer im rickwartigen
Bereich (3) angeordneten Rollenhalterung (12), far
ein doppelseitig mit Klebstoffbeschichtung versehe-
nes, folienférmiges Tragermaterial (10) mit randsei-
tiger Transportlochung, und einer Arbeitsflache auf-
weist, wobei im Gehause (1) zwei randseitig ange-
ordnete, motorisch getriebene Computer-Traktorvor-
schilbe (20) vorgesehen sind, und dass in der
Arbeitsflache (7) ein senkrecht zur Transportrich-
tung des Tragermaterials verlaufender Langsschlitz
(9) zur Fahrung eines Schneidorgans vorgesehen
ist.

2. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die beiden Traktor-
vorschitbe (20) auf zwei senkrecht zur Transport-
richtung des Tragermaterials (10) verlaufenden pa-
rallelen Wellen (33, 34) innerhalb des Gehauses (1)
lagernd angetrieben sind, von denen die eine Welle
(33) uber einen Zahnriemen von einem gesteuerten
Elektromotor (M) treibbar ist.

3. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die beiden Traktor-
vorschibe (20) auf den beiden parallelen Wellen
(33, 34) in deren Verlaufsrichtung verschiebbar an-
geordnet sind.

4. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Arbeitsflache (7)
von der Rollenhalterung (12) im rickseitigen Be-
reich (3) des Gehauses (1) zur Vorderseite (2) hin
in der Transportrichtung nach unten geneigt ver-
lauft.

5. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Rollenhalterung
(12) in einer Mulde (5) im Gehause (1) versenkt an-
geordnet ist.

6. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Arbeitsflache (7)
im Bereich zwischen den Traktorvorschiiben (20)
und dem Léangsschiitz (9) von einem Niederhalte-
stab (21) Gberquert ist, dessen zur Arbeitsflache (7)
hin gerichtete Seite mit einem Antihaftbelag verse-
hen ist.

7. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass der vorderste Be-
reich (2) der Arbeitsfldiche (7) von einem Querbal-
ken (22) mit Ablageflache (23) (berdeckt ist, unter
dem das mit Mustern beklebte Tragermaterial (10)
hindurchlauft.

8. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass unterhalb der Ar-
beitsflache (7) im Bereich des Langsschlitzes (9)
eine Lichtquelle angeordnet ist.

9. Halbautomatische Maschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause (1)
seitlich der Arbeitsflache (7) einen Anbau (14) auf-
weist, in dem der Antriebsmotor (M) fur die Traktor-
vorschiibe (20) angeordnet ist und in dem die Steu-
erung des Motors (M) untergebracht ist.

10. Halbautomatische Maschine nach Anspruch
1, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerung ei-
nen Wahischalter (17) fir den Betrieb mit Hand-
oder Fussschalterbetatigung (18, 46) sowie einen
Vorwahlschalter (19) fur die Einstellung der Vor-
schublange umfasst.

11. Halbautomatische Maschine nach Anspruch
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5, dadurch gekennzeichnet, dass der Boden der
Mulde (5) in einer nach oben geneigt verlaufenden
Auslaufflache hochgezogen ist, die unter Bildung ei-
ner Umlenkkante (8) in die Arbeitstlache (7) Gber-
geht.
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