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(54) Zatizeni proti nezadoucimu ujeti dobyvaciho stroje

(57) zZarizeni se skl4d4d z brzdy dobyvaci-
ho stroje, zapojené na jeji ovlddaci
systém, spojeny s vyhodnocovacim obvodem,
ktery je p¥ipojen k porovndvacimu &lenu,
spojenému jak s &idlem otdlek htidele,

je? spojuje motor s p¥evodovkou, tak

s &idlem otdlek ta%ného kotoule dobyvaciho
stroje. Vyhodnocovaci obvod je déle pripojen
na &idlo synchronnfho chodu, jeZ je spojeno
s ta¥nym kotoudem a odvalovacim ozubenym
kotou&em, zasahujicim do taZného elementu.
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Vyndlez se tykéd za¥izeni proti neZddoucimu ujeti{ dobyvaciho stroje.

Nejlast&jsim zplsobem zaji¥t&n{ dobyvaciho stroje je doposud vrétek, aviak lano v porubu
pfekdii, vrétek se musi stdle pPfemisfovat a proto je jeho pou¥itf nevfhodné, stejn& jako
pouZiti kleStinového za¥izeni. Je zndmo té% zipadkové za¥fzen{ a elektrohydraulické zapojeni
ovlidaciho systému pro zaji¥t&ni dobyvaciho stroje. Znamo je i za¥fzeni pro tlumeny dojezd
dobyvactho stroje a za¥ffzenf pro ovl&dani zaji¥tovaci brzdy. VEechna uvedeni za¥fzeni jsou
v8ak konstruovéna pro dobyvaci{ stroj s tainym Yetdzem. ,

Dédle jsou zndmy vzpdry spojené s rémem dobyvaciho stroje zasahujlci mezi h¥ebla porubové-
ho dopravniku. Toto za¥fzen{ v3ak nenf spolehlivé a pisobi pouze v jednom sméru jfzdy. Jinym
FeSenim jsou lamelové brzdy.

Tyto brzdy plsobf v p¥{padé, kdy je hydraulicky obvod pojezdu bez tlaku, tedy v p¥fpad¥,
kdy dobyvaci stroj nepojiZd{ a proto je jejich pouZitl omezené.

Vy8e uvedené nedostatky odstrahuje za¥izen{ proti nefddoucimu ujeti dobyvaciho stroje,
jehoZ podstata spoffvd v tom, %e se skl4d4 z brzdy dobyvaciho stroje, zapojené na jejf
ovlédaci systém, spojeny s vyhodnocovacim obvodem, ktery je pripojen k porovnidvacimu &lenu,
spojenému jak s ¢idlem otddek h¥fidele spojujfc{ motor s pfevodovkou, tak s &idlem otdlek
taZného kotoule dobyvaciho stroje a ddle je vyhodnocovaci obvod p¥ipojen na &idle synchron-
nfho chodu, spojené s taZnym kotoulem a odvalovacim ozubenym kotoufem, zasahujficim do taZné-
ho elementu. ’

V¢hodou za¥izeni podle vyndlezu je, Ze v porubu odpadd zajiifovac{ lano a %e za¥izeni
je kompaktni souldsti dobyvaciho stroje. Vyhodou je i to, Ze je pouZitelné pro jakykoliv
druh pohonu pojezdového fstroj{ a lze ho proto namontovat jak na hydraulicky tak na tyristoro-
vy vratek nebo na tainy Yetdz, p¥ipadnd® ho uZit u bezFet&zového posuvu. Daldi p¥ednosti
je to, Ze toto za¥fzeni je schopno vyhodnotit i poruchu p¥evodového ustroj{ pojezdu dobyvaci~

ho stroje.

Na pfipojéném vykrese je zndzorné&no blokové schéma za¥izenf{ podle vyndlezu.
!

Do taZného elementu 12 zabird taZny kotou& 10 dobyvaciho stroje 2 a odvalovaci ozubeny
kotou& 13. TaZny kotoud 10 je souddsti pojezdového tGstrojl dobyvaciho stroje 2 a je p¥ipojen
k pfevodovce 9. Odvalovaci ozubeny kotoud 13 je volné oto&ny. Oba tyto kotou&e jsou propojeny
s Cidlem synchronniho chodu 11. Spojeni taZného kotoule 10 a odvalovaciho ozubeného kotoude
13 s ¢idlem synchronniho chodu 11 je provedeno b&Znou kinematickou vazbou, tj. ozubenymi
koly ¢i Fetézem, elektricky pomoci selsynli nebo ostatnimi technickymi prostfedky.

Jako ¢idlo synchronniho chodu 11 moZno pouZit nap¥fklad za¥fzeni pro sledovani synchron-
nich otdcek na optoelektrickém principu, dvojici vadkovych kotoudd s koncovym spinadem
a podobn&. vystup &idla synchronniho chodu 11 je p¥ipojen obvykle elektricky k vyhodnocovacimu
Zlenu 4, ktery tvofl nap¥iklad elektrické relé nebo elektronicky obvod se stejnou funkci.
K vyhodnocovacimu &lenu 4 je rovné? elektricky p¥ipojen porovnavaci &len 5. K tomuto porovné-
vacimu &lenu jsou elektricky pfipojena ¢idla 6, kterd jsou konstruovédna napf. jako tachodynama,
vysila& pulsi a podobné. Jedno &idlo ot&&ek 6 je spojeno s h¥fdel{ 7, kterd spojuje motor
8 pojezdového tUstroji dobyvaciho stroje 2 s prevodovkou 9. Druhé &idlo otalek 6 je spojeno

s taZnym kotoulem 10.

Vyhodnocovaci obvod 4 je dédle pfipojen k ovléaacimu systému 3 brzdy 1 dobyvacfho stroje
2. Ovlddac{ systém 3 tvo¥f soustava elektrohydraulickych ovladadlt. Je zde moZno vyuZit
nap¥iklad elektrohydraulického zapojeni ovliddactho systému podle &s. A0 223 749. Jako brzdu
1 dobyvaciho stroje 2 je moZno pouZit nap¥fklad zdpadku dle &s. AO 240 737, kle3tinu dle
&s. AO 225 586. Rovnd¥ je mo¥no vyu¥it vadku, elisfovou brzdu spojenou s odvalovacim ozube-

nym kotoudem 13 a podobné.
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Pfi nesouladu otdfek taZného kotoule 10 a odvalovacfho ozubeného kotoude 13 co do
velikosti 1 smyslu, ktery vznikne nap¥iklad p¥i p¥eruSeni styku zubl taZného kotoude 10
s ozubnici bezfet&zového posuvu &i p¥i prasknutf taZného Fet&zu dobyvactho stroje 2 a jeho
odlehnutf od odvalovacfho ozubeného kotoude,l3, to jest p¥i nesynchronnim chodu obou kotoudl,
vy8le &idlo synchronniho chodu 11 elektricky signdl do’ vyhodnocovaciho obvodu 4.

Tento vyhodnocovaci obvod 4 vyd4 podn&t - nap¥iklad preru$i proud elektromagnetlim
hydraulickych ovlada&l - ovlddacimu systému 3, ktery uvede v &innost brzdu 1 a dobgvaci
stroj se zajist{ proti neZddoucimu ujetf. Celistvost ozubenych kol, h¥fidelf &i spojek pre-
vodovky 9 pojezdového lstrojf dobyvaciho stroje 2 kontroluje porovndvaci &len 5. Cidla
otdfek 6 vysflajf elektrické signdly, které jsou v porovndvacim &lenu 5 zpracovdvény.

vV p¥ipad&, Ze dojde k nesouladu signdld vySle porovndvaci &len signdl do vyhodnocovaciho
obvodu 4 a vySe popsanym zpisobem dojde k pisobeni brzdy 1.

zat¥izeni proti neZddoucimu ujeti dobyvacfho stroje je urdeno predeviim pro zajidtové-
ni dobyvaciho stroje s bezfet&zovym i Fet&zovym posuvem. Lze ho v3ak pouZit pro sledovini
ot&dek hnacich bubni h¥eblovych i pasovych dopravniki, riznych typd technologickych dopravnich

stroji a podobné.

PREDMET VYNALEZU

za¥{zeni proti neZddoucimu ujeti dobyvaciho stroje vyznalené tim, Ze se sklddd z brzdy
(1) dobyvaciho stroje (2), zapojené na jejf ovlddaci systém (3), spojeny s vyhodnocovacim
obvodem (4}, kter? je p¥ipojen k porovnavacimu &lenu (5), spojenému jak s &idlem otédlek
(6) h¥fdele (7), spojujici motor (8) s p¥evodovkou (9) tak s &idlem ot&lek (6) taZného
kotoude (10) dobyvaciho stroje (2) a ddle je vyhodnocovaci obvod (4) p¥ipojen na &idlo
synchronnfho chodu (11), spojené s taZnym kotouem (10) a odvalovacim ozubenym kotoudem

(13), zasahujficim do taZného elementu (12).

1 vykres
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