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(54) Rohova polohovaci stanice

Vynadlez se tyka dopravy u automatickych vyrob-
nich linek. Re§i problém zmény smyslu pohybu
obrobki spolu s jejich pfechodnym zapolohova-
nim pro provedeni obrabéci operace. '

Rohovou polohovaci stanici tvoif nastavba, ulo-
Zena na pevném podstavci, opatfend na funkéni
strané vodici plochou vybavenou jednak indexova-
cimi ¢epy napojenymi na samostatny pohon, jed-
nak kratkou bocni listou na stran¢ protilehlé
pevnym pfivadécim Li§tam piicného dopravniku
a dlouhou bo¢ni lidtou na strané protilehlé pevnym
dopravnim li§tdm dopravniho zafizeni, pfiCemz na
strané pevnych pfivadécich list je upraveno pohyb-
livé rameno, napojené spolu s dorazy na strané
pevnych dopravnich list na oto¢nou ty¢, opatienou
ozubenym kolem, které je ve stalém zabéru s hre-
benem pistnice hydraulického valce.

Vyndlez je moZno vyuZit u dopravniki razného
druhu v$ude tam, kde se vyZaduje doprava u riiz-
nych smérech.
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Vynalez se tyka rohové pblohovaéi stanice zej-

»ména pro zménu smyslu pohybu dopravovanych

predméti, nosnych desek nebo upinadt, v mezi-
operacni dopravé napiiklad u automatickych vy-
robnich linek. ‘ ,

Na obrabécich linkach s pfimocarym vedenim je
nutné, aby obrobek, uloZeny popfipadé na nosné
desce nebo v upinaci, ménil smysl svého pohybu,

' zpravidla pravotihle. Je tomu tak proto, aby bylo

mozno obrobek prevést na jinou drdhu u viceprou-
dovych linek nebo nosnou desku, upinaé, vratit
zpét na zadatek automatické obrabéci linky ve
vodorovné roving.

U dosud zndmych feSeni se uZivd bud stanice
s pevaymi vodicimi liStami nebo stanice s vyskoveé

~stavitelnymi vodicimi liStami.

U stanice s pevnymi vodicimi liStami vychazi
usporadani vodicich list, navziajem na sebe v pfic-
ném sméru navazujicich vedeni, ze ¢tvercového
rozlozeni li§t na pfiéném pfechodu, ktery slouzi ke
zméné sméru dopravovaného obrobku, nosné des-

ky nebo upinace. Pro spravnou funkci pfechodu je

. vSak tfeba na liStich vytvadfet zvlastni systém

nabéhovych hran a GkosQ, aby se zabranilo vyboce-
ni z urCené drahy a naruseni chodu linky. Kon-
strukce vodicich list pak znemoznuji pouZiti stéra-
&b vodicich ploch.

U stanice s vySkove stavitelnymi vodicimi listami

jsou -vodici listy ovladané zafizenim pro vyskové

prestavovani vodicich list ve svislém sméru. Toto
zafizeni je vSak slozZité a zvlasté u dlouhych list je
nutno vodici listy podepirat casto i v nékolika

mistech tak, aby se neprohybaly. Tim se toto’

v oew s

zafizeni stava ddle slozitéj§i. Mimo to kazdy smér
vodicich li§t potfebuje samostatné zafizeni pro
vyskové prestavovani vodicich list.

Uvedené nedostatky odstrafiuje ve velké mire

rohova polohovaci stanice provedend podle vyna- -

lezu, jehoZ podstata spocivd v tom, Ze ji tvoii

~ ndstavba, uloZend na pevném podstavci, opatfend

na funkc¢ni strané vodici plochou vybavenou jed-
nak indexovacimi ¢epy napojenymi na samostatny
pohon, jednak kratkou boéni liStou na strané
protilehlé pevnym pfivadécim liStdam p¥Ficného
dopravniku a dlouhou boc¢ni liStou na strané

protilehlé pevnym dopravnim liStdim dopravniho

zafizeni, pfiCemZ na strané pevnych pfivadécich list
je upraveno pohyblivé rameno, napojené spolu
s dorazy na stran¢ pevnych dopravnich list na
oto¢nou ty¢, opatienou ozubenym kolem, které je
ve stdlém zdbéru s hfebenem pistnice hydraulické-
ho valce.

Vyhodou tohoto zafizeni je, Ze odpada nutnost
vytvafeni nabéZnych hran a tikosid. Déle je moZno
opatfit nosnou desku nebo upinac stéraci vodicich
ploch, které odstrafuji tfisky po celé délce vodicich
list. Pfitom je celé zafizeni oproti stavajicim
jednodussi a tim i levnéjsi.

Piikladné provedeni rohové polohovaci stanice
je schematicky znazornéno na pfiloZenych vykre-
sech, kde na obr. 1 je rohova polohovaci stanice
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v plidorysu, na obr. 2 ndrysu a obr. 3 pfedstavuje
ovlddani pohyblivych dorazii omezujicich pohyb
dopravované nosné desky nebo upinace.

Na podstavci 1 je uloZena nastavba 2 opatfena
funkcnimi prvky. Na jedné stran€ navazuje stanice
na pevné privadéci liSty 3 pficného dopravniku
a kolmo na smér pficného dopravniku pak navazu-
je na pevné dopravni liSty 4 dopravniho zafizeni.

Nosnd deska 5 s obrobkem 6 je v rohové stanici
posouvana po vodici plose 7. Pohyb nosné desky je
omezen v jednom sméru pohyblivymi dorazy
8 a dlouhou bocéni listou 17 a v druhém sméru pak
pohyblivym ramenem 9 a kratkou bocni listou 18.
Pohyblivé dorazy 8 a pohyblivé rameno 9 jsou
ovladany hydraulickym valcem 10, pomoci hifebe-
ne 16 a ozubeného kola 13, umisténého na
ozubené tyci 14 opatifené pastorky 15. Pro pfesné
ustaveni nosné desky 5 s obrobkem 6 jsou v nastav-
bé 2 umistény indexovaci ¢epy 11 ovladané poho-
nem 12.

Nosna deska 5 je privadéna k rohové polohovaci
stanici po pevnych pfivadécich liStach 3. Pist
v hydraulickém valci 10 je v krajni Gvrati a oto¢nd
ty¢ 14 je pomoci hiebene 16 a ozubeného kola 13
natocena tak, Ze na ni umisténé pohyblivé rameno
9 je ve sklopené poloze, aby nebranilo pohybu
nosné desky 5. Pomoci pastorkil 15 jsou pohyblivé
dorazy 8 vysunuty a bo¢né vedou nosnou desku 5.
Nosna deska 5 je do rohové polohovaci stanice
zasouvana po vodici plose 7 a z vnéjsi strany.
vedena dlouhou boéni liftou 17 a vysunutymi
pohyblivymi dorazy 8. Po zajeti do zdkladni polohy

. se uvede do ¢innosti pohon 12 indexovacich depti

11, které se zasunou do nezakreslenych otvort ve
spodni ¢asti nosné desky § a provedou jeji zapolo-
hovani.

Po provedeni pozadované technologické opera-
ce na obrobku 6 umisténém na nosné desce 5 je ddn
impuls k pfesunuti pistu v hydraulickém valci 10 do
druhé krajni avrati a hfeben 16 natoc¢i oto¢nou ty¢
14 pomoci ozubeného kola 13 tak, Ze pohyblivé
rameno 9 piejde do vodorovné vodici polohy
a pohyblivé dorazy 8 se zasunou, aby nebranily
pohybu nosné desky 5 v daném smeéru pohybu.
Souc€asné je dan impuls pohonu 12 k vysunuti
indexovacich cepti 11 z otvorti v nosné desce
a jéjimu odpolohovani. Tim je rohova polohovaci
stanice pfipravena k pfesunuti nosné desky 5 na
pevné dopravni listy 4. Pfi tomto pohybu je nosna
deska § bocné vedena na jedné stran¢ kratkou
boéni liStou 18 a na druhé strané pohyblivym
ramenem 9.

Po pfesunuti nosné desky S je dan impuls
k opétnému pfesunuti pistu v hydraulickém valci
10 do polohy a tim ke sklopeni pohyblivého
ramene 9 a vysunuti pohyblivych dorazi 8. Tim je
rohova polohovaci stanice pfipravena k pievzeti
dalsi nosné desky S a cely cyklus se opakuje.
Podobny postup je i pfi opacném smyslu pohybu
nosné desky S.
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PREDMET VYNALEZU

Rohové4 polohovaci stanice zejména pro zménu
smyslu pohybu dopravovanych pfedméti v mezi-
operadni dopravé napfiklad u automatickych vy-
robnich linek, vyznadujici se tim, Ze ji tvofi
ndstavba (2), uloZend na pevném podstavci (1),
opatfend na funkéni strané vodici plochou (7)
vybavenou jednak indexovacimi ¢epy (11) napoje-
nymi na samostatny pohon (12), jednak kratkou
bo¢ni liftou (18) na strané protilehlé pévnym
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piivadécim li$tdm (3) p¥i¢ného dopravniku a dlou-
hou boéni liftou (17) na strané protilehlé pevnym
dopravnim li§tdm (4) dopravniho zafizeni, pfi¢emzZ
na strané pevnychpfivadécich lis (3) je upraveno
pohyblivé rameno (9), napojené spolu s dorazy (8)
na strané pevnych dopravnich li§t (4) na oto¢nou
ty¢ (14), opatfenou ozubenym kolem (13), které je
ve stalém zabéru s hiebenem (16) pistnice hydrau-
lického valce (10).
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