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(54) Civelnice skaciho stroje

_ Redenf se tykd cive&nice skaciho
stroje s horizont4lnd uloienymi civka-
mi, urlené zejména pro skaci{ stroje na

. druhé skani{ sklendného hedvébi. Jeho
ﬁodatatou je, Ze -odvijeci hlavy jsou
umistdny na réamu civednice, uspofédané-
ho v§klopné z horizontélni polohy od-~
vi jecich hlav do vertikdlni polohy od-

E

- -

vijecich hlav,

Zarizen{ se vyznatuje dile tim, Ze
rém civednice je uloien pomoci zéavési
a Gepll na hornim nosniku civelnice a
. pomoci z&vésnych ok s Sepy a pdkami pri-
pojen k pohybové matici pohybového

droubu. Zarfizeni se dédle vyznaluje tim,
%e pohybovy Sroub je umistén v kaZdé
pracovni sekci skaciho stroje.

233954



233 934

Vynélez se tykd ci{ve¥nice skacfho stroje s horizont41ln®
uloZenymi civkami, ur¥end zejména pro skacf stroje na druhé
skani sklen®ného hedvébi.

U skacich strojd na druhé skani sklen&ného hedvébi se
viména civek doposud provdd{ jen ru¥n&. Mechanizaci dosud
brénilo konstrukZni uspo¥dddni stroje, u n€ho¥ jsou civky
uspofdddny horizontdln® a stdvajici znémé proveden{ mechani-
za¥nich za¥fzeni, kterd s civkami manipuluji jen ve vertikélnim
sm&ru, nevyhovuji. :

Ukolem vyndlezu je vytvorit za¥fzenf, které by umoZnilo vyménu
eivek s vylou¥enim ru¥ni obsluhy, bylo konstruk¥n& jednoduché
a nevy¥adovalo zdsadn{ konstruk®n{ zmény na skacim stroji. -

Toho se doséhne podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v
tom, 3e odvijec{ hlavy jsou umist®ny na rému cive¥nice uspofée
daném vyklopn& z horizontédlni pblohy odvijecich hlav do verti-
kd1n{ polohy odvijecich hlav.

Je vyhodné, kdyZ s ohledem na jednoduchost Je rém cive¥nice
uloZen pomoci z4v&si a Eepd na hornim nosniku civeZnice a Je
“pomoci zévésnych ok, %epd a péky spojen s matic{ pohybového
¥roubu, ktery je spojen pievodem s motorem,

Vyhodou za¥{zeni je, %e umoZnuje prostym kinematickym
prevrdcenim doséhnout podle pot¥eby bud sklopen{ cive¥nice
nebo jeji zvednuti.

Vyhodou je i to, %e po proveden{ vyklopen{ cive¥nice se
s civkami manipuluje pouze ve ver#ikéln{ poloze, tak¥e nehroz{
nebezped{ poruleni ndvinu.



233 954

Vyhody a vyznaky vynilezu jsou dob¥e patrny z popisu p¥fklad-
ného provedeni, zndzorn®ného schematicky na vykresech v provedeni{
pro oboustranny skaci stroj s vykldp&nim cive¥nice smérem vzhiiru,
p¥idem? obr. 1 zna¥{ nérysny pohled na zafizeni, obr. 2 pohled v
ose stroje. | | )

Jak patrno z. obr. 1 a 2, jednotlivé odvijeci
hlavy 1 civelnice skaciho stroje jsou umist®ny na rdmu 20, ktery
~ Je opat¥en zdvEsy 2, oto¥n& uchycenymi na Zepech 3 v hornim nosnfku
4 civelnice, Zdvdsy 2 jsou navzdjem propojeny pédsnicemi 5. Odvije-
c{ hlavy 1 jsou umist®ny na rdmu 20 nad sebou tak, jak je znd-
zorn&no na obrdzcich, t). osy edvijecich hlav jsou totoZné s osou
pFisludného vi¥etena. Odvijené vldkno potom musi prochdzet p¥i-
davnym roz¥adovacim véleZkem 7 a teprve potom sm&Fuje k zndmému
poddvacimu Ustroji 8 skacfho stroje.

V ka%dé pracovni sekci, nap¥. pro 6 pracovnich mist je
uprost¥ed rdmu 20 umist®n pohybovy Zroudb 9 s pohybovou matic{

'10. Tato matice 10 je spojena s jednou z pdsnic 5, na. které je
vytvoreno zdvé&sné oko 22 s gepem 11, pomoc{ pdky 12 tak, jak je
nazna&eno na obr. 1 a 2. Na pohybovém Zroubu 9 je v jeho spodni
Zédsti nasazeno Fet¥zové dvojkolo 13. Pohybovy %roub 9 Jje uloZen
v hornim nosniku 4 a spodnim nosniku 2h cive&nice v kuliZkovych
radidlnfch a skacich loZiscich 15, 14.

OtédZenim pohybového ¥roubu 9 v jednom sm&ru, dochdz{ k vysrou=
bovdni pohybové matice 10 ze spodni polohy, kterd pFisluif
technologické poloze p¥edlohovych civek nasunutych na odvijecich
hlavdch do horni polohy, kdy predlohové civky zaujmou vertikdlni
polohu, takZe je moZno uskuteZnit sniméni{ pridzdnych nebo nasazovin{
plnych piedlohovych civek. ‘

Pohybovy 3roub 9 je pohdn&n pohonnou jednotkou. Touto po-
honnou jednotkou 16 mi%e byt bud samostatny elektromotor, nebo
miZe byt pohon odvozen od hlavnlho motoru stroje, Na h¥ideli
pohonné jednotky je nasazeno Fet¥zové kolo 17, od n&hoZ je
pomoc{ nezndzorndného Fetdzu pfené§en pohyb na Fet¥zové dvojkolo
13, které je nasazeno na pohybovém Eroubu 9. Od tohoto dvojkola
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Je pohyb piFendZen ke Zroubu 9 v sousedn{ sekci' atd. Uprava cive¥nice
je Fe¥ena tak, aby nebyla p¥ekrolena celkovd Xifka stroje 1000 mm
v technologické poloze pFedlohovich civek.
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PREDMET VYNLALEZU

1. CiveZnice skacf{ho stroje s horizontdln® uloZenymi
civkami, urdend zejména pro skaci stroje na druhé skani sklend-
ného hedvédb{, vyznalujici se tim; %e odvijec{ hlavy (1) jsou
um{stény na rédmu (20) cive¥nice, uspofddaného vyklopné 2z
horizontdlni polohy odvijecich hla 1"’do vertikdlni polohy
odvijecich hlav (1). | ' '

2, Cive¥nice skaciho}stroje podle'bodu.1, vyznadujici s=
tim, 2e rém (20) cive¥nice je ulo¥en pomoci zdv¥sd (2) a ¥epu
(3) na hornim nosniku (4) cive®nice a pomoc{ zdv&snych ok (22)
8 Zepy (11) a pdkami (12) p¥ipojen k pohybové matici (10)
pohybového Broubu (9).

3, Cive¥nice skacfho stroje podle bodu 2, vyzna¥ujfc{ se

tim,%e pohybovy Zroudb (9) je umistdn v ka¥dé pracovni sekci
skacfho stroje. | |

2 vykresy
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Obr. 2
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