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Vynilez fesi prevodmk poloha-napet1 pro zapl-
sovace. '

V soucasné dobé se pouZivaji k nejpiesnéjsim :
pfevodim poloha-napéti viceotdckové potencio-
metry, jejichz drdha je navinuta z odporového
dritu jako spirdla s velkym poétem zavitt. Poten-
ciometr je napdjen pfesnym napétim, napéti odebi-
rané z b&Zce dava informaci o poloze b&Zce, ktery
je prevodem spo;en s redlnym zafizenim. Ve
vy’étupmm napéti se objevuje odskok kontaktu,
urélt*y minimélni krok bé zde’ po zévitech, hystereze .
pre‘)odu, kontaktni térmoelektrické napéti apod.
'Navﬂg .proudové zatiZeni béZce zapfiditiuje chybu
vehkb ti vystupniho napéti. = . '

‘ ﬁédostatky odstrafiuje zapojeni podle vy-
nal zu, jehoZ podstatou je, Ze zdroj proudu _]C’
pfipojen mezi poditaci zem a jezdec, ktery se }
’ vocilvé dotyké odporové drahy, odporova dréha je | |
pﬂpo;ena mezi invertujici vstupy inverzniho zesi- '
IOeVace a vystupniho zesilovade, inverzni zpétnova- !
|z bm odpor je zapojen mezi invertujici vstup
a Vystup inverzniho zesilovade, vystupni zpétnova- :
zebni ‘odpor je zapojen mezi invertujici vstup:
a vystup vystupniho zesilovade, diferenéni impe-
dance je zapojena mezi vystup inverzniho zesilova-
Ce a invertujici vstup vystupniho zesilovade, vystup
vystupniho zesilovade je spojen s vstupni svorkou :
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\pfevodniku poloha-napéti pro zapisovade, nein- |

| (54) Pievodnik poloha-napéti pro zapisovace

'vertujici vstupy inverzniho zesilovace a Wétﬁﬁnﬂfé

zesilovade jsou uzemnény na poditaci zem a vstupni
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s.vorka je pfes vstupni odpor pfipojena na invertu-

jici vstup vystupniho zesilovage.

Zapojeni podle vyndlezu mé oproti zapojenim
s rotanimi polohovymi potenciometry vyhodu
odstranéni rota¢nich Cisti potenciometri a tim
zmenSeni momentt setrvacnosti, nebot umoziiuje
vyuZit nizkoohmovou drihu, napf. napnuty drit.
Vystupni signél je v tomto pfipadé spojity (tento
signdl je moZno pouZit ke stabilizaci derivaci)

“oproti vinutym drahdm a neobsahuje rusiva termo-

elektrickd napéti a napéti z pfechodového odporu

i kontaktu jezdce.

:Vyndlez bude nyni popsdn pomoci vykresu.
Zdroj proudu 1 je pfipojen mezi zemni svorku
Z a jezdec J, ktery se vodivé dotykd odporové
drahy L, odporova drdha L je pfipojena mezi

“ invertujici vstupy inverzniho zesilovace 2 a vystup-

niho zesilovade 3, inverzni zp&tnovazebni odpor

A je zapojen mezi invertujici vstup a vystup.

inverzniho zesilovade 2, vystupni zp&tnovazebni
odpor B je zapojen mezi invertujici vstup a vystup

vystupniho zesilovace 3, diferenéniimpedance C je !
Zapojena mezi vystup inverzniho zesilovade 2 a in- |
vertujici vstup vystupniho zesilovade 3, vystup

vystupniho zesilovale 3 je spojen s vystupni

svorkou pfevodniku poloha-napéti pro zapisovace .
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0, nemvertujlcx vstupy inverzniho zesﬂovaéeZavy- :
stupnfhic zesilovade 3 jsou uzemnény na zemni .

svorku Z a vstupni svorka I j je pfes vstupni odpor
V pripojena na mvertujlci vstup vystupniho zesilo-
vace 3. ‘ :

Proud ze zdroje proudu 1, ktery vstoupi pfes
jezdec J do odporové drihy L, se rozdélf na dvé

&asti; velikost kaZdé z nich je ddna polohou jezdce
J a tim velikosti odporu pfislu§ného Gseku drahy L. -

Prvni &st proudu, danid odporem &&sti drahy
L mezi jezdcem J a vstupem inverznfho zesilovade
2, vyvold na vystupu inverzniho zesilovade 2 napéti
dane soucinem tohoto proudu a velikosti inverzni-
ho zpetnovazebm’.ho odporu A. Diferenéni impe-
danci C za¢ne téci proud, ktery se ode&itd v nulo-

vém bodé€ vystupniho zesilovade 3 od druhé &4sti

proudu ze zdroje proudu 1. UvaZujeme-li na
vstupu I nulové napéti, ma-li diferenéni impedance
€ pouze redlnou sloZku odporu rovnou velikosti'

Bl .
il
e
P2

1

“odporu A, zpetnovazebm odpory A a B jsoustejné;

pak pii konstantni velikosti proudu zdroje proudu-

. 1 obdrZime 'na vystupu O napéti Umé&rné vzdale-

nosti jezdce J od stfedu odporové drahy. Pn pouziti
v zapisovadi napéti pfivedené na vstupm svorku,
I vyvol4 napéti na vystupu p¥evodniku poloha-na-
péti a motor servomechanismu pfipojeny na vy-
stupni svorku O a mechanicky spojeny s jezdcem
J posune jezdec J do polohy, v niZ dojde vzapojeni
ke kompenzaci viech proudd na mvertu_ucun vstu~'
pu vystupniho zesilovale 3 tak, Ze vystupni napéti

je nulové. Vystupni zp&tnovazebni odpor B nemusi'

byt linedrni (lepsi ovldddni motoru). Diferenéni:

impedance C miiZe mit i kapacitni sloZku, &imZ séﬂ;
omezi pfekmity zapisovade (stabilizace derivact). E

. _Vyndlez Ize vyuZit viude, kde je tfeba pfevodnik.

polo__ha—napetl, \ zaplsovaélch kreshcmh stolechj
smmaélch polohy apod

PREDMET

Prevodnik poloha-napétl pro zaplsovaée vyzna-
geny tim, %e zdroj proudu (1) je pnp0]en mezi
.zemni svorku (Z) a jezdec (J), ktery je vodivé
spojen s odporovou drdhou (L), odporov4 draha
(L) je ptipojena mezi invertujici vstupy inverzniho
zesilovace (2) a vystupniho zesilovade (3), inverzni
zpétndvazebm odpor (A) je zapojen mezi invertu-
jiei- vstup a vystup inverzniho zesilovage (2),
- vystupni zpétnovazebni odpor (B) j je zapojen mezi
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: (3) deerencm lmpedance (C) je zapojena mezi: i

vystup. inverzniho zesilovade (2) a invertujici vstup:
vyst,upm'ho zesilovade (3), vystup vystupniho zesi-: ‘

__ .lovace (3) je spojen s vystupni svorkou pfevodniku:
) poloha-napétl pro zapisovate (O), neinvertujict ;

vstupy ‘inverzniho zesilovace (2) a vystupnihol
zesjlovace (3) jsou spojeny se zemni svorkou (Z) !
\}stupm svorka (I) je pfes vstupni odpor (V)|

'_ pi‘xpOJ ena na invertujici vstup vystupniho zesxlova-
e (3) :

invertujici vstup a vystup vystupniho zesﬂovaée e :

-1 vykres . 1
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