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Pohonné ustroji



Vyndlez se tykd pohonného tstroji, zejména asynchronimi
elektromotory s velkym rozdilem normdlni rychlosti a mikrorychlos-
t1, u kterého je velky rozdfl pracovaich rychlosti doc{len dvéma
motory p¥ipevnénymi k jedné pFevodové sk¥ini s normélnim p¥evo=-
dem a propojenymi mezi sebou pres dalsi mezip¥evod elektromagne-
-~tickou spojkou.

Vét&ina dosud zndmych pohont, u kterych je t¥eba doc{l4t
velkych rozdfld mezi normdlni a mikrorychlosti je provedena
stejnosmirnymi motory. Tim se doecili plynulé regulace rychios-
ti, pohon je v3ak pomérng komplikovany a tim i drahy a néchyl-

n§ k poruchdm, stejnosmsrné motory nejsou b&Zn& vyrdbény pro extremnd{
provozni podmlnky. Obdobné nevyhody jsou u pohonu s tyristorové
¥{zenymi motorye. P¥i pohonu s krouZkovymi asynchonimi motory se
nedocili pot¥ebného velkého rozdilu rychlosti.

VySe uvedené nevyhody odstranuje YeSeni podle vyndlezu, jehoZ

podstata spodivd v tom, %e pohonné dstroji je vybaveno dvéma asyn=-

chronfmi motory a je uzplsobeno pro velky rozd{l pracovni rychlos-
tia mikrorychlosti tim, Ze hlavni pFedloha kinematicky spojend |
s vystupnim h¥{delem a hnand hlavnim motorem je opat¥ene elektro~
magnetickou spojkou, jeji% hnand Edst je pevné uchycena na h¥{dell
hlavni p¥edlohy a hnaci $4st spojend s ozubenym kolem je otolnd
ulo¥ens na hlavni phedloze, p¥ifem? ozubené kolo je kinematicky
spojeno s motorem pro mikrorychloste. ‘

Uspo;édénim podle vyndlezu se p¥i pouZitd asynchronfch elek-
tromotord s kotvou nakrdtko jako nejlevndjSich a p¥itom nejspoleh-
1iv&jsich, na ddrZbu nendrodnych pohonnych jednotek, docilf libo-
volnd velkého rozdilu mezi normélni rychlou menipulaci a mezi
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p¥esncu pomalou, obylejn& zdvire&nou manipulaeci. PHitom p¥i
volb& motord s piepinatelnymi poly je mo¥no docilit dals{i me-
zistupnd v rychlosti. ‘ '

Na p¥ipejeném vykresu je zndzorn3n p¥iklad provedeni vyné-
lezu, kde ne

’

.obr. 1 je celkové uspordddni pohonu s prevodovou skrini
a dvéma asynchronnimi motory.

Jak je z obrdzku patrno, je k pievodové sk¥ini 1 s normdlnim
prevodem 2 pPipojen elektromotor pro vysS8fi rychlost 3. Na pFedlo-
hovém h¥ideli elektromotoru pro vyS3i rychlost 3 je p¥ipevnina
elektromagnetickd spojka 4 . DalSi elektromotor pro mikrorychlost
5 pripevnény téZ k pPevodové sk¥ini | je s elektromagnetickou
spojkou 4 propojen pfes mezipFevod 6. '

P¥1i menipulaci s vyS$3{i rvchlosti uvede se v &innost elektro-
motor pro vy#S8i rychlost 3 a normélni pF¥evod 2, pFidemZ elektro-
magnetickd spojke 4 je‘rozpojena, takzZe hezpfevod 6 & elektromotor
pro mikrorychlost 5 nejsou v &innosti. P¥i zapojeni mikrorychlosti
uvede se v dinnost elektromotor pro mikrorychlost 5, mezip¥evod §
a sepne se elektromagnetickd spojka 4, tak¥e se ot43{i té% nezapo-

g

Jjeny elektromotor pro vySSi rychlost 3 a normdlni p¥evod 2.
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Pohonné tgtroji se dvéma zejména asynchronimi
motory uzplisobené pro velky rozd{l pracovmni rychlos-
ti a mikroryohloeti'vyznaaené tim, Ze hlavani piedlo~
ha (2) kinematicky spojend s vystupnim h¥{delem a hna~-
néd hlavnim motorem (3) je opat¥ena elektromagnetickou
apojkou (4), jeji¥ hnand $4st je pewnd uchycena na
h¥{deli hlavni p¥edlohy (2) a hnaci 84st spojend s
ozubenym kolem mezip¥edlohy (6) je otodn& uloZena
na hlavni p¥edloze (2), p¥idemZ ozubené kolo mezipied-
lohy (6) je kinematicky spojeno s motorem pro mikro-
rychlost (5)..
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