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CHARGEUR DE BATTERIE.

Ce chargeur (1) comporte des moyens de délivrance
(10) d’une tension et d’'un courant de charge, des moyens
de commande (11) desdits moyens de délivrance congus
pour commander la tension et le courant de charge, et est
remarquable en ce qu’il comporte des moyens de commu-
nication (3) reliés aux moyens de commande, les moyens
de communication étant congus pour recevoir un signal de
consigne (4) émis depuis un terminal (5) de commande ex-
terne et pour transmettre le signal de consigne aux moyens
de commande de sorte a permettre un pilotage a distance
des moyens de commande par le terminal.
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La présente invention se rapporte a un chargeur de batterie ainsi
qu’a un systéme de charge.

Un chargeur de batterie est équipé de moyens de délivrance d’'une
tension et d'un courant de charge, les moyens de délivrance comportant
classiqguement un générateur alimenté par une tension secteur.

Par ailleurs, un chargeur de batterie comporte des moyens de
commande des moyens de délivrance permettant d'adapter le profil de charge
appliqué a la batterie en vue d’'une charge optimale.

Il est connu de I'état de la technique, notamment du document
FR 2 842 360, d'utiliser un premier type de dispositif comportant des moyens
de mesure de la tension et du courant de charge ainsi que de la température
de la batterie. Ces mesures sont transmises a un processeur équipant le
chargeur par I'intermédiaire d'un céble d’alimentation transmettant un signal
haute fréquence. Ce signal sera alors traité par le processeur qui adaptera le
profil de charge a appliquer a la batterie selon ces mesures.

Il est également connu de I'état de la technique, notamment du
document FR 2 832 551, d'utiliser un second type de dispositif comportant des
moyens de mesure de la tension et du courant de charge ainsi que de la
température de la batterie. Ces mesures sont transmises a un microcontréleur
équipant le dispositif, puis transmises a un terminal externe par infrarouge via
une interface équipant le dispositif. Une telle transmission permet d’'assurer
une surveillance de la batterie a distance, en particulier de son état de charge,
depuis le terminal.

De tels chargeurs de I'état de la technique permettent donc une
automatisation de la charge de la batterie par I'intermédiaire d’un processeur
ou microcontréleur préprogrammeé traitant les données fournies par les moyens
de mesure. Ces données peuvent également faire I'objet d’'une surveillance a
distance. Cette surveillance est passive dans la mesure ou il s’agit simplement
d’'une mise en connaissance des données sans intervention possible a
distance.

Dans le cas ou ces données indiquent la nécessité d’une
reprogrammation du processeur du chargeur, un opérateur doit se déplacer
afin d’effectuer la reprogrammation sur le chargeur in situ.

Ainsi, dans le cas d'un parc de batteries a charger, de telles
reprogrammations sont extrémement colteuses en temps d'opération, ainsi
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gu’en termes de maintenance, augmentant par la-méme les colts de gestion
du parc.

La présente invention vise a remédier aux inconvénients precites et
concerne un chargeur de batterie du type comportant :

- des moyens de délivrance d’'une tension et d’'un courant de
charge,

- des moyens de commande desdits moyens de délivrance congus
pour commander la tension et le courant de charge,

caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de communication
reliés aux moyens de commande, les moyens de communication étant congus
pour recevoir un signal de consigne émis depuis un terminal de commande
externe et pour transmettre le signal de consigne aux moyens de commande
de sorte a permettre un pilotage a distance des moyens de commande par le
terminal.

Ainsi, de tels moyens de communication permettent un pilotage a
distance des moyens de commande, et donc permettent de s’affranchir d'un
pilotage in situ des moyens de commande, contribuant alors a réduire
significativement les colts de maintenance en évitant des déplacements
d’opérateurs.

Avantageusement, le chargeur comporte des moyens de contrble
de la tension et du courant de charge congus pour délivrer un signal de
contréle aux moyens de commande, et les moyens de communication sont
congus pour recevoir le signal de contréle transmis par les moyens de
commande et envoyer le signal de contréle vers le terminal.

Ainsi, de tels moyens de communication permettent une
surveillance de la batterie a distance depuis le terminal, en particulier pour
surveiller son état de charge et détecter un défaut éventuel.

De tels moyens de communication permettent également une
surveillance de I'état du chargeur depuis le terminal, notamment a des fins de
maintenance.

Dans un mode de réalisation particulier, les moyens de
communication comprennent au moins un serveur, de préférence de type web.

Ainsi, le serveur permet d’obtenir une transmission de signaux a
double sens c'est-a-dire du terminal vers les moyens de commande ainsi que
des moyens de commande vers le terminal.
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En outre, l'installation d’'un serveur est simple a mettre en ceuvre
avec un colt limité.

Avantageusement, le serveur présente au moins une interface de
connexion a un réseau de communication, de préférence de type Ethernet.

Ainsi, cette interface de connexion permet de connecter le chargeur
a un réseau de communication. Par conséquent, n’'importe quel terminal
connecté au réseau peut piloter a distance les moyens de commande du
chargeur.

Dans une réalisation particuliere, les moyens de commande
comportent au moins un processeur congu pour convertir le signal de consigne
en un signal de commande des moyens de délivrance.

Avantageusement, les moyens de contréle comportent des moyens
de mesure de la tension et/ou du courant de charge.

Ainsi, de tels moyens de mesure fournissent des données pour
contréler I'évolution de la charge de la batterie.

Préférentiellement, les moyens de contrdle comportent des moyens
de mesure de la température de la batterie.

Ainsi, de tels moyens de mesure fournissent des données pour
adapter en particulier la tension de charge selon la température de la batterie.

Selon une forme d’exécution, le chargeur comporte un boitier a
I'intérieur duquel sont disposés les moyens de délivrance, les moyens de
commande et les moyens de communication.

Un tel chargeur permet d’intégrer, au sein d’'un méme boitier, les
moyens de délivrance, les moyens de commande et les moyens de
communication.

Selon une caractéristique, le chargeur comporte des moyens de
mesure de la température interne du boitier.

Avantageusement, le chargeur comporte des moyens de ventilation
relieés aux moyens de mesure de la température interne du boitier, et agencés
a l'intérieur du boitier pour ventiler les moyens de délivrance selon la
température interne du boitier.

Ainsi, une telle régulation des moyens de ventilation permet de
limiter leur nuisance sonore ainsi que leur consommation énergétique.

La présente invention se rapporte également a un systéme de
charge comportant :

- au moins un chargeur conforme a I'invention,
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- un réseau de communication connecté aux moyens de
communication du ou de chaque chargeur,

- au moins un terminal de commande connecté au réseau.

Avantageusement, le reseau comporte des moyens d’identification
de chaque chargeur sur le réseau, de préférence une adresse IP délivrée par
un serveur du type DHCP.

De tels moyens d’'identification permettent une accessibilité
individuelle de chaque chargeur sur le réseau.

D'autres caractéristiques et avantages apparaitront dans la
description qui va suivre d’'un mode de réalisation d’'un systéme de charge
selon l'invention, donné a titre d’exemple non limitatif, en réféerence aux dessins
annexeés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue schématique d’ensemble d’un systéme de
charge selon l'invention,

- la figure 2 est une courbe représentant le courant de charge (1) et
la tension de charge (U) d’une batterie en fonction du temps (t), durant cinq
cycles successifs (B, A, E, C, F).

Le systéme de charge illustré a la figure 1 comporte deux
chargeurs 1 pour charger chacun une batterie 2. Chaque batterie 2 présente
deux bornes 20 destinees a étre reliees a un chargeur 1. Les batteries 2
peuvent étre par exemple au plomb, étanches ou non étanches a électrolytes
liquides. A titre d’exemple, les batteries 2 peuvent présenter une tension
nominale de 24 V et une capacité de stockage d’environ 100 Ah.

Chaque chargeur 1 comporte a I'intérieur d’un boitier 100 :

- des moyens de délivrance 10 d'une tension et d’'un courant de
charge,

- des moyens de commande 11 des moyens de délivrance 10
congus pour commander la tension et le courant de charge,

- des moyens de contrdle 12 de la tension et du courant de charge,

- des moyens de communication 3 reliés aux moyens de
commande 11, les moyens de communication 3 étant congus pour recevoir un
signal de consigne 4 émis depuis un terminal 5 de commande externe et pour
transmettre le signal de consigne 4 aux moyens de commande 11.

Il est a noter que les fleches présentes a la figure 1 indiquent le
sens de transmission d’un signal.
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Les moyens de délivrance 10 comportent un génerateur (non
représenté) fournissant la tension et le courant de charge. Chaque chargeur 1
est adapté pour étre alimenté électriquement par une tension secteur de 110 V
ou 220V, présentant une fréquence de 50 Hz ou 60 Hz.

Par ailleurs, chaque chargeur 1 est équipé d’'un compensateur de
facteur de puissance (non représenté) afin d'éviter la création d’interférences
sur le secteur.

Les moyens de commande comportent un processeur 11 congu
pour convertir le signal de consigne 4 en un signal de commande 6 des
moyens de délivrance 10. Cette conversion du signal de consigne 4 en un
signal de commande 6 des moyens de délivrance 10 peut étre également
assurée par un microcontréleur (non représenté). Le processeur 11 est
notamment configuré pour autoriser une charge de la batterie 2 jusqu’en cinqg
cycles successifs dénommes suralimentation B (connus de I'homme du métier
par I'anglicisme boost), absorption A, égalisation E, compensation C et
flottement F (connus de I'hnomme du métier par I'anglicisme floating). A titre
d’exemple, une courbe de charge utilisant ces cinqg cycles est illustrée a la
figure 2.

Le processeur 11 est relié aux moyens de délivrance 10 de sorte a
leur envoyer le signal de commande 6.

En outre, les moyens de contrble comportent des moyens de
mesure 12 du courant et de la tension de charge ainsi que de la température
de la batterie 2. A cet effet, ces moyens de mesures 12 comportent au moins
un ampéremétre, un voltmeétre et une sonde thermique (non représentes). En
outre, les moyens de mesure 12 comportent des capteurs (non représentes)
permettant de relever le niveau liquide de la batterie 2. Les moyens de contréle
12 sont reliés au processeur 11 de sorte a lui envoyer un signal de contréle 7
contenant les données de mesure.

Les moyens de communication comportent un serveur 3, de type
web, relie au processeur 11. Le serveur 3 est configuré pour recevoir le signal
de consigne 4 émis depuis un terminal 5 et I'envoyer au processeur 11. En
outre, le serveur 3 est configuré pour recevoir le signal de contréle 7 transmis
par le processeur 11 afin de I'envoyer au terminal 5.

Le serveur 3 présente une interface 30 de connexion a un réseau
de communication utilisant le protocole Ethernet.
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De plus, chaque chargeur 1 comporte des moyens de mesure de la
température interne du boitier 100 comprenant par exemple une sonde
thermique (non représentee).

Par ailleurs, chaque chargeur 1 comporte des moyens de
ventilation (non représentés) disposés dans le boitier 100 de sorte a ventiler le
generateur fournissant la tension et le courant de charge afin de le refroidir.
Les moyens de ventilation sont relieés aux moyens de mesure de la température
interne du boitier 100, par exemple par l'intermédiaire d'une boucle de
régulation, afin de réguler leur nuisance sonore ainsi que leur consommation
énergeétique selon la température interne du boitier 100.

Chaque chargeur 1 est donc connect¢ au réseau de
communication par l'intermédiaire de l'interface 30. Le réseau illustré a la
figure 1 comprend trois terminaux 5 de commande du type terminal
informatique connectés entre eux, et se présentant par exemple chacun sous
la forme d’une station de travail de type PC. En outre, le réseau comporte un
serveur DHCP 8 (acronyme pour Dynamic Host Configuration Protocol)
permettant la configuration automatique des paramétres IP (acronyme pour
Internet Protocol) des terminaux 5, en particulier leur adresse IP.

De plus, une adresse IP différente est attribuée pour le serveur 3
de chaque chargeur 1 par le serveur DHCP 8 ou manuellement afin d’identifier
chaque chargeur 1 sur le reseau.

Un terminal 5 se connecte a un chargeur 1 en rentrant par exemple
I'adresse IP dudit chargeur 1 sur un navigateur web. Chaque chargeur 1 peut
ainsi recevoir un signal de consigne 4 eémis depuis ledit terminal 5 via le réseau
et envoyer le signal de contrdle 7 vers ledit terminal 5 via le réseau.

Bien entendu, le mode de réalisation de I'invention décrit ci-dessus
ne présente aucun caractére limitatif. Des détails et améliorations peuvent y
étre apportés dans d’autres variantes d’exécution sans pour autant sortir du
cadre de l'invention.
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REVENDICATIONS

1. Chargeur (1) de batterie du type comportant :

- des moyens de délivrance (10) d’une tension et d'un courant de
charge,

- des moyens de commande (11) desdits moyens de délivrance
congus pour commander la tension et le courant de charge,

caractérisé en ce qu’il comporte des moyens de communication (3)
reliés aux moyens de commande, les moyens de communication étant congus
pour recevoir un signal de consigne (4) émis depuis un terminal (5) de
commande externe et pour transmettre le signal de consigne aux moyens de
commande de sorte a permettre un pilotage a distance des moyens de
commande par le terminal.

2. Chargeur (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'l
comporte des moyens de contrble (12) de la tension et du courant de charge
congus pour delivrer un signal de contrle (7) aux moyens de commande (11),
et en ce que les moyens de communication (3) sont congus pour recevoir le
signal de contrGle (7) transmis par les moyens de commande et envoyer le
signal de contréle vers le terminal (5).

3. Chargeur (1) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que
les moyens de communication comprennent au moins un serveur (3), de
préférence de type web.

4. Chargeur (1) selon la revendication 3, caractérisé en ce que le
serveur (3) présente au moins une interface (30) de connexion a un réseau de
communication, de preférence de type Ethernet.

5. Chargeur (1) selon I'une des revendications 1 a 4, caractérisé en
ce que les moyens de commande comportent au moins un processeur (11)
congu pour convertir le signal de consigne (4) en un signal de commande (6)
des moyens de délivrance (10).



10

15

20

25

30

2956530

8

6. Chargeur (1) selon I'une des revendications 2 a 5, caractérisé en
ce que les moyens de controle comportent des moyens de mesure (12) de la
tension et/ou du courant de charge.

7. Chargeur (1) selon I'une des revendications 2 a 6, caractérisé en
ce que les moyens de contr6le comportent des moyens de mesure (12) de la
température de la batterie.

8. Chargeur (1) selon 'une des revendications 1 a 7, caractérisé en
ce qu’il comporte un boitier (100) a l'intérieur duquel sont disposeés les moyens
de délivrance (10), les moyens de commande (11) et les moyens de
communication (3).

9. Chargeur (1) selon la revendication 8, caractérisé en ce qu’il
comporte des moyens de mesure de la température interne du boitier.

10. Chargeur (1) selon la revendication 9, caractérisé en ce qu'il
comporte des moyens de ventilation reliés aux moyens de mesure de la
température interne du boitier, et agencés a l'intérieur du boitier (100) pour
ventiler les moyens de délivrance (10) selon la température interne du boitier.

11. Systéme de charge comportant :

- au moins un chargeur (1) selon I'une des revendications 1 a 10,

- un réseau de communication connecté aux moyens de
communication (3) du ou de chaque chargeur,

- au moins un terminal (5) de commande connecté au réseau.

12. Systéme selon la revendication 11, caractérisé en ce le réseau
(3) comporte des moyens d’identification de chaque chargeur sur le réseau, de
preférence une adresse IP délivrée par un serveur du type DHCP (8).
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