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Maszyna do wybierania przekladek z drukow '

1

Przedmiotem wynalazku jest maszyna do wy-
bierania przekladek z drukéw, stosowana w prze-
my$le poligraficznym. Swiezo zadrukowane arku-
sze papieru poprzekladane w procesie druku prze-
kladkami w celu unikniecia brudzenia i skleja-
- nia drukoéw, rozkladane sg przez maszyne na dwa
oddzielne stosy — drukéw i przekladek. -

Znana maszyna do wybierania przekladek z
druk6éw wyposazona jest w dwa samonakladacze
grzebieniowe usytuowane po obu stronach stosu
poprzekladanych drukéw. Jeden samonakladacz
odbiera przekladki, drugi zadrukowane arkusze.
W przypadku, gdy druki w stosie przelozone sa
dwoma przekladkami, co wystepuje dosyé czesto,
jedna przekladka odkladana jest na stos dru-
kéw. )

Celem wynalazku jest opracowanie -maszyny do
wybierania przekladek z drukéw umozliwiajace]
wyeliminowanie tej niedogodnoéci.

Maszyna do wybierania przekladek z drukéw
wedlug wynalazku posiada znany zespél podaja-
cy, lancuchowy zesp6l odbierajacy, st6t odbiera-
nia arkuszy i uklad sterujacy odkladanie arku-
szy. Lancuchowy zesp6t odbierajacy posiada uklad
krzywek i parzysta ilo§é¢ lapkowych zespoléw od-
bierajacych, z ktérych kazdy posiada dwa osa-
dzone w ljczniku walki. Jeden walek jest nie-

ruchomy, a drugi obrotowy z osadzonymi na nim’

tapkami i dZiwignig z rolka.
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Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kiladzie wykonania na rysunkach, na ktérych fig.
1 przedstawia maszyne w przekroju w widoku
z boku, fig. 2 — maszyne w widoku z gbéry, fig.
3 — uktad sterujacy maszyny w widoku z przodu.

Maszyna wedlug wynalazku posiada parzystg
ilo$é tapkowych zespoléw a, b, ¢, d odbierajacych,
uklad krzywek 13, 14, 15, 16, st6! 19 odbierania
arkuszy i uklad 23, 24, 25 sterujacy odkladanie
arkuszy.

W przykladzie wykonania zastosowano cztery
lapkowe zespoly a, b, ¢, d odbierajgce. Zespoly
a, b, ¢, d wyposazone s3 w diwignie 5, 6, 7, 8
stuzace do otwierania tapek 4 poprzez uklad krzy-
wek 13, 14, 15, 16. Kazdy z lapkowych zespolow
a, b, ¢, d odbierajacych posiada diZwignie 5, 6, 7,
8 z umocowanymi po ich dwéch stronach na-
przemianlegle rolkami 9, 10, 11, 12, przy czym rol-
ki 9, 11 umocowane sg w diwigniach 5, 7 z pra-
wej strony, a rolki 10, 12 w dzwigniach 6, 8 z
lewej strony. Krzywka 13 przesunieta jest w sto-
sunku do krzywki 14 osiowo o grubo$é diwigni
5, 6, 7, 8, a krzywka 15 przesunieta jest w sto-
sunku do krzywki 16 osiowo o grubo$§é diwigni
5 6, 7, 8 i liniowo o szeroko$é arkusza. Stéi 19
odbierania arkuszy jest wspdlny dla dwoch sto-
séw 17, 18 arkuszy.

Uklad sterujgcy odkladanie arkuszy sklada sie
z elektrycznego przycisku 23, elektromagnetyczne-
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go silownika 24 i diwigni 25. Stos drukéw z prze-
kladkami ukladany jest na stole samonakladacza
i za pomoca znanego aparatu strumieniowego ar-
" kusze podawane s po stole splywowym do cy-
lindra przekazujacego, skad przechwytywane sa
przez lancuchowy zesp6t! odbierajacy. Rapkowe
zespoly a, b, ¢, d odbierajgce wykonujg potowe
swej drogi w ruchu jalowym.

Pierwszy arkusz — druk przechwytywany jest
z cylindra przekazujacego przez zesp6l a. Diwig-
nia 5 przy zetknieciu z krzywka 13 otwiera lap-
ki 4 zespolu a. Lapki 4 przechwytuja i przeno-
sza arkusz do momentu zetkniecia sie¢ z krzyw-
ka 15, gdy lapki 4 zespolu a otwieraja sie i zwol-
niony arkusz spada na stos 17. Dziwignia napo-
tykajac po drodze krzywke odchyla sie, pokonu-
je sprezyne utrzymujaca lapki w pozycji zamk-
nietej i otwiera lapki. Z chwilg, gdy dziwignia
minie krzywke sprezyna zamyka lapki.

Drugi arkusz — przekladka przechwytywany
jést z cylindra przekazujgcego przez zesp6t d.
Diwignia 8 przy zetknieciu z krzywka 14 otwiera
lapki zespolu d. Eapki 4 przechwytuja arkusz i
przenoszag do momentu zetkniecia sie z krzywka
16, gdy lapki 4 zespolu d otwieraja sie i zwol-
niony arkusz spada na stos 18. Dalej cykl sie
powtarza. Zesp6ét ¢ wykonuje prace zespolu a,
zespdl b prace zespolu d. W ten spos6b arkusze
ukladane s3 na wspdlnym stole 19 na dwa stosy
17 i 18 na zasadzie co drugi arkusz. W przypad-
ku, gdy maszyna przekladajgca druki w procesie
druku podala jednocze$nie dwie przekladki, co
przy rozkiladaniu powoduje zmiane porzadku, zo-
staje wlaczony uklad sterujacy odkladanie dru-
kéw.

Po naciénieciu przycisku 23 elektrycznego si-
townik 24 elektromagnetyczny za pomocg diwig-
ni 25 wyciska sprzeglo napedu samonakladacza,
powodujac opdinienie splywu strumienia arkuszy
o jeden arkusz. Woéwczas jeden zesp6l odbierajg-
cy biegnie luzem, a nie zabrany arkusz chwyta-
ny jest przez nastepny zesp6! i odkladany na
drugim stosie, co z kolei powoduje zmiane w ko-
lejnosci odkladania arkuszy. Dla zapewmienia bez-

10

20

25

30

35

40

4

piecznej pracy zastosowano ostony zespolu odbie-
rajacego zabezpieczajace pracownika przed wlo-
zeniem reki do maszyny. Oslona 20 jest ruchoma
i posiada zabezpieczenie 22 elektryczne, ktére wy-
lgcza maszyng w razie otwarcia ostony w czasie
pracy maszyny. :

Maszyna do wybierania przekladek z drukow
stosowana jest zwlaszcza przy druku banknotow,

Zastrzezenia patentowe

1. Maszyna ‘do wybierania przekladek z drukéw
z zéspolem podajacym i lancuchowym zespolem
odbierajacym posiadajagcym dwie krzywki i lap-
kowe zespoly odbierajace, z ktérych kazdy posia-
da dwa osadzone w lgczniku walki, jeden nie-
ruchomy, a.drugi ruchomy obrotowy z osadzony-
mi na nim lapkami i dZwignia z rolks, znamien-
na tym, ze posiada parzystg ilo§é lapkowych zes-
potéw (a, b, ¢, d) odbierajgcych, uklad krzywek
(13, 14, 15, 16), st6t (19) odbierania arkuszy i uklad
(23, 24, 25) sterujacy odkladanie arkuszy.

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
kazdy z lapkowych zespoiéw (a, b, ¢, d) odbie-
rajacych posiada dzwignie (5, 6, 7, 8) z umocowa-
nymi po ich dwéch stronach naprzemianlegle rol-
kami (9, 10, 11, 12), przy czym rolki (9, 11) umo-
cowane s w diwigniach (5, 7) z prawej strony,
a rolki (10, 12) w diwigniach (6, 8) z lewej stro-
ny. )

3. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze krzywka (13) przesunieta jest w stosunku do
krzywki (14) osiowo o grubos$é diwigni (5, 6, 7, 8),
a krzywka (15) przésunieta jest w stosunku do
krzywki (16) osiowo o gruboéé dzwigni (5, 6, 7, 8)
i liniowo o szeroko$é arkusza,

4. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
sté6t (19) odbierania arkuszy jest wspblny dla
dwoch stosow (17, 18) arkuszy.

5. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
uklad sterujacy odkladaniem arkuszy sklada sie z
elektrycznego przycisku (23), elektromagnetyczne-
go silownika (24) i dzwigni (25).
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