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Znane juz sy bieguncwe planimetry, w
ktérych promien wodzacy jest utworzony
przez odwijajaca s'¢ z bebna ni¢, Zmiany
katow tworzonych przez nié przenosza sig
zapomoca, tarciowego mechanizmu kotowe-
go, przy zachowaniu zmiennego stosunku
przetwarzania, na licznik, dajac spoétczyn-
nik mierzenia powierzchni, Drugi spétczyn-
nik mierzenia powierzchni zostaje, stosow-
nie do zmiany dlugosci promieni wodza-
cych, uwzgledniony dzieki temu, ze bgben
de nici jest umieszczony na trzonie srubowo
uzwojonym zapomoca nasrubka, skutkiem
czego beben przy cdwijaniu lub nawijaniu
nici wodzacej doznaje osiowege przesunig-
cia, Przesuniecie to przenosi sig¢ na pochwe,
ktéra polaczona jest z bebnem zapomoca
sprzegla zabierczego, umozliwiajacego obrét

w przeciwnym kierunku, Przez swe przesu-
niecie’wzdluz, pochwa wplywa na, zmiang
stosunku przekladni mechanizmu tarciowe-
go napedzajacego licznik stosownie do zmian
dtugosci promienia wedzacego.

Urzadzenie to ma jednak wiele wad, W
szczegblnoéci wielokrotnie z soba laczace
sie uzwojenia $rubowe oraz opory tarciowe
zmniejszaja znacznie dokladno$é planime-
tra. Opory tarciowe powstajace w tych miej-
scach urzadzenia, ktére postepuja ze zmia-

nami katéw promienia wodzacego, wywoly- '

wuja natezenie na zgiecie w nitce, stuzacej
jako promieni wodzacy, skutkiem czego u-
rzadzenie mie moze dokladnie dostosowaé
si¢ do malych zmian katéw promienia wo-
dzacego. Jest zatem potrzebne aby czesci
urzadzenia, na ktére odzialywuja zmiany
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katéw, umiescié na ostrzu kietka, zeby bez-
tadnos¢ masy peruszanych czesci mozliwie

‘v Jbnizye. kT /M Wyrmhaganiom nie odpowiada
. jedrak uzycie bebna umieszczonego na trzo-

nie $rubowo uzwojonym,

Wedlug wynalazku wymienione wady
przy jednoczesnem daleko idacem wupre-
szczeniu planimetra nitkowego zostaja w
zupelnodci usuniete.

Wynalazek polega na tem, aby krazek
obrotowy, prowadzacy ni¢ wodzaca, przy na-
wijaniu i odwijaniu byl umieszczony w kie-
runku osiowym nieruchomo, réwnolegle do
podstawy, po ktérej tocza, sie kétka mierni-
cze, zwigzane przy pomocy przestawnego
mechanizmu z krazkiem wodzacym.,

Z powodu tego urzadzenia cze$é plani-
metra wahajaca sie przy zmianach kata pro-
mienia wodzacego mozna umiesci¢ na ostrzu
kietka, skutkiem czego opory tarciowe zo-
staja praktycznie biorac zupelnie usumigte,
a ponadto, dzieki temu plamimetr bedzie
posiadat bardzo proste urzadzenie, Wresz-
cie, podkladka, po ktérej tcczy sie kétko
miernicze, moze byé wprawiona, odpowied-
nio do zmian katéw promienia wodzacego,
w ruch obrotowy, wielokrotnie zwiekszony
przez przekladnig, wskutek czego wrazli-
wos$¢ planimetra biegunowego staje sie
znacznie wiekszal

Na zalaczonym rysunku przedstawiono
kilka przykladéw wykonania nowego plani-
metra: :

fig. 1 i 2 uwidaczniaja wykonanie z pro-
sta nitka wodzaca w widoku bocznym oraz
w rzucie poziomym;

fig. 3 i 4—przyklad wykonania z potr6j-
na nitka wodzaca i napedzana podktadka
kota mierniczego w prostopadlym przekroju

- oraz widoku zgéry;

fig. 5 i 6 przedstawiaja, zmiany wykona-
nia fig. 3 i 4 z podwbjna nitka wodzaca,

fig. 7 i 8—uproszczone wykonania budo-
wy o podwéjnej nitce wodzacej wedlug fig.
516,

Wedtug fig. 1 i 2 cyfra 1 oznacza wodzi-
dlo, 2—nitke wodzaca, przedstawiajaca pro-
miefi wodzacy, ktéra przy wyprezeniu nitki
odwija si¢ ze zwojnicy 3, wykonanej jako
plaszcz sprezynowy, a przy zwolnieniu na-
plecia zostaje ponownie naw’nieta. 4 jest o-
sia biegunowa planimetra, 5 jest kélkiem
mierniczem, ktére si¢ toczy po plaskiej ply-
cie 6 i zapomoca, jakiegokolwiek odpowied-

niego mechanizmu napedza licznik 7. Nitka

wodzaca 2 jest raz oprowadzcna dockola
tarczy 8 i przebiega miedzy dwoma krazka-
mj kierowniczemi 9, 9. Tarcza 8 jest umie-
szczona obrotowo na plycie 10, ktéra jed-
noczes$nie tworzy lozysko zwojnicy 3. Platy
10 opiera sig za posrednictwem watu biegu-
nowego 4 i ostrza kietka na podstawowej
plycie planimetra, tak, ze o biegunowa 4
obraca si¢ z latwoscia. Licznik 7 jest umie-
szczony na ncéniku 14 zapomoca ramienia
12, ktére obraca si¢ wokoto czopéw 13. No-
$nik 14 jest umocowany przestawnie w scr
neczkach 16 w celu nastawienia statej mier-
niczej zapomoca, $ruby 15. Saneczki 16 prze-
suwaja sie w prowadnicy plyty 10 promie-
niowo do osi biegunowej 4 i posiadaja dra-
zek zebaty 17 zazebiajacy si¢ z zebnikiem
18 umocowanym na wale tarczy 8.

Sposob dziatania jest nastepujacy:

Gdy wodzidlo 1 jest przeprowadzone
wzdluz tuku kotowego wspélsrodkowego z
csig biegunows 4, to naprezona nié¢ wodzaca
paciaga plyte 10 zapomoca krazkow 9, 9,
przyczem plyta bez potrzeby przezwycigze-
nial znacznego oporu tarciowego moze wahac
sie¢ dookota osi biegunowej 4. Ten obrét kol-
ka mierniczego 5, toczacego si¢ na podstawie
6, przenosi sie na licznik 7. Wielkos§¢ obrotu
katowego kota mierniczego 5 zalezy od
zmiany kata promienia wodzacego, a nadto
cd odlegtoéci kétka mierniczego 5 od osi
biegunowej. O ile wodzidto jest cd osi bie-
gunowej oddalene lub tez do niej przybli-
zone, to ni¢ wodzaca 2 doznaje zmiany dlu-
gosci, przyczem tarcza 8 zostaje obrécona.
Z powodu obrotu tarczy 8 sanki 16 zostaja
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przesunigte promieniowo do osi biegunowej
4, a odstep kotka mierniczego 5 od osi bie-
gunowej, a tem samem réwniez i stosunek
oddzialywania; mechanizmu tarciowego 6,
5 zostaje zmieniony, jak to jest wymagane
do osiagnigcia mierzenia powierzchni,

Jak wynika z fig. 1 1 2, przy newem urza-
dzeniu zalezy na tem, aby krazek 8, obra-
‘cajacy sie przy nawijaniu i odwijaniu nici
wodzacej 2, byl umieszczony w kierunku osi
nieruchomo, podczas gdy kétko miernicze 5
toczy sie po podkladce 6, prostopadlej do
osi biegunowej 4, a przy zmianach dlugo-
$ci nici wodzacej 2 zostaje przez mechanizm
7 i 8 promieniowo do watu hegumowago
przestawione.

Z powodu tego urzadzenia catkow:ta wa-
hajaca si¢ czeé¢ planimetra przy zmianie
katéw promien‘a wodzacego moze byé u-
mccowana na wale 4, ktéry oplera si¢ na
ostrzach, skutkiem czego przy zmianach
katéw musza by¢ przezwyciezone tylko tar-
cia w lczyskach koricowych watu 4, oraz
tarcie licznika 7. W nitce wodzacej 2 nie
powstaja w tyth warunkach zadne znaczne
natezenia zginajace, ktéreby mogly wywo-
tywaé niedokladno$é mierzenia, wéwczas,
gdyby czesé nitki wodzacej, znajdujaca sie
miedzy krazkami wodzacemi 9 oraz wodzi-
kiem 1, wykonywata zmiany katowe, kt6-
rymby wahadlowa czes¢ 10 pllammehra nie
mogla podolag,

Obok tej zalety niniejsze urzadzenie wy-
réznia sie dotychczas niedoscigniony pro-
stota, planimetra, pozatem urzadzenie umoiz-
liwia podwyzszenie czulosci planimetra
przez to, ze wprawia w obrét podkladke 6,
odpowiednio do zm’an katéw promienia wo-
dzacego 2 zapomoca wielokatnej przektadni.

W tym celu, wedtug fig, 3 i 4, ptyta 10,
wahajaca si¢ przy zmianach katéw nici wo-
dzacej 2, jest zaopatrzona w odcinek zebaty
19, ktoéry zazebia sig trybem 20. Na wale 21
trybu 20 jest umocowane koto zebate 22,
podczas gdy na osi biegunowej 4, zapomo-
ca kielka 23 oraz tozyska kulkowego 24, u-

fozona jest pochwa 25, posiadajaca tarcze
6a, ktora stuzy jako podkladka do kétka
mierniczego 5. Przy wahnigciu plyty odci-
nek 19 obraca zapomoca, trybu 20 koto zeba-
te 22 oraz tryb 26 i tarcze 6a o wielokrot-
no$¢ zmiany kata promienia wodzacego.
Poniewaz powiekszony przez te przekladnie
opor tarciowy przeciwstawia si¢ zmianom
katowym wahadlowej plyty 10, zaleca sig
stosowaé zamiast pojedyrniczej nici wodza-

- cej 2 dodatkowo dwie nici pomcenicze, Obie

nici pomocnicze 2a i 2b cdwija sig ze zwojnic
sprezynowych 3a i 3b, ktore si¢ z sobg, za-
zebiaja, podczas gdy nié kierownicza 2 jest
podtrzymywana przez specjalng zwojnice

sprezynowa 3. Zamiast potrjnej nici wo-

dzacej mozna réwniez uzyé podwédjna nié,
przyczem wlasciwa ni¢ wodzaca 2 staje sig
wtedy zbedna, Takie wykonanie jest przed-
stawione na fig. 5 i 6. Konstrukcja odpo-
wiada zasadniczo fig. 3 i 4, -jednakze
drazek zgbaty 17 napedza sanki 16 nie bez-
posrednio, lecz jest umocowany do sanek
27, ktore sa prowadzone prostopadle do
toru sanek 16 i posiadaja zakrzywiong po-
wierzchni¢ kierownicza 28, do ktérej jest
dociskany ulozony w saneczkach 16 krazek
29 zapomoca sprezyny 30. Przy obrocie
tarczy 8 sanki 27 przesuwaja, si¢ w kierunku
strzatki 371 1 wykazujg w stosunku do za-
krzywienia powierzchni kierowniczej 28
przesunigcie sanek 16 w kierunku strzatki 32,
Krzywizne powierzchni kierowniczej 28
trzeba tak obieraé, ze roznica, ktéra zacho-
dzi miedzy zmiana w dlugoéci nici wodza-
cej 2a i wlaéciwa zmiana dtugoéci promie-
nia wodzacego, zostaje wyréwnana.

Przy powyzej podanych przyktada:h
wykonania jedna ni¢ wodzaca jest oprowa-
dzona dookola specjalnej tarczy 8, ktorej
obr6t uskutecznia przestawienie koltka mier-
niczego 5. Moze tu byé réwniez uzyty i ob-
r6t spreiynowej zwojnicy, z ktérej odwija
si¢ ni¢ wodzaca. Fig. 7 i 8 uwidaczniaja wy-
konanie przy uzyciu podwéjnej nici wodza-

- cej.



Urzadzenie jest to samo co na fig. 31i 4,

. tylko srodkowa nié wodzaca 2, zwojnica 3

oraz tarcza 8 staja sie zbedne. Ramie 12, na
ktérem miesci sie licznik, nie jest ulozome
na sankach przesuwnie, lecz zostaje umoco-
wane do watu 36, ktéry ulozony jest obro-
towo w slupku 14. Jedna zwojnica 3a po-
siada tryb 33, ktéry zazebia si¢ z kotem ze-
batem 34 umieszczonem na plycie 70. Kolo
zebate 34 posiada nieckragls tarcze 35, na
obwodzie ktérej krazek 38, umccowany do
ramien’a 37, zostaje docidniety przez dzia-
tajaca w kierunku strzatki 39 nie przedsta-
wicna, sprezyne. Ramie 37 jest umocowane
do spodniego kotica. watu 36.

" Przy zm‘anach kata promienia wodza-
cego kétko miernicze -5 zostaje zabrane
przez plyte 10 i obracane dockcta watu bie-
gunowegce 4 w cobrebie tuku, podczas gdy
podkladka 6a cbraca sie zapomocs tryho-
wego mechanizmu 19, 20, 22, 26. Przy zm'a-
nach dtugoéci promienia wodzacego zwojni-
ce 3a, 3b zostaja wprowadzone w obrot
przez nici wodzace 2d), 2b. Obrét zwojn'cy
3a zostaje zapomoca trybu 33 przeniesiony
na koto zebate 34, wiglednie na tarcze nie-
okragla 35, ktéra przy swym obrocie wyrzu-
ca wbok dzwigni¢ 37 razem z walem 36 i ra-
mieniem 12, skutkiem czego zmienia sie od-
step kétka mierniczego 5 od csi bieguncwe;j
4. Dzialajaca krawedz tarczy nieckragtej 35
jest tak uksztaltowana, ze proporcjonalnosé
miedzy zmianami dlugosci promienia wo-
dzacego a osiowem przesunigciem kota
mierniczego 5 zostaje zachowana mimo bra-
ku prostej proporcjonalnosci, ktéra istnieje
miedzy zmianami dtugoéci prom‘enia wo-
dzacego i wielkoscia kata ruchu obrotowe-
go wykonanego przez zwojnice 3a.

Nastawienie spétczynnika mierniczego
moze tu byé uskutecznione przez to, ze od-

step krazka mierniczego 5 od krazka 38 mo-
ze byé w jakikolwiek spos6b zmieniony. :

Zastrzezenia patentowe,

1. Nitkowy planimetr biegunowy, zna-
mienny tem, ze krazek obrotowy prowadza-
cy ni¢ wodzaca przy odwijaniu i zawijaniu
jest nieruchomy w kierunku osiowym i
umieszczony réwnolegle do podstawy, po
ktérej toczy si¢ kotko miernicze zwigzane
zastrz. 1, znamienny tem, ze do mechanizmu,
z krazkiem wodzacym. .

2. Nitkowy planimetr biegunowy we-
diug zastrz. 1, znamienny tem, ze podkta lka
wodzaca (6a) koétka mierniczego (5) jest
umieszczona obretowo w stosunku do  osi
biegunowej (4) i sprzezona jednoczesn'e z
wahajacym si¢ doockota osi biegunowej za-
pomoca odpowiedniego urzadzemia prze-
ktadni (19, 20) diwigarkiem (10) zaopatrzo-
nym w licznik (7) .

3. Nitkowy planimetr biegunowy wedtug
zastrz.1, znamienny tem, ze do mechanizmu,
przestawiajacego przy zmianie dlugosci
nici wodzacej (2) kétko miernicze (5) przez
obrét tarczy (8), wlaczona jest zakrzywio-
na powierzchnia wodzaca (28, 35), ktéra
podczas ruchu mechanizmu zmienia stosu-
nek przekladnj w ten sposéb, ze zmiany
dltugosci promienia wodzacego z osiowem
przestawieniem koétka mierniczego sa wzgle-
dem siebie w stosunku prostym,

4, Nitkowy planimetr biegunowy wedlug
zastrz. 1, znamienny tem, ze odstep kotka
mierniczego (5) od osi biegunowej (4) mo-
ze byé zmieniony wzgledem mechanizmu
(17, 18 albo 28, 29), uskuterzniajacego pro-
mieniowe przestaw’enie kétka mierniczego.

Ferdinand Wolf.
Zastepca: M, Kryzan,
rzecznik patentowy.
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