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zamykajgcym lub regulujacym przeplyw
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Wynalazek umozliwia sterowanie zaworami od-
cinajgcymi lub regulujacymi przeplyw np. w ru-
rociggach, lub w otworach znajdujacych si¢ w
§ciankach rurociggéw lub przeplywowych naczyh
ciSnieniowych np. cylindrach maszyn, zaworami,
ktérych elementem zamykajacym jest elastyczna
membrana lub elastyczna detka lub tym podobne,
przez to, Ze wnetrze elastycznego elementu zamy-
kajgcego polgczone jest z przestrzenia oddzielong
od miejsca, w ktérym znajduje sie zawér z ela-
stycznym elementem zamykajacym, przy pomocy
urzgdzenia dlawigcego przeplyw np. zwezki dia-
wigcej, zaworu dlawigcego lub innych elementéw,
ktére stwarzajg réznice ci$nien czynnika przeply-
wajgcego przez nie, potrzebng do zadzialania za-
woru z elastycznym elementem zamykajacym.

W ten sposéb mozna unikngé koniecznoSci po~
bierania do sterowania zaworem 2z elastycznym
elementem zamykajacym ciénienia.z obcego Zrédia
tzn. poza rurociggiem lub tez pobierania ci$nienia
z tego samego 2rédla dlugim przewodem w przy-
padku, gdy potrzebna réznice cifniefi daje spadek
ci$nienia wzdluz rurociggu.

Przyklady zastosowania wynalazku przedsta-
wiono na Fig. 1, 2, 3, 4, 5, 6.

Zawbr z elastycznym elementem 1 zamykaja-
cym lub regulujacym przeplyw umieszczony wew-
natrz naczynia ci$nieniowego 2 jak na Fig. 1, 2,
86 — lub na zewnatrz naczynia ci$nieniowego 3,
jak na Fig. 3, 4, 5 — sluzy do zamykania lub
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otwierania lub zmiany przeplywu przez otwér lub
grupe otworéw 4.

Wnetrze elastycznego elementu zamykajgcego 1
potgczone jest krétkim przewodem 5 i otworem 6
z przestrzenia 7 przed elementem 8 dlawigcym
przepiyw.

Na Fig. 1 dla przykladu jako element dlawigcy
8 pokazano zwezke. MozZe to byé réwniez jakikol-
wiek inny element dlawigcy 8 o stalym jak na Fig.
4, 5 lub regulowanym przekroju jak na Fig. 3,
moze to byé réwniez odpowiednia zmiana przekro-
ju samego naczynia ci$nieniowego lub jaki§ ele-
ment urzadzenia maszynowego wbudowany w
przeplywowe naczynie ciSnieniowe, powodujacy
swa obecno$cig spadek ci$nienia przeptywajacego
czynnika pomiedzy przestrzenig 7, z kt6ra komu-
nikuje sie otwér 6 i przestrzenig 9, z ktérg komu-
nikuje sie otwér lub otwory 4 zamykane lub regu-
lowane zaworem z elastyeznym elementem zamy-
kajacym 1.

W przypadku, gdy urzgdzenie dlawigce 8 po-
siada niezmienny przekr6j jak np. na Fig. 1 lub
Fig. 4, na przewodzie 5 umieszczony jest zawér
10, ktérego zadaniem jest lgczenie wnetrza ela-
stycznego elementu zamykajgcego 1 raz z zew-
netrzng przestrzenia 11 o ciSnieniu niZzszym od
ciSnienia w przestrzeni 9 za urzgdzeniem diawia-
cym 8, raz z przestrzenig 7 przed urzgdzeniem dia-
wigcym 8, o ciSnieniu wyZszym od ci$nienia w
przestrzeni 9, za poSrednictwem otworu 6.
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Polgczenie wnetrza elastycznego elementu zamy-
kajgcego 1 z przestrzenig 7, jak np. na Fig. 1, 4,
powoduje zamkniecie otworéw 4. Polaczenie wne-
trza elastycznego elementu zamykajacego 1 z prze-
strzenig 11 powoduje otwarcie otworéw 4, jak na
Fig. 2, 5. .

Na Fig. 1, 2 — zawé6r 10 jest zaworem suwako-
wym, na Fig. 4, 5, zaw6r 10 jest zaworem obroto-
wym. Zaw6r 10 moze byé réwniez innej konstruk-
cji, tu przykladowo pokazano tylko dwie alterna-
tywne konstrukcje.

Sterowanie zaworu 10 moze byé dowolne: np.
mechaniczne — reczne lub przy uzyciu silowni-
ka pneumatycznego, elektromagnetycznego, hy-
draulicznego lub innego.

W przypadku, gdy urzadzenie dlawigce 8 posia-
da regulowany przekr6j, jak np. na Fig. 3, przy
pomocy zaworu 12 lub innego elementu stuzgcego
do zmiany przekroju, wéwczas na przewodzie 5
moze byé, ale nie musi byé umieszczony zawér 10.

Potrzebna réznice ciSnien pomiedzy przestrze-
niami 7 i 9, sluzaca do zamkniecia wzglednie
przymknigcia otwor6w 4 przy pomocy elastyczne-
go elementu zamykajacego 1, mozna uzyskaé przez
uruchomienie urzadzenia 12, pozwalajgcego regu-
lowaé przekr6j 8 dlawigcy przeplyw. Potrzebna
do tego sila moze pochodzié od jakiegokolwiek
sitownika lub reki z poSrednictwem lub bez po-
Srednictwa mechnizmu.

\\\\\’\\\‘

\

q

N

N
\ .
.\\\\\\‘.‘\\\\‘\\\\\\\‘.\\\ 0y ASSURARTY

Fgl.
Ble w4

DRSS

R
N

1 3
N
\
\

al

1
N e .“\“\\“‘““““““:H o
Lo

............

_._. 4 , 7=
! \\\\\\\\\\\\\\ R A\\\\\\\\\\'\\Y a '.\\: \\\\\\\W
N S 7 NN

10

15

20

25

NG

S A T T AT

4 .
Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do sterowania zaworem z elastycz-
nym elementem zamykajacym lub regulujacym
przeplyw przez otwér lub otwory umieszczone
wewnatrz lub na $§ciance naczynia ci$nieniowe-
go znamienne tym, ze posiada element dlawig-
cy przeptyw (8) o stalym lub regulowanym
przekroju, pomiedzy miejscem, gdzie jest wy-
konany otwér (6) dla poboru ci§nienia czynnika
sterujacego dzialaniem elastycznego elementu
zamykajacego (1), zamykajgcego lub reguluja-
cego przeplyw przez otwér lub otwory (4) w
naczyniu (2, 3), a przestrzenig (9), z ktérg ko-
munikujg sie otwory (4).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym, ze
posiada przewéd (5) laczacy przestrzen (7) przed
urzadzeniem dlawiacym (8) z wnetrzem ela-
stycznego elementu zamykajgcego (1).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2 znamienne
tym, ze na przewodzie (5) posiada przestawny
zaw6r (10) lgczacy wnetrze elastycznego ele-
mentu zamykajacego (1), albo z otworem (6) ko-
munikujgcym sie z przestrzenig (7) przed urza-
dzeniem diawigcym przeplyw (8), albo z prze-
strzenig (11) o ci$nieniu mniejszym od ciénie-
nia w przestrzeni (9) za yrzadzeniemn dlawigcym
przepltyw (8).
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Lub. Zakl. Graf. Zam. 976/66. Naklad 370.
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