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‘Wynalazek dotyczy udoskonalenia urzadzenia
zdejmujacego w zmanego rodzaju maszynie do
nawijania zwojéw, w Kktérej walek stuzacy do
nawijania zwojéw, w miare tego, jak S$rednica
zwoju si¢ powieksza, porusza sie w gére, przy
czym czopy walca obracajg sie - w lozyskach,
umieszczonych w narzadach, okreSlonych jako
haczykowate uchwyty, ktére sa tak osadzone, ze

mogg przesuwaé si¢ wzdtuz w kierunku piono-

wym.

W urzadzeniu zdejmujacym wedlug wynalazku
ruchy haczykowatych uchwytéw w kierunku od
i do polozenia nawijania zwoju wykorzystuje
si¢ do wprowadzania w ruch urzadzef, ktére
zrzucajg gotowe zwoje z haczyvkowatych uchwy-
téw i makladaja $wiezy walec, owijajac prowa-
dzacy koniec nowego zwoju wok6! walca w chwi-
li, gdy przyjmuje on polozenie nawijania zwoju,
przy czym urzadzenia te sg osadzone na nieru-
chomych czeiciach maszyny i sg wprowadzane
w ruch przez wspéldzialajace z nimi narzady, po-
ruszajace sie réwnocze$nie z h&czykowatyml
uchwytami

Urzadzenie wedlug wynalazku jest znacznie
prostsze niz dotychczas do tego celu uzywane;
a ponadto posiada te zalete, ze zdeJmOiwame go~
towych zwojow z haczykowaty\ch uchwytow i za-
kladanie nowego walka jest dokonywane ‘precy-
zyjnie, pozwalajac na wykonywanie poszczeg6l
nych ruchéw maszyny dokladme w okreslc«nych
ndstepach czasu.

Jedna postac wykona.ma przedmiotu \wyna]azku
jest uwidoczniona na rysunku, przy czym fig. 1
przedstawia widok z boku maszyny nawijajgcej
zwoje; fig. 2 — widok maszyny w kierimku
strzalki A na fig. 1, przy czym dla wigkszej
przejrzystoéei rysunku pominigto korytko; fig. 3
— czesciowy widok maszyny z przeciwleglego
boku w stosunku do fig. 1; fig. 4, 5i 6 pmedstan
wiaja fragmenty urzadzenia zrzucajgcego i po-
nownie nakladajgcego, przedstawionego na fig:'1;
w polozeniach zajmowanych przez nie w tuech‘.
réznych fazach cyklu roboczégo: fig. 7+ 8 -
czgsciowe widoki szczegéléw urzadzenia nawij_a:



jacego zwoje, uwidoezniajgce sposob, w jaki za-
czyna sie na:wuame ZWoju; ng 9 — sehemat ob-~
wodéw elektrycznych i samoc:ynnych ‘wylaczni-
kow kontrolu;acych urzadzeme

Jak to uwidoczniono na rysunku, maszyna za-

" wiera znane cze$ci, wchodzgce w sklad zwyklej
maszyny nawijajacej zwoje, i posiada szereg wal-
c¢6w prasowalniczych 1, 2, 3, 4, umieszczone w od-
stepach zlobkowane walce 5, #, nawijajace zwoje,
oraz haczykowate uchwyty 7, 8, poruszane piono-
wo ruchem slizgowym przez ruchome bolce 9,
wspéldzialajace ze szczelinami 10 w plytkach
prowadniczych 10t przymocéwanych do czédei 11,
12 pxonoweJ ramy.

Jest rzecza zrozumialg, ze haczykowate uchwy-
ty 7, 8 sa zaopatrzone w odwréicone lozyska 13,
w ktére wchodza czopy walka 14 do mawijania
i kioére stuza do naciskania walca w dét podczas
nawijania zwoju, tak ze zwéj naciska na po-
wierzchnie zlobkowanych walcdéw 5, 6, wskutek
czego w maszynie stosuje sie znany sposéb po-
wstrzymywania ruchu w gore haczykowatych
uchwytéw, gdy srednica zwoju sie zwighksza,
w celu zapewnienia dokladnego nawinigcia zwoju,
prey czym sposéb ten polega na sprze2ehiu txclwvy‘
16w 71 (fig. 6) z bebnem hamulcowym 15 przez
zazebienie sie tych uchwytaw z kolem zebatym
16 na wale 17, pedczas gdy hamulec §lizgowy 18
(fig. 3) Iaczy sje z po'wymzym bebriem humulco-
wym 15 za pomcca dbﬂqzmej &wigni 19, osa-
dzonej wychylhie na czopie 191

W celu unikmiecia koniecznosci wykonania wy-
Jobien, w ktére moglyby wejé¢ delne konce ha-
ezykowatych uchwytéw 7, 8, gdy przyjmujg one
swe najniisze pologenie, haczykowate uchwyty
mogg byé polaczone, jak pekazano na fig. 1, przy
czym polgczone ezesci 7, 7%, 74 sy growaddone
odpowiednim torem w celu zajecia uwidocznio-
nego polozénia, w ktérym opierajq sie na plytkim
gniezdzie 20, podobnym do tacy.

Podczas pracy walek 14 wykonuje obroty przez
zefhfiiovie gie ze 2lobkowanymi waleu 3, 6,
d pawijanie pwoju sa walka 14 pestgpuje az do
momensu, gdy na 2woju nawinie sig pewna 2 g6-
Ty wyznaciona dtugoéé tasmy, mierzona obmetem
kola zqbatego 21 {fig. 2), napedzanego za pomocy
dolnego walca prasowalniczego 4 (fig. 1), ktérego
kottiec osi 4t (fig. 3) jest zaopatrzotiy w Slimhak 22,
anwadzajqcy w ruch kolo mmakowe 281 wal
23,

Na drugim kofieu walu 2} jest osadvome kolo
agbate 25, kidre suwigbia sie z koleenr 2f. Nz boez-
e} isiance Mol 21 (fig. 3) znajdaje sig palée 26,
itéry po pelitym obrocie kola 21 uderax o haezy-
Rewaty koniee 27t (fig 2) ramienia 27 dwura-
miennej dawigni katowej 27, 28, osadzonej wy-

chylnie w miejscu 29 na innej dwuramiennej
diwigni katowej 30, 31, osadzonej wyéhylnie
W miejscu 32. Podczas nawijania zwoju ramig
30 wymienionej dzwgini swoim prestokgtnym
wycieciem 301 na koncu ramienia 80 podpiera
dzwignie 38, zwang w dalszym ciggu dawignia
zrzutowa, na ktérej jest umieszczone lozysko
walu 84. Na wale tym jest osadzone zebate két-
ko 385, razebiajace sie z kolem zebatym 36, osa-
dzonym na osi dolnego walca prasowalniczego 4
Wal zrzutowy 34 jest czescig urzadzenia napedza-
jacego waleow 1, 2, 8, 4, przy czym jasne jest,
7e skoro obrét kola 21 ustala wielko$é zwoju.
obracajgce sie kolo 21 spowoduje w pewnym
mesericie zahaczenie palca 26 za haczykowaty
koniec 27’ diwigni 27—28 i wywola przesuniecie
si¢ gornego ramienia 30 dwuramiennej dzwigni
katowej 30, $1 W polézenie, w Kt6iyin dzwigiiia
zrzutowa 33, nie bedac dalej podpierana, opada
i rozlacza kétko zebate 35 z kclem zebatym 36,
co spowoduje przerwanie dostarczania pfzez ze-
sp6l walcé6w prasowalniczych 1, 2, 8, 4 plétna
ruhowegs 3¢ tWworzenia zwoju. Walce 5, 6 nato-
miast obracajg sie w dalszym ciagu; koniec piot-
na runowego fid zWoju zostaje zerwany, a wolny
jego koniec owija si¢ wok6l watka 14.

W tym stadium poszczegblne czeSci maszyny
przybierajq polozemie, uwidocznione na fig, 4,
przy czym gotowy zWoj jést oznaczony liczbg 27.
Kiady dwuramienns dwignia katowa 20, 31 zo-
staje wychylona, jak wspomniano wyzej, ciegno
38 (fig. 2) ranienia 31 uruchamia wylgcznik cza-
sowy 39, ktéry z okreslonym opéinieniem, za-
pewhiajacym nawiniecie sig reszly zweju, zamy-
ka obwéd silnika elektryeznego 49, nepedzajace-
go laricuch 41, zasgbiajacy si¢ z nhie pokazanym
na rysunku wystgpem walu 17, ne ktorym jest
osadzone kolo zgbate 16 zazebiajace si¢ z zebat-
katni haczykowatych ushwytéw 7, 8. Taki me-
chanizm sluzy do podnoszéhia haczykewatych
uchwytow 7, 8 z polozenia, pokazanego na fig. 4,
ku zaopatrzonym w szczeliny 10 czefciom 11, 12
piohewej rainy, unoszgc gotowe zwoje, ai Po
osiagnigciu polozenia zdejmowania, wwidecznio-
iego na fig. 5, bolce 42, praymocowatie W gornej
czesci do uchwytéw 7, 8, uderiajd o delne kra-
wedzie pary zderzakdw 49, asadmych wyechyliie
na osiach 44, przymoeowsnyeh do beaaych czg-

- §ei 11, 12 mwej rainy thaseyny. Pasa edekto-

r6w 46 jest réwnie osadsona. fwydwm na tich—
7e osiach 44 i nastawnie praymecowsss dc wy-
mienionych powyzej zderzakow 43 sSmubami 45
w taki- sposéb; ze cheociad eieéklory 46 aocxnslnie
zwisajg w polokeniu nieezynnym, uwidociiietiym
ra fig. 4, sa one uruchamiane przez M&
bolcow 42 w zderzaki 4% w ten spcséb, Ze naste-
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puje styk czopow walka. 14 i grzucenie zwoju na
‘bok (jak pokasano ne fig. §) z etwartych leiysk
13 wekutek podniesionia kaezykewatyeh uchwy-
tow 7, 8 gz silg, wystareaajaeq do przesuniecia
zwoju de korytha 47. Priy dglsgpm podnoszeniu
sig’ uchwytéw 7, & i przejéciu beleéw 42 poza
ederzaki 48 eizeltory 46 zostajg zwolnione i opa-
dajg ku tylowi, zajmujgc pa}ol.eme nieczynne,
pokazane na fig. 1 i 6.

Szczelina 451 w ezektor;e 46 umozliwia nasta-
wianie w razie potrzeby wzglednych polozen zde-
reakow 48 i ezektordw 46.

Z polozenia zdejmowanija, pokazanego na fig 5,
haczykowate uchwyty podnosza si¢ dalej do po-
lozenia ponownego ladowania nowego walka 14,
pokazanego na fig. 6, przy czym i tu réwniez od-
grywaja role bolce 42, gdyz uderzaja w dolne
czedci innej pary diwigni 48, zaklinowanych na
watku 49, do ktérego sa przymocowane ramiona
50, majgce za zadanie osadzanie Sfwiezego walka
14 ma wspomikach 181 stanowigcych calo§é¢ z
uchwytami 7, 8. Ruch w gére bolcéw 42 odchyla
w {yl ramiona 50, ktére dotychczas zajmowaly
polozenie wystajace ku przodowi, peokazane na
fig. 5, w ktérym to polozeniu opieraja sie one
o zderzaki 49% umieszczone ma ramionach 493,
przymocowanych do walu 49, oraz w dél pod
wplywem dzialania Srubowej sprezyny 491, za-
kotwionej w czeéci 12t ramy (fig. 2), dopdki wa-
lek 14, umieszczony w rowkach ramion 50, zosta-
nje przesuniety i umieszczony na wystepie 13!
“haczykowatych uchwytéw ?, 8, przy ezym ra-
miona 50 przesuwajg sie do tytu, az weiecia 501
zostang uchwycone przez haczykowate korice 511
zatrzymujgcych uchwytéw 51, osadzonych wy-
chylnie na czopach 512, jak to uwidoczniono na
fig. 6. ' W tym poloZzeniu bolce 42 mogg wejéé¢ do
wykrojow 481 w diwigniach 48. Czopy 513 sa
osadzone w dzwigniach 60, ktére zostang opisane
ponizej. '

Ruch wyehylany diwigni 48 ma miejsce podezas
destarczania §wieckego walka do haczykowatych
vehwytow 7, 8 i pluzy de uruchamignia zespolu
whalcéw peasawalniczych 1, 2, 3, 4, tak aby plétno
runewe bylo destarcsane poprzez ilobkowane
walee 5, € | hyle gatewe do rogpeczecia nowego
proassy ‘nawijania swoju, Osiaga si¢ to za po-
érednictwem ciegna 487 (fig. 1 i 3), ltére laczy
jedng % wymisnionych déwignj 48 ¢ diwignia
srogtows 88 i podnosi te eatatmia tak, ze zostaje
ORA EMAWU oparta o wyciegie 201 ma ramieniy 50
dwyramiennej déwigni katewej 8, &%, prey cxym
kélko zebate 35 ponowmie zazebia sig z kelem
zehatym: 86, .a wylacznik czasowy mtaje ]edno-
ezesnie wlaesany.
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Podczas opisanego wyzej ruchu ki gorze ha-
ceykowatych uchwytéw 7, 8 ebrotcwy ruch ‘walu
17 zostaje przeniesiony przez kolo zebate 52, két-
ka zebate 53, kolo zebate 54 i kélko ngate‘ss
(fig. 1 i 2) na Srubeg pociagows 56.

Na tej Srubie umocewana jest .nakr(—;tka 57,
ktéra posiada pare sztyftéw, kontaktowych 58
i 581, Skoro nakretka 57 osigga lewy koniec éru-
by 56 (lewy od strony patrzacego na fig. 2), wy-
mieniony sztyft 58 uruchamia wylgcznik zwrot- -
ny 89, wskutek czego nastepuje odwrécenie kie-
runku pradu w obwodzie silnika 40. To odwré-
cenie kierunku ruchu silnika 40 napedza haczy-
kowate uchwyty w dél, w kierunku polozenia
nawijania zwoju, pokazanego na fig. 1, przy czym
walek 14 mija ramiona, ktére pozostaja zatrzy-
mane, az bolce 42 uderza o gbérne brzegi zde-
rzakdéw 43 (fig. 6), wskutek czego ezektory 46
zmuszone zostajg do przechylenia sie w tyl, tak
Ze ¢pieraja si@ o pare dwuramiennych dfwigni
katowych 60, osadzonych wychylnie na czopach
60!, na ktérych to dzwigniach 60 sq osadzone wy-
chylnie na czopach 512 uchwyty 51 i uruchamia-
ja diwignie 60. Wychylny ruch wymienionych
dzwigni 60 zwalnia uchwyty 51 z ramion 50, kté-
re wéwczas mogg przechyli¢ si¢ w przéd i w gore,
gotowe do przyjecia §wiezego waitka 14.

Podczas ruchu w dél haczykowatych uchwy-
téw 7, 8 fruba 56 przesuwa nakretke 57 (fig. 1,
2, 9) w kierunku prawym az do chwili, gdy wa-
lek 14 osiagnie polozenie, wekazane na fig. 1,
a sztyft §81 uruchomi wylaceriik 61, ktéry prze-
rywa obwéd pradu w silniku 40 i zatrzymuje
hacgykowate uchwyty ?, 8. W tym samym cegasie
plétno runowe, dostarczone przez walce praso-
walnicze, zajelo polozenie, przedstawione na fig.
7 (wymienione plétno runowe jest oznaczone
liczba 62), a walek 14 prresunsl si¢ w zalamanie
plétha runowego, wytworzone miedzy zlobkowa-
nymi ‘walcami 5, 6.

Przed rozpoczeciem -nawijania rowego zZwoju
trzeba poezgtek pléwna’ ronowego oquclé wokot
walka 14, co przeprowadza sie za pomoca urza-
dzenia, pokazanego na fig. T i-8, skladajacege sie
z zakrzywionej plyty 63, siegajacej w popriek
maszyny i prowadzonej przez bolce 64, ktbre po%
suwaja sie po torach, znajdujgcych sie wmqtrz
§cian -pary plyt bocznyeh 65, 66. Zakizywionha
plyta 68 jest rGwniez wychylnie polaczona z obu
kohicéw Z dwuramienna- déwignia 67, 68, osa-
dzona wychylnie na osi 69 i unoszacg na swym
ramieniu 68 roltke 70, ktéra przy opuszczaniu si¢
haezykowatych nechwytéw 7, 8§ do najniisgego ich
poloZenia zostaje przez opuszczajscy sie uchwyt
?1 wychylona ku dolowi okelo osi 69, jak poksa-



zano na fig. 8. Odchylenie o pewien kgt ramie-
nia 68 z rolka 70 powoduje przesuniecie si¢ na-
przéd plyty 68, tak zZe® jej przednia czesc 63!
chwyta brzeg plétna runowego 62 i przeklada go
ronad gérng powierzchnig walka 1. Poniewaz
walek 1 jest teraz przycisniety do zlobkowa-
nych walcow 5, 6, zaczyna on obracaé sie¢ w kie-
runku przeciwnym do kierunku ruchu wskazé-
.wek zegara, jak to. pakazamo na fig. 8, i rozpe-
. czyna si¢ nawijanie nowego. zwoju.

Przy ruchu w przéd plyty 68 bolce 64 przesu-
waja si¢ wzdluz dolnych toréw 72 na bocznych
plytach 65, 66, ale przy powrotnym ruchu plyty
68, ktéry to ruch zaczyna sie, gdy haczykowate
uchwyty 7, 8 podniosly sie dostatecznie, aby
zwolnié¢ dzwignie 67, 68 z rolkg 70, bolce 64 prze-
suwajq sie¢ ponad gbérng powierzchnig dwéch
palcow 78, wskutek czego plyta 68 usuwa sie od
zwoju i nie bedzie dotykala powierzchni plétna
runowego 62. Wymienione palce 78 sg wychylnie
osadzone na czopach 73!, umocowanych w ply-
tach 65, 66 tak, ze gdy bolce 64 zblizaja sie do
tylnego konica ich suwu, palce 73 mogg opasc
z powrotem na tory 72.

W celu utrzymania stale jednakowego napre-
Zenia nawijanego pl6tna runowego nacisk hamu-
jacy wywierany na beben 15 podczas nawijania
zwoju jest samoczynnie nastawiany. W tym celu
ciezarek 74 (fig. 1) jest przesuwnie osadzony na
dzwigni 19 i ‘jest przesuwany W Kkierunku ’jej
wolnega kofica przez $rube 75, ktéra wspéldzia-
1a z nakretksa 76, stanowiacg calosé z ciezarkiem
74. Sruba 75 jest obracana przez koto laficucho-
we 77, osadzone na wale 17, lancuch 78, kolo
lanicuchowe 79 i pare uko$nych kélek zebatych
80, ‘81. Rozumie sie, ze kiedy haczykowate
uchwyty powracajg do polozenia, przedstawio
nego na fig. 1, po zalozeniu §wiezego walka 14,
wymienione- {ryby przesuwajg ciezar w poloze-
nie, w ktérym jest on najblizszy punktu podpar-
cia dzwigni 19.

. ‘Wal napedowy  silnika 40  jest zacpatrzony -

w miejscu 82 w zabezpieczajgce od przecigzenia
sprzeglo §lizgowe dowolnego typu. -
‘Korytko 47 jest osadzone w sposGb sprezynu-
jaey, jak pokazano na fig. 1, a wylgeznik 82
Zz mim polaczony powoduje przerwanie obwodu
silnika 40, gdy calkowicie nawiniety zwéj jest
na- korytku, przy czym przerwa pradu trwa do-
péty, dopéki poprzednio nawiniety zwéj nie jest
zdjety z korytka. W przypadku gdy mechanizm
jest zaopatrzony w oslone 84, uwidoczniong na
fig. 1 za pomocs linii przerywanej, moze ona byé
* polgczona z wylgeznikiem (pokazanym ‘jedynie
oa fig. 9) w celu zapewnienia, aby silnik 40 nie

mog! by¢ uruchomiony, dopéki oslona 84 me
znajduje si¢ w poloZeniu zabezpieczajgcym.

Na schemacie, uwidocznionym na fig. 9, liczbg
85 oznaczono wylacznik uruchamiajgey, dowol-
nego znanego typu, sluzgcy do uruchamiania sil-
nika 40 w odbydwéch kierunkach. Przyjmujac,
ze wylacznik 88 korytka i bezpiecznik 86 sa
zamkniete, zamknigcie wylgcznika czasowego $9
powoduje uruchomienie silnika 40 w celu prze-
sunigcia haczykowatych uchwytéw w gére w po-
lozenie ladujgce. Cewka 87, stanowigca cze§é
wylacznika 85, zostaje wzbydzona w celu uru-
chomienia wylgcznika magnetycznego 88, tak ze
obwéd pradu silnika bedzie zawsze- calkowity,
nawet gdyby ktérys z wylacznikéw 88 i 86 uleglt
uszkodzeniu, a silnik bedzie pracowal nadal, az
nakretka 57 (fig. 2) uruchomi wylacznik 59, kté-
ry przerwie obwéd miedzy kontaktami 591 i 592.

Gdy wylacznik 59 jest wlaczony, prad plynie
w przeciwnym kierunku przez cewke 89. Silnik
40 pracuje w odwrotnym kierunku i haczyko-
wate uchwyty powracaja. w polozenie nawijania
zwoju. 'Wzbudzenie cewki 89 zamyka wylgcznik
90, ktéry zapewnia dalszg prace silnika bez
wzgledu na otwarcie wylacznika 59, ktére na- -
stapi, -gdy nakrehka 57 odsunie sie od niego. Sko-
ro nakretka 57 dojdzie .do wylacznika 61 (fig. 2)
na haczykowatych uchwytach, powracajacych
znowu w polozenie nawijania zwoju, wylgcznik
61 zostaje otwarty i silnik 40 zatrzymuje sig. Wy-
lacznik 61 zostaje nastepnie zamkniety, pozwa-
lajac na ponowne uruchomienie silnika 40 w celu
pizesunigcia w gore haczykowatych uchwytow
w polozenie odrzucajgce i ladujgce podczas for-
mowania. zwoju.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie zdejmujace do " witkienniczych
maszyn do nawijania zwojow, znamienne tym,
ze ruchy haczykowatych uchwytéw od i do

" polozenia - nawijania zwoju sg wykorzysty-
wane do uruchamiania mechanizmqw, usku-
teczniajgcych zrzucanie gotowych zwojow
z haczykowa-tych uchwytéw, nakladanie no-
wego- walka i owuame brzegu plétna runo-
wego, majgcego utworzyé nowy zwéj dokola

--$wiezego walka, gdy walek ten znajduje sie
w polozeniu nawijania zwoju, przy czym wy-
mienione urzgdzenia sg osadzone na nierucho-
mych czesciach maszyny i sq uruchamiane
przez wspéldzialajgce z niemi czesci konstruk-
cji  poruszajacych. su: wraz z haczykowatynu
uchwytami, =~ -

2. Urzadzemie wedlug zastrz. 1, ma.tmetme tym,
ze haczykowate uchwyty przesuwaja si¢
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. w gére z polozenia nawijania zwoju w polo-
zenie zdejmowania, a po zrzuceniu gotowego
Zwoju przesuwajg si¢ W polozenie ladowania,
w ktérym w lozyska haczykowatych uchwy-
téw wchodzi $wiezy walek z tymczasowego
wspornika walkéw, przy czym wspornik ten
przy zblizaniu sie haczykowatych uchwytéw
przesuwa sie samoczynnie w celu przekazama
im wymienionego watka.

» Urzqdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze posiada narzad napedzajacy, np. silnik elek-
tryczny (40), stuzacy do poruszania haczyko-
watych uchwytéw (7, 8) pionowo w gére z po-
lozenia nawijania zwoju przez polozenie zrzu-
_ cajgce W polozenie ponownego ladowania
‘i na odwr6t, oraz mechanizm samoczynpie
przerywajacy dostawe plétna runowego po
z gbéry oznaczonym okresie nawijania, sklada-
jgcy sie z kola zebatego (21), zaopatrzonego
w palec (26), uderzajacy po pelnym obrocie
- tego kola (21) w haczykowaty koniec (271) ra-
mienia (27) dwuramiennej dZwigni katowej
(27, 28), osadzonej wychylnie na innej osa-
dzonej wychylnie dwuramiennej dzwigni ka-
towej (20, 31), ktérej ramie (30) posiada na
koficu wyciecie (301), podpierajace dzwignie
zrzutowy ($3), .na ktérej umieszczone jest lo-
zysko walu (84), zaopatrzonego w kétko zebate
(85), zazebiajace sie z kolem zebatym (36),

asadzonym mna osi (4!) dolnego walca praso-— "~

walniczego (4) i stanowigcego cze$é urzgdze-
nia napedzajacego - waleéw prasowalniczych
2,28 4, jak réwniez urzadzenie do ponow-
nego muchanua'ma po pewnym czasie silnik
(40) .w celu rozpoczecia ruchu w gére haczy-
kowatych uchwytéw (7, 8), skladajace sie
z ciegna (88) ramienia ($1) wspomnianej wy-
 zej dwuramiennej dwigni katowej (30, 81)
i z wylacznika czasowego (39).

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 2, 2namienne tym,
ze posiada mechanizm, powodujgcy powrét
ponownie  naladowanych haczykowatych’
uchwytéw (7, 8) w polozenie nawijania zwoju
i ponowne uruchomienie dostarczania plétna
runowego do przodu jednoczesnie z odwréce-
niem ruchu haczykowatych uchwytéw orsz
zatrzymanie haczykowatych = uchwytéw po
osiggnieciu  przez ‘nie polotenia nawijania
zwoju, skladajace sle z jednej z diwigien (48)
z wykrojem (481) polgczonej za pomocy ciegna
(482) z diwignig zrzutowy (39), z poruszanej
walem (17) za podrednictwem k6l zebatych
(52, 58, 54, 55) sruby pociagowej (56), zaopa-
trzonej w nakretke (57) ze sztyftami kontak-
towymi (58, 581), z ktérych jeden (58) urucha-
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mia wylacznik zwz_btny (59). a drugi (581) stuzy
do uruchamiania wylacznika (61), przerywaja-
cego obwéd pradu w silniku (40). '

. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,
‘Zze posiada pare wychylnych . okolo osi (44)

jednoramiennych d#wigni: ezektorowych (46)
ze zderzakami (49), o ktére uderzaja balce (42)
podnoszacych si¢ haczykowatych uchwytéw
(7, 8), przy czym bolce (42) przechylajg dzwig-
nie ezektorowe (46) w taki sposdb, ze wypy-
chajg gotowy zw6j (87) 'z lozysk (13) haczyko-
watych uchwytéw przez odpowiedni nac1sk na
wystajace korice watka (14).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne, tym,

ze posiada pare ramion (50), podtrzymujgcych

miedzy sobg §wiezy walek (14), déwignie (48) -
zespolone z ramionami (50) i wspéldzialajgce
z bolcami (42) na podnoszgcych sie uchwytach

"haczykowatych (7, 8) w taki sposéb, e ra-

miona (50) zostaja wychylone w ceélu przeka-
zania walka (14) do lozysk (18) haczykowa-
tych uchwytéw (7, 8), przy czym w celu utrzy-
mania ramion (50) w poloZzeniu cofnietym az
do powrotu haczykowatych uchwytéw (7, 8)
ramiona te posiadaja wciecia (501), o ktére
zahaczajg sie¢ haczykowate kofice (511) zatrzy-
mujacych uchwytéw (51), osadzonych wychyl- .
nie na czopach (512), osadzonych na diwig-
niach (60), uruchamianych ezektorami (46)
przy uderzeniu bolcé6w (42) o zderzaki (43)
i powodujacych zwolnienie ramion (59)
z uchwytéw (51) w celu ponownego ich pree-
suniecia w polozenie pierwotne.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6, znamienne

tym, ze przy powrocie haczykowatych uchwy-
té6w (7, 8) w polozenie nawijania zwoju gwie-

- zy walek (14) zostaje umieszczony w zalama-

niu $wiezo dostarczonego pl6tna runowego,
uloZonego miedzy walcami (5, 6), oraz tym, ze
posiada urzgdzenie samoczynnie uruchamiane
w. chwili, gdy haczykowate uchwyly (7, 8)

' osiggajg poloZzenie nawijania, w postaci za-

krzywionej plyty (68), prowadzonej przez bolce
(64), posuwajgce sie po torach wewngtrz §cian
pary plyt bocznych (65, 66), i wychylnie pola-
czonej z obu koficéw z d@wuramienng diwig-
nig (67, 68), osadzong wychylnie i unoszaca
na ramieniu (88) rolke (70), wychylang ku
dolowi przez opuszczajgey -slg uchwyt - «(71)
i powodujacs przesuniecie sie plyty (68) na-
przéd, tak ze jej przednia czedé (631) chwyta
brzeg plétna runowego i przeklaga go ponad
géma powierzchni¢ walka (14), gowodujac
w ten sposéb owiniecie brzegt pdétna runo-
wego wok6l watka (14) w celu rozpeezecia
nawijania nowego zwoju. '
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' Uragdzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,

de posiada bgben hamulcowy (15), stuzacy do
hamowania ruchu w gére haczykowatych
uchwytéw (7, 3) podezas formowania zwoju,
PrZY cZym sila hamujaea jest samoczymnie re-
gulowana w zalednodci od zwiekszamia sie
drednicy zwoju za pomoca ciczarka (74), prze-
suwnie osadeonego na dZiwigni (18).

Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
Ze posiada kolo zebate (21), zaapatrzane w pa-
lec (26), kitore sluzy do samoczynnego mierze-
nia érednicy zwoju, przy caym palec (26)
w <chwili osiagniecia przez $rednice zwojy
ustalonej wielkodci uderza o haczykawaty ko-
niec (271) ramienia (2?) dwuramiennej d&wigni

- katowej (27, 28), powadujac za posrednictwem

dwuramiennej diwigni katowej (30, 1), dzwi-
gni. zrzutowej (88) i walu (34) rozaczenie sie
kélka zebatego (85) z kolem zghatym (36),
a tym samym zatrzymanie walkéw (7, 2, 3, 4),
dostarczajacych ptétno runowe, i uruchamia

wylacznik ezasowy (29), rozreadzajacy obwo-
dem silnika (40), napedesjacego haczykowate
uchwyty (7, 9).

10. Urzadzenie wedlug zastrs. 3, znamienne tym,

ze posiads wylacznik zwrotny (59), sluzacy do
odwracania kierunku ruchu haczykowatych
uchwytéw (7,8) w czasie ladowania §wietego
walka (14), i wylacanik (61), stuiacy do za-
trzymania ruchu tych uchwytéw po dojsciu
do polodenia nawijania zwoju, przy czym te
wylnezniki elekiryezne, rorzrzadzajace obwo-
dem silnika (40), napedsaiscego hacevitowate
uchwyty, s uruchamiane w ezasie ustalo-
nym przez nakretke (57), prresuwajsea sie po
drubie pociggowej (86), napedzane] walem (17)
«<a pofirednictwem zespolu kél zebmtyveh (52,
58, 54, 55), ktéry to wal (17) shudy do nape-
dzania haczykowatych uchwytéw (7, &8).

T.M. M. (Research) Limited
Zastepca: Kolegium Rzeeznik6w Patentowych
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