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Zariadenie na mechanicko-elektromagne-
tické =zaistenie polohy bremien rieSi pro-
blém =zaistenia presnej polohy bremien po-
merne znacénej hmotnosti i rozmerov vyuZi-
tim tloZnej roviny nosného elementu, kto-
rého pohyb v telese ohraniéenom dolnou
doskou, prednou prirubou s tesniacim ele-
mentom a zadnou prirubou je zabezpeleny
linedrnymi ihlovymi loZiskami a pruZinou,
pricom zaistenia nosného elementu v kon-
covej polohe pri spa$tani bremena sa do-
siahne elektromagnetom, ktory pdsobi na
nosny element cez pdku otofne uloZend na
konzole péky.

Zariadenie odstraiiuje rutné ovlddané me-
chanické gravitatné zapadky, pre automa-
tizdciu vhodné, alebo rozvody, zdroje a prv-
ky pre reguldciu prietoku a tlaku média vy-
Zadujice mechanicko-pneumatické a mecha-
nicko-hydraulické zariadenia.

Zaistovacie zariadenie je vhodné pre ob-
last medzioperatnej dopravy a manipulécie
s materidlom pri v§robe studiastok v integro-
vanych vyrobnych tsekoch v strojirstve.
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Vynélez sa tyka zariadenia na mechanic-
ko-elektromagnetické zaistenie polohy bre-
mien.

Doteraz zndme zariadenia rieSia problém
zaistenia urcitej polochy zdvihanf§ch bremien
réznymi sp6sobmi. Typickym predstavitelom
mechanického spOsobu je gravitatnd zdpad-
ka, ktord jednoduchostou svojej konStruk-
cie a samotnej vyroby je vhodnd pre pouZi-
tie v oblasti manipuldcie s materidlom, kde
nie sd kladené néroky na mechanizédciu a
automatizéciu, lebo nevyhodou tohto spdso-
bu je nutnost ruéného ovlddania zdpadky.
Mechanicko-pneumatické zariadenie pouZi-
va na zaistenie polohy zdvihanych bremien
nosny element ovlddany pneumatickym val-
com. Nevyhodné je v tomto pripade potreba
rozvodu stladeného vzduchu, ktory musime
regulovat z hladiska prietoku a tlaku. Zaria-
denie sa dalej vyznatuje hluénostou a réz-
mi. Dal$ou skupinou si zariadenia, ktoré za-
istenie polohy zdvihanych bremien zabezpe-
¢uji nosnym elementom ovlddanym hyd-
raulickym valcom. Nevyhody spo&ivaju v
tom, Ze zavedenim takéhoto zariadenia vzni-
kaji zvyS3ené néroky na projektové nékla-
dy, ktoré sivisia s nutnostou pouZitia hyd-
raulického agregétu, hydraulickych prvkov
pre reguldciu prietoku a tlaku média. Uve-
dené nevyhody v podstate odstraiiuje zaria-
denie na mechanicko-elektromagnetické za-
istenie polohy bremien podla vynélezu.

Podstata vynédlezu je v tom, Ze na rame je
spolu s telesom a konzolou péky uchytend
konzola elektromagnetu nesiica elektromag-
net, ktory je s nosnym elementom spojeny v
konzole paky otofne uloZenou pdkou, pri-
fom samotny nosny element, zakonteny na-
vadzacou kladkou je v telese hybne uloZe-
ny pomocou linedrnych ihlovych loZisk,
skrutkami uchytenej dolnej dosky, prednej
priruby s tesniacim elementom a zadnej pri-
ruby dotlé¢ajicej pruZinu.

Hlavné vyhody zariadenia na mechanicko-
-elektromagnetické zaistenie polohy bremien
spofivaji v tom, Ze nosny element zakon-
feny navddzacou kladkou, ktorého pohyb v
telese ohranifenom dolnou doskou a priru-
bami zabezpefuji linedrne ihlové loZisk4, je
¢innostou tla&nej pruZiny v zdkladnej polo-
he. Pri zdvihani pdsobi bremeno svojou né-
beZnou plochou na navéadzaciou kladku a jej
stfastnym pretd€anim dochddza k zasiiva-
niu nosného elementu po linedrnych ihlo-
vych loZiskdch do telesa. Po zdvihnuti bre-
mena nad droveni dloZnej roviny nosného e-
lementu a néslednym krdtkym spétnym po-
hybom sa toto v prisludnej polohe zaisti. Pri
poZadovanom spusStan{ sa po opdtovnom krat-

4

kom zdvihu nosny element p&sobenim elek-
tromagnetu cez otofne uloZeni péku zasu-
nie do telesa a umo#ni tak bezpetné spuste-
nie bremena do predom uréenej polohy, pri-
¢om ¢innost celého zariadenia je spolahli-
vo, nehluéne a bez rédzov ovlddand zvole-
nym systémom signalizdcie a riadenia, bez
ndroku na rozvody a zdroje tlakového vzdu-
chu alebo oleja. Zariadenie svojim urfenim
pre oblast medziopera&nej dopravy a mani-
puldcie s materidlom prispieva k zautoma-
tizovaniu vyroby stndiastok w strojarstve.

Priklad rieSenia zariadenia na mechanic-
ko-elektromagnetické zaistenie polohy bre-
mien podla vyndlezu je vyobrazeny na pri-
loZenych vykresoch, kde obr. 1 zn4zoriiuje
narys zariadenia a obr. 2 hokorys zariade-
nia.

Zariadenie na mechanicko-elektromagne-
tické zaistenie polohy bremien podla obr. 1
a 2 je tvorené rdmom 1, na ktorom je spo-
lu s telesom 2 a konzolou padky 6 uchytend
konzola elektromagnetu 3 nestica elektro-
magnet 4, ktory je s nosnym elementom 8
spojeny v konzole pdky 6 otofne uloZenou
pékou 5, prifom samotny nosny element 8
zakondeny navddzacou kladkou 9 je v tele-
se 2 hybne uloZeny pomocou linedrnych ih-
lovych loZisk 10, skrutkami 15 uchytenej dol-
nej dosky 7, prednej priruby 11 s tesniacim
elementom 12 a zadnej priruby 13 dotl4&a-
jicej pruZinu 14.

Zariadenie pracuje takto:

Nosny element 8 zakonfeny navéddzacou
kladkou 9 je vplyvom &innosti pruZiny 14
vysunuty z telesa 2, o znamené, Ze je v za-
kladnej polohe. Prislusnym sp6sobom zdvi-
hané bremeno svojou nédbeZnou plochou pé-
sobi pri zdvihani na navadzaciu kladku 9
nosného elementu 8, ktord pretd€anim v &a-
pe kopiruje tvar nébeZnej plochy bremena
pri sudasnou zastivani nosného elementu 8
po linedrnych ihlovych loZiskach 10 do te-
lesa 2 a stladani pruZiny 14. Po zdvihnuti
bremena nad troveii loZnej roviny nosného
elementu 8 sa zavihanie bremena zastavi zo-
pnutim prisludného signaliza¢ného systému
a kratkym spdtnym pohybom sa bremeno u-
10Zi na tloZnu rovinu nosného elementu 8.
Pri ndslednom poZadovanom spusteni sa bre-
meno spomenutym prisludnym spésobom zo-
dvihne, nosny element 8 s navddzacou klad-
kou 9 sa pbsobenim elektromagnetu 4 cez
otoéne uloZenu paku 5 zasunie a umoZni tak
bezpe&né spustenie bremena do uréenej po-
lohy. :
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PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na mechanicko-elektromagne-
tické zaistenie polohy bremien sa vyznacuje
tym, Ze na rdme (1) je spolu s telesom (2]
a konzolou pédky (6) uchytend konzola elek-
tromagnetu (3) nestica elektromagnet (4],
ktory je s nosnym elementom (8) spojeny v
konzole paky (6) otofne uloZenou pakou

(5), prifom samotny nosny element (8) za-
kon€eny navdadzacou kladkou (9) je v tele-
se (2) hybne uloZeny pomocou linedrnych
ihlovych loZisk (10), skrutkami (15) uchy-
tenej dolnej dosky (7}, prednej priruby (11)
s tesniacim elementom (12} a zadnej priru-
by (13} dotladajicej pruZinu (14).

2 listy vykresow
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