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(64) Zafizeni pro podavani pfifezd, zejména pro induké&ni ohfivaci kovarenské
stroje

Vyndlez se tykd zaifizeni pro poddvdni p¥ifezl, zejména pro induk®ni oh¥i{veci kovérenské
stroje.

Linky induk&niho ohPfevu zpravidla sestdvajil ze zakladale, vynadee a induk&nfho
oh#{vaciho stroje. Induk¥ni oh¥ivaci stroje mejf poddvdni go induktoru bud tladkové nebo
plynulé. Induk&n{ ohiivaci‘stroje s plynulym poddvénim Jsou plnény bud rusng anebo Jsou
napojeny p¥imo ne zekladad. Nevyhodou zndmych FeSeni zakladadd, napffklad bubnovjch, jako
Je zakladad podle &s. AOQ 160 285 je nepravidelné ddvkovéni prifezld, co% znemoiﬁuje p¥imé
napojeni zekladadd na dopravnik plynulého poddvéni induk¥niho oh¥ivaciho stroje.

Pr{Pezy, vypaddvajici po vice kusech najednou, mohou dopravnik po¥kodit snebo vypadnout
z drﬁhy. Proto se v soulasné dob& v 8ir3im rozsehu vyu¥iveji plnici mechanismy tladkové,
nap¥{klad podle &s. AO 149 167. Nevyhodou zndmych FeSeni tlalkovych plnicich mechanismd
Je pidorysnd nesymetrické uspordddni, které vyZaduje jiny poddvac{ mechenismus p#i plnin{
zésobniku zprava, jiny p¥i plné&ni zleva. Dald{ nevyhodou bfvé nezbytnost pou%it Ji% zmi-
n&ny vynasel, ktery dopravuje oh¥ivané p¥ifezy do zdsobniku tladkového poddvaciho mechenis-~
mu, umist&ného zZpravidla ned drovni vystupu z sutomatického zakladale pri¥ezi.

Nevyhody znémych PeSeni odstranuje prevédinou mérou zaf{zeni pro podévéni pFifezd, zejmé-
na pro indukdni ohiivaci kovérenské stroje, umist&né pFed indukdnim oh¥ivacim strojem, vy-
bavené pevnym p¥ivdd¥cim Zldbkem a vysouvaci tladkou, kde podstata vyndlezu spodivd v tom,

Ze pevny privdd¥ci ¥ldbek, k ndmu? je kyvn& pripojens kledtina, je pfipevnin Zikmo ve sm&ru
piisunu p¥i¥ezd ne podstavci, k n¥muZ je pomoci pékového Xty¥kloubového mechenismu pFipevndn
kyvn& nosny trdmec, na kterém je upevn¥n pomoci &epu otodn& ve vodorovné rovin& %lébek,
opatfeny zardfkou a pfidr¥ovedem. Dal3{ podstatou vyndlezu je, %e pevny privdddci %14bek

Jje opat¥en fotonkou.
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Podstatnou vyhodou zatizeni pro poddvdni pFiFezd podle vyndlezu Je, Ffzené a v koncové
f4z1 k1idné poddvén{ p¥ifezld, zejména na dopravnik plynulého poddvéni induk&nich oh¥iva-
cfch kovdrenskych strojt. Teto vyhoda umoZnuje pouzit pro induk¥ni ohfivaci stroje i zekle-
da%e s nepravidelnym ddvkovénim pP{Fezd. Dal¥i podstathou vyhodou mechenismu dle vyndlezu
Jje mo¥nost poufit Jej k zasunovédn{ prifezd p¥imo do induktord indukénich oh¥ivecich kovd-
renskych strojd. Dals{ podstatnou vyhodou mechanismu pro poddvéni p¥ifezd podle vyndlezu
Je to, %e jednoduchym zplsobem lze tenty% poddvac{ mechanismus adaptovat pro odsun piife-
z8 bud ve smdru jejich p#isunu nebo sm¥rem dopreva &i dolevs.

P¥iklad provedeni zeifzeni pro podévéni prifezd, zejména pro indukini oh¥ivaci kovd-
renské stroje je schematicky znézorn¥n na pFipojenych vykresech, kde na obr. 1 Je pohled
na mechenismus z boku, kdy Zldbek je v horni poloze a na obr, 2 Je p5hled na mechanismus
s natodenym Zldbkem a vysouvalem v pidorysu.

Zat{zeni podle vyndlezu, pro poddvéni prifezd 13, umistdné p¥ed indukdnim oh¥ivacim.
strojem (na vykrese nezndzorn&n) md na podstavcl | pPipevndn 3ikmo ve sm¥ru p¥isunu pr{fezd
13 (obr. 1) pevny pPivéd&ci %ldbek J, k ndmu% Jje pFipojena kle3tina 11. K podstavci 1 Je
pomoci pdk &tyFkloubového mechenismu 2 p¥ipevnZn kyvn¥ nosny trédmec 6 na kterém je upevnén

pomoci ¥epu 7 otodn& ve vodorovné poloze Zlébek 8. Ctyfkloubovy mechanismus 2 je s vyhodou
pohdn¥n silovym vélcem 5.

Otd¢eni nosného trdmce 6 kolem ¥epu 7 miZe byt rovn¥% zajiZt¥no pomoci silového vdlce,
ne vykrese nezndzorn&ného. K Zlébku 8 je p¥ipevndn piidriovaed 10. Zldbek 8 je na své &elni
stén& opat¥en zardfkou 3. Pevny pfivdd&ci Zlédbek 3 je opat¥en fotonkou 12. K podstavci

1 je piipevnén vysouval 4.

Zarizenti podle'vynélezu pro poddvéni prifezd 13 pracuje tak, %e ve vychozi pbloze
je %Zld4bek B8 postaven 3ikmo, Jeko pokradovéni pifivéd&ciho pevného Zldhku 3. P¥ifez 13,
postupujici od zskladale, je ¥dstedn& p¥ibrzdén ve Zldbku 8 pFidrZovedem 10 a zarazi se
na zerd¥ce 3, kde Jje jeho poloha indikovéne nezndzorn&nym indikdtorem polohy. Ve Zldbku
8 se hromadi p¥ifezy 13 tek dlouho, a% pPekryji fotonku 12, kterd 44 povel kledtind 11,
aby seviels pii?ez 13.

Sevient kle¥tiny 11 signalizuje nezndzorndny indikétor polohy, ktery uvede v &innost
silovy vélec 5, JenZ premist{ Zldbek 8 do dolni polohy, kterd je indikovdna nezndzorninym
koncovym spinadem. Potom vysouvad 4 vysune pti¥ezy 13 ze Zldbku 8, prifem%f vysunuti vy-

souvade 4 je indikovdno nezndzorn&nym indikdtorem polohy, ktery umoZni jJeho okemZité zsasu-~
nuti.

Zasunuti vysouvede 4 je indikovédno nezndzorndnym indikdtorem polohy, Jjen% uvede..v &in-
nost‘silovy vdlec 5 & Zldbek 8 je pifesunut znovu do vychoz{ polohy, kterd je indikovéna
nezndzorndnym koncovym spinalem, Jen¥ dd signdl k rozevienf kledtiny 11. Mechanismus
Jje pfipraven k provedeni dal3iho pracovnfiho cyklu. V p¥ipad&, Ze se poZaduje, aby pFifezy
13 opoudtély mechenismus v jiném sméru,'nez Je smér jejich vstupu do mechanismu, je %lébek
8, po premisténi do dolni polohy s vyhodou pootoden kolem &Eepu ] nezndzorndnym silovym
vélcem do poZadovaného sméru, prifem¥ vysouvad 4§ je k podstevci 1 p¥ipevnén tek, aby mohl
pfi¥ezy 13 vysunout ze Zldbku 8 pootoleného do poZadovaného smiru.

Zatizeni podle vyndlezu je urdenoc k poddvédni p¥i¥ezd do indukZnich kovdrenskych ohi{-
vacich strojd.
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1. ZePizeni pro poddvéni p¥iFezl, zejména pro indukdni ohif{vaci kovdrenské stroje, umi-
st&né pied indukénim ohiivacim strojem, vybavené pevnym pfivddécim Zldbkem @ vysouvaci tlad-
kou, vyznadujici se tim, Ze pevny privdddci Zldbek (3), k n&muZ Jje kyvné piipojena kle¥tina
(11), Je piipevnén 3ikmo ve smdru p¥fisunu p¥f¥ezd (13) na podstavei (1), k ndmu% je pomoci
pdkového ¥ty¥kloubového mechanismu (2) pPipevn¥n kyvnd Zldébek (8), opet¥eny zardikou (9)

a pridriovadem (10).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze Zl4bek (8) 3e_ﬁfipevnén kyvn& k podstav-
ci (1) prostfednictvim nosného trdmce (6) a Zepu (7).

3. Zerizeni podle bodu 1, vyznadujici{ se tim, Ze pevny pFivédd&ci Zldbek je opatien
fotonkou (12).
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