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1

Kruhovy tkalcovsky stav zahrnuje vnit¥ni
dil&i listy 7 a vné&jsi dil¢i listy 6, které jsou
uspofddéany do kruhu ve dvou Fadéach kolem
hlavniho hfidele 8 stavu. Pohonné tstroji
pro vyvozeni protismérného zdviZného po-
hybu vnitinich a vnéjSich dil¢ich listd 7, 6
zahrnuje spolu s hlavnim hiidelem 8 oto¢ny
ovlddaci kotou¢ 21 s ovladaci vatkovou lis-
tou 22, kterd spolupracuje s protikladkami
23 upravenymi na vnitfnim dil¢im listu 7.
Takto vyvozeny =zdvizny pohyb vnitiniho
diléiho listu 7 je pfendSen prostrednictvim
ozubeného pfevodového tustroji 24 ve formé
protismérného pohybu na druhy diléi list 6.
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Vynélez se tykd pohonu listdi tkalcovské-
ho, zejména kruhového stavu, v n&€mZ vnit¥-
ni a vnéjsi dil¢i listy jsou uspoFddéany ve
dvou Faddch v kruhu kolem hlavniho hii-
dele stavu, pfiemZ na diléi listy plisobi po-
honné tstroji pro vyvozeni jejich protismér-
ného zdviZného pohybu.

U tkalcovskych stavii tohoto druhu je pro-
tismérny vratny pohyb dvojic dilgich listd
vzhiiru a dolti vyvozovan valkou Fizenym
pfiénym ovlddacim é&lenem nebo jsou oba
diléi listy kaZdé dvojice nahofe a dole spo-
jeny pfes kladku s poh&n&nymi Femeny nebo
fetézy.

Pohonn4 dstroji tohoto druhu podléhaji
v8ak jak zndmo znadnému opotfebeni a jsou
pokaZdé pFicinou vdZnych poruch na piislus-
nych tkalcovskych stavech. Mimoto jsou ta-
kovéto zafizeni velmi ndro¢nd na obsluhu,
adrZbu a vyrobu,

Ulelem vyndlezu je proto poskytnout ta-
kovy pohon listi nahofe popsaného typu,
ktery pri vysoké presnosti ovlddani a mini-
mélnich vyrobnich nékladech pracuje prak-
ticky bez nérok{i na obsluhu a adrZbu a bez
opotiebeni.

Tohoto tGcelu je podle vyndlezu dosaZeno
tim, Ze pohonné tustroji zahrnuje ovlddaci
buben nebo kotoué, ktery je otofny spolu
s hlavnim hiidelem stavu a s nimZ jsou
pies vodici Cleny funkcéné& sprfaZeny vnit¥ni
dilgi listy pro vyvozeni svého vratného
zdviZzného pohybu, pfifemZ tento vratny po-
hyb vnitfnich dil€ich listl je pfenédSen ples
ozubené prevodové dstroji na wvné&jsi diléi
listy jako protismérny vratny pohyb.

PFitom je vyhodné, jestliZe ovlddaci buben
nebo kotou¢ je opatFen axidln& variabilnim
vaCkovym profilem, pfi€emZ je tento profil
vytvofen prstencovou li§tou, kterd vystupuje
radidlng z plasté ovladaciho bubnu nebo
kotoufe a na niZ dosedaji vodici &leny ve
tvaru protikladek upravené na vnitfnich
diléich listech, pFipadné& jestliZe vacCkovy
ovladaci profil je tvofen obvodovou draZzkou
v ovlddacim bubnu nebo kotouci, do niZ
zapadaji vodici ¢leny ve tvaru draZkové
vloZky nebo vodici kladky.

Podle dalSiho Gdelného provedeni zahr-
nuje ozubené prevodové Gstroji mezi kaZdou
dvojicl dil&ich list na kaZdé listové zdviZ-
né ty¢i ozubenou tyc¢ pro spoletny zabér s
ozubenym kolem.

K zamezeni skrucovéni diléich listl je ur-
deno provedeni, v n8mZ ozubené pfevodové
ustroji zahrnuje mezi kaZdou dvojici vnit¥-
nich a vnéjsich dil€ich listd na kaZdé listo-
vé zdviZné tyfi roz§ifenou ozubenou tyé pro
spole€ny z&b&r s ozubenym vélcem nebo s
dvojitym ozubenym kolem.

Pfikladnd provedeni piedmétu vynalezu
jsou v dal3im popisovéna se zfetelem k vy-
krestim, v nichZ znédzorfiuje obr. 1 schema-
ticky kruhovy tkalcovsky stav v bo¢nim Fe-
zu; obr. 2 tkalcovsky stav z obr. 1 v nérys-
ném pohledu; obr. 3 listovy pohon u zafizen{
podle obr. 1 a 2 v perspektivnhim detailnim
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pohledu ve zv&tSeném mé&fitku a obr. 4 ph-
dorysny pohled na alternativni provedeni
ozubeného tustroji u zafizeni zndzornéného
na obr. 3.

Kruhovy tkalcovsky stav podle obr. 1 a
2 spocCivd obylfejné na zdkladnim podstavci
1, na né8mZ je upraven kruhovy rdmovy
nosi¢ 2 nesouci okrouhly paprsek 3,
spinaf a vypinal 4 stavu, jakoZ i dal$i ra-
mové dily 5 pro uloZeni diléich listti 68 a 7.
Tyto dilci listy 6 a 7 jsou v tomoto pripadé
uspofddéany v kruhu ve dvou Fadédch kolem
hlavniho hiidele 8 stavu, takZe v tomto pro-
vedeni vznikaji vné&j8i dil¢i listy 6 a vnitfni
diléi listy 7.

Déle nese stojan 1 nosi¢ 9 pro zafizeni
k odtahu zboZi, které mj. zahrnuje pochon 10
pro odtah zboZi, dale odtahové vélce 11 a
12 a zboZovy val 13. V oblasti odtahu plisobi
téZ rozpinaci zatrizeni 14. Kromé& toho je na
zndzorn&ném tkalcovském stavu vidsét vievo
vdlec 15 a vpravo p¥ivodni vilec 16 pro
osnovni niti a mimoto pfevddéci valecky 17
pro jednotlivé osnovni sekce. Potud odpovi-
dd konstrukce zndzorn&ného tkalcovského
stavu zndmému stavu techniky, takZe nenf
zapotlfebi Z&dného dalsiho vysvétlujiciho
popisu.

ReSeny problém na stroji popsaného typu
spodivd v tzv. listovém pohonu 20 pro vyse
zmin8né vné&jsi dild¢i listy 6 a vnitini diléi
listy 7 ze tielem vyvozeni jejich protismé&r-
ného zdviZzného pohybu nutného pro tvorbu
proS§lupu.

Tento listovy pohon 20 zahrnuje ovlddaci
buben nebo kotout 21, ktery je otoény spo-
lu s hlavnim hridelem 8 stavu a na némZ je
upraven axidlné variabilni vatkovy ovlddaci
profil 22, s nimZ jsou pres vodici &éleny 23
funkéné spraZeny vnitini diléi listy 7 za G-
gelem vyvozeni jejich vratného zdviZného
pohybu vzhiiru a dold.

Vratny zdviZny pohyb vnit¥nich diléich
listh 7 je pak prevdd&n pfes ozubené pre-
vodové dustroji 24 na protib&Zny vratny
zdviZzny pohyb vnéjSich dil¢ich listd 6, coZ
v podrobnostech vyplyvd z obr. 3.

Podle obr. 3, ktery ukazuje listovy pohon
20 v nédzorném, zvétSeném a detailnim po-
hledu, zahrnuje ozubené prevodové dstrojl
24 kaZdé dvojice vnitiniho dilétho listu 7
a vnéjsiho dil¢iho listu 6 (pro prehlednost
je znézornéna pouze jediné dvojice) ozube-
nou tyé 27 na listové zdviZné ty&i 37 a ozu-
benou tyé 26 na listové zdviZné ty&i 38. Ty-
to listové zdviZzné ty€e 36 a 37 jsou vedeny
a uloZeny pro svisly posun ve vhodnych
loZisk&ch 30. S obéma ozubenymi tyfemi 26
a 27 zabira ozubené kolo 25 tak, Ze p¥i po-
hybu ozubené tyle 27 vnitfniho diléiho lis-
tu 7 vzhiiru nebo dold vykonavd ozubend
ty& 26 vné&jsiho diléiho listu 6 soudasné& pro-
tib&Zny pohyb, jak bez dal3iho vyplyvd ze
znédzornéného provedeni.

Jak jiZ bylo nahofe uvedeno, je tento
vratny zdviZny pohyb vnitfnich dildich listh
7 a tim soucasné i protismérny pohyb vnéj-
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§ich dildich listli 6 vyvozovan ovlddacim
vadkovym profilem 22 na ob&Zném ovlada-
cim bubnu nebo kotouti 21.

Podle obr. 3 je ovladaci vackovy profil 22
tvoren prstencovou litou, kterd vystupuje
z plasté ovladactho bubnu nebo kotoufe 21
a na niZ dosedaji vodici ¢leny 23 ve tvaru
protikladek, které jsou usporadany na kaz-
dé z ozubenych tydi 27 vnitFnich diléich
listhi 7.

Podle jiného provedeni miZe byt ovliadaci
vatkovy profil tvofen téZ cobvodovou draz-
kou v ovladacim bubnu nebo kotoudi, do
niZ mohou zapadat vodici €leny ve tvaru
drézkové vloZky nebo vodicich kladek, kte-
ré jsou upraveny na vnitfnich dil¢ich lis-
tech, resp. jejich ozubenych tyCich. Toto
alternativni provedeni neni na vykresech
Znézornéno.

6

Obr. 4 predstavuje dal$i variantu prove-
deni vySe popsaného uzubeného prevodo-
vého 1stroji 24 v pldorysném pohledu, z
n8hoZ je patrno, Ze ozubené tyde 26 a 27 na
listovych zdviZnych tyCich 36 resp. 37 jsou
provedeny v pomérné znacné $iFi a slouZi
k zab&ru s dvojitym ozubenym kolem 25’
nebo s odpovidajicim ozubenym vélcem.

U tohoto pfikladného provedeni je soucas-
né zabratiovdno krouceni pfisludnych dil-
¢ich listd 6, 7, jakoZ i jejich zdviZnych tyci
v loZiskdch 30, takZe je moZno se obejit bez
zpravidla nékladnych vodicich prvk pro
dilci listy.

Z ptredchoziho popisu vyplyva, Ze vynélez
poskytuje mimo¥ddné robustni, jednoduchou
a presné ridici koncepci pohonu listd na
kruhovém tkalcovském stavu.

PREDMET VYNALEZU

1. Pohon listl tkalcovského, zejména kru-
hového stavu, v ném# vnitfni a vnéjsi dilci
listy jsou usporddany ve dvou fadach v kru-
hu kolem hlavniho hiidele stavu, pfFifem?Z
na diléi listy pasobi pohonné ustroji pro
vyvozeni jejich protismérného zdviZného
pohybu, vyznadujici se tim, Ze pohonné -
stroji zahrnuje ovlddaci buben nebo kotoué
(21}, ktery je oto&ny spolu s hlavnim hii-
delem (8) stavu a s nimZ jsou pres vodici
¢leny (23) funkéné spfaZeny vnitini dilci
listy (7) pro vyvozeni svého vratného zdviz-
ného pohybu, piidemZ tento vratny pohyb
vnitfnich diléich listli (7) je prendSen pfes
ozubené pilevodové ustroji (24) na vnéjsi
dil¢i listy (6) jako protismérny vratny po-
hyb.

2. Pohon listlt podle bodu 1, vyznalujici
se tim, Ze ovladaci buben nebo kotou¢ (21)
je opatfen axidlné variabilnim vackovym
profilem (22).

3. Pohon listd podle bodu 1 nebo 2, vy-
znadujici se tim, Ze ovladaci vaCkovy profil
(22) je vytvofen prstencovou liStou, kterd
vystupuje radidlné z plasté ovladaciho bub-

nu nebo kotoude (21) a na niZ dosedaji vo-
dici ¢leny (23) ve tvaru protikladek upra-
vené na vnitfnich diléich listech (7).

4. Pohon listd podle bodu 1 nebo 2, vy-
znadujicl se tim, Ze ovladaci vactkovy profil
(22} je tvofen obvodovou dréZkou v oviéa-
dacim bubnu nebo kotouéi (21}, do niZ za-
padaji vodici &leny (23] ve tvaru drézkové
vloZky nebo vodici kladky.

5. Pohon listli podle bodu 1, vyznadujici
se tim, Ze ozubené prevodové tustroji (24)
zahrnuje mezi kaZdou dvojici dil¢ich listl
(7, 6) na kaZdé listové zdviZné tyCi (37, 36)
ozubenou ty¢ (27, 26) pro spolefny zahér
s ozubenym kolem (25).

6. Pohon listi podle boddl 1 a 5, vyznacu-
jici se tim, Ze vodici Cleny (23] jsou uspo-
Ff4dany na ozubené ty¢i (27) vnitfnich dil-
¢ich listd (7).

7. Pohon listd podle bodd 5 a 6, vyznacuji-
ci se tim, Ze ozubené tyce (27, 26) jsou rozsi-
fené pro spoletny zab&r obou spolupracuji-
cich ozubenych tyCi (27, 26) kaZdé dvojice
dil¢ich list@ (7, 6) s ozubenym valcem nebo
s dvojici ozubenych kol (25).

2 listy vykresit




2168389

\
24

20 23

—— —— ¢ —— e +
_— - ———

. . . H
R R Y R I

|
J

b — . — e ——

I
L

e o o s ) ot s, S g bt Pt i SIS U magt e el S et S S S S o A— — —

2

Obr.



216838

21

Obr. 4

i25‘




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

