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OZET

KATLANIR BOMLU MOBIL VINCLERDE DENGE AGIRLIGINI KALDIRMA
KOLU MEKANIZMASI

Bulus, ving ana govdesi Uzerine irtibatlanarak destek agdirliginin hareket
ettiriimesini saglayan kaldirma kolu mekanizmasi olup o©zelligi; bahsedilen
ving ana govdesi ve destek kol ile irtibatlanarak hareketin aktarimasini
saglayan ana kol, bir ucundan ana kol ile irtibatlanan diger ucundan destek
agirhginin  konumlanmasini saglayan ve hareketi aktaran destek kolu,
bahsedilen ana kol ve bahsedilen destek kol ile irtibatlanarak gerekli tahrigin

ana kol ve destek kola verilmesini saglayan tahrik elemanlari icermesidir.

(Sekil-1)
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iISTEMLER

Ving ana govdesi (101) Uzerine irtibatlanarak destek agirhdinin (106)
hareket ettiriimesini saglayan kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup
ozelligi;

- bahsedilen ving ana govdesi (101) ve destek kol (103) ile irtibatlanarak
hareketin aktarilmasini saglayan ana kol (102),

- bir ucundan ana kol (102) ile irtibatlanan diger ucundan destek
agirhginin (106) konumlanmasini saglayan ve hareketi aktaran destek
kolu (103),

- bahsedilen ana kol (101) ve bahsedilen destek kol (103) ile irtibatlanarak
gerekli tahrigin ana kol (101) ve destek kola (103) verilmesini saglayan
tahrik elemanlari (104) icermesidir.

Istem-1'e uygun bir kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup ozelligi;
bahsedilen destek agirliginin (106) maksimum yukseklige kaldirnldiginda
destek kola (103) carpmasini engelleyen ve destek kol (103) Uzerine

acilan destek agirlik girintisi (103.1) icermesidir.

Istem-1"e uygun bir kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup ozelligi;
bahsedilen ana kollarin (102) ve destek kollarin (103) birbiri ile senkron
olarak g¢alismasini saglayan ve kaldirma kolu mekanizmasinin (100)

mukavemetini arttiran ara destek elemani (107) icermesidir.

Istem-1'e uygun bir kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup ozelligi;
bahsedilen destek kol (103) ile irtibatlanarak bahsedilen destek agirigina
(106) konumlanma yuzeyi olusturan baglanti elemani (105) icermesidir.
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Tarifname
KATLANIR BOMLU MOBIL VinLERDE DENGE AGIRLIGINI KALDIRMA
KOLU MEKANIZMASI

Teknik Alan

Bulus, genel olarak mobil vinglerde dengenin saglanmasini destekleyen
balans agirlik setlerinin kaldiriimasini saglayan kaldirma kolu mekanizmasi

ile ilgilidir.

Bulugs o0zellikle, katlanir bomlu mobil vinglerde kaldirlan yukun
dengelenmesini desteklemek amaciyla kullanilan balans agirlik setinin
kaldirimasini saglayan kaldirma kolu mekanizmasi ile ilgilidir

Onceki Teknik

Gunumuzde kullanilan katlanir bomlu mobil vinglerde, kaldirilan yukun
dengelenmesinde kullanilan balans agirhik setleri  ving govdesine
takilmaktadir. Ving govdesine takilan bu balans agirlik setleri yatay eksende
ve dikey eksende hareket edememektedir. Sadece irtibatlandigi ving govdesi
ile birlikte 360 derece donebilmektedir.

Mevcut teknikteki katlanir bomlu cift kirma mobil vinglerde, ikinci kirma takili
olmadidi durumlarda kaporta Uzerinde durmaktadir. Ving gobegi etrafinda
kendi ekseninde calisma yaparken ving govdesine irtibathi bulunan balans
agirhgi seti ikinci kirmaya ¢arpmakta ve ving donememektedir. Bahsedilen
balans agirhk setinin yatay ve dikey eksenlerde hareket kabiliyeti
olmadigindan ikinci kirmanin kaporta uzerinden alinmasi gerekmektedir.
Bahsedilen ikinci kirmanin kaporta uzerinden alinabilmesi igcin forklift ya da
ving kullaniimasi gerekmektedir.
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Teknigin bilinen durumunda yasanan bu problemler nedeniyle zaman
kayiplari ve isgucu kayiplari olusmaktadir. ikinci kirmanin arag Uzerinden

alinmasi i¢in kullanilan araclar nedeniyle ekonomik kayiplar olusmaktadir.

Onceki teknige ait olarak yapilan patent arastirmasinda TR2010/06277
bagvuru numarali patentin teknik icerigi; Bulug konusu, ticari amagli
kullanilmak uzere is makinesi olarak tasarlanan ve kamyon gibi ticari
tastyicilarin uzerine montaji yapilarak yuk kaldirmada kullanilan katlanir
bomlu ving ile ilgilidir. Ozelligi; zemine temas eden sabitleme ayaklarini
dikey dogrultuda hareket ettirebilen dikey hareket pistonlarina sahip olabilen
on veya arka ayak i¢ kovani, on ve arka ayak i¢ kovanlarinin icinde dogrusal
olarak hareket ettigi on ve arka ayak dis kovanlari, dogrusal olarak hareket
eden on ve arka ayak dis kovanlarina yataklik eden kovan yuvalari, kovan
yuvalarinin sabitlendigi sasi ve baglanti elemanlari ile kamyon uUzerine
sabitlenen sasinin ustunde bulunan gember digli cevresinde 360° donebilen
kuleden meydana gelmesidir.

Onceki teknige ait olarak yapilan patent arastirmasinda TR2010/06277
basvuru numaral patentin teknik iceriginde goruldugu uzere balans agirhk
setinin yatay ve dikey eksende hareketi soz konusu degildir. Bu nedenle

ikinci kirmaya carpma ve calismayi engelleme durumlari s6z konusudur.

Sonug olarak agirlik kaldirma kolu mekanizmasinda gelistirmelere gidilmekte,
bu nedenle yukaridaki deginilen dezavantajlan ortadan kaldiracak ve mevcut

sistemlere ¢cozum getirecek yeni yapilanmalara ihtiyac duyulmaktadir

Bulusun Ag¢iklanmasi

Mevcut bulus, yukarida bahsedilen gereksinimleri karsilayan, tum
dezavantajlar ortadan kaldiran ve ilave bazi avantajlar getiren kaldirma kolu

mekanizmasi ile ilgilidir.
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Bulusun ana amaci; kaldirma kolu mekanizmasi sayesinde balans agirlik
setinin yatay ve dikey eksende hareket etmesini saglayarak ikinci kirmaya

carpmadan galismasidir

Bulusun bir amaci; balans agirlik setinin kaldirilabilir olmasidir.

Bulusun bir bagka amaci; ikinci kirmayi kaporta uzerinden alma gereksinimini

ortadan kaldirmasidir.

Bulusun bir diger amaci; ikinci kirmayi kaporta uzerinden almak icin gerekli
ving forklift gibi araglarin kullaniimasini engellemesi sayesinde zaman

kayiplarinin, iggucu kayiplarinin ve ekonomik kayiplarin onune gegmesidir.

Bulusun bir amaci; balans agirlik setinin yatay ve dikey eksende hareket
ettirilebilmesi sayesinde yuk dengelenmesine katkida bulunmasidir.

Yukarida bahsedilen ve asagidaki detayli anlatimdan anlasilacak tum
avantajlari gerceklestirmek Uzere mevcut bulus; ving ana govdesi Uzerine
irtibatlanarak destek agirhginin hareket ettiriimesini saglayan kaldirma kolu
mekanizmasi olup ozelligi; bahsedilen ving ana govdesi ve destek kol ile
irtibatlanarak hareketin aktariimasini saglayan ana kol, bir ucundan ana kol
ile irtibatlanan diger ucundan destek agirliginin konumlanmasini saglayan ve
hareketi aktaran destek kolu, bahsedilen ana kol ve bahsedilen destek kol ile
irtibatlanarak gerekli tahrigin ana kol ve destek kola verilmesini saglayan

tahrik elemanlari icermesidir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tum avantajlari asagida verilen
sekiller ve bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama
sayesinde daha net olarak anlasilacaktir. Bu nedenle degerlendirmenin de bu

sekiller ve detayli agiklama goz 6nune alinarak yapilmasi gerekmektedir.
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Bulusun Anlasiimasina Yardimci Olacak Sekiller

Mevcut bulusun yapilanmasi ve ek elemanlarla birlikte avantajlarinin en iyi
sekilde anlasilabilmesi icin asagida aciklamasi yapilan sekiller ile birlikte

degerlendiriimesi gerekir.

Sekil-1; Bulus konusu kaldirma kolu mekanizmasinin yandan iki boyutlu bir

gorunumudur.

Sekil-2; Bulus konusu kaldirma kolu mekanizmasinin yandan iki boyutlu diger

gorunumudur.

Sekil-3; Bulus konusu kaldirma kolu mekanizmasinin destek agirhginin (106)

maksimum yukseklikteki yandan iki boyutlu bir gorunumudur.

Pargca Numaralari

100- Kaldirma kolu mekanizmasi
101- Ving ana govde

102- Ana kol

103- Destek kol

103.1- Destek agirlik girintisi
104- Tahrik elemani

105- Baglanti elemani

106- Destek agirhgi

107- Ara destek elemani

D: Ving donme ekseni
X: X ekseni
Y:Y ekseni
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Bulusun Detayli Agiklanmasi

Sekil-1°de bulus konusu kaldirma kolu mekanizmasinin (100) yandan iki
boyutlu bir gorunumii resmedilmistir. Bulus, kaldirma kolu mekanizmasi (100)
sayesinde destek adirh§inin (106) X ekseni (X) ve Y ekseninde (Y) hareket
etmesini saglayarak ikinci kirmaya c¢arpmadan calismasina imkan

vermektedir.

Sekil-2’de bulug konusu kaldirma kolu mekanizmasinin (100) yandan iki
boyutlu diger gorunumu resmedilmistir. Bulus, ving ana govdesi (101) uzerine
irtibatlanarak destek agirhiginin (106) hareket ettirilmesini saglayan kaldirma
kolu mekanizmasi (100) ile ilgilidir. Bahsedilen ving ana govdesi (101) ve
destek kol (103) ile irtibatlanarak hareketin aktarilmasini saglayan ana kol
(102) bulunmaktadir. Bir ucundan ana kol (102) ile irtibatlanan diger ucundan
destek agirhiginin (106) konumlanmasini saglayan ve hareketi aktaran destek
kolu (103) bulunur. Bahsedilen ana kol (101) ve bahsedilen destek kol (103)
ile irtibatlanarak gerekli tahrigin ana kol (101) ve destek kola (103) verilmesini
tahrik elemanlari (104) tarafindan saglanmaktadir. Bahsedilen destek
agirhginin (106) maksimum yukseklige kaldirildiinda destek kola (103)
carpmasini engelleyen ve destek kol (103) Uzerine acilan destek agirlik
girintisi (103.1) bulunmaktadir. Bahsedilen bu destek agirlik girintisi (103.1)
destek agirhigin (106) kosesine uygun olacak sekilde 90 derece olarak
aclimaktadir. Bahsedilen ana kollarin (102) ve destek kollarin (103) birbiri ile
senkron olarak calismasini saglayan ve kaldirma kolu mekanizmasinin (100)
mukavemetini arttiran ara destek elemanlari (107) bulunmaktadir. Bahsedilen
destek elemanlar (107) silindir boru seklinde segilmektedir. Destek kol (103)
ile irtibatlanarak bahsedilen destek agirligina (106) konumlanma yuzeyi

olusturan baglanti elemani (105) bulunmaktadir.
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Sekil-3'te  bulus konusu kaldirma kolu mekanizmasinin (100) destek
agirhginin (106) maksimum yukseklikteki yandan iki boyutlu gorunumu

resmedilmistir.

Bulus konusu kaldirma kolu mekanizmasinin (100) calisma mantigi su
sekildedir;

Ving donme ekseni (D) etrafinda dénen ving ana govdesi (101) ile irtibatlanan
ana kollar (102), tahrik elemanlari (104) vasitasiyla X ekseni (X) ve Y
ekseninde (Y) hareket etmektedir. Bahsedilen ana kollar (102) ile irtibatlanan
destek kollar (103), tahrik elemanlan (104) vasitasiyla X ekseni (X) ve Y
ekseninde (Y) hareket etmektedir. Destek kollarin (103) ve ana kollarin (102)
birbiri ile senkron galismasini saglamak ve kaldirma kolu mekanizmasinin
(100) mukavemetini arttirmak amaciyla ara destek elemanlar (107)
bulunmaktadir. Bahsedilen bu ana kollara (102) ve destek kollara (103) tahrik
elemanlari (104) tarafindan verilen tahrik sayesinde destek agirhgin (106) X
ekseni (X) ve Y ekseninde (Y) hareket etmesi saglanmaktadir.
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iISTEMLER

Ving ana govdesi (101) Uzerine irtibatlanarak destek agirhdinin (106)
hareket ettiriimesini saglayan kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup
ozelligi;

- bahsedilen ving ana govdesi (101) ve destek kol (103) ile irtibatlanarak
hareketin aktarilmasini saglayan ana kol (102),

- bir ucundan ana kol (102) ile irtibatlanan diger ucundan destek
agirhginin (106) konumlanmasini saglayan ve hareketi aktaran destek
kolu (103),

- bahsedilen ana kol (101) ve bahsedilen destek kol (103) ile irtibatlanarak
gerekli tahrigin ana kol (101) ve destek kola (103) verilmesini saglayan
tahrik elemanlari (104) icermesidir.

Istem-1'e uygun bir kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup ozelligi;
bahsedilen destek agirliginin (106) maksimum yukseklige kaldirnldiginda
destek kola (103) carpmasini engelleyen ve destek kol (103) Uzerine

acilan destek agirlik girintisi (103.1) icermesidir.

Istem-1"e uygun bir kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup ozelligi;
bahsedilen ana kollarin (102) ve destek kollarin (103) birbiri ile senkron
olarak g¢alismasini saglayan ve kaldirma kolu mekanizmasinin (100)

mukavemetini arttiran ara destek elemani (107) icermesidir.

Istem-1'e uygun bir kaldirma kolu mekanizmasi (100) olup ozelligi;
bahsedilen destek kol (103) ile irtibatlanarak bahsedilen destek agirigina
(106) konumlanma yuzeyi olusturan baglanti elemani (105) icermesidir.
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KATLANIR BOMLU MOBIL VINCLERDE DENGE AGIRLIGINI KALDIRMA
KOLU MEKANIZMASI

Bulus, ving ana govdesi Uzerine irtibatlanarak destek agdirliginin hareket
ettiriimesini saglayan kaldirma kolu mekanizmasi olup o©zelligi; bahsedilen
ving ana govdesi ve destek kol ile irtibatlanarak hareketin aktarimasini
saglayan ana kol, bir ucundan ana kol ile irtibatlanan diger ucundan destek
agirhginin  konumlanmasini saglayan ve hareketi aktaran destek kolu,
bahsedilen ana kol ve bahsedilen destek kol ile irtibatlanarak gerekli tahrigin

ana kol ve destek kola verilmesini saglayan tahrik elemanlari icermesidir.

(Sekil-1)
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