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약

본 고안  동 항 시스  한 치 /수신 단말 에 한 것 , 특히 GPS   DGPS
  는 신  수신하는 GPS안 나(6) ;  GPS안 나(6)   수신  신   

 치 정보  득하게 는 DGPS수신 (7) ;  DGPS수신 (7)  /수신 단말 (9) 에  
니 (10)에 전달 는 신  치 정보  추출하고, 수신 단말  주  치 정보  전달하는 커넥

(8) ;   치정보 신  생하고, 주   치신  283∼325㎑  주파수 역
 처 하는 /수신 단말 (9) ; 니 (10)에 는 해 에   치  주   치
 시하는 니 (10) ;   치정보  신하고, 주   치  수신하는 /수신 안
나(11)  포함하여  것  특징  하 , 러한 본 고안     주  들  치  

해 에 나타내므  항시 타 들  치  실시간  파악할 수 게 어, 안개낀 날 나 악천
시  충돌 과 난 동 등  할 수 게 ,   다 비  체할 수 는 
술적  전  할 수 고,  들  착한 다보다 비  적게 들어  어 들  보  

가능하고,  들   항시 충돌  하여 경제적 실  절감할 수 는 과  거  수 
게 다.

3

 간단한 

 1  종래  GPS  한 동 항 치   나타낸 능 블 , 

 2는 본 고안에  동 항 시스  한 치 /수신 단말  개  나타낸 개략 ,

 3   2에 한 동 항 시스  한 치 /수신 단말   나타낸 능 블럭
다.

 주  에 한  

1 : GPS수신                                2 : CD-ROM 생 치

3 : 원격제어 치                            4 : LCD 시패널

5 : 컴                                  6 : GPS안 나

7 : DGPS수신                               8 : 커넥

9 : /수신 단말                           10 : 니

11 : /수신 안 나

고안  한 

    고안  적

        고안  하는 술  그 야  종래 술
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본  고안  GPS(Global  Positioning  System)에  한  것 ,  특히  GPS  DGPS(Differential  Global 
Positioning System)   는 신  수신하여 항시 각 들간  충돌  피하고 , 주

에 는 에   치  신하고 타   치신  수신할 수   
동 항 시스  한 치 /수신 단말 에 한 것 다.

주 하다시피, GPS는 20,183㎞ 공에  1  2   공전하   치에 한 좌 신  신한 
시각에 한 신  신하는 GPS , 6개   각각에 3개씩 총 18개(각 에 한 비 

 포함하  총 24개 .)등간격  치한 , GPS수신  하여  GPS 에  신  신  
수신, 처 함  GPS수신 가 존 하는 치  검출할 수 는 치 다. 

GPS안 나  GPS수신  루어 는 수신  하여, 3개  GPS 에  신 는 신  검
출하함   치  검출하는 치 다(단, 3차원 측정  경 에는 4개  GPS  신

가 필 함.).

또한,  신  전하고 는 차량  어 에 는  치  알 수  뿐만아니라, 적  
착하는  시하여 주는 것  차량  항 치라 한다. 

한편, 종래  GPS  한 동 항 치는,  1에  시한  같 , GPS안 나  GPS수신  
루어져, GPS 에  신 는 GPS  좌   시각  수신하는 GPS수신 (1) ; 

가 저  CD-ROM  동 시 ,  출하는 CD-ROM 생 치(2) ; 에 스플
는 비스정보  택하고, 택  정보 에 커  치시킨  클 (Click)하는 원격제어 치(3)
; CD-ROM에  출   에 차량  치  시하는 LCD 시패널(4)과;  GPS수신 (1)
 해 GPS  신 가 검출 , 동차  절 치  연 하고, 연  절 치  각종 비스정

보   LCD 시패널(4)에 나타내는 컴(6)  포함하여 다. 

러한 GPS  한 동차 항 치는,  GPS수신 (1)에 3개  GPS 에  신  신 가 
검출 는  여  판단하여, 3개  GPS 에  신  신 가 검출 ,  신  GPS  
좌 , 시각에 한 신  하여 동차  치에 한 좌  검출하고  LCD 시패널(4)에 
동차 치  나타내는 동  수행한다. 

또한,  원격제어 치(3)  하여 에 스플 는 정보  택하고, 택  비스정보 
에 커  치시  클 함  택한 비스정보   LCD 시패널(4)에 스플 하는 동
 수행한다. 

한편, 에는 AVL(Automatic Vehicle Location) 라 하여 차량  치  GPS   계 한 , 
룰라 망과 같  신망  해  제 에 신하는 시스  축하여 차량항 시스 에 적 하고 

는 태 , 에 어  미  미 해 에  정 한 치  시해 주는 시스  
고 , 나라  해안 수  1998년에 7개  DGPS  워 20m 정  차  갖는 DGPS

비스  실시할 정에 다. 

그러나,  같  종래  항 치에 어 는,  해안에  한  주  들  치  파악
할 는 다  하는 ,  다  해 는 니 에 는 해 에 주  들  치  
나타내 는 함 ,   경 에는   치  나타내주는 GPS  한 시스 과 
주  들  치  파악하는  다  한 시스  2가 만  갖추고 어, 다  해  
주  들  치 정보  해 에 나타내  한다. 에 라, 해안  매  복 하고  많  

나라  에 는 안개나 천시  안전 항에 어  많고, 특히 연안항해  경 , 충돌  
험  가   출  한 경  파   피해라는 한 문제점  었다.

        고안  루고 하는 술적 과제

본 고안   같  종래  문제점  해 하 한 것 , 해안에 안개가 끼어  항  어  
, GPS   는 신  DGPS   는 신  수신하여  치  정 히 계
하여 주   니 에 치가 나타날 수   치  신함 , 항시  

간  충돌  할 수 는 시스  제공하는  그 적  다.

 같  적  달 하  하여 본 고안 동 항 시스  한 치 /수신 단말 는, 
GPS   DGPS   는 신  수신하는 GPS안 나 ;  GPS안 나   수신  신

   치 정보  득하게 는 DGPS수신 ;  DGPS수신  /수신 단말  에  
니 에 전달 는 신  치 정보  추출하고, 수신 단말  주  치 정보  전달하는 커넥
;   치정보 신  생하고, 주   치신  283∼325㎑  주파수 역  처
하는 /수신 단말 ; 니 에 는 해 에   치  주   치  시하는 
니 ;   치정보  신하고, 주   치  수신하는 /수신 안 나  포함하여 

 것  특징  한다.

    고안    

하, 술한 내  본 고안에  실시  해 히 하  다 과 같다.

본 고안   3에 시한  같 , GPS   DGPS   는 신  수신하는 GPS안 나(6)
;  GPS안 나(6)   수신  신    치 정보  득하게 는 DGPS수신 (7) ; 

 DGPS수신 (7)  /수신 단말 (9) 에  니 (10)에 전달 는 신  치 정보  추출하
고, 수신 단말  주  치 정보  전달하는 커넥 (8) ;   치정보 신  생하
고, 주   치신  283∼325㎑  주파수 역  처 하는 /수신 단말 (9) ; 니 (10)
에 는 해 에   치  주   치  시하는 니 (10) ;   치정
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보  신하고, 주   치  수신하는 /수신 안 나(11)  포함하여 본 실시  한다.

하,  같   동 항 시스  한 치 /수신 단말  동  과정   2  3
 참조하여 하  다 과 같다.

본 고안   2에 시한  같 ,  과 주 에 는 타  치정보  GPS안 나  
하여 신  수신한 , 좌  함  타  치  파악할 수  하고,  

과 타 에 착 어 는 정보 /수신  안 나  하여 간 해당 치  알 수  
한 것 ,  해 에   나 타  치정보  GPS안 나(6)  하여 수신하게 , 
DGPS수신 (7)는   신    치  정보  득하여,  커넥 (8)  해  /수신 
단말 (9)  출 시키 ,  /수신 단말 (9)는  신   에 치한 니 (10)  해

에    타  치  시하게 다. 

그 고,  /수신 단말 (9)는 해당 치정보  처  한 신  283∼325㎑  주파수 역  
/수신하게 , /수신 단말 (9)가 생시킨   치 정보는 /수신 안 나(11)  해 

주 에 는 타  신한다. 

또한,  타   신한  정  치  정보신 는  술한  동  과정  역순에  라,   /수신 
안 나(11)  해  수신한  ,  /수신  단말 (9)가  정  처  실행하게  ,  어   

니 (10)에 해당 치  스플 하게 , 해 에   과 타 과  치 정보  
 /수신하게 고,  근거  해당  치  파악할 수 는 것 다.

한편, 본 고안  본 고안  술적  어나  않는 내에  다양하게 실시할 수 다.

    고안  과

에  펴본  같  본 고안 동 항 시스  한 치 /수신 단말 는,   
 주  들  치  해 에 나타내므  항시 타 들  치  실시간  파악할 수 게 
어, 안개낀 날 나 악천 시  충돌 과 난 동 등  할 수 게 ,   

다 비  체할 수 는 술적  전  할 수 고,  들  착한 다보다 비  적게 
들어  어 들  보  가능하고,  들   항시 충돌  하여 경제적 실  절감
할 수 는 과  거  수 게 다. 

(57) 청  

청 항 1 

GPS   DGPS   는 신  수신하는 GPS안 나 ;  GPS안 나   수신  신
   치 정보  득하게 는 DGPS수신 ;  DGPS수신  /수신 단말  에  
니 에 전달 는 신  치 정보  추출하고, 수신 단말  주  치 정보  전달하는 커넥
;   치정보 신  생하고, 주   치신  283∼325㎑  주파수 역  처
하는 /수신 단말 ; 니 에 는 해 에   치  주   치  시하는 
니 ;   치정보  신하고, 주   치  수신하는 /수신 안 나  포함하여 

 것  특징  하는 동 항 시스  한 치 /수신 단말 .
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