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(54) Pohon jizdniho kola
Vyndlez se tyké pohonu jizdntho kola ™

vyutivajfctho sily rukou i nohou. Sila
rukou se prend¥i pres vykyvnd ¥iditks

upevndnd na Sepu S4ste¥ndé otolném v lo-
$isku Piditek, um{st¥ném v podélné rovin&
kola na ¥epu predni vidlice. Hnaci moment
se prenddi z Zepu Pid{tek p¥es kloubovou
spojku na hnaci hi¥idel, uloZeny v loZisku
upevnéném na rému. Na hnacim h¥ideli je
péks spojend s tdhlem pripojenym ke klou-
bu pedélové pdky, upevnéné ns peddlovém
h¥fdeli. Vysledny moment se prendi{ pfe-
vodem na zadni kolo. Vhodné uspofadédni
umofnuje docilit rovnomérndjéiho prib&hu
celkového hnaciho momentu. Za¥{zeni lze
vyu¥{t i ne konstrukcich soudasnych jizd-
nich kol. Pohon jfzdniho kola vyu¥%iv
dfeln# dynamiku t8le p¥i jizdé a dociluje
se jim vyS&{ vyu¥it{ energie cyklisty.
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Vynélez se tykd pohonu jizdnfho kola, umo¥nuj{ciho vyuiit sily nohou i rukou.

A% dosud vyuif{vala jizdnl kola k pohoin Jon‘lily nohou, kterd byls piendSena ples
pedélové péky a pFfevod k sadnfmu kolu. Hnaci moment byl sdvisly na kolmém primdtu resene
pedélové péky ke sméru sily nmohou, proto kolisal od nulové do maximélni hodnoty. Sfla
rukou nebyla vyulita, protofe se cyklista opiral o pevné ¥{dftke, Jind uspoféddni pohonu
jiséntho kola vyukivala k penosu sily rukou posuvné F{adftke a soustavu pfevodd k pohonu
sadnfho kola nebo také rotainiho pohybu #{dftek spojenych Fetdzovim prevodem s pohonen
sadntho kola. Tato uspoféddnf byla pomérné slofitd. Neumo¥novsla teké docflit optimdlniho
pribéhu momentu od sily rukou vihledem k momentu od s{ly nohou, tj. maximdlniho momentu
od sf{ly rukou pi#i teoreticky nulovém momentu od s{ly nohou v pFibliZn¥ svislé poloze
pedélovych pdk. Zarfzeni byla slofitd a nebylo mofno je vyufit p¥i dpravé klasickjch jizd-
nich kol. Vechny tyto nevyhody se projevovely zejména p¥i poZsdovanych velkych vykonech.
Jizdn{ kols byla slokitd. Celkovdé nebylo moZné vyu¥it d¥innd fyziologicky binomicky pohyb
t¥la cyklisty, & tim 1 Jeho energii k pohonu jizdniho kola.

Uvedené nevjihody odstrabuje predmét vyndlezu pohonu jizdniho kola, obsahujici p¥evod
ne sedni kolo s peddlového hifdele s peddlovymi pdékami, otolnou predni vidlici s piednim
kolem a F{dftky, téhls, lokisks, Zepy a spojky, Jehok podstata spolivéd v tom, ¥fe na Zepu
vidlice je v podélné roviné pfedniho kola umisténo Fidftkové lo¥isko, v n¥mf je Fiditkovy
Bep spojeny pevnd s Fiditky s spojeny ples kloubovou spojku, umisténou v prodlou¥ené ose
%epu s hnscim hif{delem, ktery prochéz{ h¥{delovym loZiskem upevainym na rému v Jjeho
podélné roviné. Ne hnacim hifdeli Je pfipevnéns pdka p¥ipojend pes pdkovy kloub na prvoi
konec téhla, jeho¥ druhy konec je p¥ipojen na kloub umistdny na prvani peddlové péce.

Vjhodného pribéhu hnaciho momentu se doc{ll tim, Ze prvni pedélovéd péka je tverovéna
jako ¥ést szalomeného hiidele, prilemi v hornf dvrati peddlového Zepu na prvani peddlové
péce je kloub umistdn na prvni peddlové péce pribliin¥ ke kolmici vshleden ke spojanici
osy peddlového hi{dele s pékovym klouben.

Hnac{ hifdel amdfe byt d¥len ma dvé Zdsti spojené spojkou, Jejii plesuvnd Zdst Je
spolednou ¥dsti blokovactho zarizeni predn{ &dsti hnaciho hiidele.

Hnac{ hifdel je vhodné umistit n¥kdy tek, ¥e svird s vodorovamou rovinou ostry ihel
& h¥fdelové lofisko Je upevni¥no na zadni ty¥i k rédmu.

K nastaven{ vzdjemné polohy Fi{dftek a peddlovych pdk je tdhlo pF¥ipojeno k pékovéamu
kloubu pifes regulednf ¥roub.

K symetrickému pFenosu sily Je moEné volit pdku dvoursmennou a oba jeji konce piipo-
jit ptes dva pdkové klouby na prvnil konce dvou téhel, jejich¥ druhé konce jsou pFipojeny
ne dva pitsludné klouby umistdné ns prval peddlové péce a na druhé pedédlové pdce.

V symetrickém uspotddéni dvoursmenné péky mohou byt téhla tvorens lenky, ¥{m¥ se
zjednodudf konstrukial uspofddéni.

Uspordddni pohonu jizdniho kola Je nezévislé na prevodu k zadnimu kolu a lze jej
vyufit u ménitelného pPevodu. Je snadno aplikovatelné na dosavadni jizdn{ kola jako
pridavné ze¥fzeni. Lze Je teké vyu¥it u tandemového jizdnfho kola, kde druhd F{dftka
jsou upevn¥éna na ¥epu oto¥ném v lo¥isku spojeném s rémem.

Celkové pFiné¥{ pohon jizdnfho kola podle predmétu vyndlezu U¥inndJ&{ vyuZit{ energie
cyklisty @ lépe odpovidd fyziologickému pisobeni sil pii J1{z48 a soulasn® odstranuje
stroulou polohu horn{ ¥dst{ t&le cyklisty p¥i jfzdd. ’
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Pi‘ikladj uspof¥ddéni pohonu jfzdiho kola podle predmétu vynédlezu jsou zndzorndny
na pFilo¥enych vykresech obr. 1, obr. 2, obr. 3 a pribéh hnacich momentd je znézornén na
obr. 4 & obr. 5.

Na obr. ! je zndzorn¥no klasické jizdni kolo s rémem }, ve kterém je uloZeno zadni
kolo 24, zatimco pFfedni kolo 23 Jje ulofeno ve vidlici s Zepem 3, prochdzejicim loZ¥iskem 4
upevnéném ve svislé rovind na rému 1. Ne rdmu 1 Je umistén otolny peddlovy hiidel 16 s
prvn{ peddlovou pédkou !4 a druhou peddlovou pékou 15. Peddlovy hifdel 16 je spojen feté-
zovym pfevodem 21 se zadnim kolem 24. R{d{tke 25 jsou ¥dste¥n& otolné v p¥i¥né roviné
predniho kola 23 a mechanickym prevodem spojens s peddlovym h¥fdelem 16. Na Zepu 3 p¥edni
vidlice 2 je v podélné rovin¥ predniho kola 23 umisténo F{dftkové loZisko 5, ve kterém
Je otdén& $#1d{tkovy Eep 6 spojeny pevnd s Ffdfltky 23. Riditkovy Zep § Je pfes kloubovou
spojiu 7 spojen s hnacim h¥fdelem 8, ulofenym v hiidelovém loZisku 9 upevndnym na rému 1.
Kloubovd spojks 7 md%e byt nap¥. pruiny n¥fdel nebo homokineticky kloub a je umisténa
v prodloufené ose Xepu 3. Na hnacim h¥fdeli 8 Je upevnéns pdke 10 s pékovym kloubem 11,
ne kterém je pripojen prvni konec tdéhla 12, jeho% druhy konec je p¥ipojen ke kloubu 13
umf{sténému na prvni peddlové pdce 14. Prvni peddlové péka 14 je Fe¥ena ve tvaru Edsti
zslomeného hifdele a je tvarovéna tek, %e v horni uvrati peddlového Zepu 22 na konci
prvnl peddlové piky 14 Jje kloub 13 uristén pFibliZn¥ na kolmici prochdzejici osou pedsé-
lového hi{dele 16 vzhledem ke spojnici peddlového h¥idele 16 s pékovym kloubem 11. Hnac{
n¥idel 8 je déleny na dvd Zdsti, které jsou spojeny spojkou. 19, jeji% pFesuvnd dst Je
spolefnou Zdsti blokovactho zafizeni 20 predni Zdsti hnsciho hiidele §, pfidem¥ blokovaci
zari{seni 20 je pripevnéné k rdmu 1. Téhlo 12 Jje pPipojeno na pékovy kloub 11 pres regulalni
Sroub 17.

Na obr. 2 je zndzornéno Jiné uspordddni, které mé hneci h¥idel 8 a ¥{dftkovy Zep &
sklon¥ny, prilemi h¥idelové loZisko 9 je upevnéno na svislé zadnil ty®i 18 rdému 1. PFi
tomto uspordddni Je smdr s{ly rukou kolmy na rovinu hnacfho h¥idele 8. Umist&ni pdky 10
je vhodné, a proto prvni peddlové pdka 14 mi%e byt mén& vytvarovéna ne¥ p¥i uspotdddni
podle obr. 1. : :

Na obr. 3 je zndzornén bohon jizdnfho kola, ktery mé pdku 10 dvouramennou. Oba konce
péky 19 jsou pfipojeny na prvn{ konce dvou téhel 12 tvo¥enych lanky, jejichZ p¥{sluné
druhé konce jsou pFripojeny na odpovidajici dva klouby 13, umisténé na prvn{ peddlové
péce 14 & na druhé peddlové péce 15. Prvani peddlovd pdka 14 je tfefens bez p¥{&ného tvaro-
vén{. Celkovd tato kombinace pohonu dédvéd mo¥nost ménd néro¥néjéimu FeSeni kloubd.

7 .

‘Funkco pohonu jf{zdniho kola je zfejmé z priloenych,obr. 1, obr. 2 & obr. 3. S{la
rukou cyklisty je prendsena pres vykyvny pohyb ¥iditek 25 a% na peddlovy hiidel 16 tak,
%e se selfid moment od sily rukou Moe moment od sfly nohou ¥ _. S{la rukou se nepiendsf
rudivé do Ffzeni jizdnfho kola, protoZe Fiditkovy Zep Je umistdn v podélné roving predni-
ho kola 23. Vhodné Jje takové usporddéni, Ze smérhﬁykyvu ¥{ditek 25 Je opalny vzhledem
k prvn{ peddlové pdce 14, co¥ odpovidd prirozené reakci t¥la cyklisty p¥i jizd&. Pohon
od rF{dftek 25 lze vyrsdit rozpojenim spojky 13 & gouXasnd zablokovénim p¥edni Z4sti hna-~
¢iho hifdele 8 v blokovacim ustroji 20. T{m se funkce pohonu jizdniho kola shoduje s

dosevadnimi pohony Jizdnich kol a ifdftka 25 jsou v jedné poloze.

Ka obr. 4 a obr. 5 jsou znézorndny pribshy momentd od s{ly rukou M., 2 sily nohou
¥ a celkového hnaciho momentu !¢. Pribsh momentd je znézorném pro jednu otd¥ku pedédlového
{dele 16. Predpoklddd se, %e sily rukou i nohou Jjsou konstantnf{. Na obr. 4 jsou prib&hy
momentd pro jednoduss{ Fedeni pohonu jizdntho kola podle obr. 3. Na obr. 5 Jjsou zndézoranény
pribdhy momentd pro uspordddni pohonu jizdnfho kola podle obr. 1 & obr. 2. Prvnl peddlovd
péka 14 Jje vyhodnd vytvtrovéha tak, ¥e pfi nulovém momentu od s{ly nohou, tj. p#i pFibli%-

né avislé poloze peddlovych Zepd 22, je moment od sily rukou pPend¥en z ¥{ditek prévd

maximdlnf.
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PREDMET VYINKLKLEZU

1. Pohon jizdniho kola, obsahujfci pfevod na zedni kolo z peddlového hiidele s pedé-
lovymi pdkemi, na jejich% konci jsou peddlové Zepy, a obsahujict predn{ vidlici s plednim
kolem a *iditky, tdhla, loZiske, ¥epy a spojky, vyznaleny tim, %e na &epu (3) vidlice (2)
Je v podélné roviné prednftho kola (23) umistdno Ffdf{tkové loX¥isko (5), v n¥mi je Ffdltkovy
tep (6) spojeny pevnd s F{ditky (25) a spojeny pies kloubovou spejku (7), umistdmou
v prodloufend ose Zepu (3), s hnacim hifdelem (8) prochdzejicim hi{delovym lofiskem (9),
které je upevnéné na rdmu (1) v jeho podélné rovind, pFiZemf na hnscim hi{deli (8) Je
péks (10) pPipojens pies pdkovy kloudb (11) na prvni{ konec tdhla (12), jeho% druhy konec
Je piipojen na kloub (13) umistény na prvanil peddlové pdce (14).

2. Pohon jizdniho kola podls bodu 1, vysnaZeny tim, Ze prvni peddlovd pdka (14) Je
tvarovéna jeko ¥dst zalomeného hiidele tak, %e v hornf dvrati peddlového Zepu (22) na
konci prvni peddlové pdky (14) Je kloub (13) umistdn na prvni peddlové péce (14) pFiblii-
né na kolmici vzhledem ke spojnici osy peddlového hitfdele (16) s pdkovym kloubem (11). "

3. Pohon jizdn{ho kola podle bodu 1, vyznafeny tim, %e hnaci hifdel (8) je d¥leny
na dvd® &dsti spojené spojkou (19), jejiZ presuvnd ¥dst je spolelnou souldsti blokoyactho
za¥{zeni (20) pFedni Zdsti hnaciho h¥{dele (8).

4. Pohon jizdafho kola podle bodu 1, iyznaéony,tih,,ie hnaci hifdel (8) a Ffditkovy
Zep (6) svirajl s vodorovamou osou ostry dhel a hiidelové loZisko (9) Je upevandno na
zadnf ty¥i (8) rdmu (1).- '

5. Pohon jfzdniho kola podle bodu 1, vyzna¥eny tim, %e téhlo (12) je pfipojeno na
pékovy kloub (11) pies regula¥n{ ¥roub (17). ’

6. Pohon jizdnfho kola podle bodu 1, vyznaleny tim, %e pdka (10) je dvoursmennd a obs
Jjeji konce jsou p¥ipojeny pres dva pdkové klouby (11) ne prvni{ konce dvou téhel (12),
JedichZ druhé konce jsou piipojeny na dva pFisludné klouby (13), umistiné ns prvani peddlové
péce (14) a na 4ruhé peddlové pdce (15).

7. Pohon jizdniho kols podle bodu 5, vyznaleny tim, Ze tdhla (12).duou tvofena lenky.

4 vykresy
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