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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest ciggnik zebatej kolejki szynowej podwieszonej, znajdujgcy zastoso-
wanie w pracach transportowych, zwtaszcza w gérnictwie podziemnym.

Znany jest, na przyktad z opisu polskiego wzoru uzytkowego PL66742Y1 zesp6t pociggowy gor-
niczej kolejki podwieszonej, przemieszczajgcy sie po podwieszonym ciggu szyn jezdnych. Zespot
sktada sie z umieszczonego w Srodkowej czesci zestawu energotwdrczego, zawierajgcego silnik spali-
nowy i wytwornice energii do zasilania ciggnikow usytuowanych pomiedzy zestawem energotwoérczym
a zwréconymi przeciwnie do siebie kabinami sterowniczymi, stanowigcymi skrajne elementu zespotu
pociggowego kolejki podwieszonej. Ciggniki wyposazone sg w kota zebate palcowe, osadzone na li-
stwach zebatych umieszczonych na dolnej powierzchni szyn jezdnych.

Znana jest rowniez, na przyktad z polskiego opisu patentowego PL219522B1, gérnicza kolejka
podwieszona z napedem cierno-zebatym, w ktérej kazdy z ciggnikéw ma mozliwo$¢ sprzegania, badz
roztgczania swego kota zebatego z listwami zebatymi szyn jezdnych. Ciggnik posiada korpus zawie-
szony od géry dwoma zespotami tocznymi na dolnej poétce szyn jezdnych, w ktérym znajduje sie prze-
suwny szufladowo, w ptaszczyznie pionowej, zespdt suwakowy zawierajgcy pionowe koto zebate o po-
ziomej osi obrotu, prostopadtej do ptaszczyzny pionowej przechodzacej przez o$ szyn jezdnych, wypo-
sazone w naped silnikowy. Koto to po zasprzegleniu z listwg zebatg szyny jezdnej powoduje przemiesz-
czanie sie ciggnika po torowisku. Do zasprzeglenia kotfa z listwg zebatg stuzy jarzmo z tgcznikami po-
ruszanymi sitownikiem hydraulicznym, dzieki ktérym zesp6t suwakowy zawierajgcy koto zebate jest
przesuwany szufladowo wzgledem korpusu w gore do zasprzeglenia, lub w dét do wysprzeglenia kota
z listwy zebate;.

Pracujace w srodowisku znacznego zanieczyszczenia rézne ciggniki majg tendencje do zaklesz-
czania sie i zacinania przy $lizgowym przemieszczaniu sie zespotu suwakowego w korpusie, co sprawia
znaczne trudnoéci ruchowe. Trudno$ci te potegowane sg w miare zuzywania sie elementdw tgcznikow
i prowadnic, co wymaga zwiekszonego zakresu prac remontowo-konserwacyjnych.

Celem wynalazku jest opracowanie takiej konstrukcji ciggnika zebatej kolejki podwieszonej, ktéra
zabezpieczy przed zakleszczaniem sie zespotu suwakowego w korpusie i zasadniczo uprosci konstruk-
cje mechanizmu zasprzeglania i wysprzeglania kota zebatego, powodujgcego przemieszczanie si€ cig-
gnika po torowisku.

Ciagnik zebatej kolejki szynowej podwieszonej, zawierajgcy korpus, ktérego gérna cze$é ma ze-
spoty toczne dla zawieszenia czesci gérnej na szynie jezdnej, a dolna cze$é, o zmiennym w pionie
potozeniu wzgledem czesci gérnej, wyposazona jest w zazebiane z listwg zebatg szyny jezdnej pionowe
koto zebate o poziomej osi obrotu, poprzecznej wzgledem tejze szyny, ktére to koto zaopatrzone jest
w naped wolnoobrotowy, przy czym na obu koricach czesci gornej korpusu usytuowane sg przegubowe
uchwyty do mocowania ciegiet elementéw sktadowych kolejki podwieszonej, charakteryzuje sie tym, ze
na jednym koncu czes¢ gorna czes¢ korpusu, ponizej uchwytu, potgczona jest z czescig dolng korpusu
zawiasowo z poziomg 0sig obrotu, przy czym czesS¢ gorna i cze$é dolna jednoczesnie potgczone sg
podnos$nikiem, ustalajgcym pionowe potozenie czesci gérnej wzgledem czesci dolnej, ktérego skok,
mierzony w ptaszczyznie prostopadiej do szyny jezdnej i przechodzacej przez o$ obrotu kota zebatego
czesci dolnej, jest nie mniejszy niz wysokos$¢ zeba listwy zebatej szyny jezdne,;.

Korzystnie, zawiasowe potgczenie czesci gornej i czesci dolnej korpusu stanowi sworzen o po-
ziomej osi obrotu, za$ podnos$nik jest podnosnikiem Srubowym.

Korzystnie, ptaszczyzna przechodzgca przez o$ obrotu kofa zebatego czesSci dolnej zlokalizo-
wana jest w przedziale ograniczonym przez pionowe ptaszczyzny prostopadte do szyny jezdnej prze-
chodzgce przez osie obrotu rolek jezdnych skrajnych zespotéw tocznych.

Korzystnie, ptaszczyzna przechodzgca przez o$ obrotu kota zebatego czesSci dolnej zlokalizo-
wana jest przy jednej z pionowych ptaszczyzn prostopadtych do szyny jezdnej i przechodzacych przez
osie obrotu rolek jezdnych skrajnych zespotéw tocznych.

Korzystnie, podno$nik Srubowy jest samohamowny.

Korzystnie, podnos$nik srubowy ma Srube osadzong jednym koricem w nakretce oprawy zamoco-
wanej przegubowo czopami w czesci goérnej korpusu, natomiast drugi koniec Sruby, przechodzace;j
przez oprawe z adapterem osadzong przegubowo czopami w czeSci dolnej, potgczony jest poprzez
sprzegto z silnikiem hydraulicznym.
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Korzystnie podnos$nik Srubowy ma Srube jednym koncem zamocowang przegubowo w czeSci
gornej korpusu, natomiast drugi koniec $ruby, przechodzacej przez nakretke oprawy osadzonej prze-
gubowo czopami w czesci dolnej korpusu, potgczony jest poprzez sprzegto z silnikiem hydraulicznym.

Korzystnie, cze$S¢ gérna i czes¢ dolna korpusu majg odpowiadajgce sobie czujniki kraricowe, wy-
znaczajgce ich skrajne wzajemne potozenia.

Zasadniczg zaletg ciggnika wedtug wynalazku jest wyeliminowanie szufladowego przesuwania
kota zebatego wzgledem korpusu i listwy zebatej szyny jezdnej na rzecz zawiasowego mechanizmu
przemieszczania kota zebatego. Dzieki temu nie dochodzi do zakleszczenia sie elementéw prowadza-
cych koto zebate, a samo zasprzeglenie jest ptynne dzieki wspomaganiu napedu kota zebatego. Sam
mechanizm zawiasowego przemieszczania kota zebatego wzgledem listwy zebatej szyny jezdnej jest
konstrukcyjnie bardzo prosty i odporny na powstawanie sytuacji awaryjnych. Dzieki podno$nikowi $ru-
bowemu uzyskano ograniczenie skoku ruchu zasprzeglajgcego i wysprzeglajacego koto zebate przy
petnym zabezpieczeniu jego pozycji w sytuacji zaniku zasilania ciggnika. Wyb6r konkretnego wykonania
podnosnika Srubowego nie stwarza probleméw technicznych i jest zalezny od miejscowych warunkéw
funkcjonowania kolejki podwieszone;j.

Wynalazek zostat blizej objasniony w przyktfadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia ciggnik zawieszony na szynie jezdnej w widoku z boku, z czeSciowym wycieciem w czesci dol-
nej i czesci gérnej korpusu, w stanie wysprzeglonym kofa zebatego z listwy zebatej szyny jezdne;j,
fig. 2 — taki sam widok ciggnika, z cze$ciowym wycieciem czesci dolnej korpusu, w stanie zasprzeglenia
kota zebatego z listwg zebatg szyny jezdnej, fig. 3 — ciagnik w widoku od czota na podnos$nik Srubowy
w stanie wysprzeglenia kota zebatego, fig. 4 — ciggnik w widoku z boku, z czotowym wycieciem korpusu,
z uwidocznieniem podno$nika Srubowego w stanie wysprzeglenia kofa zebatego, fig. 5 — podno$nik
Srubowy w widoku rozstrzelonym, zas fig. 6 — podnos$nik Srubowy w widoku z boku.

Ciagnik 1, jak zilustrowano na fig. 1, 2, 3 i 4, zawieszony jest przesuwnie za pomocg dwoch
zespotéw tocznych 2a, 2b czesci gérnej 3a korpusu 3 na szynie jezdnej 4, ktéra od dotu zawiera listwe
zebatg 4a. Kazdy ze skrajnych zespotéw tocznych 2a, 2b ma rolki jezdne 5 o poziomych osiach obrotu
O1. Czes$¢ gorna 3a korpusu 3 posiada na obu koncach przegubowe uchwyty 6 do przytgczania, po-
przez sworznie 7, ciegiet elementéw skfadowych pociggu, na przykfad kabin sterowniczych, wzglednie
zestawu energotworczego. Na jednym koncu cze$¢ gérna 3a korpusu 3, ponizej uchwytu 6, potgczona
jest z czescig dolng 3b korpusu 3 zawiasowo z poziomg osig obrotu 02, przy czym wspomniane pota-
czenie zawiasowe stanowi sworzen 8. Pozioma o$ obrotu O2 sworznia 8 jest prostopadta do ptaszczy-
zny pionowej P1, przechodzgcej miedzy rolkami jezdnymi 5 przez $rodnik szyny 4, a cze$¢ dolna 3b
wyposazona jest w zazebiane z listwg zebatg 4a szyny jezdnej 4 pionowe koto zebate 9 o poziomej osi
obrotu, poprzecznej wzgledem tejze szyny 4, wyposazone w naped wolnoobrotowy 10. Przeciwlegte do
sworznia 8 cze$é gorna 3a korpusu 3 potgczona jest z czescig dolng 3b korpusu 3 za pomocg podno-
Snika $rubowego 11, ustalajgcego potozenie czesci dolnej 3b wzgledem czesci gérnej 3a, a tym samym
pozycje kota zebatego 9. Podnos$nik $rubowy 11 jest samohamowny, co zabezpiecza jego pozycje przed
samoczynng zmiang potozenia po zaniku zasilania ciggnika 1 i sktada sie, jak zilustrowano na fig. 5 6,
ze Sruby 11a, ktéra jednym koncem osadzona jest w nakretce 11b oprawy 11c zamocowanej przegu-
bowo czopami 11d w czesci gérnej 3a korpusu 3. Natomiast drugi koniec $ruby 11a, ktéra przechodzi
przez oprawe 11e, wyposazong w adapter 11g, osadzong przegubowo czopami 11f w czesci dolnej 3b,
potgczony jest poprzez sprzegto 12 z napedowym silnikiem hydraulicznym 13. W tym przypadku obie
oprawy 11c i 11e decydujg o potozeniu Sruby 11a podnosnika 11, a tym samym o odlegtosci czesci
dolnej 3b od czesci gérnej 3a potgczonych zawiasowo sworzniem 8.

Nakretka 11b moze by¢ réwniez usytuowana w oprawce 11e osadzonej w czesci doinej 3b kor-
pusu 3, a wtedy $ruba 11a jest od géry zamocowana obrotowo i nieprzesuwnie w czesci gornej 3a, co
nie zostato pokazane na rysunku i wéwczas czesS¢ dolna 3b korpusu 3 przemieszcza sie w goére i w do6t
po Srubie 11a.

Skok S realizowany przez podnos$nik $rubowy 11, mierzony w ptaszczyznie P2 prostopadtej do
ptaszczyzny P1 i przechodzacej przez o$ obrotu O3 kota zebatego 9 jest nie mniejszy od wysoko-
Sci h zeba listwy zebatej 4a szyne jezdnej 4, co umozliwia bezkolizyjne zasprzeglanie oraz wysprzegla-
nie kota zebatego 9.

Pozadanym jest rowniez, aby prostopadta do szyny jezdnej 4 ptaszczyzna P2, przechodzgca
przez poziomg o0$ obrotu O3 kola zebatego 9, zlokalizowana byta w przedziale T wyznaczanym przez
pionowe ptaszczyzny P3, P4, przechodzace przez osie obrotu O1 rolek jezdnych 5 skrajnych zespotéw
tocznych 2a, 2b, lub w bezposrednim sasiedztwie jednej z ptaszczyzn P3 lub P4. Ponadto, cze$¢ gérna
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3a i czesé dolna 3b korpusu 3 wyposazone sg w czujniki krancowe 14 wyznaczajgce ich skrajne wza-
jemne pofozenia.

Przyktad wykonania nie wyczerpuje wszystkich mozliwosci realizacji wynalazku, wchodzgcych
w zakres ochrony okres$lone zastrzezeniami patentowymi. Mozliwym jest zastosowanie podno$nika o in-
nej konstrukcji, niz podnos$nik srubowy oraz zawiasowego zazebiania kota zebatego z listwg zebatg
szyny jezdne;.

Zastrzezenia patentowe

1. Ciagnik zebatej kolejki szynowej podwieszonej, zawierajgcy korpus, ktérego gérna czeS¢ ma
zespoty toczne dla zawieszenia czeSci gornej na szynie jezdnej, a dolna cze$¢, o zmiennym
w pionie potozeniu wzgledem czesSci gérnej, wyposazona jest w zazebiane z listwg zebatg
szyny jezdnej pionowe kofo zebate o poziomej osi obrotu, poprzecznej wzgledem tejze szyny,
ktére to koto zaopatrzone jest w naped wolnoobrotowy, przy czym na obu korcach czesci
gornej korpusu usytuowane sg przegubowe uchwyty do mocowania ciegiet elementéw skta-
dowych kolejki podwieszonej, znamienny tym, ze na jednym koncu gérna cze$¢ (3a) korpusu
(3), ponizej uchwytu (6), potaczona jest z czeScig dolng (3b) korpusu (3) zawiasowo z pozioma
osig obrotu (O2), przy czym cze$¢ goérna (3a) i czesé dolna (3b) jednoczesnie potgczone sg
podno$nikiem (11), ustalajgcym pionowe potozenie czesci gérnej (3a) wzgledem czesci dolnej
(3b), ktérego skok (S), mierzony w ptaszczyznie (P2) prostopadtej do szyny jezdnej (4) i prze-
chodzacej przez o$ obrotu (O3) kota zebatego (9) czesci dolnej (3b), jest nie mniejszy niz
wysoko$¢ (h) zeba listwy zebatej (4a) szyny jezdnej (4).

2. Ciagnik wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiasowe potgczenie czesci gérnej (3a) i cze-
Sci dolnej (3b) korpusu (3) stanowi sworzen (8) o poziomej osi obrotu (02), zas podnoénik (11)
jest podno$nikiem Srubowym.

3. Ciaggnik wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze ptaszczyzna (P2) przechodzgcaprzez o0$ ob-
rotu (O3) kota zebatego (9) zlokalizowana jest w przedziale (T) ograniczonym przez pionowe
ptaszczyzny (P3, P4) prostopadte do szyny jezdnej (4) i przechodzgce przez osie obrotu (O1)
rolek jezdnych (5) skrajnych zespotéw tocznych (2a, 2b).

4. Ciagnik wedtug zastrz. 3, znamienny tym, ze ptaszczyzna (P2) przechodzgca przez o$ obrotu
(O3) kota zebatego (9) zlokalizowana przy jednej z pionowych ptaszczyzn (P3, P4).

5. Ciggnik wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze podnosnik $rubowy (11) jest samohamowny.

6. Ciagnik wedtug zastrz. 2 albo 5, znamienny tym, ze podnos$nik Srubowy (11) ma Srube (11a)
osadzong jednym koncem w nakretce (11b) oprawy (11¢) zamocowanej przegubowo czopami
(11d) w czesci gornej (3a) korpusu (3), natomiast drugi koniec $ruby (11a), przechodzacej
przez oprawe (11e) z adapterem (11g) osadzong przegubowo czopami (11f) w czesci dolnej
(3b), potgczony jest poprzez sprzegto (12) z silnikiem hydraulicznym (13).

7. Ciaggnik wedtug zastrz. 2 albo 5, znamienny tym, ze podnos$nik Srubowy (11) ma $rube (11a)
jednym koncem zamocowang przegubowo w czesci gérnej (3a) korpusu (3), natomiast drugi
koniec $ruby (11a), przechodzacej przez nakretke (11b) oprawy (11e) osadzonej przegubowo
czopami (11f) w czesci dolnej (3b) korpusu (3), potgczony jest poprzez sprzegto (12) z silni-
kiem hydraulicznym (13).

8. Ciaggnik wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze cze$é gérna (3a) i czeS¢ dolna (3b)
korpusu (3) majg odpowiadajgce sobie czujniki krancowe (14), wyznaczajgce ich skrajne wza-
jemne potozenia.
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