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(54) НАВЕДЕНИЕ НА ОРИЕНТИРЫ ОРТОПЕДИЧЕСКОГО УСТРОЙСТВА

(57) Формула изобретения
1. Ортопедическое устройство, содержащее:
индуктивный электромагнитныйдатчик, содержащийнецилиндрическуюмонтажную

плату и по меньшей мере две катушки датчика, причем катушки датчика соединены с
платой по существу планарно под углом друг к другу, причем катушки датчика не
перекрывают друг друга.

2. Ортопедическое устройство по п.1, в котором плата имеет соотношение сторон
больше примерно 1,5:1.

3. Ортопедическое устройство по п.1, в котором плата имеет высоту в пределах от
примерно 0,2 мм до примерно 1 мм, причем высота платы меньше ширины платы.

4. Ортопедическое устройство по п.3, в котором плата имеет ширину меньше
примерно 3 мм.

5. Ортопедическое устройство по п.1, в котором указанные по меньшей мере две
катушки датчика образуютмежду собой угол θ в пределах примерно от 15° до примерно
175°.

6. Ортопедическое устройство по п.1, в котором катушки по меньшей мере частично
вделаны в плату.

7. Ортопедическое устройство по п.1, в котором плата представляет собой печатную
плату, содержащую полиамидный полимер.

8. Ортопедическое устройство по п.7, в котором печатная плата дополнительно
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содержит множество токопроводящих дорожек и спаек.
9. Ортопедическое устройство по п.1, представляющее собой интрамедуллярный

штифт, причем датчик размещен на дистальной части указанного интрамедуллярного
штифта.

10. Ортопедическое устройство по п.1, дополнительно содержащее вытянутую часть,
внешняя поверхность которой снабжена по меньшей мере одним конструктивным
элементом под размещение индуктивного электромагнитного датчика.

11. Ортопедическое устройство по п.1, представляющее собой зонд, выполненный
с возможностью съемного соединения с ортопедическим стабилизирующим
приспособлением.

12. Система идентификации ориентира, содержащая:
генератор поля для генерирования магнитного поля;
ортопедическое устройство, снабженное по меньшей мере одним ориентиром и

помещенное в магнитное поле;
по меньшей мере один датчик, содержащий нецилиндрическую монтажную плату и

по меньшей мере две катушки датчика, установленные на указанной плате и
присоединенные к указанной плате по существу планарно и под углом θ друг к другу,
причем катушки датчика не перекрывают друг друга, причем датчик находится от
указанного по меньшей мере одного ориентира на заданном расстоянии;

устройство идентификации ориентира;
процессор, предназначенный для обработки данных от указанного по меньшей мере

одного датчика и использования заданного расстояния для определения положения
устройства идентификации ориентира относительно указанного по меньшей мере
одного ориентира.

13. Способ идентификации ориентира, содержащий следующие этапы:
обеспечиваютналичие ортопедического устройства и первого датчика, размещенного

в известном положении относительно ортопедического устройства; причем
ортопедическое устройствоимеетпроксимальнуюконцевуючасть, дистальнуюконцевую
часть и по меньшей мере один ориентир, размещенный на дистальной концевой части;
причем первый датчик содержит нецилиндрическую монтажную плату и по меньшей
мере две катушки, установленные на указанной плате и соединенные с платой по
существу планарно под углом 9 друг к другу, причем указанные катушки не
перекрывают друг друга;

прикрепляют ортопедическое устройство к одной или к нескольким костям пациента;
наводятся на ориентир, используя устройство идентификации ориентира и выходной

сигнал первого датчика;
используя устройство идентификации ориентира, вводят в контакт с ориентиром по

меньшей мере одно из перечисленного: инструмент или крепежный элемент.
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