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(57) Resumo: METODOS EXECUTADOS POR UM DISPOSITIVO
ACESSORIO PERIFERICO PARA DETERMINAR A POSICAO DO
MESMO E POR UM DISPOSITIVO DE COMUNICAGAO PORTATIL
PARA AJUDAR NA DETERMINAGCAO DA POSICAO DE UM
DISPOSITIVO ACESSORIO PERIFERICO, DISPOSITIVO
ACESSORIO PERIFERICO E DISPOSITIVO DE COMUNICAGAO
PORTATIL. Métodos e dispositivos (1, 3) para determinar a posigéo de
um dispositivo eletrénico (3), tal como um dispositivo acessério, que
obtém sinais de sistema de posicionamento global de um sistema de
posicionamento global baseado em satélite (4). Um terminal (1), tal
como um dispositivo de comunicagédo portatil, esta conectado a uma
rede (2) apresentando acesso a dados de ajuda de sistema de
posicionamento global, que séo transferidos ao dispositivo eletrénico
(3) para executar um calculo de posicado baseado naqueles sinais de
sistema de posicionamento global e naqueles dados de ajuda de
sistema de posicionamento global.
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“METODOS EXECUTADOS POR UM DISPOSITIVO ACESSORIO
PERIFERICO PARA DETERMINAR A POSICAO DO MESMO E POR
UM DISPOSITIVO DE COMUNICACAO PORTATIL PARA AJUDAR NA
DETERMINACAO DA POSICAO DE UM DISPOSITIVO ACESSORIO
PERIFERICO, DISPOSITIVO ACESSORIO PERIFERICO E DISPOSITIVO
DE COMUNICACAO PORTATIL”

Campo Técnico da Invencao

A presente invengdo relaciona-se, de maneira geral, a uma
combinacdo de um dispositivo de GPS eletr6nico periférico e um terminal
mével. Mais particularmente, esta relaciona-se a métodos e dispositivos para
determinar a posic¢do precisa de um dispositivo de GPS eletrénico periférico,
tal como um dispositivo acessorio periférico, por meio de sinais de sistema de
posicionamento global e de dados de ajuda de posicionamento global.
Descri¢ciao da Técnica Antecedente

Dispositivos de GPS independentes portateis bem como telefones
celulares portateis sdo bastaﬁte conhecidos na técnica. Nos anos iniciais, tanto
6s dispositivos de GPS independentes, quanto os telefones celulares portateis,
eram usados separadamente.

Os dispositivos de GPS podem incluir receptores de GPS para
determinar uma posi¢io do proprio dispositivo de GPS fazendo-se uso do bem
conhecido Sistema de Posicionamento Global (abreviado GPS). Como € bastante
conhecido, medindo-se o tempo de viagem dos sinais transmitidos a partir de
satélites de GPS, um dispositivo de GPS pode determinar sua distancia de cada
satélite. Com medigdes 'de distincia de quatro satélites diferentes, o dispositivo
de GPS pode calcular sua posigdo.

Os telefones celulares portateis, por outro lado, eram utilizados
para servicos de comunicagdes dentro de uma rede de comunicagdes sem fios,
tal como o bastante conhecido Sistema Global para Comunicagdes Moveis

(abreviado GSM). Assim, se um usuario de um dispositivo de GPS eletronico
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independente desejasse retransmitir sua informac¢do de posi¢do para uma
estagdo remota, o usuario era requerido localizar dispositivos de comunicagéo
adequados antes de ser capaz de fazer assim. Se mostrou que esta situacéo era
as vezes indesejavel.

Se mostrou que o desempenho de dispositivos de GPS
independentes ndo era sempre satisfatério. Tipicamente, um receptor de GPS
independente convencional deve procurar sinais de satélite e decodificar as
mensagens de navegacdo de satélite antes de computar sua posi¢do. Estas
tarefas requerem normalmente sinais fortes e longo tempo de processamento.
Por conseguinte, se mostrou que o desempenho dos dispositivos de GPS
eletrénicos independentes convencionais pode ser pobre em por exemplo
ambientes com sombra de RF. Além disso, como o processo de receber,
decodificar e processar sinais de GPS diretamente dos satélites de GPS era
lento, ocasionalmente levava muito tempo para um dispositivo de GPS
independente chegar na posi¢do de localizacdo do dispositivo de GPS. Ainda
adicionalmente, estes dispositivos de GPS podem consumir energia excessiva,
por esse meio descarregando rapidamente a bateria.

Ao mesmo tempo, havia um desenvolvimento para aumentar a
funcionalidade de telefones celulares portateis. Como uma conseqiiéncia, era
proposto eventualmente integrar um receptor de GPS em um telefone celular
portatil. Tal telefone celular portatil pode ter, além da capacidade de GPS,
acesso a denominados Dados de Ajuda de GPS cujo formato e transferéncia
sdo padronizados pela organizagdo do Projeto de Sociedade de 3? Geragéo
(3GPP) (veja 3GPP TS 04.31, Rel-6). Deste modo, a rede sem fios, tal como
GSM, pode ajudar o receptor de GPS (por essa razdo: GPS Ajudado (AGPS))
provendo, entre outros dados, uma posi¢do aproximada inicial do receptor de
GPS e a efeméride de satélite e informagdo de relogio. Como uma
conseqiiéncia, quando comparado a dispositivos de GPS independentes

convencionais, que sdo nido ajudados, o receptor de GPS integrado no telefone
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celular pode utilizar sinais mais fracos e/ou determinar mais rapidamente sua
posi¢do. Além disso, GPS ajudado pode habilitar precisdo, disponibilidade, e
cobertura do servi¢o de posi¢do aumentadas.

Enquanto telefones celulares tendo receptores de GPS
integrados sdo difundidos e bem conhecidos hoje, a despesa, tamanho, e
consumo de energia associados com tais dispositivos de combinag¢édo pode néo
atrair a todos os clientes na hora de compra. Por razdes diferentes, alguns
clientes podem desejar s6 a funcionalidade de um dispositivo de GPS ou a
funcionalidade de um telefone celular portétil na hora de compra, e podem
querer mais tarde adicionar funcionalidade adicional. Portanto parece que
surgiu uma necessidade por uma combinagdo alternativa de um dispositivo de
GPS e um telefone celular.

E com respeito a estas consideragdes e outras que a presente
invencdo foi feita. A presente invengdo busca por exemplo diminuir, aliviar
ou eliminar uma ou mais das deficiéncias acima identificadas na técnica e
desvantagens individualmente ou em combinag&o.

Sumario da Invenc¢ao

E um objetivo da presente inven¢do prover métodos e
dispositivos melhorados para determinar a posi¢do de um dispositivo
eletrénico, tal como um dispositivo adicional.

De acordo com um primeiro aspecto, € provido um método
executado por um dispositivo eletrénico, tal como um dispositivo acessorio,
para determinar a posicdo dele, em que o método inclui obter sinais de
sistema de posicionamento global de um sistema de posicionamento global
baseado em satélite; manter uma comunica¢do com um terminal, tal como um
dispositivo de comunicagdo portatil, conectado a uma rede tendo acesso a
dados de ajuda de sistema de posicionamento global; receber dados de ajuda
de sistema de posicionamento global de dito terminal; e executar um calculo

de posi¢do baseado nos sinais de sistema de posicionamento global e nos
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dados de ajuda de sistema de posicionamento global para gerar dados de
posicdo pertencendo a dito dispositivo eletrdnico.

O método também pode incluir, antes da etapa de receber,
transmitir um pedido ao terminal para pedir ao terminal para adquirir os dados
de ajuda de sistema de posicionamento global da rede sem fios e para
adicionalmente transferir os dados de ajuda de sistema de posicionamento
global para o dispositivo eletrénico. Por exemplo, este pedido pode ser um
comando de dados. Adicionalmente, o método pode incluir, depois da etapa
de transmitir o pedido, receber uma notificacdo de dito terminal que dito
terminal permite a provisdo de dados de ajuda de sistema de posicionamento
global ao dispositivo eletrénico.

Além disso, informag&o de progresso sobre o estado do célculo
de posi¢do pode ser transmitida ao terminal.

Além disso, os dados de posi¢do pertencendo ao dispositivo
eletronico podem ser transmitidos ao terminal.

O sistema de posicionamento global baseado em satélite pode
ser por exemplo GPS, GLONASS ou GALILEO. Além disso, o dispositivo
eletrdnico pode ser por exemplo um dispositivo acessoério periférico tal como
um fone de cabega. Ainda adicionalmente, o dispositivo eletronico pode ser
um dispositivo selecionado do grupo incluindo: um dispositivo de GPS
adicional, um computador, um dispositivo de rastreamento veiculo, um
relégio, um dispositivo independente portatil com capacidade de GPS,
Assistente Digital Pessoal (PDA). Além disso, o terminal pode ser por
exemplo um telefone mével, um telefone inteligente ou um comunicador.
Ainda adicionalmente, o terminal pode ser um dispositivo selecionado do
grupo incluindo: um equipamento de comunicagdo de radio moével portatil,
um telefone celular, um radiolocalizador, um computador, um computador
tendo capacidade de GSM, um computador tendo capacidade de telefone,

organizador eletrénico, um equipamento eletrénico portatil em um veiculo, e
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um equipamento de telefone celular em um veiculo.

De acordo com um segundo aspecto, é provido um método
executado por um terminal, tal como um dispositivo de comunicagdo portétil,
para ajudar em determinar a posi¢do de um dispositivo eletrénico, tal como
um dispositivo acessorio, o dispositivo eletrdnico tendo acesso a sinais de
sistema de posicionamento global de um sistema de posicionamento global
baseado em satélite, em que o método inclui adquirir dados de ajuda de
sistema de posicionamento global de uma rede tendo acesso a dados de ajuda
de sistema de posicionamento global; manter uma comunicagdo com o
dispositivo eletronico; e transmitir ditos dados de ajuda de sistema de
posicionamento global do terminal para o dispositivo eletrénico.

O método também pode incluir receber um pedido do
dispositivo eletrénico, dito pedido pedindo ao terminal para adquirir dados de
ajuda de sistema de posicionamento global da rede e transferir os dados de
ajuda de sistema de posicionamento global ao dispositivo eletrénico.
Adicionalmente, o método também pode incluir, depois da etapa de receber o
pedido, transmitir uma notificagdo a dito dispositivo eletrénico que dito
terminal permite a provisdo de dados de ajuda de sistema de posicionamento
global ao dispositivo eletrénico.

Além disso, a etapa de adquirir dados de ajuda de sistema de
posicionamento global da rede pode ser executada carregando periodicamente
os dados de ajuda de sistema de posicionamento global. Possivelmente, isto &
executado em resposta a receber o pedido do dispositivo eletronico.

Ainda adicionalmente, a etapa de transmitir os dados de ajuda
de sistema de posicionamento global do terminal para o dispositivo eletrénico
pode incluir transmitir uma mensagem que encapsula ditos dados de ajuda de
sistema de posicionamento global na mensagem.

O terminal também pode transmitir um pedido para pedir ao

dispositivo eletrdnico para retornar informagédo de progresso sobre o estado de
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um calculo de posi¢do e eventualmente dados de posigdo pertencendo a dito
dispositivo eletronico.

O sistema de posicionamento global baseado em satélite pode
ser por exemplo GPS, GLONASS ou GALILEO. Além disso, o dispositivo
eletrénico pode ser por exemplo um dispositivo acessoério periférico tal como
um fone de cabega. Ainda adicionalmente, o dispositivo eletrénico pode ser
um dispositivo selecionado do grupo incluindo: um dispositivo acessério de
GPS, um computador, um dispositivo de rastreamento de veiculo, um relégio,
um dispositivo independente portatil com capacidade de GPS, um Assistente
Digital Pessoal (PDA). Além disso, o terminal pode ser por exemplo um
telefone moével, um telefone inteligente ou um comunicador. Ainda
adicionalmente, o terminal pode ser um dispositivo selecionado do grupo
incluindo: um equipamento de comunicagio de radio moével portatil, um
telefone celular, um radiolocalizador, um computador, um computador tendo
capacidade de GSM, um computador tendo capacidade de telefone,
organizador eletrdnico, um equipamento eletrénico portatil em um veiculo, e
um equipamento de telefone celular em um veiculo.

De acordo com um terceiro aspecto, é provido um produto de
programa de computador incluindo meio de coédigo de programa de
computador para executar o método efetuado por um dispositivo eletronico,
tal como um dispositivo acessorio, para determinar a posicdo dele, quando
dito meio de codigo de programa de computador e corrido por um dispositivo
tendo capacidades de computador.

De acordo com um quarto aspecto, € provido um produto de
programa de computador incluindo meio de coédigo de programa de
computador para executar o método efetuado por um terminal, tal como um
dispositivo de comunicagédo portatil, para ajudar em determinar a posi¢do de
um dispositivo eletrénico, quando dito meio de cdédigo de programa de

computador € corrido por um dispositivo tendo capacidades de computador.
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De acordo com um quinto aspecto, é provido um dispositivo
eletrénico, tal como um dispositivo acessoério, configurado para receber sinais
de sistema de posicionamento global de um sistema de posicionamento global
baseado em satélite. O dispositivo eletronico inclui um dispositivo de conexdo
operavel para estabelecer e manter comunicagdo com um terminal, tal como
um dispositivo de comunicagdo portatil, para receber dados de ajuda de
sistema de posicionamento global de dito terminal, e uma unidade de
processamento configurada para executar um calculo de posigdo baseado em
ditos sinais de sistema de posicionamento global e ditos dados de ajuda de
sistema de posicionamento global para gefar dados de posi¢édo pertencendo a
dito dispositivo eletrénico.

O dispositivo de conexdo pode ser um transceptor configurado
para comunicagdo de curto alcance ou um conector para conectar o
dispositivo eletrénico a um terminal através de uma conexao por fios.

Além disso, o dispositivo eletronico pode ser configurado para
efetuar o método de acordo com o primeiro aspecto.

De acordo com um sexto aspecto, € provido um terminal, tal
como um dispositivo de comunicagdo portatil, configurado para adquirir
dados de ajuda de posicionamento global de uma rede. O terminal inclui um
dispositivo de conexdo configurado para transmitir ditos dadds de ajuda de
posicionamento global a um dispositivo eletrénico, tal como um dispositivo
acessorio.

O dispositivo de conexdo pode ser um transceptor configurado
para comunicag¢do de curto alcance ou um conector para conectar o terminal a
um dispositivo eletrénico através de uma conexao por fios.

Além disso, o terminal pode ser configurado para efetuar o
método de acordo com o segundo aspecto.

Concretiza¢Ges adicionais da presente invencéo estdo definidas

nas reivindicagdes dependentes.
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Deveria ser enfatizado que o termo "inclui/incluindo" quando
usado ao longo desta especificagdo e reivindicagdes é tomado para especificar
a presenca de caracteristicas declaradas, inteiros, etapas ou componentes, mas
ndo impede a preseng¢a ou adigdo de uma ou mais outras caracteristicas,
inteiros, etapas, componentes ou grupos disso. Além disso, referéncias
singulares ndo excluem uma pluralidade.

Breve Descricao dos Desenhos

Objetivos, caracteristicas e vantagens adicionais da invengéo
aparecerdo da descri¢do detalhada seguinte de concretizagdes diferentes da
invencgdo, referéncia sendo feita aos desenhos acompanhantes, em que:

Figura 1 é uma vista esquematica geral de um terminal moével
conectado a uma rede e varios dispositivos de GPS eletrénicos periféricos.

Figura 2 é um diagrama de bloco de uma concretizagdo de um
terminal movel da Figura 1.

Figura 3 € um diagrama de bloco de uma concretizagdo de um
dispositivo de GPS eletronico periférico da Figura 1.

Figura 4 é um fluxograma de uma concretizagdo de um
método para determinar a posi¢gdo de um dispositivo de GPS eletrénico
periférico da Figura 1.

Figura 5 é um fluxograma de outra concretizagdo de um
método pafa determinar a posi¢do de um dispositivo de GPS eletronico
periférico da Figura 1.

Descriciao Detalhada de Concretizagoes

Figura 1 ilustra um dispositivo de comunicagdo concretizado
como um terminal movel 1 conectado a uma rede 2. A invengédo poderia ser
implementada em qualquer dispositivo de comunicagdo, tal como um
dispositivo de comunicagéo portatil, que € capaz de adquirir Dados de Ajuda
dé GPS 24 de uma rede sem fios 2. Exemplos de dispositivos nos quais a

invengdo pode ser implementada podem por exemplo incluir equipamento de
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comunicac¢io, tal como equipamento de comunicagdo de radio mével portatil
ou segurado a mio, um terminal de radio moével, um telefone moével, um
telefone celular, um radiolocalizador, um comunicador, um organizador
eletrénico, um telefone inteligente ¢ um computador. A invengdo também
pode ser praticada em equipamento eletrénico em um veiculo. Porém, para
simplicidade de apresentagdo, referéncia sera feita em seguida a um terminal
moével 1, que ndo deveria ser interpretado restritivamente, mas em lugar disso
como um exemplo.

Figura 1 também ilustra que o terminal mével 1 pode ser

conectado a varios dispositivos eletronicos periféricos 3, por uma ligagdo sem

fios de curto alcance 31, tal como uma ligacdo de radio ou um ligagdo de IR
(infravermelho), e/ou por uma conexdo por fios 32, tal como um cabo serial.
De acordo com os principios desta concretizagdo da invengdo, os dispositivos
eletronicos periféricos 3 incluem uma capacidade de GPS. Exemplos de
dispositivos de GPS eletronicos periféricos nos quais a invengdo pode ser
implementada podem incluir por exemplo varios dispositivos acessorios
periféricos tais como fones de cabega, Assistentes Digitais Pessoais (PDAs),
computadores, dispositivos de rastreamento de veiculo, relégios, dispositivos

independentes portateis com capacidade de GPS, etc. Porém, para

 simplicidade de apresentacdio, referéncia serd feita em seguida a um

dispositivo de GPS eletrénico periférico 3, que ndo deveria ser interpretado
restritivamente, mas em lugar disso como um exemplo.

A rede sem fios 2 serve o terminal movel 1. A rede 2 pode
incluir elementos de rede tais como uma estagdo de transceptor base (BTS)
21, um controlador de estagdo base (BSC) 22, e um centro de comutagdo
moével (MSC) 23. Nesta concretizagéo, a rede sem fios 2 adicionalmente tem
acesso a ou é capaz de calcular Dados de Ajuda de GPS 24. Por meio de
exemplo, os Dados de Ajuda de GPS podem residir em um servidor de AGPS

remoto, que monitora simultaneamente sinais de satélites de GPS 4 por meio



10

15

20

25

10

de um receptor de GPS. Porém, para o propdsito dos ensinamentos desta
especificagdo, ndo é importante onde na rede 2 os Dados de Ajuda de GPS 24
se originam ou residem, e ndo sera explicado aqui adicionalmente.

Dados de Ajuda de GPS 24 sdo os mesmos para todos os
terminais méveis dentro de uma dada area de localizagdo (geralmente
conhecida como a célula). Por conseguinte, os Dados de Ajuda de GPS 24
ndo sdo especificos a qualquer um terminal moével, mas podem ser usados ao
invés por uma pluralidade de terminais méveis dentro de uma dada area de
localizagdo comum.k Os Dados de Ajuda de GPS 24 sdo compostos de dados
que podem ser entregues da rede sem fios 2 ao terminal mével 1. Os Dados de
Ajuda de GPS 24 podem por exemplo incluir um ou vérios dos seguintes
elementos: a) numero de satélites em vista, b) tempo de referéncia, c)
localizagdo de referéncia (isto €, a localizagdo de BTS de servico), d) ID de
Satélite, Efeméride, corre¢cdes de reldgio, etc., e) corregdes de GPS
diferenciais opcionais (corregdes de DGPS). A transferéncia dos dados de
ajuda de GPS 24 da rede sem fios 2 para o terminal mével 1 pode por
exemplo ser realizada de acordo com a especificagdo de 3GPP TS 04.31 Rel-
6.

Figura 2 ilustra certos componentes, que podem ser integrados
no terminal mével 1. Uma unidade de transmissor/receptor (Tx/Rx) 10 €
operavel para comunicagdo com equipamento de comunicagdo externo. A
unidade de Tx/Rx 10 pode incluir um transceptor para se comunicar, por uma
antena 11, com uma rede de comunicagdo 2 (Figura 1), por exemplo de
acordo com qualquer tecnologia de comunicag@o tal como GSM (Sistema
Global para Comunicagdo Movel), UMTS (Sistema de Telecomunicagio
Mbével Universal), CDMA2000 (Acesso Multiplo por Divisdo de Cddigo) ,
PDS (Sistema Digital Pessoal), ou PDC (Celular Digital Pessoal). A unidade
de Tx/Rx 10 pode ser configurada além disso para comunicag¢do de radio de

curto alcance, tal como Bluetooth®, WLAN (Rede de Area Local Sem Fios),
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ou ZigBee®. Tal comunicagdo de curto alcance pode ser provida para habilitar
uma conexdo sem fios a um dispositivo eletronico periférico 3 (Figura 1).
Adicionalmente ou alternativamente, a unidade de Tx/Rx 10 pode incluir um
transmissor/receptor de IR (Infravermelho). Além disso, um conector de
acessoério 12 pode ser provido para habilitar uma conex@o por fios a um
dispositivo eletronico periférico 3 (Figura 1).

O terminal mével 1 adicionalmente pode incluir varios tipos de
memorias que sdo referenciadas juntamente por numeral de referéncia 13. A
memoria 13 pode incluir uma RAM (Memoria de Acesso Aleatério), uma
ROM (Memoria S6 de Leitura), uma memoria flash, uma memoria nio
volatil, um SIM (Médulo de Identidade de Assinante), etc. Instrugdes de
dados ou software para varias fungdes do terminal moével 1 podem ser
armazenadas na memoria 13. Tais fun¢des podem incluir por exemplo uma
cAmera, uma mensagem, um reprodutor de midia, ou uma fun¢do de lista
telefonica. Estas fungdes sdo providas para a interagdo ou beneficio de um
usuario. Porém, outras fungdes podem ser invisiveis para o usudrio, tal como
o estabelecimento atual de uma chamada telefoénica e/ou sessdes de
comunicagio de dados, etc. Além disso, a memoéria 13 pode ser capaz de
armazenar (em uma porg¢do 13') Dados de Ajuda de GPS 24 (Figura 1). Como
previamente mencionado, os dados de Ajuda de GPS 24 (Figura 1) podem ser
transferidos ao terminal moével 1 da rede sem fios 2 por exemplo de acordo
com a especificagio de 3GPP TS 04.31 Rel-6. A transferéncia pode ser
comandada ou pedida pelo usuario do terminal mével 1 ou pedida pelo
proprio terminal moével 1.

O terminal mével 1 também pode incluir uma CPU (Unidade
de Processamento Central) 14 para controlar a operagéo e fung¢do do terminal
movel 1.

O terminal moével 1 tipicamente também inclui uma interface

de usuario, que pode incluir um alto-falante 15, um microfone 16, um monitor
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17, e um dispositivo de entrada de usudrio 18, tudo do qual estd conectado a
CPU 14. O dispositivo de entrada de usuério 18 pode por exemplo incluir um
teclado tendo teclas alfanuméricas convencionais (isto é, 0-9, A-Z, e #, *).
Além disso, o dispositivo de entrada de usuario 18 pode incluir outras teclas,
manipuladores, teclas de navegagio, etc., para operar o terminal movel 1.

O terminal mével 1 pode adicionalmente incluir uma bateria
19 ou outra fonte de energia elétrica, tal como conexdo a rede de CA, células
solares etc., para energizar os varios circuitos que sdo requeridos para operar
o terminal mével 1.

Figura 3 ilustra certos componentes, que podem ser integrados
em dispositivos eletrénicos periféricos 3, que sdo construidos e operados de
acordo com esta concretizagdo. Uma unidade de transmissor/receptor (Tx/Rx)
33 €& operavel para comunicagdo de curto alcance, através de ligagdo 31
(Figura 1), com dispositivos de comunicagdo externos, tal como o terminal
moével 1. A unidade de Tx/Rx 33 pode incluir um transceptor para
comunica¢do de curto alcance, tal como Bluetooth®, WLAN (Rede de Area
Local Sem Fios), ou ZigBee®. Tal comunicag¢do de curto alcance pode ser
provida para habilitar uma conexdo sem fios a um terminal mével 1 (Figura
1). Adicionalmente ou alternativamente, a unidade de Tx/Rx 33 pode incluir
um transmissor/receptor de IR. Além disso, a unidade de Tx/Rx 33 € operavel
para receber sinais de GPS de satélites de GPS 4 (Figura 1). A unidade de Rx
33 pode por conseguinte incluir um receptor de GPS, que ¢ configurado para
receber sinais de GPS de satélites de GPS. Além disso, um dispositivo de
conector 34 pode ser provido para habilitar o estabelecimento de uma
conexdo por fios 32 a um terminal moével 1 (Figura 1).

O dispositivo de GPS eletrénico periférico 3 também pode
incluir uma unidade de processamento de GPS 35 conectada a unidade de
Tx/Rx 33 e ao conector 34. A unidade de processamento de GPS 35 pode ser
adaptada ao padrio de 3GPP TS 04.31 Rel-6. Deste modo, a unidade de
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processamento de GPS 35 pode ser configurada para utilizar quaisquer Dados
de Ajuda de GPS que sfo transferidos, pela ligagdo sem fios 31 ou pela
conexdo por fios 32 (Figura 1), para o dispositivo de GPS eletrénico
periférico 3 de um terminal 1.

Ha alternativas diferentes para realizar a transferéncia dos
dados de Ajuda de GPS do terminal movel 1 para o dispositivo de GPS
eletrénico periférico 3 através da ligacdo sem fios 31 ou através da conex@o
por fios 32. Por exemplo, a unidade de processamento de GPS 35 pode ser
adaptada para usar o protocolo de NMEA 0183 (Associagdo de Eletronica da
Marinha Nacional) junto com sentengas de extensdo de proprietario. Por
exemplo, o protocolo de NMEA 0183 poderia ser estendido por uma
mensagem adicional que € configurada para encapsular os Dados de Ajuda de
GPS. Além disso, em algumas concretizagGes, a unidade de processamento de
GPS 35 também pode ser configurada para iniciar um pedido ao terminal
movel 1 para adquirir Dados de Ajuda de GPS da rede sem fios 2 e para
adicionalmente transferir estes dados para o dispositivo de GPS eletrénico
periférico 3 uma vez que o terminal movel 1 tenha adquirido ditos Dados de
Ajuda de GPS. Este pedido pode ser por exemplo realizado usando tanto
comandos de dados de proprietario, ou o protocolo de NMEA 0183 com
sentencas de extensdo de proprietério, tal como um certo comando de dados
adicionado para iniciar o pedido.

A unidade de processamento de GPS 35 também pode ser
configurada para executar um célculo de posi¢do baseado em sinais de GPS
recebidos dos satélites de GPS 4 (Figura 1) e dados de Ajuda de GPS
recebidos da rede sem fios 2 pelo terminal mével 1 (Figura 1). Deste modo,
dados de posi¢do pertencendo ao dispositivo de GPS eletronico periférico 3
podem eventualmente ser gerados.

O dispositivo de GPS eletronico periférico 3 também pode

incluir uma CPU.36 para controlar a operagéo e fung¢édo do dispositivo de GPS
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eletrénico periférico 3.

O dispositivo de GPS eletronico periférico 3 pode
adicionalmente incluir varios tipos de memorias, que s@o referenciadas
juntamente por numeral de referéncia 37. A memoria 37 pode incluir uma
RAM (Memoria de Acesso Aleatério), uma ROM (Memoéria Sé de Leitura),
uma memoria flash, uma memoria ndo volatil, etc.

O dispositivo de GPS eletronico periférico 3 também pode
incluir uma bateria 38 ou outra fonte de energia elétrica para energizar os
varios circuitos que sdo requeridos para operar o dispositivo periférico 3.

Referéncia € feita agora a Figura 4 (junto com as Figuras 1 por
3), que ilustra uma concretizagdo de um método para determinar a posi¢do do
dispositivo de GPS eletronico periférico (PD) 3. Nesta concretizagdo, o
dispositivo de GPS eletrénico periférico 3 estd em comunicagdo com um
terminal movel (MT) 1 tanto através de uma ligacdo sem fios 31, tal como
Bluetooth®, ou por uma conex&o por fios 32, tal como um cabo.

Na etapa 401, o terminal mével (MT) 1 inicia carregamento de
Dados de Ajuda de GPS 24 da rede sem fios 2. Tais dados podem ser
carregados periodicamente ao terminal moével 1 ou no pedido de posigzﬁo do
usuario do terminal movel 1 ou no pedido do proprio terminal moével 1.
Assim, os dados ja podem estar disponiveis. Se néo estiverem disponiveis ou
velhos demais, um novo pedido para carregamento pode ser feito.

A seguir, desde que uma comunicagdo € estabelecida e
mantida entre o terminal moével 1 e o dispositivo de GPS eletrénico periférico
3, é possivel para o terminal mével 1 transferir os dados de Ajuda de GPS
carregados ao dispositivo de GPS eletronico periférico 3 através da ligagédo
sem fios 31 ou pela conexdo por fios 32. Isto ¢ realizado na etapa 402. A
etapa 402 de transferir Dados de Ajuda de GPS pode por exemplo ser
realizada encapsulando os Dados de Ajuda de GPS em uma mensagem que €

enviada do terminal mével 1 ao dispositivo de GPS eletrénico periférico 3.
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Tal mensagem pode ser por exemplo enviada como uma extensio ao
protocolo de NMEA 0183.

Depois disso, ou simultaneamente, o dispositivo de GPS
eletronico periférico 3 obtém sinais de GPS do sistema de GPS baseado em
satélite, na etapa 403.

Uma vez que os dados de Ajuda de GPS foram recebidos pelo
dispositivo de GPS eletronico periférico 3, o dispositivo de GPS eletrénico
periférico 3 comegard, na etapa 404, a executar um calculo de posi¢do
baseado nos sinais de GPS recebidos dos satélites de GPS 4 e nos Dados de
Ajuda de GPS recebidos da rede sem fios 2 pelo terminal mével 1. O préprio
calculo de posi¢do pode ser por exemplo executado de acordo com principios
conhecidos. Opcionalmente, o dispositivo de GPS eletrénico periférico
também pode monitorar o progresso deste cédlculo de posi¢do e transmitir
informac¢do de progresso ao terminal movel 1. A informagdo de progresso
conseqiientemente inclui informagdo de estado sobre o processo de calcular a
posi¢do do dispositivo de GPS eletrénico periférico 3. O dispositivo de GPS
eletrénico periférico 3 pode por exemplo enviar esta informagéo de progresso
durante sua operagdo completa de forma que um usuério do terminal moével
possa se beneficiar de saber constantemente como o célculo de posicdo se
desenvolve.

Quando o célculo de posigdo é completado, que normalmente
leva.de varios segundos até alguns minutos, a unidade de processamento de
GPS 35 terd determinado, na etapa 405, a posi¢do do dispositivo de GPS
eletrénico periférico 3 com sensibilidade e/ou velocidade melhorada baseado
nos dados de Ajuda de GPS recebidos como também nos sinais de GPS
recebidos. Com ajuda dos Dados de Ajuda de GPS, o dispositivo de GPS
eletrénico periférico 3 pode determinar sua posi¢do mais rapidamente e
eficientemente que faria sem auxilio, por esse meio economizando tempo de

calculo e energia. Além disso, determinando a posi¢do baseado em dados de



10

15

20

25

16

ajuda de GPS como também sinais de GPS € possivel melhorar o servigo de
posi¢do em ambientes de sombra de RF, tal como dentro de edificios. Além
disso, se o dispositivo de GPS eletrénico periférico 3 for colocado adjacente
ao terminal médvel 1, por exemplo dentro de menos de um metro (que € mais
freqlientemente o caso), também é possivel estimar a posi¢do do terminal
moével 1 precisamente. Entdo, a posi¢do do dispositivo de GPS eletrnico
periférico 3 correspondera substancialmente aquela do terminal moével 1.

Finalmente, na etapa 406, informacdo sobre a posi¢éo
determinada pode ser transmitida ao terminal moével 1. Isto prové o usuario
com a funcionalidade de retransmitir a informagéo de posi¢cdo determinada do
terminal mével 1 para outros equipamentos de comunicagdo eletrénicos.

Conseqiientemente, com esta concretizagdo da inven¢do, um
terminal mével 1 barato pode ser adquirido na hora de compra. Se for
desejado mais tarde adicionar funcionalidade de posicionamento ao terminal
moével 1, um dispositivo acessorio pode ser adquirido na forma do dispositivo
de GPS eletronico periférico, a fim de obter uma funcionalidade de
posicionamento com baixo consumo de energia e alto desempenho.

Retornando agora a Figura 5, outra concretizagdo de um
método para determinar a posi¢do de um dispositivo de GPS eletronico
periférico (PD) 3 sera descrita.

Uma comunica¢do € estabelecida inicialmente entre o
dispositivo de GPS eletronico periférico 3 e o terminal mével (MT) 1. Isto €
realizado tanto através de uma ligagdo sem fios 31, tal como Bluetooth®, ou
por uma conexdo por fios 32, tal como um cabo.

Na etapa 501", o dispositivo de GPS eletrénico periférico 3
transmite um comando de dados ou similar ao terminal mével 1 pela ligagéo
sem fios 31 ou pela conexdo por fios 32. Este comando de dados pode ser por
exemplo transmitido ao terminal moével 1 automaticamente. Alternativamente,

o comando de dados pode ser transmitido ao terminal movel 1 no pedido do
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usuario do dispositivo de GPS eletrénico periférico 3 ou no pedido do préprio
dispositivo de GPS periférico 3. Além disso, em algumas concretizagdes, a
transmissio do comando de dados pode ser ativada automaticamente em
resposta a um procedimento de iniciagdo do terminal mével 1. O comando de
dados pede ao terminal mével 1 para adquirir Dados de Ajuda de GPS 24 da
rede de comunicag¢do sem fios 2 e para transferir os Dados de Ajuda de GPS
24 adquiridos ao dispositivo de GPS eletronico periférico 3 uma vez que
foram adquiridos da rede 2 por meio do terminal mével 1. Este pedido pode
ser por exemplo alcangado usando tanto comandos de dados de proprietario,
ou o protocolo de NMEA 0183 com sentengas de extensdo de proprietario, tal
como um certo comahdo de dados adicionado para iniciar o pedido. O
terminal movel 1 pode ser qualquer terminal moével dentro do curto alcance do
dispositivo periférico de GPS eletrénico 3 e com o qual uma ligagcdo de
comunicag¢do sem fios foi estabelecida, tal como uma conexdo de Bluetooth®.
Em algumas concretizagles, o terminal mével 1 pode concordar ou rejeitar o
uso de si mesmo para prover os Dados de Ajuda de GPS ao dispositivo de
GPS eletrénico periférico pedinte. Em outras concretizagdes, todo terminal
movel dentro dQ alcance da comunicag¢do de curto alcance pode ser usado,
sem interferir com a operagdo normal do terminal moével 1.

Em resposta a receber o pedido do dispositivo de GPS
periférico 3, o terminal mével 1 pode subseqiientemente, na etapa 502,
carregar Dados de Ajuda de GPS da rede 2. Isto pode ser por exemplo
realizado de acordo com principios conhecidos de acordo com a especificagdo
de 3GPP TS 04.31 Rel-6. Uma vez que os Dados de Ajuda de GPS tenham
sido carregados da rede sem fios 2, estes Dados de Ajuda de GPS carregados
podem ser armazenados temporariamente em memoria 13 do terminal moével 1.

Uma vez que os Dados de Ajuda de GPS foram tenham sido
pelo terminal mével 1, o método pode proceder a proxima etapa, isto €, etapa

503, na qual ditos Dados de Ajuda de GPS sdo transferidos ao dispositivo de
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GPS periférico 3 tanto pela ligagdo sem fios 31 ou pela conexdo por fios 32.
Novamente, esta transferéncia de dados pode ser por exemplo realizada
usando o protocolo de NMEA 0183 com sentengas de extensdo de
proprietario.

Depois disso, ou simultaneamente, isto €, na etapa 504, o
dispositivo de GPS eletrénico periférico 3 obtém sinais de GPS do sistema de
GPS baseado em satélite.

Uma vez que os Dados de ajuda de GPS tenham sido
transferidos ao . dispositivo de GPS eletrénico periférico 3, a unidade de
processamento de GPS 35 pode comegar a calcular a posi¢do do dispositivo
periférico 3 baseado nos sinais de GPS recebidos dos satélites de GPS e dos
Dados de ajuda de GPS recebidos do terminal mével 1. O proprio célculo
pode ser por exemplo executado por principios conhecidos e ndo serdo
explicados aqui adicionalmente. O calculo de posi¢do é executado na etapa
505. Além disso, informa¢do de progresso sobre o calculo pode
opcionalmente ser remetida ao terminal mével 1 de forma que o usuario possa
ser informado sobre o estado do célculo de posigéo.

Quando o célculo de posigdo é completado, que normalmente
leva de varios segundos até varios minutos, a unidade de processamento de
GPS 35 tera determinado, na etapa 506, a posi¢do do dispositivo de GPS
eletrdnico periférico 3. Com ajuda dos Dados de Ajuda de GPS, o dispositivo
de GPS eletrénico periférico 3 pode determinar sua posigdo com sensibilidade
e/ou velocidade aumentada que seria sem ajuda, por esse meio economizando
tempo de calculo e energia. Além disso, determinando a posi¢do baseada em
Dados de Ajuda de GPS como também sinais de GPS € possivel melhorar o
servico de posi¢ido em ambientes de sombra de RF. Novamente, se o
dispositivo de GPS eletronico periférico 3 for colocado adjacente ao terminal
mével 1, também € possivel estimar a posicdo do terminal movel 1

precisamente.
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Finalmente, os dados de posigdo gerados podem ser
transferidos de volta ao terminal movel, na etapa 507, de forma que um
usuario possa ser informado sobre a posi¢do do dispositivo de GPS eletronico
periférico 3. Além disso, o usuario pode se beneficiar da funcionalidade de
retransmitir esta informag¢do de posi¢do para outro equipamento de
comunicac¢io eletronico, tanto do terminal ou diretamente do dispositivo
eletronico.

Com esta concretizagdo da invengdo, um terminal moével 1
barato pode ser adquirido na hora de compra. Se for desejado mais tarde
adicionar funcionalidade de posicionamento ao terminal moével, um
dispositivo acessoério inteligente pode ser adquirido na forma do dispositivo
de GPS eletronico periférico que é operavel para pedir Dados de Ajuda de
GPS do terminal moével. Deste modo, € possivel prover uma combinagédo
melhorada e barata de um terminal moével 1 e um dispositivo de GPS
eletronico periférico 3 com uma funcionalidade de posicionamento tendo
consumo de energia relativamente baixo e alto desempenho.

E uma vantagem com a presente invengdo que o dispositivo
eletrénico n#o precisa ser provido com capacidade de GSM completa, mas
pode se confiar em um terminal moével 1 adjacente para obter dados de ajuda
para calculos de sistemas de GPS, e o terminal mével pode se confiar no
dispositivo eletronico para calculos de GPS. Deste modo, uma simbiose €
obtida na qual cada dispositivo é usado para seu prop6sito especifico. E uma
vantagem adicional com a presente invengdo que ela prové a um dispositivo
eletronico periférico 3 com alto desempenho com respeito a funcionalidade de
posicionamento quando comparado a dispositivos de GPS independentés
convencionais. E uma vantagem ainda adicional com esta invengio que prové
uma combina¢do flexivel de um dispositivo eletronico periférico 3 e um
terminal mével 1. Como um exemplo ilustrativo, a invengdo prové

flexibilidade visto que um cliente que comprou um unico telefone mével para



10

15

20

25

20

servicos de comunica¢des pode mais tarde, se ele desejar, adicionar
funcionalidade adicional ao telefone movel adicionando funcionalidade de
posicionamento provida por um dispositivo acessorio de GPS periférico. Da
mesma maneira, um cliente que comprou um unico dispositivo de GPS
eletrénico periférico para servigos de posicionamento pode mais tarde
adicionar funcionalidade adicional ao Unico dispositivo eletronico
adicionando funcionalidade de comunica¢do provida por exemplo por um
telefone movel. Ainda adicionalmente, é uma vantagem com esta invengdo
que prové uma combinagdo de um dispositivo de GPS eletronico periférico 3
e um terminal mével 1 que pode manter pelo menos o desempenho e
funcionalidade quando comparado a telefones celulares conhecidos tendo um
receptor de GPS integrado para determinar sua posi¢do. Também € uma
vantagem com a presente invencdo que pode habilitar baixo consumo de
energia. At€¢ mesmo adicionalmente, é uma vantagem com esta invengdo que
ela prové uma combinag¢do de um dispositivo de GPS eletrénico periférico 3 e
um terminal mével 1 que € barato.

A presente invengdo foi descrita anteriormente com referéncia
a concretizagdes especificas da invengdo. Porém, outras concretizagdes
diferentes da descrita acima sdo igualmente possiveis dentro da extensdo da
invengdo. Por exemplo, embora as concretiza¢des tenham sido descritas com
referéncia ao sistema de GPS para posicionamento global, deveria ser
apreciado por pessoas qualificadas ordinarias na técnica que esta invengdo
também poderia ser aplicavel dentro de outros sistemas de posicionamento
baseados em satélite tais como GLONASS ou GALILEO. Etapas de método
diferentes daquelas descritas acima, executando o método por hardware, software
ou uma combinagdo de hardware e software, podem ser providas dentro da
extensdo da invenc¢do. As caracteristicas e etapas diferentes da inven¢do podem
ser combinadas em outras combinagdes diferentes daquelas descritas. A extensdo

da invengao sé esta limitada pelas reivindica¢Ses de patente anexas.



10

15

20

25

REIVINDICACOES

1. Método executado por um dispositivo acessério periférico

para determinar a posi¢do do mesmo, o método sendo caracterizado pelo fato

de que compreende:

obter (403, 504) sinais de sistema de posicionamento global de
um sistema de posicionamento global baseado em satélite;

manter uma comunicag¢io entre o dispositivo acessorio periférico
e um dispositivo de comunicagdo portatil conectado a uma rede tendo acesso
a dados de ajuda de sistema de posicionamento global;

transmitir (402, 503) dados de ajuda de sistema de posicionamento
global de dito dispositivo de comunicag&o portatil para dito dispositivo acessorio
periférico; e

executar (404, 405; 505, 506) um calculo de posigdo no referido
dispositivo acessorio periférico baseado nos sinais de sistema de posicionamento
global e nos dados de ajuda de sistema de posicionamento global para gerar
dados de posi¢do pertencentes a dito dispositivo acessorio.

2. Método, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado pelo

fato de que compreende adicionalmente, antes da etapa de transmitir:

transmitir (501) um pedido, tal como um comando de dados, ao
dispositivo de comunicagéo portatil para pedir ao dispositivo de comunicag@o
portatil para adquirir dados de ajuda de sistema de posicionamento global da rede
e para transferir adicionalmente os dados de ajuda de sistema de posicionamento
global para o dispositivo acessorio periférico.

3. Método, de acordo com a reivindicagdo 1 ou 2, caracterizado

pelo fato de que compreende adicionalmente:

transmitir (404, 505) informagdo de progresso sobre o estado
do calculo de posigdo do dispositivo acessorio periférico para o dispositivo de
comunicagéo portatil.

4. Método, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1,
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2 ou 3, caracterizado pelo fato de que compreende adicionalmente:

transmitir (406, 507) os dados de posi¢éo do dispositivo acessorio
periférico ao dispositivo de comunicag¢ao portatil.

5. Método executado por um dispositivo de comunicagdo portatil
para ajudar na determinagdo da posi¢do de um dispositivo acessorio periférico, o
dispositivo acessorio periférico tendo acesso a sinais de sistema de posicionamento
global de um sistema de posicionamento global baseado em satélite, 0 método

sendo caracterizado pelo fato de que compreende:

adquirir (401, 502) dados de ajuda de sistema de posicionamento
global de uma rede tendo acesso a dados de ajuda de sistema de posicionamento
global,

manter uma comunica¢do entre o dispositivo acessério periférico
e o dispositivo de comunicagéo portatil, e

transmitir (402, 503) os referidos dados de ajuda de sistema de
posicionamento global do dispositivo de comunicagfo portétil para o dispositivo
acessorio periférico.

6. Método, de acordo com a reivindicagdo 5, caracterizado pelo

fato de que compreende adicionalmente, antes da etapa de adquirir:

receber (501) um pedido do dispositivo acessorio periférico, dito
pedido pedindo ao dispositivd de comunicag¢do portatil para adquirir dados de
ajuda de sistema de posicionamento global da rede e para transferir os dados de
ajuda de sistema de posicionamento global ao dispositivo acessorio periférico.

7. Método, de acordo com a reivindicagdo 5 ou 6, caracterizado

pelo fato de que a etapa de adquirir dados de ajuda de sistema de posicionamento
global da rede é executada carregando-se periodicamente os dados de ajuda de
sistema de posicionamento global, possivelmente em resposta a receber o pedido
do dispositivo acessoério periférico.

8. Método, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 5,

6 ou 7, caracterizado pelo fato de que a etapa de transmitir ditos dados de ajuda
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de sistema de posicionamento global compreende transmitir uma mensagem,
a qual encapsula ditos dados de ajuda de sistema de posicionamento global na
mensagem. ¢

9. Método, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 5,

6, 7 ou 8, caracterizado pelo fato de que a etapa de transmitir ditos dados de

ajuda de sistema de posicionamento global compreende adicionalmente:
transmitir um pedido para pedir ao dispositivo acessorio periférico
para retornar informagéo de progresso sobre o estado de um calculo de posigdo
e, eventualmente, dados de posigdo pertencentes a dito dispositivo acessorio
periférico.
10. Método, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1,

2,3,4,5,6,7, 8 ou9, caracterizado pelo fato de que o sistema de posicionamento

global baseado em satélite é um sistema selecionado dentre o grupo que inclui:
GPS, GLONASS e GALILEO.
11. Método, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1,

2,3,4,5,6,7, 8,9 ou 10, caracterizado pelo fato de que o dispositivo acessorio

periférico € um dispositivo selecionado dentre o grupo que inclui: um dispositivo
acessorio de GPS, um fone de cabega, um computador, um dispositivo de
rastreamento de veiculo, um reldgio, um dispositivo independente portatil com
capacidade de GPS, um Assistente Digital Pessoal (PDA).

12. Método, de acordo com qualquer‘ uma das reivindicagdes 1,

2,3,4,5,6,7,8,9, 10 ou 11, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de

comunicagdo portatil € selecionado dentre o grupo que inclui: um equipamento
de comunica¢do de radio mével portétil, um telefone moével, um telefone
celular, um radiolocalizador, um telefone inteligente, um comunicador, um
computador, um computador possuindo capacidade de GSM, um computador
possuindo capacidade de telefone, um organizador eletrénico, um equipamento
eletrdnico portatil em um veiculo e um equipamento de telefone celular em um

veiculo.
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13. Dispositivo acessorio periférico (3) configurado para receber

sinais de sistema de posicionamento global de um sistema de posicionamento

global baseado em satélite, o dispositivo sendo caracterizado pelo fato de que
compreende:

um dispositivo de conexdo (33, 34) operavel para estabelecer e
manter comunicagio entre um dispositivo de comunicaggo portatil e o referido
dispositivo acessério periférico (3) para receber dados de ajuda de sistema de
posicionamento global de dito dispositivo de comunicagéo portatil, e

uma unidade de processamento (35) configurada para executar
um calculo de posi¢do baseado em ditos sinais de sistema de posicionamento
global e ditos dados de ajuda de sistema de posicionamento global para gerar
dados de posigdo pertencentes a dito dispositivo acessério periférico.

14. Dispositivo acessorio periférico (3), de acordo com a

reivindicacdo 13, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de conexdo (33,

34) é um dispositivo selecionado dentre o grupo que inclui: um transceptor (33)
configurado para comunicagdo de curto alcance, e um conector (34) configurado
para conectar o dispositivo acessério periférico a um dispositivo de comunicagéo
portatil através de uma conexdo por fios.

15. Dispositivo de comunicagéo portatil (1), configurado para
adquirir dados de ajuda de posicionamento global de uma rede, o dispositivo

sendo caracterizado por um dispositivo de conexdo (10, 12) configurado para

transmitir ditos dados de ajuda de posicionamento global para um dispositivo
acessorio periférico.
16. Dispositivo de comunicagéo portatil (1), de acordo com a

reivindicacgdo 15, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de conexdo € um

dispositivo selecionado a partir do grupo que compreende: um transceptor (10)
configurado para comunicagéo de curto alcance, e um conector (12) configurado
para conectar o dispositivo de comunicag&o portatil a um dispositivo acessorio

periférico através de uma conexao por fios.
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RESUMO

g IVIETODOS EXECUTADOS POR UM DISPOSITIVO ACESSORIO
h PERIFERICO PARA DETERIVIINAR A POSICAO DO MESMO E POR

UM DISPOSITIVO DE COMUNICACAO PORTATIL PARA AJUDAR NA
DETERMINACAO DA POSICAO DE UM DISPOSITIVO ACESSORIO'

" PERIFERICO, DISPOSITIVO ACESSORIO PERIFERICO E DISPOSITIVO
g DE COMUNICACAO PORTATIL”
Meétodos e dlSpOSlthOS (1 3) para determmar a posu;ao deum

'dlspos1t1vo eletromco (3) tal como um dlSpOSltIVO acessorlo que obtem sinais

de 31stema de poswlonamento global de um 31stema de poswxonamento global |

, baseado em satélite (4). Um terminal (D, tal como um dlSpOSlthO de comumcag:ao
- portatil, esta conectado a uma rede (2) apresentando acesso a dados de a_]uda de

’ 31stema de poswlonamento global que sdo transferidos ao dxsposmvo eletromco" |

(3) para executar um célculo de posigédo baseado naqueles sinais de sistema de -

: posmlonamento global e naqueles dados de aJuda de sistema de posmlona.mento |

| global
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