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Patent trwa od dnia 31 marca 1958 r.

Wynalazek dotyczy urzadzenia do mechani-

cznego oglawiania ro§lin, zwlaszcza burakoéw,

umozliwiajgcego szybkie, dokladne i tym sa-

- mym tanie obcinanie i zbieranie lisci.

Wyzej wymienione urzadzenie moze byé po-

_ruszane za pomoca koni lub traktora, przy

czym w czasie pracy konie lub traktor posuwa-
jg sie po burakach juz obcietych z liici, co za-
pobiega lamaniu i rozrzucaniu lisci po polu.
Wysoko$é obcinania li§ci roslin, zwlaszcza bu-
rakow jest regulowana samoczynnie za pomo-
cg odpowiednich czujnikéw, dzieki czemu uzy-
skuje si¢ wigkszag mase burakéw dla cukrow-
ni. '

Przy $redniej szybkosci obcinania i przy je-

dnoosobowej obstudze dwurzedowe urzadzenie

do mechanicznego oglawiania roslin, zwlaszcza
burakéw, daje moznoéé¢ obcigeia burakéw na

polu o powierzehni dwéch hektaréw. Urzadze-
nie to, zbudowane na tej samej zasadzie, moze
byé oczywiscie wieksze i obejmowaé wiecej
redlin i moze dorowny:waé szeroko$ciag siewni-
kowi. ~ :

Na rysunku fig. 1 przedstaw1a schematycz-
nie urzadzenie wedlug wynalazku w widoku

z boku, a fig. 2 — urzadzenie to w widoku z
gory.
Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie

z. dwéch k6t napedowyéh 15, 16, -obracajacych
sie wraz z osig 1,-z jednego przedniego kota
kierujacego 4, ewentualnie jednego kota tyl-
nego samowychylnego 5, stuzacego do podtrzy-
mania ramy urzadzenia, oraz z mechanizmu
Scinajgcego liscie. Pro6cz tego urzadzenie to
posiada mechanizm odprowadzajgcy obciete li-
§cie na.elewator oraz elewator, dla uproszcze-



nig ‘nie uwidoczniony ‘na rysunku, wynoszacy

obciete liscie na posuwajacy 51e réwnolegle do
urzgdzenia woz.

Na osi 1 sg zamocowane dwa kola napedowe
15 i 16 oraz cztery kolka 28 pasowe, kolo zeba-
te 18, dwie ramy 6 i 7 oraz ramiqg -~

Na ramach 6 i 7, polagczcnych na state listwg
27, jest zamocowana obrotowo w lozyskach
0§ 2. Na osi tej sa umocowane cztery stozkowe
kota zebate 25, obracajgce cztery stozkowe ko-
ta zebate 24, ktore z kolei poruszaja cztery pio-
nowe osie 29 z umocowanymi na nich nozami
tarczowymi 21. Osie 29 s umieszczone przesu-
wnie w tulejach 30, przymocowanych do stoz-
kowych koél zebatych 24. Na osi 2 jest rowniez
zamocowane kolo zebate 26, polgczone tlancu-
chem- z kalem zebatym 18, zamocowanym na
osi 1. Procz tego na osi 2 sy zamocowane dwa
popychacze 8 i 9.

‘Kierowane przez obstuge urzadzenie porusza
sie¢ wzdluz redlin w ten sposéb, ze dwa noze
" tarczowe 21 obcinajg liscie na jednej redlinie,
drugie za$-dwa noze tarczowe 21 — na drugiej
redlinie, przy czym noze tarczowe 21 kazdej
pary obracajg sie w przeciwnych kierunkach.

Ponadto urzadzenie wedlug wynalazku po-
siada przymocowane zawiasowe do ram 6 i 7
dwa czujniki 20, przedstawione na fig. 1, po-
laczone zawiasowo z czterema podnosmkam1 22.
Czujniki 20 posuwsjgc  sie w czasie pracy urza-
dzenia po burakach, regulujg za psmoca pod-
no$niké6w 22 wysoko$é ciecia nozy tarczowych
21 w zaleznoSci od wystajgcej. ponad ziemie
wysokosci glowy roéliny. Kazda para kol pa-
sowych 23 napedza tuleje 30, ktére posiadaja
pare ‘pretéw promieniowo i poziomo rozmie-
‘szezonych na obwodzie, za pomocg ktérych
Sciete liScie zostajg zgarniete w kierunku do
wewnagtrz, a nastepnie za pomocg popychaczy
8 i 9 najlepiej w postaci promieniowych pre-
téw, obracajacych sie w ptaszezyznie pionowej,
przesuniete do tylu na elewator, uruchamiany
odpowiednim kolem zebatym, zamocowanym
na osi 2.

Na fig. 2 jest réwniez przedstawiona dzwig-
nia 10, stuzgca do poprzecznego przesuwania
urzadzenia tngcego wzdluz osi 1, a takze do
kierowania urzadzeniem za pomocg kol paso-

Bitk 1262 2. Iv. 59 r. 100 B-3

- podnoszenia

wyeh 12 1 13, pasa 14 i kola przedniego 4.
Diwignia 11, przedstawiona na fig. 2, sluzy do
mechanizmu tngcego w czasie
transportu urzgdzenia.

Nad tylnym kolem 5 w miejscu, oznaczonym
literg X na fig. 2, mozna umie$ci¢ siedzenie
dla obstugi urzadzenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego oglawiania
roslin, zwlaszcza burakéw, zaopatrzone w
rame, osadzong na jego-kolach napedowych
oraZ posiadajace zespél Scinajgcy, skladajg-
cy sie z par noiy tarczowych, obcinajgcych
réwnocze$nie liScie z dwéch stron, znamien-
ne tym, ze kazdy zespé! $cinajgcy jest osa-
dzony przesuwnie pionewo na urzgdzeniu
podno$nikowym, unoszonym za pomocg
czujniké6w (20), polgczonych zawiasowo z
podnodnikami (22), przy czym niezaleznte
od przesuw6w pionowych caly zespol sei-
najacy jest osadzony jeszcze przesuwnie w
kierunku poprzecznym wzdluz osi gléwnej (1)
k6l napedowych (15, 16).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze posiada mechanizm zgarniajacy od-
ciete liscie, skladajgcy sie z tulei obroto-
wych (30), zaopatrzonych w prety, rozlozo-
ne promieniowo w plaszczyznie poziomej,
i obracajacych sie w- kierunku do wewnatrz
w stosunku do posuwu urzgdzenia, przy
czym miedzy obracajgcymi sie pretami po-
ziomymi osadzone s3 popychacze (8 i 9),

. najlepiej 'w postaci promieniowych prqtow
obracajgcych sie w plaszczyznie plonoweJ w
kierunku posuwu urzadzenia i przerzuéajg-
cych do tytu Sciete liscie.

3. Urzgdzenie wedtug zastrz. 1, znamienne
tym, Ze posiada mechanizm sterujacy w po-
staci dzwigni (10), obracajacej kolo pasowe
(12), przesuwajgce za pomocg ramienia (17)
zespoty S$cinajgce w kierunku poprzecznym
do kierunku jazdy.

Stanislaw Mleczko
Walen.ty Mleczko
Zastepca: dr Andrzej Au,
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