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(54) Zatizeni pro posuv pohyblivého dna zasobniku sézece brambor

ResSenf se tykd za¥fzenf k mechanickému
posuvu dna, zejména pohyblivého dna z4sob-
niku s&zede brambor, jehoZ pohyb je odvozen
od p¥imo&arého hydromotoru prost¥ednictvim
zdpadky a rohatky, umisté&né na hnacfim

h¥fdeli. Podstata Fefenf spol{vd v tom, -
%e na hnacim h¥fdeli je uspofdddn talil 9“\:&‘—"j~—

opat¥eny segmenty, pfilemi tento talf¥
je prostfednictvim pékového pfevodu spojen 2—FE
s naré¥kou pohyblivého dna. rw
-
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Vyndlez se tyk& za¥fzenf k mechanickému posunu dna, zejména pohyblivého dna zdsobniku
sdzele brambor.

Dosud zndmd a pouZivand za¥fzeni sestévaji z pohyblivého dna, na jehoZ jedné stran&
hnaciho h¥idele je vytvofena z4padka s rohatkou pro posuv dna, prost¥fednictvim p¥imolarého
hydromotoru, pfiSem¥ na opa®ném konci h¥idele je pak umfsténo za¥fzen{ pro ru&ni zp&tny
posuv pohyblivého dna. Rovné&% na opa&ném konci ndhonového hifdele je uspoiddéno za¥izeni
proti zp&tnému posuvu pohyblivého dna zplsobenému pruZnosti materidlu dna.

Nevyhodou tohoto zné&mého za¥fzeni je umisténi ovl&déni za¥izeni pro ruéni vraceni
pohyblivého dna do vychozi polohy na protilehlém konci ndhonového hifdele, coZ znesnadiuje
prédci obsluhy p¥i pln&nif z4sobniku. Shodnou nevyhodou je umist&ni za¥izen{ proti zp&tnému
pohybu pohyblivého dna na protilehlém konci hnaciho h¥fdele. Dal${ nevyhodou je slo¥itost
uspo¥ddénf pdk a vadek pro vypindni posuvu pohyblivého dna v kone&né poloze.

Vyndlez si klade za cfl odstran&ni uvedenych nedostatkd, dosaZeni dobré provozni spolehli~
vosti a zvy¥eni efektivnosti obsluhy p¥i vlastnfm plné&ni zdsobniku bramborami.

Podstata vyndlezu spodfvd v tom, %fe na hnacim h¥i{deli pohyblivého dna je oto&n& uspofddén
tali¥ opat¥eny segmenty, pridemZ tali¥ je prost¥ednictvim pdkového p¥evodu spojen s narédZkou
pohyblivého dna.

P¥{klad provedenf za¥fzenf podle vyndlezu je zndzorn&n na vykresech, kde obr. 1 zobrazuje
Yez hnacfm h¥fdelem a na obr. 2 je zobrazen &elni{ pohled na zatfizeni.

Na konci hnacfho h¥fdele 1 je pevn& ulofena rohatka 2, do které zapadaji doln{ zdpadka
3 a horni zépadka 9, opat¥ené svymi pruZinami 6, 20. Dolnf zdpadka 3 je upravena na &epu
5 pdky 4, kterd je oto¥n& ulo¥ena na hnacim hffdeli 1. Pdka 4 je napojena na pfimofary hydro-
motor 7. Na konci padky 4 je uchycena pru¥ina 8, jejiZ druhy konec je upevn&n na rému 16.

Horn{ zépadka 9 zapadd do rohatky.z ze shora. Na hnacim h¥ideli 1 je vedle rohatky
2 oto&nd uloZen talif 12, opatfeny na obvodu dv&ma segmenty 13, které p¥ekryvaji Zdst obvodu
rohatky 2. K talf¥i 12 je p¥ipevn&na ru¥ni pdka 15. Uvnit¥ rdmu 16 je uloZena nardZka 10,
kter4d je spojena pikovym pfevodem 11, opatfenym pruZinou 21, s tali¥em 12. Na rdmu 16 je
ulofena pojistka 17 pro zaji¥téni polohy ru¥nf pdky 15. Na hnacim hifdeli 1 je uchycena
klika 14 zp&tného posuvu pohyblivého dna 18. Pohyblivé dno 18 je na svém konci opatfeno
li%tou 19. '

Popsané za¥fizeni pracuje nésledovné:

P¥imo&ary hydromotor 7 v intefvalech vyky&uje pékou 4, na které je vytvofena dolni
zdpadka 3. Dolnf zdpadka 3 pootd¥{ prost¥ednictvim rohatky 2 hnac{m h¥fdelem 1. Hnaci h¥idel
1 posouvd pohyblivé dno 18. Dolni z&padka 3 je dotladovéna do zéb&ru k rohatce 2 pruZinou
6. Zp&tny pohyb pdky 4 je zabezpe¥en pru¥inou 8. Horni zdpadka 9 zamezuje zp&tné otoleni
hnactho h¥fdele 1 vlivem tahu zpisobeného pruZnosti materi&lu pohyblivého dna 18.

P¥i dosafeni kone&né polohy pohyblivého dna 18 narazi liZta 19 pohyblivého dna 18 do
nard¥ky 10, kterd prost¥ednictvim pdkového pfevodu 11 pootd&i talifeh 12 tak, Ze segmenty
13, umistdné na jeho obvodu se poot&¥i, &im¥ dojde k uvoln&ni horni zépadky 9 i dolni zépadky
3 ze z&b¥ru v rohatce 2 a posuv pohyblivého dna 18 se zastavi.

Pro zp&tné posunut{ pohyblivého dna 18 do vychozi polohy slouZf klika 14, kterd je
navledena na hnac{m h¥fdeli 1, p¥ilem? p¥ed provadd&nim vlastnfho posuvu se ruZni pdka 15
spojend se segmenty 13 pFestavi a zajist{ pojistkou 17. Po vrdceni pohyblivého dna 18 do
vychoz{ polohy se op&t odjistf. 0djiZt&nim ru&ni pdky 15 z pojistky 17 se uvolni ob& zdpadky
3, 9, které zapadnou do rohatky 2 a proces posuvu pohyblivého dna 18 prost¥ednictvim p#imo-
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&arého hydromotoru 7 se mi¥e opakovat. Ru&ni ovl&dani zp&tného pohybu pohyblivého dna 18
se provddf{ pfi zasunutém p¥imolarém hydromotoru 7.

PREDMET VYNALEZU
Za¥izeni k posuvu pohyblivého dna z4sobniku sézede brambor, tvo¥end p¥imo&arym hydro-
motorem, zdpadkou a rohatkou na hnacim h¥ifdeli, vyznadujici se tim, %e na hnacfm h¥fdeli

(1) je uspoféddn oto¥ny talf¥ (12) opatfeny segmenty (13), p¥ilemZ oto&ny tali¥ (12) je
spojen pdkovym pfevodem (11) s nardfkou (10) pohyblivého dna (18).

2 vykresy
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