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Et berearrangement til montering pd et karetsj omfatter et armsy-
stem (3, 4), der omfatter i det mindste to til hinanden hangsiede arm-
sektioner (3, 4) med en ferste ende (1"), hvormed armsystemet er fast-
gjort roterbart og svingbart, og en anden ende (11), en fri ende, scm
berer en kurv (12) med plads til personer. Armsystemet og armsektionerne
er arrangeret pid en sidan mide, at en anden armsektion (4), som udger
den armsektion, der er svingbart hangslet til den ferste armsektion (3),
kan svinges i et plan, som er i det vasentlige parallelt med og for-
trinsvis i det vasentlige indeholder en stort set horisontal akse, hvor-
over armsystemet kan svinges ved den fagrste ende (1), hvori den anden
armsektion (4), ndr armsystemet er sammenfoldet og i horisontal stil-
ling, kan svinges i forhold til den ferste armsektion (3) i et stort set
horisontalt plan.
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Den foreliggende opfindelse angar et barearrangement, en sakaldt
1ift, til montering pa et keretgj, sisom en traktor eller en gravemaski-
ne, omfattende et armsystem med i det mindste to til hinanden hangslede
armsektioner med en ferste ende, hvormed armsystemet er fastgjort til et
kgretgj, fortrinsvis roterbart omkring en stort set vertikal akse, og
svingbart omkring en stort set horisontal akse, og en anden ende, som
udger den frie ende af armsystemet, og som bzrer en kurv med plads til
en eller flere personer, hvor armsektionerne er arrangeret sekventielt,
den ene efter den anden, og samvirker med indretninger til sammenfold-
ning og udsvingning af armene, og hvor mindst én armsektion, nar armene
sammenfoldes eller udsvinges, svinger i det vasentlige i et plan, som er
felles for flere armsektioner.

Der kendes sadanne bzrearrangementer, som kan bringes til en sam-
menfoldet stilling, hvor armsektionerne ligger i det vesentlige langs
med og grznser op til hinanden, og til en udsvinget stilling, hvor arm-
sektionerne ligger i det vasentlige pd linie med hinanden. I de kendte
konstruktioner forlgber armsystemet i et stort set vertikalt plan, idet
armsystemets respektive armsektioner er hangsiet pa hinanden og kan
svinges i forhold til hinanden omkring en stort set horisontal akse.
Disse arrangementer kraver betydelig vertikal plads, nar armsystemet
skal udfoldes, hvilket i nogle tilfelde kan skabe alvorlige problemer.
Endvidere er det vanskeligt at pdbygge disse kendte bzrearrangementer pa
traktorer, gravemaskiner eller Tignende arbejdskgretgjer, fordi det er
vanskeligt at opnd en sammenfoldet, inaktiv stilling for armsystemet,
hvor det ikke er til gene for gravemaskinen mv., og hvor vegten fordeles

Jjavnt.
Den foreliggende opfindelse tilvejebringer et berearrangement, der

1dser disse problemer.

Bzrearrangementet ifplge opfindelsen er ejendommeligt ved, at arm-
systemet er forsynet med gribeindretninger indrettet til at gribe objek-
ter, sasom en stolpe, en sgjle eller Tignende, og at armsektionerne er
arrangeret saledes, at den anden armsektion, som udggr den armsektion,
der er svingbart hazngslet til den ferste armsektion, kan svinges i et
plan, som er i det vasentlige parallelt med og fortrinsvis i det vasent-
lige indeholder den stort set horisontale akse, hvorom armsystemet svin-
ges ved den fgrste ende, saledes at den anden armsektion, nar den fgrste
armsektion er i horisontal stilling, kan svinges i forhold til den for-
ste armsektion i et stort set horisontalt plan.
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Herved opnds et bzrearrangement, hvor bzrearmen kan udsvinges med
relativt 1il1le behov for plads oven over det keretgj, hvorpa det er mon-
teret, hvilket er vigtigt ud fra et sikkerhedshensyn. Endvidere kan der
anvendes en relativ lang bzrearm, idet barearmen kan udfgres med lav
armvegt. Endvidere bliver det muligt at arrangere armene, sa de kan fol-
des sammen ind over kgretgjet, hvorved der opnas en meget velafbalance-
ret og kompakt transportstilling. Det samme bzrearrangement kan anvendes
enten som 1ift eller til, ved hjzlp af gribeindretningerne, at lgfte
tunge objekter, sdledes at disse funktioner kan kombineres i et enkelt
keretsj pa en kompakt made.

Ifglge en yderligere hensi@tsm&ssig udfgrelsesform er gribeindret-
ningerne monteret pa den fgrste armsektion, fortrinsvis i nzrheden af
hangselforbindelsen mellem den fgrste armsektion og den anden armsek-
tion. Der opnas herved en stor lgfteevne for gribeindretningerne pa
grund af den kortere effektive armlengde, og desuden opnas der specielt
muligheden for, at gribeindretningerne kan anvendes til at sikre bazrear-
rangementet, idet de kan gribe omkring en solidt anbragt stolpe eller
lignende og derved forankre den fgrste armsektion, mens den anden arm-
sektion kan bevage 1iften. )

Opfindelsen vil i det efterfglgende blive beskrevet mere detalje-
ret i henhold til et pa tegningen vist udfgrelseseksempel. P& tegningen
viser

fig. 1 et skematisk sidebillede af en traktor med pasat graveind-
retning og en fgrste udfgrelsesform for bzrearrangementet ifglge opfin-
delsen med barearrangementet i dets sammenfoldede stilling, '

fig. 2 et planbillede af traktoren mv. i fig. 1 med visse dele u-
deladt,

fig. 3 viser skematisk arrangementet ifglge opfindelsen i fig. 1
og 2 i dets udsvingede stilling,

fig. 4 er et skematisk sidebillede, der illustrerer opretningen af
en stolpe ved hjelp af arrangementet ifglge opfindelsen og ved hjzlp af
gribeindretningerne,

fig. 5 viser et arbejdstrin set fra oven i fig. 4,

fig. 6 viser skematisk en fgrste udfgrelsesform for gribeindret-
ningerne ifglge opfindelsen set i retningen mod det plan, hvor gribnin-
gen er beregnet til at finde sted, og

fig. 7 illustrerer blandt andet. gribeindretningerne ifglge opfin-
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delsen i fig. 6 set fra neden i figuren.

I fig. 1 refererer henvisningstallet 1 til et barearrangement i-
fglge opfindelsen monteret pa et kerete], der i den viste udfgrelsesform
som eksempel omfatter en traktor udstyret med en graveindretning 1. Det
viste barearrangement omfatter et armsystem 3, 4 med to ti1 hinanden
hengslede armsektioner 3, 4, en fgrste armsektion 3 og en anden armsek-
tion 4. Armsystemet 3, 4 omfatter en fgrste ende 1" pa den farste af
armsektionerne 3, hvormed armsystemet 3, 4 er fastgjort til keretgjet,
fortrinsvis roterbart omkring en stort set vertikal akse. I det viste
udfgrelseseksempel er armenden 1" understgttet pa den gverste ende 5 af
en roterbar aksel 6, som forlgber i retning af kdretgjets vertikale ud-
strekning, saledes at armenden 1" er horisontal. Henvisningstallet 7 re-
fererer til indretninger, fortrinsvis elektriske, til fastggring og
drift af akslen 6. Der vises her en foretrukken udferelsesform, hvor der
er tilvejebragt en understgtningsflade 8 arféngeret i en sidevarts, bag-
udrettet stilling pi keretgjet. Armsystemets ende 1" er svingbart lejret
pd den gverste -ende 5 af akslen 6, sa den kan svinges omkring en stort
set horisontal akse 9. Den viste udfgrelsesform omfatter et stem-
pelcylinderarrangement 10, der virker mellem akslen 6 og armsektionen 3
pd en sadan mide, at armsektionen 3 svinges elier drejes og dermed arm-
systemet.

Armsystemet omfatter ogsd en anden ende 11, der udger en fri ende
11, hvorpa der er anbragt en bareenhed 12, sasom en kurv 12, med plads
til en eller flere personer. Bereenheden 12, kurven 12, er fortrinsvis

" hengslet monteret pid en sidan mide, at den indtager en forud fastlagt

stort set vertikal orientering uafhengigt af armsystemets bevagelse. I
den viste udfgrelsesform er kurven 12 hengslet monteret ved dens gverste
del 12’ i en togrenet fastholdelsesanordning 13 og kan svinge omkring en
akse 14, der forlgber p& tvars i forhold til fastholdelsesanordningens
13 aksiale retning. Fastholdelsesanordningen 13 kan ogsd arrangeres pa
en sadan mide, at den kan svinge om sin aksiale retning 15, dvs. i en
retning vinkelret pad aksens 14 retning.

Armsektionerne 3, 4 er arrangeret sekventielt, den ene efter den
anden, og indretninger, sasom hydrauliske stempelcylinderindretninger,
er arrangeret til at samvirke med armsektionerne 3, 4 pa en sadan made,
at armsystemet kan sammenfoldes, for eksempel som vist i fig. 1 09 2, og
udsvinges som vist i fig. 3, hvor i det mindste den ene armsektion 3 i
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det vasentlige svinges i et plan, der er fzlles for flere armsektioner
3, 4, under armsystemets sammenfoldnings— og udsvingningsbevagelse. Arm-
systemet og armsektionerne 3, 4 er arrangeret pa en sadan made, at en
anden armsektion 4, der udggr armsektionen 4, der er hangslet pa den
forste armsektion 3, kan svinges i et plan, der er i det vasentlige pa-
rallelt med og fortrinsvis i det vasentlige indeholder den stort set ho-
risontale akse 9, hvorom armsystemet svinges ved den fgrste ende 1",
hvori den anden armsektion 4, ndr armsystemet er sammenfoldet og i hori-
sontal stilling (fig. 1 og 2), kan svinges i forhold til den fgrste arm-
sektion i et stort set horisontalt plan.

De to armsektioner 3, 4 i det viste udfgrelseseksempel er saledes
arrangeret i et stort set falles plan og er begge hengselforbundet til
et forbindelsesstykke 16, idet den anden armsektions sving— eller dreje-
bevegelse udfgres ved hjelp af en stempelcylinderindretning 17 forbundet
til armsektionen og ved hjelp af ledarme 18 forbundet til forbindelses-
stykket (fig. 2 og 5). Forbindelsesstykket 16 og dets forbindelser er
symmetriske, sdaledes at forbindelsesstykket kan fjernes og vendes 180°
omkring en horisontal akse, hvorved den anden armsektion 4 skifter side
i forhold til den fgrste armsektion 3. Som et resultat af denne &ndring
vist i fig. 5 er armsektionen 4 sdledes beliggende over armsektionen 3
og ikke neden under denne som vist i fig. 5.

Ifglge en foretrukken udfgrelsesform kan armsektionerne 3, 4 ud-
skydes, og sidledes omfatter hver armsektion delene 37, 3"; 4’, 4", der
er udskydelige i forhold til hinanden, idet denne udskydning af de p§~
geldende armsektioner opnas ved stempelcylinderindretninger 19 eller
lignende, der virker i retning af de respektive armsektioners laengdeak-
se.

Fig. 6 og 7 viser gribeindretninger 20, der er monteret pa armsy-
stemet, og som er indrettet til at gribe et objekt, sdasom en stolpe,
sgjle eller lignende som illustreret i fig. 4 og 5 med henblik pa at
1gfte og mangvrere stolpen ved hjalp af armsystemet for at rejse stolpen
op. Som vist for eksempel i fig. 3 er gribeindretningerne monteret pd en
sadan made, at de kan henge ned fra armsystemets underside 1'’’, hvilken
underside udggr den side af armsystemet, der vender mod jorden 22, nar
armsystemet indtager sin horisontalt udstrakte stilling. Ifglge en fo-
retrukken udfgrelsesform er gribeindretningerne 20 monteret pa den for-
ste armsektion, fortrinsvis i nazrheden af forbindelsesstykket 16 mellem
den fgrste og den anden armsektion. Gribeindretningerne er ogsa for-
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trinsvis svingbart monteret p& armsystemet og kan svinges fortrinsvis
automatisk i et stort set vertikalt plan ved hjelp af en stempelcylin-
derindretning 23 eller lignende som vist i fig. 3 og 7.

Hver af gribeindretningerne 20 omfatter to indbyrdes hangselfor-
bundne kazbedele 20’, som er indrettet til at gribe om for eksempel en
stolpe 21 under indvirkningen af en kraftoverfgringsindretning 24, sasom
en hydraulisk stempelcylinderindretning 24. Hver af de Fespektive gribe-
indretningers kzber er indrettet til at gribe stolpen i planer, som star
i gnskede vinkler fra horisontalplanen og forlgber i det vasentlige vin-
kelret pa vertikalplanen som vist skematisk i fig. 3 og 4.

I det viste udfgrelseseksempel er stempelcylinderindretningen 24
arrangeret pa en siddan made, at den virker pa kaberne i nerheden af
hzngselforbindelsen mellem kzberne, hvorved hver af to trzkstznger er
svingbart forbundet til en respektiv kzbe og en felles fastholdelsesan-
ordning 25 pa stempelcylinderindretningen 24. Fastholdelsesanordningen
25 er svingbart forbundet til en fastholdelsesdel 26 pa armsystemet, i-
det stempelcylinderindretningen 23, ved hjelp af hvilken gribeindretnin-
gerne kan svinges, er arrangeret pa en sadan mide, at den virker mellem
fastholdelsesanordningen 25 og fastholdelsesdelen 26.

Ud fra det foregiende forstds virkemiden for barearrangementet i-
fglge opfindelsen. Armsystemet omfattet af barearrangementet ifglge op-
findelsen kan saledes udfoldes eller udsvinges fra en sammenfoldet stil-
Ting, selv nar den til ridighed varende plads er begrenset. Der kan ska-
bes plads til anvendelse af gribeindretningerne 20 ved at bevage kurven
12 ti1 den ene side som vist i fig. 4 og 5.

Ud fra det foregiende er det ogsd abenbart, at barearrangementet
ifglge opfindelsen har betydelige fordele i forhold til den kendte tek-
nik. For eksempel tilvejebringer bzrearrangementet ifgige opfindelsen en

‘meget fleksibel 1gsning med hensyn til virkefeltet for sadanne arrange-

menter. Gribeindretningerne kan anvendes til at sikre bzrearrangementet,
idet indretningerne kan gribe omkring en solidt anbragt stolpe eller

lignende.
I det foregdende blev opfindelsen beskrevet i henhold til stort

set ét udfgrelseseksempel. Det er imidlertid abenbart, at der kan tankes
andre udfgrelsesformer, og at der kan foretages mindre variationer, uden

at der afviges fra opfindelsens rammer.
Eksempelvis kan armsystemet omfatte mere end to armsektioner, selv

om det foretrzkkes, at alle armsektioner kan svinge i et i det vasent-
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lige falles plan, nar armsystemet skal udskydes og sammenfoldes.

Gribeindretningerne kan ogsa have en udformning, der er forskellig
fra den viste.

Endvidere kan barearrangementet monteres pa andre typer af kdretg-
jer, sdsom trucks eller lignende kgretgjer. Bazrearrangementet ifglge op-
findelsen kan ogsd udggre en permanent, immobil enhed.

Opfindelsen skal derfor ikke anses for at vare begranset til de
ovenfor beskrevne udfgrelsesformer, idet der kan foretages variationer

indenfor rammerne af de efterfglgende krav.
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PATENTKRAYV

1. Bzrearrangement til montering pad keretgjer sasom traktorer el-
ler gravemaskiner og omfattende et armsystem eller et set arme med i det
mindste to til hinanden hzngslede armsektioner med en fgrste ende pa den
forste af armsektionerne, hvormed armsystemet er fastgjort til et kere-
tej, fortrinsvis roterbart omkring en stort set vertikal akse, og sving-
bart omkring en stort set horisontal akse, og en anden ende, som udggr
armsystemets frie ende, og som barer en kurv med plads til en eller fle-
re personer, hvor armsektionerne er arrangeret sekventielt, den ene ef-
ter den anden, og samvirker med indretninger til sammenfolding og ud-
svingning af armene, og hvor mindst én armsektion, nir armene sammenfol-
des eller udsvinges, svinger i det vasentlige i et plan, som er felles
for flere armsektioner, KENDETEGNET ved, at armsystemet er forsynet med
gribeindretninger (20) indrettet til at gribe objekter, sasom en stolpe,
en sgjle eller lignende, og at armsektionerne (3, 4) er arrangeret sale-
des, at den anden armsektion (4), som udggr den armsektion, der er
svingbart hengslet til den ferste armsektion (3), kan svinges i et plan,
som er i det vasentlige parallelt med og fortrinsvis i det vesentlige
indeholder den stort set horisontale akse (9), hvorom armsystemet svin-
ges ved deﬁ fgrste ende (1"), sdledes at den anden armsektion (4), nar
den fgrste armsektion er i horisontal stilling, kan svinges i forhold
til1 den forste armsektion (3) i et stort set horisontalt plan.

2. Arrangement ifglge krav 1, KENDETEGNET ved, at den férste ende
(1") i armsystemet understgttes pa den gverste ende (5) af en roterbar
aksel (6), som er indrettet til at forlgbe i retning af keretgjets (2)
vertikale udstrekning.

3. Arrangement ifglge krav 1 eller 2, KENDETEGNET ved, at der er
indskudt et forbindelsesstykke (16) mellem den fgrste armsektion (3) og
den anden armsektion (4), hvilket forbindelsesstykke er symmetrisk op-
bygget sdledes, at det kan vendes 180° omkring en horisontal akse sdle-
des, at den anden armsektion kan placeres pa en valgbar side af den for-
ste armsektion. ’

4, Arrangement ifglge krav 1-3, KENDETEGNET ved, at hver af arm-
sektionerne (3, 4) er udskydelig i retning af den respektive armsektions
lengdeakse.

5. Arrangement ifglge krav 1-4, KENDETEGNET ved, at gribeindret-
ningerne (20) er monteret pa en sidan made, at de kan hznge ned fra arm-
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systemets underside (1°/’), hvilken underside udger den side af armsy-
stemet, der vender mod jorden (22), nar arhsystemet indtager sin hori-
sontalt udstrakte stilling.

6. Arrangement ifglge krav 5, KENDETEGNET ved, at gribeindretnin-
gerne (20) er monteret pa den fgrste armsektion (3), fortrinsvis i nar-
heden af hengselforbindelsen (16) mellem den fgrste armsektion og den
anden armsektion.

7. Arrangement ifglge krav 5 eller 6, KENDETEGNET ved, at gribe-
indretningerne (20) er svingbart monteret pa armsystemet og kan svinges
fortrinsvis automatisk i et stort set vertikalt plan. .

8. Arrangement ifglge krav 5, 6 eller 7, KENDETEGNET ved, at hver
af gribeindretningerne (20) omfatter to kaber (20’), der er hangselfor-
bundet til hinanden, og som er indrettet til at gribe omkring for ek-
sempel en stolpe (21) under indvirkningen af en kraftoverfgringsindret-
ning.

9. Arrangement ifglge krav 8, KENDETEGNET ved, at kaberne (20) er
indrettet til at gribe i planer, som star i gnskede vinkler fra horison-
talplanen og forigber i det vasentlige vinkelret pa vertikalplanen.

»
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