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Uklad zdalnej sygnalizacji oparty na pomiarze opornosci petli
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Przedmiotem wynalazku jest uklad zdalnej syg-
nalizacji zastosowany w teletransmisyjnym sy-
stemie TNW-300.

W dotychczas stosowanych - ukladach zdalnej
sygnalizacji opartych na pomiarze opornoS$ci petli
linii kablowej okreS$lenie krafnicowych stanéw pracy
jednego obiektu znajdujgcego sie na stacji zdalnie
kontrolowanej realizowane jest przy pomocy pary
przewodoéw. Takie rozwigzanie zostalo zastosowane
na przyklad przez firme Ericsson w liniach ka-
blowych wspétosiowych malowymiarowych. W tym
ukladzie okre§lenie stanéw krancowych dwoch
obiektéow w kazdej stacji zdalnie kontrolowanej
odbywa sie¢ przy pomocy dwéch par przewodow.
Jest to rozwigzanie kosztowne poniewaz wymaga
stosowania do celéw sygnalizacji dubej liczby
zyt kabla. '

Stosuje sie réwniez uklady zdalnej sygnalizacji
zapewniajgce okreSlenie krancowych stanéw pracy
dwoéch obiektéw przy pomocy jednej pary ‘prze-
wodéw. Wada tych ukladéw jest to, ze nie zapew-
niaja one réwnoczesnej i ciaglej kontroli obydwu
obiektéw przy pomocy jednej pary przewodéw oraz
to, ze sa one skomplikowane. Dotyczy to na przy-
klad ukladu zasiosowanego w systemie 300-kanato-
wym przez firme ,Standard Telephones and Ca-
bles Ltd — London” zapewniajacego dzieki zasto-
sowaniu specjalnego ukladu przelgczajgcego jedynie
kolejne okreflenie stanu pracy dwéch obiektéw
dolgczonych na kazdej stacji kontrolowanej.
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Celem wynalazku jest stworzenie prostego ukladu
zdalnej sygnalizacji opartego na pomiarze opor-
noSci petli kablowej, umozliwiajgcego przy po-
mocy minimalnej liczby zy}, zdalne kontrolowa-
nie réwnocze$nie czterech obiektéw znajdujacych
sie na kazdej z kilku stacji kontrolowanych, nie
posiadajgcych zr6del zasilajgcych urzadzenia zdal-
nej sygnalizacji.

Uklad wedlug wynalazku oparty na pomiarze
oporno$ci petli kablowej umozliwia réwnoczesna
kontrole krytycznych stanéw pracy czterech_ obiek-
tow zlokalizowanych w kazdej z kilku stacji zdal-
nie kontrolowanych przy pomocy jednej pary zyl
sygnalizacyjnych i przewodu nieizolowanego kabla.

Istota wynalazku polega na odpowiednim podig-
czeniu poprzez diody zestykéw czujnikéw znajdu-
jacych sie w stacjach zdalnie kontrolowanych do
zyt kabla. Do zyly nieizolowanej jednego prze-
wodu pary sygnalizacyjnej poprzez pierwszg dio-
de jest dolaczony zestyk zwierny pierwszego czuj-
nika (otwarcie wlazu) oraz drugi zestyk zwierny
tego czujnika poprzez drugg diode o odwrotnym
kierunku przewodzenia niz pierwsza, réwnolegle
do tego zestyku jest dolgczony zestyk zwierny
drugiego czujnika sygnalizujgcego ci$nienie w butli.
' Do zyly nieizolowanej i drugiego przewodu pary
sygnalizacyjnej poprzez trzecig diode jest dotgczo-
ny zestyk zwierny trzeciego czujnika sygnalizuja-
cego ciSnienie w zasobniku, oraz drugi zestyk
zwierny tego czujnika poprzez czwarta diode o od-
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wrotnym kierunku przewodzenia niz trzecia, réw-
nolegle do tego zestyku jest dolgczony zestyk
zwierny czwartego czujnika sygnalizujacego ciSnie-

- nie w kablu. Uklad wedlug wynalazku uwidocz-
niony na zalgczonym rysunku zawiera schemat
potaczen elementéw w stacji kontrolujacej i w sta-
cjach kontrolowanych.

"W czasie normalnej bezawaryjnej pracy urzadzen
na zyly 1—2, do ktérych w stacjach kontrolowa-
nych sa dolaczone szeregowo z diodami pierwsza

R })1 i druga D2 zestyki czujnikéw pierwszego A
%.:* | drugiego B, a na zyly 1—3 szeregowo z diodami
trzeciag D3 i czwartg D4 zestyki czujnikéw trzeciego

C i czwartego D jest podawane napiecie stale Ul.

Poniewaz zaden czujnik w tej sytuacji nie po-
siada zwartych zestykéw nie powstaja obwody
dla przeptywu pradu, a wiec na opornikach R1,
R2 w stacji kontrolujgcej O nie nastepuje spadek
napiecia, przez tranzystory T1, T2 nie przeplywaja
prady w zwigzku z czym uklad nie sygnalizuje
uszkodzen. Z chwilag powstania uszkodzenia, to
jest po zadzialaniu dowolnego czujnika na przyklad
pierwszego A w okreS§lonej stacji kontrolowanej
L.. N zostaje utworzona nastepujaca petla dla
przeplywu pragdu: —V1—R1—PP — PA — RL —
D2 — A — RO — RL — PA — PC— +VI1. W stacji
kontrolujgcej O na oporniku R1 powstaje spadek
napiecia, tranzystor T1 zostaje odetkany, a prze-
ptywajacy przez niego prad powoduje wilgczenie
lampki LAB i przekaznika P wljczajacego sygna-
lizacje stojakowa oraz stacyjng.

Okreflenie miejsca i rodzaju uszkodzenia od-
bywa sie przy pomocy przetacznika PP, za posred-
nictwem ktérego zalacza si¢ zyly 1—2 do ukladu
pomiarowego oraz przetgcznikéw PO, PC.i PA.
Przelacznik PO ustawia sie na odpowiednia po-
zycje 1 ..... n, na ktérej miliamperomierz mA
wskazuje weczeSniej okre§long ustalona wartosé
oznaczong na skali przyrzadu. Warto§é ta zalezy od
napiecia zasilania Ul i oporno$ci zyl! kabla RL.

Pozycja przelacznika PO okre§la numer stacji
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kontrolowanej, na ktérej powstalo uszkodzenie. ‘

U1

4 . - :
Okreélenie uszkodzenia czujnika pierwszego A lub
czujnika drugiego B jest mozliwe dzieki temu, Ze
czujnik pierwszy A posiada dwa Zzestyki wlaczone
w szereg z diodami pierwsza D1 i druga D2 o prze-
ciwnych kierunkach przewodzenia do zyl 1—2. Po-
wyisze sprawdzenie wykonuje sie¢ przy pomocy
przelacznika PA. Jezeli zwarly zestyki czujnika
pierwszego A to po przelgczeniu PA przyrzad mA
wskazuje poprzednia warto§é. W przypadku gdy
sygnalizacje spowodowal czujnik drugi B, mili-
amperomierz mA wskaze r6ing warto§¢ dla obu
pozycji PA. Okreflenie stanu pracy czujnikéw
trzeciego C lub czwartego D zalgczonych do zyl
1—3 i numer stacji kontrolowaneJ ‘odbywa sie
w analogiczny spos6b.

Zastrzezenie patentowe

Uktlad zdalnej sygnalizacji oparty na pomiarze
opornos$ci- petli kablowej umozliwiajagcy réwno-
czesng kontrole krytycznych stanéw pracy czterech
obiektow w kazdej stacji kontrolowanej za po-
Srednictwem jednej pary 2yl sygnalizacyjnych
i przewodu nieizolowanego kabla, znamienny tym,
ze do zyly nieizolowanej oraz jednego przewodu
pary sygnalizacyjnej (1—2) szeregowo z pierwsza
dioda (D1) jest dolaczony zestyk zwierny pierw-
szego czujnika (A), a drugi zestyk tego czujnika
jest dolgczony poprzez druga diode (D2) o odwrot-
nym kierunku przewodzenia niz pierwsza, poza tym
réwnolegle do tego zestyku jest dotgczony zestyk
zwierny drugiego czujnika (B), natomiast do zyly
nieizolowanej i pozostatego przewodu pary sygna-
lizacyjnej (1—3) szeregowo z trzecia diodg (D3)
jest dolaczony zestyk zwierny trzeciego czujnika
(C), a drugi zestyk tego czujnika jest dotaczony
poprzez czwartg diode (D4) o odwrotnym kierunku
przewodzenia niz trzecia dioda (D3), ponadto réw-
nolegle do tego zestyku jest dolgczony zestyk
zwierny czwartego czujnika (D).
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