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DESCRIPCION
Modulo de fotografia y dispositivo electrénico
Campo técnico

Esta invencién se refiere al campo de las tecnologias de dispositivos de comunicaciones y, en particular, a un moédulo
de camara y a un dispositivo electrénico.

Antecedentes

Con el avance de las tecnologias, se han desarrollado rapidamente dispositivos electrénicos (tal como teléfonos
moviles y tabletas). Como herramienta potente, un dispositivo electronico facilita en gran medida la vida y el trabajo
de los usuarios. La toma de fotografias de camara es una funcién basica del dispositivo electrénico, que puede
satisfacer las necesidades del usuario de toma de fotografias. La toma de fotografias de camara se implementa
normalmente mediante un médulo de camara del dispositivo electronico.

En un proceso de operacién especifico, un usuario generalmente sujeta un dispositivo electronico para tomar
fotografias. Debido a la agitacién del proceso de sujecidon manual, la calidad de las fotografias tomadas por el médulo
de camara es relativamente pobre.

El documento de patente de China n.2 CN101685235A proporciona un dispositivo de correccién de fluctuacion para
una camara, teniendo su unidad de accionamiento una estructura simple. El dispositivo de correccion de fluctuacion
esta provisto de un marco interior para fijar el médulo de camara en el interior, un marco intermedio que rodea el primer
eje desde el exterior del marco interior y que soporta el marco interior de una forma con agitacién libre, un marco
exterior que rodea el segundo eje desde el exterior del marco intermedio y que soporta el marco intermedio de una
forma con agitacion libre, y un motor de bobina de voz en la parte inferior del marco interior y en la parte inferior del
marco exterior. El motor de bobina de voz acciona el marco interior y el marco intermedio para agitarlos,
respectivamente, alrededor del primer eje y del segundo eje.

El documento de patente de EE. UU. n.2 US20170339346A1 proporciona una camara que incluye un tubo de lente,
un primer miembro giratorio que incluye un primer eje giratorio y una primera parte de contacto, un segundo miembro
giratorio que incluye un segundo eje giratorio y una segunda parte de contacto, un marco y un circuito de control. El
primer miembro giratorio gira alrededor del primer eje giratorio en una primera direcciéon por accionamiento de un
primer actuador, y el segundo miembro giratorio gira alrededor del segundo eje giratorio en una segunda direccién
que es substancialmente perpendicular a la primera direccién por accionamiento de un segundo actuador.

El documento de patente de EE. UU. n.2 US20120155843A1 proporciona un aparato de accionamiento de camara que
incluye: una seccién de camara; una unidad fija que incluye una seccién saliente formada por un elemento magnético
al menos parcialmente; una unidad mévil para soportar la seccion de camara, incluyendo la unidad movil un iman de
atraccion para generar una fuerza de atraccion magnética para el miembro magnético, pudiendo la unidad mévil pivotar
libremente con respecto a un centro de esfera de la cara esférica de la seccién saliente; una seccién de accionamiento
de realizacion de panoramica; una seccién de accionamiento de inclinacién; una seccién de accionamiento de
rodadura; un detector; y un miembro de prevencion de caida.

Compendio

Esta invencién, como se define en las reivindicaciones adjuntas, divulga un médulo de camara y un dispositivo
electrénico para resolver un problema de mala calidad fotografica de un dispositivo electrénico existente debido a una
anti-agitacion ineficaz del dispositivo electrénico.

Para resolver el problema anterior, se usan las siguientes soluciones técnicas en esta invencién.

Un moédulo de camara incluye segun la reivindicacién 1 una carcasa de médulo, un primer soporte, una camara, un
segundo soporte, y un soporte de elemento rodante, en donde

la carcasa de médulo tiene una cdmara de carcasa interior,

el primer soporte esta dispuesto al menos parcialmente en la camara de carcasa interior, la camara esta dispuesta al
menos parcialmente en la camara de carcasa interior, el primer soporte esta articulado a la carcasa de médulo por
medio de un primer eje de articulacidn, y el primer soporte puede girar alrededor del primer eje de articulacion;

la camara esta conectada de forma fija al segundo soporte, el soporte de elemento rodante esta dispuesto con un
elemento rodante, el segundo soporte esta conectado al elemento rodante en una forma rodante, la camara puede
girar con el segundo soporte alrededor de su eje de lente, el soporte de elemento rodante esta articulado al primer
soporte por medio de un segundo eje de articulacion, y la camara y el segundo soporte pueden girar con el soporte de
elemento rodante alrededor del segundo eje de articulacion; y
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un eje del primer eje de articulacién y un eje del segundo eje de articulacién se intersecan o estan en planos diferentes,
el eje de lente y el eje del primer eje de articulacién se intersecan o estan en planos diferentes, y el eje de lente y el
eje del segundo eje de articulacion se intersecan o estan en planos diferentes.

Un dispositivo electronico incluye el médulo de camara anterior.
Las soluciones técnicas proporcionadas en esta invencion pueden obtener los siguientes efectos beneficiosos.

En el médulo de camara descrito en las realizaciones de esta invencién, la camara, el segundo soporte y el primer
soporte giran como un todo alrededor del primer eje de articulacion con respecto a la carcasa de modulo, y la camara
y el segundo soporte giran como un todo alrededor del segundo eje de articulaciéon con respecto al primer soporte.
Debido a que el gje del primer eje de articulacién y el eje del segundo eje de articulacién se intersecan o estan en
planos diferentes, los giros de la camara en las dos direcciones anteriores pueden compensar las componentes
angulares de la inclinacién en estas dos direcciones causadas por la agitacion del moédulo de camara, implementando
de esta forma una anti-agitacién eficaz para el médulo de camara. Cuando la camara gira alrededor del eje del primer
eje de articulacion o del eje del segundo eje de articulacién, la camara también puede girar con el segundo soporte,
permitiendo asi que la camara logre un campo de visién mayor para la toma de fotografias.

Breve descripcion de los dibujos

Los dibujos descritos en la presente memoria estan destinados a una comprension adicional de esta invencion y
constituyen una parte de esta invencién. Las realizaciones de ejemplo de esta invencién y las descripciones de las
mismas estan destinadas a explicar esta invencién, y no constituyen ninguna limitacion inapropiada de esta invencién.
En los dibujos adjuntos:

La figura 1 es una vista esquematica en despiece de un médulo de camara descrito en las realizaciones de esta
invencién.

La figura 2 es un diagrama estructural esquematico de un médulo de camara descrito en las realizaciones de esta
invencion.

La figura 3 es una vista de la seccion A-A de la figura 2.
La figura 4 es una vista de la seccion B-B de la figura 2.
La figura 5 es un diagrama parcialmente ampliado de la figura 4.

La figura 6 y la figura 7 son diagramas estructurales esquematicos de un médulo de camara bajo diferentes angulos
de visién descritos en las realizaciones de esta invencién; y

La figura 8 y la figura 9 son diagramas estructurales esquematicos de un segundo soporte bajo diferentes angulos de
visién descritos en las realizaciones de esta invencion.

Los signos de referencia se describen como sigue.

100. carcasa de modulo; 110. camara de carcasa interior; 120. marco de carcasa; 130. primera placa de cubierta; 131.
segundo orificio de derivacién; 140. segunda placa de cubierta;

200. primer soporte; 210. cuerpo de soporte; 211. primer orificio de derivacién; 220. primer brazo de conexion; 221.
primer orificio de articulacion; 230. segundo brazo de conexion; 231. segundo orificio de articulacion;

300. camara; 310. lente;

400. segundo soporte; 410. primera depresidn; 420. segunda depresion;

510. soporte de elemento rodante; 520. elemento rodante; 530. saliente limitador;
610. primer eje de articulacion; 620. segundo eje de articulacion;

700. placa de circuito impreso flexible;

810. tercer soporte; 820. electroiman.

Descripcion de realizaciones

Para hacer mas claros los objetivos, las soluciones técnicas y las ventajas de esta invencion, lo que sigue describe
clara y completamente las soluciones técnicas de esta invencion haciendo referencia a realizaciones especificas de
esta invencion y a los dibujos correspondientes. Aparentemente, las realizaciones descritas son Unicamente algunas,
en lugar de todas las realizaciones de esta invencion. Todas las demas realizaciones que un experto en la técnica
obtenga sin esfuerzos creativos a partir de las realizaciones de esta invencion caeran dentro del alcance de proteccion
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de esta invencion.

Las soluciones técnicas descritas en las realizaciones de esta invencién se describen en detalle a continuacion
haciendo referencia a los dibujos adjuntos.

Haciendo referencia desde la figura 1 a la figura 9, una realizacién de esta invencién describe un médulo de camara,
y el médulo de camara descrito puede aplicarse a un dispositivo electrénico. El moédulo de camara descrito incluye una
carcasa de médulo 100, un primer soporte 200, una camara 300, un segundo soporte 400 y un soporte de elemento
rodante 510.

La carcasa de médulo 100 es un componente basico del médulo de camara, y la carcasa de médulo 100 puede
proporcionar una base para instalar otros componentes del médulo de camara. En esta realizacion de esta invencién,
la carcasa de modulo 100 tiene una camara de carcasa interior 110. La cdmara de carcasa interior 110 tiene una
abertura, y la abertura sirve como derivacion.

El primer soporte 200 esta dispuesto al menos parcialmente en la camara de carcasa interior 110, y la camara 300
esta dispuesta al menos parcialmente en la camara de carcasa interior 110. La camara 300 puede tomar fotografias a
través de la abertura de la camara de carcasa interior 110.

En esta realizacién de esta invencion, el primer soporte 200 esta articulado a la carcasa de médulo 100 por medio de
un primer eje de articulacion 610. El primer soporte 200 puede girar alrededor del primer eje de articulacion 610. La
camara 300 esta conectada de forma fija al segundo soporte 400, y el soporte de elemento rodante 510 esta dispuesto
con un elemento rodante 520. El elemento rodante 520 puede ser una bola o un rodillo. El segundo soporte 400 esta
conectado al elemento rodante 520 segun un modo de rodadura, para permitir la rodadura relativa entre el soporte de
elemento rodante 510 y el segundo soporte 400. Especificamente, la camara 300 puede girar con el segundo soporte
400 alrededor de su eje de lente mediante rodadura.

El soporte de elemento rodante 510 esta articulado al primer soporte 200 por un segundo eje de articulacién 620, y la
camara 300 y el segundo soporte 400 pueden girar con el soporte de elemento rodante 510 alrededor del segundo eje
de articulacién 620.

En esta realizacion de esta invencioén, un eje del primer gje de articulacion 610 y un eje del segundo eje de articulacién
620 se intersecan o estan en planos diferentes. El eje de lente y el eje del primer eje de articulacion 610 se intersecan
o estan en planos diferentes, y el eje de lente y el eje del segundo eje de articulacion 620 se intersecan o estan en
planos diferentes. Dicho de otro modo, la direccion de giro de la camara 300 y el segundo soporte 400 con respecto
al primer soporte 200, la direccion de giro del primer soporte 200 con respecto a la carcasa de médulo 100, y la
direccion de giro de la camara 300 con el segundo soporte 400 con respecto al soporte de elemento rodante 510 son
diferentes entre si.

En un proceso de toma de fotografias especifico, el médulo de camara puede inclinarse debido a una agitacion,
afectando eventualmente a la calidad de la fotografia. En el médulo de cdmara descrito en esta realizacién de esta
invencién, la camara 300, el segundo soporte 400 y el primer soporte 200 giran como un todo alrededor del primer eje
de articulacion 610 con respecto a la carcasa de médulo 100, y la camara 300 y el segundo soporte 400 giran como
un todo alrededor del segundo eje de articulacion 620 con respecto al primer soporte 200. Debido a que el eje del
primer eje de articulacién 610 y el eje del segundo eje de articulacion 620 se intersecan o estan en planos diferentes,
los giros de la camara 300 en las dos direcciones anteriores pueden compensar las componentes angulares de la
inclinacién en estas dos direcciones causadas por la agitacion del médulo de camara, implementando de esta forma
una anti-agitacion eficaz para el médulo de camara. Cuando la camara 300 gira alrededor del eje del primer eje de
articulacién 610 o del eje del segundo eje de articulacion 620, la camara 300 también puede girar con el segundo
soporte 400, permitiendo asi que la camara 300 obtenga un campo de visién mayor para la toma de fotografias.

En una solucién opcional, el eje del primer eje de articulacion 610 puede ser perpendicular al eje del segundo eje de
articulacién 620. En este caso, un angulo de inclinacién generado por la agitacion de todo el médulo de camara durante
la toma de fotografias se resuelve facilmente en dos componentes angulares alrededor del eje del primer eje de
articulacién 610 y alrededor del eje del segundo eje de articulacién 620, respectivamente, facilitando de esta forma la
compensacion del angulo de la cdmara 300 durante el giro.

El primer soporte 200 puede tener diversas estructuras. En una solucion opcional, el primer soporte 200 puede incluir
un cuerpo de soporte 210 y un primer brazo de conexién 220, y un primer extremo del primer brazo de conexion 220
esta conectado de forma fija al cuerpo de soporte 210. Un segundo extremo del primer brazo de conexién 220 es un
extremo libre. El primer eje de articulacién 610 esta fijado a la carcasa de médulo 100, el segundo extremo del primer
brazo de conexion 220 puede estar dispuesto con un primer orificio de articulacion 221, y el primer eje de articulacion
610 esta articulado en el primer orificio de articulacion 221. El primer brazo de conexién 220 esta articulado a la carcasa
de médulo 100 por el primer eje de articulacion 610, lo que ayuda a reducir un espacio ocupado por una estructura de
articulacién. Ademas, el segundo extremo del primer brazo de conexion 220 es un extremo libre, es decir, el primer
brazo de conexién 220 es una estructura en voladizo. El segundo extremo del primer brazo de conexién 220 puede
extenderse hacia el interior de la camara de carcasa interior 110 para implementar una conexién articulada, ayudando
a hacer en tamafio minimo todo el médulo de camara.
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En una solucién opcional, el primer soporte 200 puede incluir ademas un segundo brazo de conexién 230, en donde
un primer extremo del segundo brazo de conexién 230 esta conectado de forma fija al cuerpo de soporte 210, y un
segundo extremo del segundo brazo de conexién 230 es un extremo libre. El segundo extremo del segundo brazo de
conexion 230 esta dispuesto con un segundo orificio de articulacién 231, y el segundo orificio de articulacién 231 esta
articulado en el segundo eje de articulacion 620. De forma similar, el segundo extremo del segundo brazo de conexion
230 puede extenderse hacia el interior de la camara de carcasa interior 110 para implementar una conexién articulada,
ayudando a hacer en tamafio minimo todo el soporte de médulo. Ademas, el segundo brazo de conexién 230 es una
estructura en voladizo, y el segundo orificio de articulacién 231 esta dispuesto en el extremo libre del segundo brazo
de conexién 230, de forma que es mas facil implementar un conjunto de articulacion por deformacion del segundo
brazo de conexién 230.

En una solucién opcional, para mejorar la estabilidad de la articulacion, se pueden proporcionar dos de dichos primeros
brazos de conexion 220 y dos de dichos segundos brazos de conexion 230. Los dos primeros brazos de conexién 220
pueden estar dispuestos diagonalmente a ambos lados de la cadmara 300, respectivamente, es decir, los dos primeros
brazos de conexién 220 pueden estar dispuestos simétricamente con respecto a la camara 300 en dos lados de la
camara 300; y los dos segundos brazos de conexion 230 pueden estar dispuestos diagonalmente en dos lados de la
camara 300, respectivamente, es decir, los dos segundos brazos de conexién 230 pueden estar dispuestos
simétricamente con respecto a la camara 300 en dos lados de la camara 300. Los dos primeros brazos de conexién
220 y los dos segundos brazos de conexion 230 estan dispuestos de forma uniforme y alternativa en el lado periférico
del cuerpo de soporte 210. En este caso, cada primer brazo de conexién 220 puede estar articulado a un primer eje
de articulacién 610, y cada segundo brazo de conexién 230 puede estar articulado a un segundo eje de articulacién
620, lo que sin duda puede mejorar el equilibrio del soporte de giro.

En esta realizacién de esta invencion, el cuerpo de soporte 210 es la parte de cuerpo principal del primer soporte 200,
y el cuerpo de soporte 210 puede garantizar que el primer brazo de conexién 220 y el segundo brazo de conexioén 230
tengan una mayor resistencia. El cuerpo de soporte 210 puede tener diferentes estructuras. El cuerpo de soporte 210
esta provisto de un primer orificio de derivacion 211. Una lente 310 de la camara 300 esta dispuesta enfrente del
primer orificio de derivacion 211, y la lente 310 de la cdmara 300 puede tomar fotografias a través del primer orificio
de derivacion 211.

Especificamente, la lente 310 de la camara 300 puede estar situada completamente dentro de la camara de carcasa
interior 110, o puede estar situada en el primer orificio de derivacién 211, o ciertamente, puede extenderse hacia fuera
de la cdmara de carcasa interior 110 a través del primer orificio de derivacion 211. En una solucidén opcional, para
evitar que la abertura del primer orificio de derivacién 211 sea excesivamente grande, la lente 310 de la cadmara 300
esta situada en el primer orificio de derivacion 211 o se extiende hacia fuera de la carcasa de moédulo 100 a través del
primer orificio de derivacién 211. En este caso, se puede evitar que la abertura del primer orificio de derivacion 211
sea demasiado grande bajo el mismo campo de vision de toma de fotografias, o la solucién anterior puede alcanzar
sin duda un mayor campo de vision de toma de fotografias de la lente 310 bajo un tamafio de abertura dado del primer
orificio de derivacion 211. Ciertamente, la lente 310 de la camara 300 necesita que el primer orificio de derivacién 211
conforme un hueco alrededor de la lente 310, y el hueco permite que la camara 300 gire en el proceso de giro de la
camara 300.

En una solucién opcional, para facilitar la fabricacion y el montaje, el primer soporte 200 puede ser una estructura
integral. Especificamente, el primer soporte 200 puede ser una estructura metélica integral.

Especificamente, en un proceso anti-agitacion especifico, la camara 300 necesita girar alrededor del eje del primer
eje de articulacion 610 y/o del eje del segundo eje de articulacion 620. La camara 300 puede ser accionada para girar
de diversas maneras.

En una solucién opcional, el dispositivo electronico descrito en esta realizacion de esta invencién puede incluir ademas
un mecanismo de accionamiento, y el mecanismo de accionamiento puede incluir un iman permanente y un
electroiman. Especificamente, el dispositivo electronico puede configurarse con un mecanismo de accionamiento que
se corresponde con cada direccion de movimiento. Se pueden usar varios tipos de componentes de accionamiento,
por ejemplo, implementando un accionamiento directo por medio de un motor de accionamiento, o implementando un
accionamiento por medio de un motor de accionamiento en cooperacién con un mecanismo de transmisiéon. En una
solucién opcional, cada componente de accionamiento puede incluir un iméan permanente y un electroiman 820, y
accionar un movimiento mediante una fuerza magnética entre el electroiman y el iman permanente después de que el
electroiman sea excitado eléctricamente.

Para facilitar el montaje, el electroiman 820 puede instalarse en un tercer soporte 810, y el tercer soporte 810 esta
dispuesto en la carcasa de médulo 100. En este caso, el iman permanente esta instalado en un componente con
capacidad de giro relativo. Cuando el electroiman 820 es excitado eléctricamente, la fuerza magnética generada por
el electroiman 820 y el iman permanente puede accionar un componente correspondiente para que gire.

En esta realizacién de esta invencion, la carcasa de médulo 100 puede tener diversas estructuras. Haciendo referencia
todavia a la figura 1, en una implementacion especifica, la carcasa de médulo 100 puede incluir un marco de carcasa
120, una primera placa de cubierta 130 y una segunda placa de cubierta 140. La primera placa de cubierta 130 esta
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dispuesta en una abertura de un extremo del marco de carcasa 120, la segunda placa de cubierta 140 esta dispuesta
en una abertura del otro extremo del marco de carcasa 120. La primera placa de cubierta 130, la segunda placa de
cubierta 140 y el marco de carcasa 120 conforman la camara de carcasa interior 110. La primera placa de cubierta
130 esta provista de un segundo orificio de derivacion 131, y el segundo orificio de derivacién 131 se comunica con la
camara de carcasa interior 110. La carcasa de médulo 100 con la estructura anterior es facil de montar, facilitando la
instalacion de la camara 300. Bajo la premisa de que el cuerpo de soporte 210 esta provisto del primer orificio de
derivacion 211, el primer orificio de derivacion 211 esta situado en el espacio que queda rodeado por la pared de
orificio del segundo orificio de derivacioén 131.

Haciendo referencia desde la figura 6 a la figura 9, en una solucién opcional, el segundo soporte 400 puede estar
provisto de una primera depresion 410, el soporte de elemento rodante 510 esta dispuesto en la primera depresion
410, y el elemento rodante 520 esta dispuesto entre el soporte de elemento rodante 510 y la primera depresion 410.
Entre el soporte de elemento rodante 510 y una pared lateral de la primera depresion 410 esta presente un primer
hueco de derivacion, y el soporte de elemento rodante 510 encaja en la pared lateral de la primera depresién 410 de
forma limitada en posicién en la direccién de rodadura del segundo soporte 400, de manera que el segundo soporte
400 so6lo puede girar con respecto al soporte de elemento rodante 510 dentro de un rango angular predeterminado, al
objeto de implementar un pequefio ajuste angular del campo de visiéon de toma de fotografias.

Para mejorar la facilidad de montaje, el segundo soporte 400 puede estar provisto de una segunda depresion 420, la
segunda depresion 420 se comunica con la primera depresién 410, el soporte de elemento rodante 510 esta provisto
de un saliente limitador 530, y el saliente limitador 530 se extiende hacia la segunda depresién 420 a través de la
primera depresién 410, y forma un segundo hueco de derivacién con una pared lateral de la segunda depresién 420.
El saliente limitador 530 encaja en la pared lateral de la segunda depresion 420 de forma limitada en posicién en la
direccién de rodadura del segundo soporte 400. El primer hueco de derivacion tiene la misma funcién que el segundo
hueco de derivacién, y ambos pueden implementar la rodadura relativa del segundo soporte 400 con respecto al
soporte de elemento rodante 510.

En una solucién opcional, para hacer que la rodadura sea méas estable, se proporcionan al menos dos de dichos
soportes de elemento rodante 510. Los soportes de elemento rodante 510 pueden estar separados en la direccion de
giro del segundo soporte 400, y un elemento rodante 520 esta dispuesto entre cada uno de los soportes de elemento
rodante 510 y el segundo soporte 400.

Para facilitar el montaje, el segundo eje de articulacion 620 y el soporte de elemento rodante 510 son una estructura
integral, como se muestra en la figura 8 y en la figura 9, al objeto de implementar una instalacién integral con menos
etapas de instalacion.

Basandose en el mddulo de camara descrito en esta realizacién de esta invencion, una realizacién de esta invencion
describe un dispositivo electrénico, y el dispositivo electrénico descrito incluye el médulo de camara descrito
anteriormente. La camara 300 puede conectarse eléctricamente a la placa principal del dispositivo electronico a través
de una placa de circuito impreso flexible 700 que discurre a través de la carcasa de médulo 100, implementando asi
un suministro de energia a la camara 300. La placa de circuito impreso flexible 700 tiene una buena capacidad de
deformacién y, por lo tanto, se puede adaptar mejor al giro de la camara 300.

El dispositivo electronico de esta realizacién de esta invencién puede ser un teléfono inteligente, una tableta, un lector
de libro electronico, un dispositivo ponible o similares. Las realizaciones de esta invencion no limitan el tipo especifico
del dispositivo electrénico.

Las realizaciones anteriores de esta invencién se centran en las diferencias entre las realizaciones. Siempre que las
caracteristicas diferentes de mejora de las realizaciones no sean contradictorias, éstas se pueden combinar para
formar una realizacién mas preferida. Se omiten descripciones adicionales en la presente memoria con el fin de
abreviar. La invencion se define por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Un médulo de camara, que comprende una carcasa de médulo (100), un primer soporte (200), una camara (300),
un segundo soporte (400) y un soporte de elemento rodante (510}, en donde

la carcasa de médulo (100) tiene una camara de carcasa interior (110);

el primer soporte (200) esta dispuesto al menos parcialmente en la cdmara de carcasa interior (110), la camara (300)
esta dispuesta al menos parcialmente en la camara de carcasa interior (110), el primer soporte (200} esta articulado a
la carcasa de modulo (100) por medio de un primer eje de articulacién (610), el primer eje de articulacion (610) esta
fijado a la carcasa de médulo (100), y el primer soporte (200) puede girar alrededor del primer eje de articulacion (610);

la camara (300) esta conectada de forma fija al segundo soporte (400}, el soporte de elemento rodante (510) esta
dispuesto con un elemento rodante (520), el segundo soporte (400) esta conectado al elemento rodante (520} de una
forma rodante, la camara (300) puede girar con el segundo soporte (400) alrededor de su eje de lente, el soporte de
elemento rodante (510) esta articulado al primer soporte (200) por medio de un segundo eje de articulacién (620}, el
segundo eje de articulacion (620) y el soporte de elemento rodante (510) son una estructura integral, y la cadmara (300)
y el segundo soporte (400) pueden girar con el soporte de elemento rodante (510) alrededor del segundo eje de
articulacion (620);

el primer soporte (200) comprende un cuerpo de soporte (210), el cuerpo de soporte (210) esta provisto de un primer
orificio de derivacién (211), y una lente (310) de la camara (300) esta dispuesta enfrente del primer orificio de derivacion
211)y

el eje del primer eje de articulacion (610) y el eje del segundo eje de articulacién (620) se intersecan o no son
coplanarios, el eje de lente y el eje del primer eje de articulacion (610) se intersecan o no son coplanarios, y el eje de
lente y el eje del segundo eje de articulacién (620) se intersecan o no son coplanarios.

2. El médulo de camara segun la reivindicaciéon 1, en donde el primer soporte (200) comprende ademas un primer
brazo de conexién (220) y un segundo brazo de conexién (230), en donde un extremo del primer brazo de conexién
(220} esta conectado de forma fija al cuerpo de soporte (210), el otro extremo del primer brazo de conexion (220) se
extiende hacia el interior de la cdmara de carcasa interior (110) y esta articulado a la carcasa de médulo (100} por
medio del primer eje de articulacién (610), un extremo del segundo brazo de conexién (230) esta conectado de forma
fija al cuerpo de soporte (210), y el otro extremo del segundo brazo de conexion (230) se extiende hacia el interior de
la camara de carcasa interior (110) y esta articulado al soporte de elemento rodante (510) por medio del segundo eje
de articulacién (620).

3. El modulo de camara segin la reivindicacion 2, en donde se proporcionan dos de dichos primeros brazos de
conexion (220) y dos de dichos segundos brazos de conexién (230}, en donde los dos primeros brazos de conexién
(220) estan dispuestos diagonalmente en dos lados de la camara (300), respectivamente, y los dos segundos brazos
de conexion (230) estan dispuestos diagonalmente en los otros dos lados de la camara (300), respectivamente.

4. El médulo de camara segun la reivindicacion 2, en donde el primer soporte (200) es una estructura integral.

5. El médulo de camara segun la reivindicacion 1, en donde el eje del primer eje de articulacion (610) es perpendicular
al eje del segundo eje de articulacion (620).

6. El médulo de camara segun la reivindicacion 1, en donde la carcasa de médulo (100) comprende un marco de
carcasa (120}, una primera placa de cubierta (130) y una segunda placa de cubierta (140), la primera placa de cubierta
(130) esta dispuesta en una abertura de un extremo del marco de carcasa (120), la segunda placa de cubierta (140)
esta dispuesta en una abertura del otro extremo del marco de carcasa (120), la primera placa de cubierta (130), la
segunda placa de cubierta (140) y el marco de carcasa (120) conforman la camara de carcasa interior (110), la primera
placa de cubierta (130) esta provista de un segundo orificio de derivacién (131), y el segundo orificio de derivacion
(131) comunica con la camara de carcasa interior (110).

7. El médulo de camara segln la reivindicacion 1, en donde el segundo soporte (400) esta provisto de una primera
depresion (410), y el soporte de elemento rodante (510) esta dispuesto en la primera depresién (410), el elemento
rodante (520) esta dispuesto entre el soporte de elemento rodante (510) y la primera depresién (410), un primer hueco
de derivacion esta presente entre el soporte de elemento rodante (510) y una pared lateral de la primera depresion
(410}, y el soporte de elemento rodante (510) encaja en la pared lateral de la primera depresién (410} de una forma
limitada en posicion a lo largo de una direccién de rodadura del segundo soporte (400).

8. El médulo de camara segun la reivindicacién 7, en donde el segundo soporte (400) esta provisto de una segunda
depresion (420), la segunda depresion (420) se comunica con la primera depresién (410), el soporte de elemento
rodante (510) esta provisto de un saliente limitador (530), y el saliente limitador (530) se extiende hacia la segunda
depresion (420) a través de la primera depresion (410) y forma un segundo hueco de derivacién junto con una pared
lateral de la segunda depresion (420), y el saliente limitador (530) encaja en la pared lateral de la segunda depresién
(420) de una forma limitada en posicién a lo largo de la direccién de rodadura del segundo soporte (400).

7



ES 30136227T3

9. El médulo de camara segun la reivindicacién 1, en donde se proporcionan al menos dos de dichos soportes de
elemento rodante (510), y los soportes de elemento rodante (510) estan separados en una direccién de giro del
segundo soporte (400), el elemento rodante (520) esta dispuesto entre cada uno de los soportes de elemento rodante
(510} y el segundo soporte (400).

10. Un dispositivo electrénico, que comprende el médulo de camara segin una cualquiera de las reivindicaciones 1 a
9.
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