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64 Procédé et dispositif de raccordement et instrument chirurgical pour I'entrainement d'outils rotatif

interchangeables.

@ Le dispositif de raccordement rapide selon linvention
sert a entrainer divers outils rotatifs (1) au moyen
d'un arbre moteur (2a) entouré d'un boitier (2b). Chaque
outil comporte une tige (1b) munie d'une rainure (ic) et
d'un ergot de couplage (1d).

Le tube porte-outil rotatif (3) monté sur des paliers
dans le tube support (4) est muni d'un premier raccord ra-
pide a encliquetage comprenant les billes (3a) qui sont en-
tourées par douille élastique (3b) et s'engagent dans la
rainure (1c) de la tige de l'outil. Cette tige (1b) est couplée
a larbre moteur (2a) par lintermédiaire de son ergot (1d)
et la fente (2f) de l'arbre moteur (2a). L'engagement du
second raccord rapide (4b, 4c, 2b, 2c) associant le tube
support (4) au boitier (2b) assure en méme temps le blo-
cage de la douille élastique (3b).

Linstrument chirurgical permet d'actionner différents
d'outils de coupe rotatifs & des distances différentes de
rarbre moteur (2a) au moyen d'un jeu de broches intermeé-
diaires, présentant respectivement diverses longueurs et la
méme structure du dispositit de raccordement rapide selon
linvention. Lorsque le second raccord est engagé, la piéce
de couplage mobile 3d entoure la douille élastique (3b) et
bloque ainsi les billes (3a) dans la rainure (1c) de la tige
de T'outil.

Cet instrument est muni d'un jeu d'outils pourvues de

tiges identiques adaptées au tube porte-outil et pourvues
de la rainure (ic) et de l'ergot de couplage (1d).

Linstrument selon linvention s'applique en particulier
a la chirurgie orthopédique.
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Description

L'invention concerne le raccordement rapide
d'outils interchangeables a un arbre moteur et en
particulier un instrument chirurgical pour lentrai-
nement d'outils interchangeables & diverses distan-
ces prédéterminées de l'arbre moteur.

Certains instruments chirurgicaux connus, que
l'on utilise actuellement pour entrainer divers outils
interchangeables a diverses distances d'un arbre
moteur, sont munis d'un premier ensemble d'outils
spéciaux et d'un second ensemble de broches de
guidage, dont la longueur varie selon la distance
requise de cas en cas entre le téte de coupe et
I'arbre moteur.

Dans ces instruments connus, il est prévu que
chaque outil spécial soit d'abord raccordé a l'arbre
moteur au moyen d'une pince de serrage et que
chaque broche de guidage soit ensuite vissée sur
un boitier entourant I'arbre moteur. Ce serrage et
ce vissage sont par ailleurs réalisés a l'aide de
deux clés spéciales pour assurer une liaison adé-
quate des outils a I'arbre moteur, et entrainent ainsi
une perte du temps requis pour le remplacement
des outils.

De plus, lesdits instruments doivent étre munis
d'un nombre considérable d'outils spéciaux, ce
nombre étant égal au nombre de types de tétes de
coupe requises, multipli¢ par le nombre de lon-
gueurs requises pour assurer les différentes distan-
ces entre les tétes de coupe et l'arbre moteur. Or,
cela peut entrainer des frais d'outillage considéra-
bles ainsi que des problémes de stockage, étant
donné qu'il convient d'assurer toujours un stock
adéquat de ces outils spéciaux qui sont relative-
ment colteux de types et de longueurs différentes
et qui s'usent plus ou moins rapidement selon l'usa-
ge qu'on fait des divers outils.

L'état de la technique relative aux dispositifs de
raccordement doutils comprenant des moyens
d'autoserrage et de blocage peut é&tre illustré par
les brevets suivants.

CH 575 229 a pour objet une perceuse chirurgi-
cale comprenant un arbre moteur dans une premig-
re enveloppe, une téte amovible pourvue d'un arbre
entrainé dans une deuxiéme enveloppe, d'un outil
de coupe pouvant étre accouplé audit arbre entrai-
né, un organe d'embrayage fixé & l'arbre moteur et
une mordache fixée audit arbre entrainé qui' vien-
nent en position d'entrainement lorsque lesdites en-
veloppe sont reliées.

CH 573 743 a pour objet une perceuse chirurgi-
cale comprenant un arbre moteur dans un boitier,
une arbre entrainé intermédiaire couplé & larbre
moteur monté dans un boitier arriere couplé avec le
boltier de l'arbre moteur et relié par un engrenage
& un arbre entrainé avant associé a un dispositif de
fixation de l'outil et monté dans un boitier avant
muni d'un embout qui est amovible pour permettre
le serrage de ce dispositif de fixation.

CH 671 174 a pour objet un mandrin autoserrant
destiné a éliminer les inconvénients de la nécessité
d'utiliser une clé de serrage dans les instruments
portatifs & usage chirurgical couramment utilisés.

CH 512 954 a pour objet un dispositif de blocage
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d'outils sur un mandrin et CH 664 516 a pour objet
un dispositif de blocage d'un outil dans un rotor.

Les dispositifs de raccordement doutils et les
instruments connus mentionnés ci-dessus ne ré-
pondent cependant pas d'une maniére vraiment sa-
tisfaisante a toutes les exigences les plus strictes
quant a la rapidité, la simplicité constructive et la
fiabilité des moyens techniques utilisés, sans l'aide
d'une clé ou tout autre outil accessoire.

L'invention a pour but de fournir un dispositif de
raccordement rapide d'outils interchangeables et
notamment un instrument chirurgical comprenant un
tel dispositif de raccordement, permettant d'obvier
aux inconvénients mentionnés des dispositifs de
raccordement et instruments connus et présentant
une construction aussi simple, compacte et fiable
que possible de maniere a pouvoir assurer le rac-
cordement et le verrouillage d'une pluralité d'outils
de coupe rotatifs interchangeables, dans un mini-
mum de temps et sans nécessiter |'aide du moindre
moyen auxiliaire, et cela plus particulierement de
maniére a pouvoir actionner les outils de coupe a
des distances prédéterminées différentes de l'arbre
d'entrainement.

La présente invention telle que définie dans les
revendications a pour objet un procédé et un dis-
positif de raccordement rapide d'outils interchange-
ables et un instrument chirurgical muni d'un tel dis-
positif de raccordement et destiné notamment &
'entrainement d'outils interchangeables a différen-
tes distances d'un arbre moteur.

La présente invention consiste essentiellement a
assurer le raccordement rapide de divers outils ro-
tatifs interchangeables & un moteur au moyen d'une
combinaison de moyens techniques simples et fia-
bles comprenant:

(a) des outils standard comportant des tiges
identiques dont le diameétre est adapté a un tube
porte-outil rotatif monté dans un support tubulaire,

(b) un premier raccord rapide qui assure la fixa-
tion de I'outil dans le tube porte-outil,

(c) un second raccord rapide permettant le mon-
tage du support tubulaire sur le boitier de l'arbre
moteur,

(d) des moyens de couplage de la tige de I'outil
a l'arbre moteur et

(e) des moyens de verrouillage permettant de
bloquer et de libérer le premier raccord rapide lors-
que le second raccord rapide est respectivement
engagé ou désengagé.

L'invention peut étre illustrée a l'aide des formes
d'exécution d'un dispositif de raccordement rapide
et d'un instrument chirurgical décrits ci-aprés a titre
d'exemple et représentés sur le dessin. Les éle-
ments analogues portent les mémes référence dans
les figures du dessin, dans lequel:

Fig. 1 est une vue en coupe longitudinale d'une
forme d'exécution d'un dispositif de raccordement
rapide selon linvention associé a un outil et un ar-
bre moteur.

Fig. 2 est une vue en coupe longitudinale d'une
forme d'exécution d'un instrument chirurgical com-
prenant un dispositif de raccordement rapide selon
linvention associé a un outil et a un arbre moteur.
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Fig. 1 montre un dispositif de raccordement rapi-
de selon linvention destiné a l'entrainement d'un
outil de coupe interchangeable 1 par un arbre mo-
teur 2a qui est muni d'une fente de couplage 2f et
est monté dans un boitier 2b muni d'une rainure de
verrouillage 2c.

L'outil de coupe 1 associé a ce dispositif de rac-
cordement comprend une téte de coupe 1a solidai-
re d'une tige ronde 1b qui présente un diametre et
une longueur prédéterminés et est munie d'une rai-
nure annulaire 1c et d'un ergot de couplage 1d.

La forme et les dimensions de l'outil de coupe 1,
de larbre moteur 2a et de son boitier 2b sont
adaptées au dispositif de raccordement.

Le dispositif de raccordement rapide selon I'in-
vention comprend essentiellement un tube porte-
outil 3 rotatif monté coaxialement dans un support
tubulaire 4 et agencé dans des paliers 4a de ma-
niere a tourner librement autour de Faxe commun
de ces tubes 3 et 4.

Le diamétre du tube porte-outil 3 est choisi de
maniére qu'il soit légérement supérieur au diametre
de la tige 1b et qu'il permette le guidage et le mon-
tage de l'outil de coupe 1 dans ce tube 3 avec un
faible jeu. La distance requise entre la téte de cou-
pe 1a et l'arbre moteur 2a est déterminée par la
longueur de ce tube 3. Cette longueur est adaptée
en l'occurrence i la longueur de la tige 1b de T'outil
de maniére que l'ergot de couplage 1d de cette tige
1b fasse saillie a 'extrémité arriere du tube 3 lors-
que l'outil est monté dans ce tube.

Un premier raccord rapide servant au montage
de I'outil dans le tube porte-outil 1 comprend en
F'occurrence deux billes mobiles radialement 3a qui
sont logées dans deux trous diamétralement oppo-
sés ménagés dans ce tube 3 et sont maintenues
en place dans ces trous par une douille élastique
fendue 3b montée fixe sur le tube porte-outil 3.

Ainsi, comme il ressort de la fig. 1, les billes 3a
pénétrent normalement & lintérieur du tube porte-
outil 3 sous l'action de la douille 3b, tandis qu'elles
sont engagées dans la rainure 1c de la tige 1b lors-
que l'outit est monté dans le tube porte-outil 3. Son
ergot de couplage 1d fait alors saillie a l'extrémité
arriere de ce tube porte-outil 3 afin de permettre
I'engagement de cet ergot 1d dans la fente de
couplage 2f de l'arbre moteur 2a.

L'arbre moteur 2a est muni d'une cavité annulaire
2d délimitée par une paroi extérieure annulaire 2¢
et dimensionnée de maniére & pouvoir y loger la
partie arriere de la douille élastique 3b.

La fente de couplage 2f est adaptée en l'occur-
rence a lergot de couplage 1d de maniere que
l'outil de coupe soit couplé directement a l'arbre 2a
lorsque l'ergot 1d est engagé dans la fente 2f de
cet arbre.

Un second raccord rapide associé au support tu-
bulaire 4 et au boitier 2b de l'arbre moteur 2a est
constitué en l'occurrence par un raccord a emboite-
ment du type & baionnette comprenant une douille
4b qui est solidaire de ce tube 4 a son extrémité
arriere et est munie de deux goujons intérieurs de
verrouillage diamétralement opposés  4c. Cette
douille 4b, forme ainsi la partie femelle dudit se-
cond raccord rapide du type a bafonnette. Le boi-
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tier 2b de F'arbre moteur 2a présente deux rainures
de verrouillage 2c et il est adapté a la douille 4b de
maniere qu'il constitue la partie méle du second
raccord du type a baionnette.

Le dispositif de raccordement décrit et représenté
en fig. 1 permet d'assurer le montage et le démon-
tage des outils interchangeables en deux étapes
trés simples et rapides.

L'outil de coupe requis est d'abord raccordé au
tube porte-outil 3 dans une premiére étape trés bre-
ve qui consiste a enfoncer simplement la tige 1b a
['extrémité avant de ce tube porte 3 jusqu'a ce que
les billes 3a mobiles s'engagent dans la rainure 1¢
de la tige de l'outil et que l'ergot 1d de cette tige
soit disposée en saillie de I'extrémité arriere du
tube porte-outil 3.

Or, le déplacement axial de la tige 1b repousse
les billes vers I'extérieur de ce tube 3, tandis qu'el-
les sont ensuite repoussées radialement vers linté-
rieur par la douille 3b et s'engagent enfin dans la
rainure 1c de la tige 1b, permettant d'empécher ain-
si tout déplacement axial de la tige 1b. L'ergot 1d
de la tige 1b de l'outil faisant saillie a I'extrémité ar-
riere du tube porte-outil 3 permet alors d'accoupler
Foutil 1 en méme temps que le tube porte-outil 3 &
larbre moteur 2a.

Le support tubulaire 4 est ensuite raccordé au
boitier 2b de l'arbre moteur 2a dans une seconde
étape trés bréve qui consiste simplement a enfiler
le boitier 2b de I'arbre moteur 2a dans la douille a
bajonnette 4b du support tubulaire 4 de maniere
que les goujons 4c soient déplacés vers l'arriere
dans les rainures de verrouillage 2d et assurent le
verrouillage en y effectuant une rotation relative. Or,
ce second raccordement assure en méme temps le
couplage de l'outil 1 et du tube porte-outil rotatif 3 &
larbre 2a grace a l'engagement de lergot 1d de
Youtil dans la fente 2f de l'arbre 2a.

L'extrémité arriere de la douille élastique 3b est
ainsi engagée dans la cavité annulaire 2d de l'arbre
2a et la paroi annulaire 2e vient entourer cette
douille élastique 3b, assurant ainsi le blocage des
billes 3a dans la rainure 1c de l'outil et par consé-
quent le verrouillage de l'outil dans le tube 3.

Fig. 2 montre une forme d'exécution d'un instru-
ment chirurgical muni d'un dispositif de raccorde-
ment rapide selon linvention comprenant une bro-
che intermédiaire dont la structure est congue spé-
cialement pour permettre le raccordement rapide et
fiable d'outils interchangeables 1 a plusieurs distan-
ces prédéterminées de l'arbre moteur associé a cet
instrument.

L'instrument chirurgical muni du dispositif de rac-
cordement représenté en fig. 2 permet de combiner
avantageusement un nombre quelconque d'outils in-
terchangeables, ayant des tiges identiques et les di-
verses tétes de coupe requises, avec un nombre
quelconque de broches intermédiaires interchan-
geables ayant la méme structure et les longueurs
différentes requises pour modifier la distance entre
I'outil et 'arbre moteur de cas en cas.

Fig. 2 représente un seul outil de coupe et une
seule broche intermédiaire, dont la structure décrite
ci-aprés est essentiellement la méme pour I'ensem-
bie des outils et des broches intermédiaires pou-
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vant étre utilisées dans diverses combinaisons
d'outils et de broches dans le cadre de l'invention.

L'instrument chirurgical représenté en fig. 2 sert
a entrainer un outil de coupe 1 par I'intermédiaire
d'un dispositif de raccordement rapide comprenant
essentiellement une broche intermédiaire composée
d'un tube porte-outil rotatif 3 monté dans un tube
support 4 au moyen de paliers 4a. Le tube porte-
outil rotatif 3 est muni de billes 3a et d'une douille
élastique 3b agencées de la maniére déja décrite
pour la fig. 1.

Une piece de couplage mobile 3d est montée
dans ce tube porte-outil 3, présente une fente de
couplage intermédiaire 3e destinée a recevoir l'er-
got de couplage 1d de l'outil lorsque ce dernier est
monté dans le tube 3 et est munie en outre d'un
ergot de couplage 3f qui fait saillie de I'extrémité ar-
riére du tube porte-outil 3 et est adapté a s'engager
dans la fente de couplage 2f de l'arbre moteur 2a.

Comme il ressort en outre de la fig. 2, une
douille de verrouillage mobile 3g est agencée sur le
tube porte-outil 3, est séparée de la douille élasti-
que 3b par un ressort de pression 3h et est fixée
sur la piéce de couplage mobile 3d au moyen d'une
goupille 3j traversant deux fentes longitudinale
opposées 3k ménagées dans le tube 3.

Ladite broche intermédiaire est en outre associée
& un second raccord rapide a emboitement du type
a baionnette comprenant les éléments suivants déja
décrits par rapport a la fig. 1: la douille 4b avec les
goujons 4c, constituant I'élément femelle de ce se-
cond raccord rapide, et le boitier 2b avec la rainure
de verrouillage 2c, constituant I'élément méale du
second raccord rapide.

Quant au fonctionnement du raccord décrit, I'outil
1 est d'abord monté a l'extrémité avant du tube 3
en y introduisant la tige 1b de maniére qu'elle écar-
te les billes 3a contre l'action de la douille élastique
3b afin de permettre le déplacement axial de cette
tige 1b jusqu'a ce que l'ergot de couplage 1d soit
engagé dans la fente de couplage 3e de la piéce
de couplage intermédiaire 3d, les billes étant alors
repoussées vers lintérieur par la douille fendue et
engagées dans la rainure 1c et 'outil étant ainsi po-
sitionné correctement et couplé au tube porte-outil
3 au moyen de la piéce de couplage 3d.

Le tube support 4 est ensuite raccordé au boitier
2b de l'arbre 2a par l'intermédiaire du dit raccord a
baionnette, le tube porte-outii 3 étant couplé en
méme temps a l'arbre moteur 2a. Ainsi, lorsque le
boitier 2b est inséré dans la douille de raccorde-
ment 4b du tube support 4 l'ergot 3f de la piéce de
couplage intermédiaire 3d s'engage dans la fente 2f
de l'arbre d'entrainement 2a et vient buter contre le
fond de cette fente 2f.

Par conséquent, le raccordement de la broche in-
termédiaire au boitier 2b entourant l'arbre moteur
2a provoque un déplacement de la piece de cou-
plage intermédiaire 3d et provoque ainsi le déplace-
ment de la douille de verrouillage 3g contre 'action
du ressort de pression 3h de maniere que cette
douille 3g vienne entourer la douille élastique 3b.
On empéche ainsi toute expansion de cette douille
fendue 3b, assurant ainsi le blocage des billes 3a
dans la rainure 1c¢ de P'outil.
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On obtient ainsi un raccordement solide de tous
les éléments rotatifs (outil 1, tube porte-outil 3, pié-
ce 3e, arbre moteur 2a) d'une part et fixes (tube
support 4, boitier 2b) d'autre part.

L'instrument décrit est muni avantageusement
conformément a l'invention d'une pluralité de fraises
de types différents qui sont toutes de la méme lon-
gueur, d'une pluralité de broches intermédiaires
ayant des longueurs différentes et des moyens de
fixation rapide et de verrouillage permettant de
monter lesdites fraises sélectivement a des distan-
ces prédéterminées de l'arbre moteur par lintermé-
diaire desdites broches.

Ainsi, on nécessite ainsi pour cet instrument uni-
quement un jeu de fraises de méme longueur et de
type différents que l'on peut monter sélectivement
sur lesdites broches intermédiaires de longueur dif-
férentes afin d'effectuer I'ensemble des interven-
tions chirurgicales requises de cas en cas.

Gréce a l'emploi d'un jeu desdites broches inter-
médiaires, il devient possible de fixer n'importe
quelle fraise sur n'importe quelle broche intermé-
diaire et de réduire le nombre de fraises de méme
longueur au nombre de types de téte de fraise re-
quises.

La fixation rapide et ie verrouillage de chaque
fraise sont assurés par des moyens techniques
particulierement simples et fiables qui sont prévus
spécialement conformément a l'invention de manié-
re que les fonctions de fixation et de verrouillage
soient découplées.

Ainsi, dans les formes d'exécution décrites, le
montage de chaque fraise sur une broche de lon-
gueur prédéterminée est assurée d'abord par un
encliquetage a ressort, tandis que le verrouillage de
lencliquetage est actionné lorsque la broche est
ensuite montée sur le boitier de I'arbre moteur.

Dans les formes d'exécution décrites de linven-
tion, l'encliquetage de la fraise et son verrouillage
n'assurent que la fixation longitudinale de la fraise,
tandis que la rotation de la fraise est assurée par
des ergots et des fentes associés a la tige de ia
fraise et a I'arbre moteur.

Il est cependant possible d'envisager que la fonc-
tion de verrouillage de d'encliquetage assure simul-
tanément la fonction d'entrainement de fa fraise,
par exemple par une pince actionnée par le mé-
canisme de verrouillage.

L'essentiel est que I'encliquetage de la fraise se
fasse a la main lorsque le tube support de ia bro-
che n'est pas montée sur le boitier de l'arbre mo-
teur, que l'opérateur sente bien lorsque la fraise est
mise correctement en place, et que le verrouillage
de l'encliquetage se fasse lors du montage de la
broche sur ledit boitier de I'arbre moteur.

La combinaison spéciale des caractéristiques
prévues conformément a linvention permet de réa-
liser une combinaison particuliére de divers avanta-
ges pratiques que l'on peut expliquer de la maniere
suivante.

Le raccordement ainsi que le remplacement des
outils s'obtient d'une fagon slire en un minimum de
temps, sans aucun outil accessoire.

On peut assurer une grande variété de combinai-
sons de types de fraises et de longueurs de lins-



£

7 CH 690 905 A5 8

trument, tout en limitant le nombre de fraises requi-
ses au strict minimum. Ainsi par exemple, un mo-
teur muni de 6 types de fraise de méme longueur
et de 3 broches intermédiaires de longueurs diffé-
rentes permet le choix de 18 combinaisons du ty-
pes de fraise et de longueur de linstrument.

Cela permet d'une part une économie importante
des frais d'outillage par rapport aux instruments
connus, qui nécessiteraient, dans ce cas particulier
donné a titre d'exemple, 18 fraises de six types dif-
férents et de 3 longueurs différentes, ainsi que 3
broches de longueurs différentes.

L'invention se préte au raccordement rapide
d'outils interchangeables destinés a diverses utilisa-
tions et s'applique plus particuliérement aux instru-
ments chirurgicaux qui sont destinés a la chirurgie
orthopédique et doivent permettre notamment le
fonctionnement d'outils de coupe a diverses distan-
ces d'un arbre moteur.

Revendications

1. Dispositif de raccordement rapide d'outils rota-
tifs interchangeables a un arbre moteur disposé
dans un boitier raccordé a un support tubulaire
amovible associé & des moyens de couplage d'un
outil & l'arbre moteur, caractérisé en ce que le dis-
positif comprend:

(a) un tube porte-outil rotatif (3) monté coaxiale-
ment dans le support tubulaire (4),

(b) un premier raccord rapide comprenant des
moyens de fixation (3a, 3b) d'un outil (1) dans ledit
tube porte-outil (3),

(c) un second raccord rapide (4b, 4c, 2b, 2c) as-
socié audit support tubulaire (4) et audit boitier (2b)
disposé autour de l'arbre moteur (2a) et

(d) des moyens de verrouillage (3b, 2d, 2e) as-
sociés audit tube porte-outil (3) et a l'arbre moteur
(2a) de manigre a provoquer le blocage dudit pre-
mier raccord rapide au moyen dudit second raccord
rapide.

2. Dispositif de raccordement rapide selon la re-
vendication 1, caractérisé en ce que ledit premier
raccord rapide comprend un dispositif d'encliqueta-
ge (3a, 3b, 1c) permettant l'insertion et la fixation
d'un outil dans le tube porte-outil (3) ainsi que la li-
bération I'outil.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé
en ce que ledit premier raccord comprend des
billes mobiles (3a) logées dans des trous ménages
dans ledit tube porte-outil (3) et associées a une
douille élastique (3b) fixée sur ce tube porte-outil
(3) de maniére que ces billes soient maintenues
dans une position intérieure dans laquelle elles pé-
nétrent dans le tube porte-outil (3) afin de permettre
la fixation de l'outil et que ces billes puissent étre
repoussées vers l'extérieur afin de libérer l'outil.

4, Dispositif selon la revendication 2 ou 3, carac-
térisé en ce que le diamétre dudit tube porte-outil
(3) est adapté a des outils interchangeables com-
prenant une tige ronde présentant un diamétre per-
mettant son montage avec un faible jeu dans le
tube porte-outil (3), une rainure annulaire (1c) asso-
ciée audit dispositif d’encliquetage et un ergot de
couplage (1d).
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5. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 4,
caractérisé en ce que ledit second raccord rapide
est prévu sous forme dun raccord & emboitement,
les extrémités a raccorder dudit boitier (2b) de l'ar-
bre moteur (2a) et du support tubulaire (4) étant
agencées de maniére qu'elles constituent respecti-
vement les parties male et femelle dudit raccord &
emboitement.

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé
en ce que l'extrémité dudit support tubulaire (4) a
raccorder audit boitier (2b) de l'arbre moteur (2a)
est munie d'une douilie (4b) constituant la partie fe-
melle et ce boitier (2b) est agencé de maniere qu'il
constitue la partie male dudit raccord & emboite-
ment.

7. Instrument chirurgical muni d'un dispositif de
raccordement rapide selon l'une des revendications
1 4 6 et destiné a l'entrainement d'outils de coupe
interchangeables & différentes distances prédétermi-
nées d'un arbre moteur, caractérisé en ce que:

(a) linstrument est muni d'un jeu de broches in-
termédiaires interchangeables associées a un jeu
d'outils interchangeables (1) munies de tiges identi-
ques, ces broches présentant chacune une lon-
gueur qui correspond a une distance prédéterminée
entre chaque outil et I'arbre moteur (2), chacune de
ces broches étant composée d'un tube porte-outil
rotatif (3) monté dans un tube support (4) et lesdits
outils interchangeables (1) présentant des tétes de
coupe (1a) de formes différentes et des tiges identi-
ques (1b) ayant un diamétre et une longueur prédé-
terminés,

(b) ledit tube porte-outil (3) présente un diamétre
intérieur permettant linsertion de la tige (1a) de
chaque outil (1) avec un faible jeu, un premier rac-
cord rapide étant associé a ce tube porte-outil (3)
de maniére a permetire la fixation de chaque outil
et des moyens de couplage étant prévus de manie-
re a4 permettre le couplage de l'outil & I'arbre moteur
(2a) par lintermédiaire de ce tube porte-outil (3),

(c) ledit tube support (4) est associé & un second
raccord rapide agencé de maniére a permettre la
fixation de ce tube support (4) au boitier (2b) de
l'arbre moteur (2a) et

(d) lesdits premier et second raccords rapides
sont associés a des moyens de verrouillage dont
Vaction est conjuguée de telle maniere que le blo-
cage du premier raccord rapide est assuré au
moyen du second raccord rapide, afin d'assurer
ainsi la fixation de l'outil, tandis que la séparation
du second raccord rapide permet la libération de
Foutil.

8. Instrument chirurgical selon la revendication 7,
caractérisé par le fait que ledit premier raccord rapi-
de comprend un dispositif d'encliquetage (3a, 3b)
permettant linsertion et la fixation d'un outil dans le
tube porte-outil (3) ainsi que la libération de 'outil.

9. Instrument chirurgical selon la revendication 8,
caractérisé en ce que ledit premier raccord com-
prend des billes mobiles (3a) logées dans des trous
ménagés dans ledit tube porte-outil (3) et associées
a une douille élastique (3b) fixée sur ledit tube por-
te-outil (3) et agencée de maniére que ces billes
soient maintenues dans une position intérieure dans
laquelle elles pénétrent dans le tube porte-outil (3)
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afin de permettre la fixation de l'outil et que ces
billes puissent &tre repoussées vers |'extérieur afin
de libérer l'outil.

10. Instrument chirurgical selon l'une des reven-
dications 8 ou 9, caractérisé en ce qu'il est muni 5
d'un jeu d'outils interchangeables comprenant des
tiges rondes identiques (1b) qui présentent un dia-
metre permettant son montage avec un faible jeu
dans le tube porte-outil (3), une rainure annulaire
(1c) associée audit dispositif d'encliquetage et un 10
ergot de couplage (1d).

11. Procédé de raccordement rapide d'outils rota-
tifs interchangeables au moyen du dispositif selon
la revendication 1, caractérisé en ce que:

(a) l'on utilise des outils standard comportant des 15
tétes de coupe de toute forme appropriée fixées sur
des tiges rondes- identiques qui présentent une lon-
gueur et un diamétre prédéterminés, ce diametre
adapté audit tube porte-outil rotatif de maniére que
la tige de chaque outil puisse coulisser avec un fai- 20
ble jeu dans ce tube porte-outil,

{b) l'on adapte la longueur dudit porte-outil a la
distance requise entre ledit arbre moteur et la téte
de coupe de chaque outil monté dans ce tube por-
te-outil, ce tube porte-outil rotatif étant monté dans 25
ledit support tubulaire de maniére qu'il puisse tour-
ner dans ce support,

(c) Ton raccorde chacun desdits outils audit tube
porte-outil au moyen dudit premier raccord rapide
de maniére a fixer sa position axiale dans ledit 30
tube-porte-outil, et

(d) 'on raccorde ledit support tubulaire audit boi-
tier de l'arbre moteur au moyen dudit second rac-
cord rapide de maniére a effectuer le couplage du-
dit arbre moteur avec la tige de l'outil monté dans 35
ledit tube porte-outil et a effectuer en méme temps
le verrouillage dudit second raccord et dudit premier
raccord, le tout de maniére a rendre chaque outil
ainsi raccordé complétement solidaire du tube por-
te-outil rotatif et de l'arbre moteur et a pouvoir en 40
outre libérer cet outil aussitdt que ledit second rac-
cord rapide est séparé.
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