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Urzadzenie do pomiaru niektérych parametréw ruchu pojazdéw,

.

poruszajacych si¢ po drogach kolowych

Patent trwa od dnia 18 marca 1960 r.

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do
pomiaru parametréw ruchu potrzebnych do
planowania, budowy i modernizacji drég koto-
wych miejskich i pozamiejskich oraz skrzyzo-
wan i mostéw.

Urzadzenie wedlug wynalazku pozwala na
usuniecie bledé6w w pomiarach, powstajgcych
przy zastosowaniu sposobu ,,obserwatora® oraz
rozszerza zakres pracy dotychczas stosowanych
przyrzadéw pomiarowych, mierzacych przewaz-
nie jeden lub dwa parametry, na przyklad ilos§é
pojazdéw i ich ciezar.’ )

Urzadzenie wediug wynalazku umozliwia jed-
noczesne dokonanie w okre§lonych odstepach
czasu nastepujgcych pomiaréw: ilo$ci pojazdéw
drogowych brzebiegajacych przez odcinek kon-
trolny drogi kotowej, szybkosci kazdego z po-
ruszajagcych si¢ pojazdéw, kierunku jazdy, roz-
kladu ruchu w przekroju poprzecznym jezdni

*) Wilasciciel patentu o§wiadczyl, ze twdrca
wynalazku jest inz. Wincenty Chmielewski,

oraz ciezaru pojazdéw i sumarycznego obciaze-
nia nawierzchni.

Pomiary te moZna przeprowadzié przy po-
mocy specjalnej tasmy z czujnikami pojemnos-
ciowymi oddzialywajgcymi na czlony pomtiaro-
we poszczegblnych parametréw, dzieki zmianie
pojemnosci elekirycznej pod wplywem obcigze-
Na rysunku fig. 1 podaje perspektywicznie
urzadzenie de pomiaru, fig. 2 — konstrukcje
cztonu czujnikowego w przekroju i fig. 3 —

. schemat czloncwy urzgdzenia pomiarowego.

Tasma czujnikowa 1, rozpieta poprzecznie do
kierunku jazdy pojazdow, zamontowana jest
koficami na poboczach drogi. W zaleimoéci od
tego, czy ‘rzeba bardziej lub mniej dokladnie
okreslié polozenie pojazdu w osi poprzecznej
jezdni, tadma moze si¢ skladaé z wickszej lub
mniejszej ilosci kondensatoréw plaskich 12,
ulozonych w dwéch szeregach w SciSle okreslo-
nej od siebie odleglo$ci. Kazdy kondensator 12
wlaczony jest w jedng galez odpowiadajacego



mu’ mostka pomiarowego. Zespél mostkéw po-
miarowych zmontowany jest w czlonie 3. Poru-
szajacy sie pojazd w chwili przejazdu przez tas-
me 1 kazdym kolem powcduje zmiane pojemno-
§ci elektrycznej naciskanego kondensatora 12,

ktéry posiada dielekiryk z mikroporowatej gu--

my. Zmiana -pojemnosci kondensatora 12 powo-
duje zmian¢ napiecia w pomiarowej galezi od-
powiadajgcego mu mostka. Czlon rozdzielczy 3
oprécz ukladéw mostkowych posiada dla kazdej
pary kondensatoréw 11 i odpowiadajacych im
mostkéw uklad tyratronowy polgczeniowy stero-
wany napieciem mostka pomiarowego; w chwili
zmiany pojemnoéci na kondensatorze 12 w pierw-
szym szeregu od strony majazdu uklad tyratro-
nowy przelgcza mostek odpowiadajacego mu
kondensatora 12 w drugim szeregu w pozycje
pozwalajaca, po naci$nieciu tegoz przez kolo
pojazdu, na przywrécenie stanu poczgtkowego
w calym ukladzie. Do tyratronéw tego ukladu
wiaczone sa dodatkowo przekazniki, sterujgce
wskaznikami kierunku w czlonie 6.

Nastepnym elementem jest wybierak kinesko-
powo - fotoelektryczny, w ktérym wilaczenie
pierwszego tyratronu ukladu przelgezeniowego
powoduje ladowanie specjalnego kondensato-a,
ladowanie to Zostajé przerwane z chwily powro-
tu ukitadu do stanu poczatkowego. W zaleznosci
od czasu ladowania kondensatora napiecie na
nim bedzie rézne. Chwilowa wielkoéé tego na-
piecia odchyla o odpowtiedni kgt wigzke elek-
tron6w lampy kineskopowej, wywolujac $wie-
cenie ekranu w odpowiednim punkcie. Swiece-

fie to powoduje przeplyw pradu w jednej z fo-.

fokomoérek obejmujacych swym zasiegiem cze$é
ékranti odpowiadajacego pewnemu zakresowi
sZybkoéci pojazdu. Wzmocniony prad fotoele-
mentu steruje odpowiednim wskaznikiem szyb-
koSci w czlonie szykbkosdciowym 8.

Wyblerax z kineskopem, sterowany napie-
ciem galezi pomiarowej, podobny jest do po-
przedmo opisanego wybnexaka: steruje on licz-
nikami czionu ciezarowego 7.

Uklad tyratronowy wylaczajgcy ma za zada-
fle zamkniecie doplywu pradu do licznikéw

ilodci, sprzezonych z sasiednimi kondesatorami
12 w chwili naci$niecia przez kolo pojazdu
pierwszego najechanego kondensatora 12. Aby
uklad ten 's.pelnial swcje zadanie kondensatory
12'w kazdym szeregu ta$my czu]mkowej 1 uto-
zone sj na przemian.

Wskazania rejestrowane na tasmach- poszcze-
gélnych cziendéw imogg byé rejestrowane zbior-
czo w dodatkowym czlonie 9. Czion czasowy 2
w okreslonych odstepach czasu wysyla implusy
do poszezegolnych czlonow pomiarowych, po-
wedujgc dodatkowy zapis na tasmie czasu (dnia,
godziny i minuty) powstawania impulsu, Zapis
ten jest potrzebny do analizy gestosci ruchu w
réznych porach roku i dnia.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru parametréw ruchu,
znamienne tym, ze zawiera czlon czujniko-
wy (1) ziczony z dwoéch szeregow (11) kon-
densatoréow mpalskich (12), przy czym kazdy
kondensator posiada dielektryk elastyczny
(10). z mikroporowatego tworzywa, ¢o pozwa-
la na pomiar ciezaru poruszajgcego sie po-
jazdu.

2. Urzgdzenie do pomiaru wedlug =zastrz. 1
znamienne tym, ze kazdy Z szeregu konden-
sator6ow ptlaskich (11) sklada sie z kilku lub
kilkunastu oscbiiych kondensatoréw (12) po-
lgczonych kazdy oscbnymi przewodami (13)
z czlomem rczdzielezym (2), tworzac ukiad do
pomiaru rozkiadu ruchu w przekroju po-
przecznym jezdni.

3. Urzadzenie do pomiaru wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, ze kondensatory plaskie (12)
w kazdym szeregu (11) ulozZone sg na prze-
mian, tworzge uklad eliminujacy podwojne
liczenie kazdego kola pojazdu, w przyraiku
nacisku kcla w przedziale pomiedzy dwoma
sgsiednimi kondensatorami (12).
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