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(54) Mechanické blokevaci zaFizeni pro st¥idavé praeujici stykage

Mechanické blokovaci zafizeni, zamezujici

souasnému sepnuti obou styka&idt pri sou-

¢asném nebo témér soufasném impulsu na .

ovlddaci civky elektromagnetli. Blokovaci .

zafizeni je ureno-pro stroje nebo zafizeni,

u nichZ dochézi k vratnému pohybu pghon-

ného elektromotoru (reverzaci), k stridavé-

mu rychlému spindni dvou motort, nebo pro

spoustéde hvézda-trojihelnik. 4 ‘ _
Blokovaci zafizeni se skladad z dvojice ) . : :

shodaych, nerovnoramennych, dvojzvrat- ’

nych, na stavitelnjch ¢epech otadivé uloZe-

nych pék, napf. tvaru Z, vzdjemné soumér-

‘n& usporddanych. Jejich del3i ramena jsou oy

Ke-konctim klinovit& ziZena, opatfena opér-

~nymi plochami, pfedchézejicimi do hranolo- -

vitych narédZek, nepatrn& niZSich neZ spodni

hrany téhel vzdjemn® blokovanych stykaci.

“Krat3i ramena pdk jsou opatfema ozuby, je-

jichZ 8ikmé plochy jsou pFivraceny ke stfe-

dové ose soumérnosti a jsou opfeny o od-

povidajici plochy tahel vzdjemné& blokova--

nych stykadd. Spodni strany k sobd pFivra-

. cenych-stén krat§ich ramen jsou opat¥eny

vybranimi, odpovidajicimi vySce op&rnych

ploch delich ramen dvojzvratnych pak, me-

zi nimiZ je uploZena tla€nd vratnd pruZina.
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Pfedmétem vynalezu je mechamcke blo-
kovaci za¥izeni pro dva stFidavd pracujici
stykate, zamezujici Jejich soufasnému. se-
pnuti p¥ soufasném nebo témdlr soufasném
ovladacim impulsu na elektromagnety obou
stykadi.

Mechanické blokovaci zaiizeni stykaéﬁ se -

pouZiva u strojli nebo zafizeni, u nichZ do-
chézi- k- vratnému. pohybu pohonného moto-
ru {reverzaci}), rychlému spinéni dvou mo-
tori u spoustd&i hvézda - trojuhelnik apod:
Jedna se o pripady, kdy spinaci rychlost
stykatii je tak velkd, Ze miZe napiiklad do-

. jit k d¥ivéj¥imu sepnut{ kontakti reverzuji-

ciho stykate nebo sepnuti kontaktdi stykale
trojahelniku, ne¥ se prerusi elektricky ob-
louk ve vdech fazich stykate funk&né& pied-
chazejictho. V takovych pfipadech potom do-
chézi k pfeskoku napéti, oblouku a zkratu

s néslednym. zni¢enim spinaciho zaflizeni.

. Mechanické blokovaci zafizeni zde md ne-
jen zabranit neXaddoucimu’ predasnému sep-
nut{ funkéné nésledujictho stykafe, ale za-
mezit i malému pohybu kontaktniho systé-
mu, pii némZ miZe dojit k ndhodnému sep-
nutf kontaktli jedné faze. . .

Znamé§ mechanicka blokovaci zafizeni jsou
podle smé&ru pohybu kontakiniho systému
— v roving svislé, vodorovné nebo pohybu
otacivém — usporadéna nejtast&ji mezi stii-
davd nebo nasledn® pracujicimi stykadi.
Funkce zafizeni je odvozena od nejbliZe

_umist&nych -dilt pohyblivich tasti stykadil '

— kontaktni priky, téhla pohyblivého mag-
nety, drZzakd hlavnich kontaktdi apod. ‘

Vv n‘ékter’?ch pfipadech je mechanické blo-
kovaci zafizeni umist¥no nad stykali a vy-
uZivd pohybu vystupkfl kontaktni p¥i¢ky pro

ruéni spindni styka&i.. Tote uspofadani -mi-.

mo jiné znesnadiiuje p¥ipojitelnost p’rwnd-
nich vodi¢d, kontrolu &innosti stykadt a pii
revizi stykaéu ‘musi byt demontovéano.
Znadma mechanickd blokovaci zafizeni ve
své v&t§ing pracuji na principu dveu tdhel,
jednozvratnych nebo dvojzvratnych pék, pii-

padn& s vloZenym symetralnim prvkem, je-

jichZ usporddani s rdznou dfinnosti, pFes-
nosti a spolehlivosti pini poZadovanou funk-
- cl. . :

" Nevyhodou viech znamych blokovacich za-
Fizeni,” umist&hych i-tfeba jako samostatny
konstrukéni prvek mezi st¥idavd nebo na-
sledné spinajicimi stykadi, je nespolehlivost
jejich funkce vyplyvajici z nutnych vili a
souctovych toleranci pohyblivého komtakt-
niho systému. Tyto viile a tolerance jsou u
tohoto uspoiddani prifinou nekontrolovaiel-
nych, nahodnych sepnuti krajnich. f4zi me-
chanlcky blokovanych stykacta.

‘Uvedené nevyhody do znatné mn‘y od-
straiuje mechanické: blokovaci zafizeni po-
dle vynélezu, skladajici se ze. dvou shodnych,
dvojzvratnych, nerovnoramennych pak, vy-
tvofenych ve tvaru Z, otaCivé uloZenych na
stav1telnych gepech. Deléx ramena pék se
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ke koncfim klinovitd zuZuji, zatimco kratsfi
konce ramen jsou na spodnich strandch o-
patfeny wvybranimi, odpovidajicimi vyice
koncli dalich ramen. Celni plochy konc#é
kratSich - ramen ‘pdk jsou opatfeny ikosy,
pfivréceny’rmi ke st¥edové ose soumsrnosti, o
né% se opiraji odpowdapm plochy t&hel po-
hyblivych &asti vzdjemn& blokovanych sty-
kafl. Konce del$ich ramen jsou.prodlouZeny..
hranolovitymi naraZkami, ]e]whi vyska od-
povidd nejvy3e klidové drovni spodnich
hran tahel pohyblivych 4sti vzé}emné blo-

kovanych stykati,

Mechanické blokovaci zafizeni podile vy-
nélezu je schematicky zndzornéno na pfilo-

. Zeném vykresy, kde obr. 1 predstavu)e po-

hled na dvojici pdk blokovaciho zafizeni s
vyznadenim tdhel pphybhvych gasti vzdjem-
n& blokovanych stykadii a wvratné pruZiny.
Obr. 2 je bofni pohled na jednu paku bloko-
vaciho zafizeni s vyznalenim konce kratsi-
ho ramene druhe paky a polohy tihla po-
hyblivé’ Zasti stykade v klidové poloze. Obr.

3 uvadi detail fezu polohy pak blokovaciho

zafizeni na stran& sepnutého stykate a obr.
4 .detail Fezu polohy pak blokovaciho zari-
zeni na strang zablokovaného stykade.
Mechanické blokovaci za¥izeni podle cbr.
1 a 2 se skl4da z dvojice shodnych, nerovno-
ramennych, dvojzvratnych pék 1, 1’, tvaru

‘2, které jsou otdtivé uloZeny na staviteln?ch .

tepech 2, 2’ zakladového rému 3, na ndm?

~ jsou upevn&ny vzajemnd blokované stykade

4, 4. Dvojzvratné paky 1, 1’ jsou uspofadany
symetricky podél stfedové osy soumé&rnosti.
Rozmér vysky delich ramen 5, 5 dvoura-
mennych pdk 1, 1’ se smérem ke konciim

- klinovité sniZuje a p¥echazi v plochy ‘8, §
- . 8 ndjezdovymi hranami 7, 7. Krat3{ ramena. .

8, 8 isou na koncich opatfena ozuby 8, 9’
pfivrdcenymi ke st¥edové ose soumdrnosti.
Jejich spodni hrany 18, 1P, pFipadn¥ pokra-
Zujfci vybranimi 11, 11’ k- sobd pFivracenych
stén 12, 12, deovidaji vySce dellich ramen
5, 5’ v mist ploch 8, B’. Otofn4 mista dvoj-
zvratnych pék 1, 1’ tvoii vélcové otvory 14,
4 .
Ozuby 8, 9 jsou opatf‘eny Sikmymi plo-
chami 1%, 15, které jsou opfeny o odpovida-

‘jici tkosy 18 18’ tdhel 17, 17’ pohyblivych

Céasti stykaéu 4, 4. Delsi ramena 5, 3 jsou
prodlouZéna hi anolomtyml nara karm 18,
18’, které navazuji na koncové plochy B, B’
a né]ezdove hrany 7, 7, jejichZ horni plochy
19, 19 jsou pod trovni spodnich ploch ta-
hé»l 17, 17'. Delsi ramena 3, 5’ jsou na vniti-

‘nich, k sob& ptivrdcenych plochdch 20, 26

opatfeny véalcovitymi  vystupky 21, 21’ pro
uloZeni tlafné, vélcové" pruiiny 22, kterd
udrZuje 3ikmé plochy 15, 15’ krat3ich ramen
3,8v neustalem styku s u kKosy 18, 1§’ tahel
17, 17'.

Spodni plochy dvo;zvratnych pék 1, 1’
jsou opatfeny na koncich ramen 5, 5, 8 8
a v okoli otvord 13, 13 vystupujicim osaze-
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“nfrm 23, Zmensujicim tieni mezi pékami 1, ¥
a zakladovvm rdmem 3. Jednoznacnost ulo-
Zeni a pohybu: dvojzvratnych pék 1, 1’ za:
bezpetuji valcové pruzmy 24, 24' uloZené ve
vybranich' 25, 28’ a opfené o spodm plochy
stykatd 4, 4, viz obr. 2 a 3.

Piesné nastavem a sefizeni mechamckeho
blokovaciho zaffzeni je umoZn¥no stavitel-
‘nym uloZenim epl 2, 2' upevnénych na nos-
nych podiozkdch 26 v draZzkach 27- zaklado—
‘'vého rdmu 3 pomoci Sroubil 28.

+ Mechanické blokovaci zafizeni znézomé~
né na obr. 1 je v poloze, kdy oba vzé]emné

- . blokované stykate 4, 4' jsou v klidové polo-
ze, t. vypnuty Téhla 17, 17’ pohyblivych”

Gésti stykatl jsou v horni — klidové poloze

-nad plochami 18, 19' narédZek 18, 18’. Vratna

pruZina 22 pﬁsotu na ramera 5, 5 rotatnim
momentem a udrZuje $ikmé plochy 15, 15'
ozubtt 9, 9’ v neustalém styku s tukosy 18,
18 tahel 17, 17’ stykaé&fi. Za tohoto stavu mi-
e byt ]edem nebo druh¢ stykaé kdykohv
sepnut. :

PTi néhodnem nebo umyslnem impulsu na
“elektromagrety obou stykatl 4, 4' se tahia
17, 17’ obou styka&l nepatrnd vysunou sms-
rem dolfi, ikosy 1B, 18" zatla&i na $ikmé plo-
chy 18, 15' ozubl 9, 9’ timZ se péky 1, 1
pootoél kolem Gtepll 2, 2’ Hornf plochy 18,
19’ nard¥ek 18, 18" se posunou pod spodni
‘plochy téhel 17 17" a zablokuji dalsi pohyb
kontaktnich ééstl obou . stykaéu 4, 4'. Tdhla
17, 17’ se ptitom posunou @asi o 0,5 aZ 0,7
'mm, zatimco pro Fadné sepnuti kontaktli
'stykace ser mus{ pohyblivd ¢ast posunout o
3'az 4 mm.
Na obr. 3 je zndzornéna poloha pak 1, 1’
‘mechanického blokovaciho zalizeni pfi za-
pnutém sfykadi 4. Del§i rameno 5, a kratsi
rameno 8 je v Fezu AA, prochazejimm plo-
chou &', néb&hovou hranou 7', ozubem $,
vybrémm 11 a tdhlem 17 v misté ﬁkosu 16

Pfedmét

1. Mechanické blokovaci zaiizeni pro stii-
davé pracujici stykade, skladajici se z
jednoho nebo vice tahel, oto&nych prv-
ka, ]ednoduchych -nebo dvojzvratnych
pék nesenvch stykac1 nebo montovanych
na nosném rému stiidavé pracu}Icich
'»stykaéu, vyznadujici se tim, Ze- dvojice
shodnych, nerovnoramennych, dvojzvrat-
nych, otaéivé uloZenych pédk (1,1’) je na
stavitelngch &epech (2, 2’) nosného ra-
mu (3, 3') stykath (4, 4') usporadéna

‘soumérné podél stiedové osy soumdr-
nosti a %e jejich delsi ramena. (5, 5’]»

jsou ‘smérem ke konctm klinovits ziZe-

na do ploch (8, 6'), zatimco kratSi ra-
mena (8, 8') jsou opatifena na konmch

tkosy (9, 9 se $ikmymi plochami (15,

157}, pr1vr&cen§'m1 ke stfedové ose sou-
" m&rnosti, ‘opfenymi o ‘odpovidajici plo-’

- PH zapnun stykade. 4 tahlo 17 plochou 18
zatla¢i na Sikmou plochu 15 ozubu 9, vyklo-
ni rameno 8 a posune se do spodni, pracov-
;n polohy podél vnotini plochy zb ramena

Na obr. 4 je znazorngna poloha p&K 1, v

“miechanického blokévaciho zafizeni pii za-

biokovaném stykaci ‘4, Del¥i vameno § a
kratsi rameno 8’ je v fezu BB, pmchaze]mlm
plochou 6, ngb&hovou hranou. 7, ‘ozubem %',
vybranim 11’ a-tdhlem 17’ v misté tikosu 1‘6'

PIi- zapnut1 stykaée 4 dvogzvra‘tna péka T’
zustane v puvodm poloze,” za‘tlmco pédka 1
se ‘pootodi v uloZeni 13 na ‘epu ‘2. ‘Hranolo-
vitd naré¥ka 18 se posune pod tdhlo 17’, aZ
se opfe o sténu vybrani 11’ pod ozubem 9.
Tim je pohyb tahla 17 blokovan a stykac 4’
nelze zapnout.. - )

Po- vypnuti stykaéa 4 se ‘thhlo 17 vréti do
horni, klidové polohy :a dvojzvratnd. p&ka 1
se pusobemm vratné pruimy 22: vrati Eio v?
chozi polohy.

Zapnutim stykace 4‘ se pdpsane postavnm’
dvolzvratn?ch pék \ zrcadlovém obrazu opa-

_ kuje.

Dvopvratne paky 1, 1’ ]sou zhotoveny na-
prfklad z reaktop’lasl‘oveho niebo termoplas-
tového materidiu a pomér deléich ramen 4,
4 ku kratsun ramenitm 8, L e 1: % Wy aZ’ '
:17.

Stika ozubl 9, 9" ‘kratiich Tamen 8, ~B' ’
§itka hranolovxtych narazek 18, 18 delﬁich
ramen 5, 5 dvojzvratngch’ pék 1 1’ je vole-
na tak, aby odpoyidala nejvyse polaviné $i¥-
Ky tahel 17, 17 'gohybhvych tastl vzajemmné
blokovanych stykacﬁ 4, 9.

- Mechanické blokovaci zai‘xzem podle vy-
nélezu je vyrobn& i montdZné velmi ]edno~
duché a jeho uspoi‘adam nezvySuje montéz-
ni plochu. ani ob)em vzéjemnd blokov&nvch

‘stykati.

vyndlezu

chy [16 16’} tahel [17 17y pohybhv?chv
d4asti vzéjemmd blokovanych stykadd (4,
4'), pfitemZ spodni, k sob& pfivrdcené
strany (10, 10’) krat§ich ramen (8, 8')
jsou opatieny vybramzm {11, 11}, od-
povidajicimi viice ploch 86,, 8 delﬁich
ramen (5, 5°).
2. Mechanické blokovaci zaifzent podle bo-
~du 1, vyznatujici se tim, ‘4 nerfovnora-
menné, dvojzvratné paky {1, 1').jsou
vytvofeny ve tvaru pismene Z, pi‘xé,‘ /
" ototné mista (13, 13") pak {1, 1) jsov
uloZena za stojinami (14, 14} spo;ujrm-
_ mi ramena (5, 5 a 8, 8')..
3. Mechanické blokovaci zafizeni padle bo-
du 1, vyznadujici se tim, ¥e konce del-
.. §ich ramen (5,5) jsou prodlouieny ‘hra-
' nolovitymi nardZkami (18, 18'), ]e]ichz
plochy {19, 19') odpovidaji nejvyse kh-




.. dové trovni °podmch hran téhel (17,
'+ 17’) pohyblivych &4sti vzdjemng" bloko-
vanych stykacfi'(4, 4'}):

. Mechanické blokovaci zafizeni podle bo-
“du 1, _vyznaéujici se tim, Ze pomé&r ra-
men (8, 8 a 5, 5') nerovnoramennych,
dvojzvratnych pék (1, 1') je 1:1,2 a%
1:1,7. ' ‘

5. Mechanické blokovaci za¥izeni podle bo- -

du 1, vyznadujici se tim, Ze 3ifka ozubl
(9, 9’) kratSich ramen (8, 8') a §ifka

hranolovitych naradZek (18, 18’) del3ich-

ramen (5, 5') dvojzvratnych pak (1, 1’)
odpovidd nejvy3e polovin& 3ifky téhel
(17, 17’) pohyblivgch &4asti vzdjemné blo-
kovanych styka&t (4, 4').

. Mechanické blokovaci zafizeni podle bo-

du 1, vyznadujici se tim, Ze mezi vniti- -

nimi sténamx (20, 20') delﬁlch ramen (5,
5') dvojzvratnych.pak (1, 1'] je: uloZena
vélcov4, tlacnd, vratnd pruZina (22}.

. Mechanické blokovaci zafizeni podle bo-
du 1, vyznatujici se tim, Ze plochy (6,
8’) deldich ramen {5, 5’) dvojzvratnych
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pak (i 1;] jsou podél stiedové osy sou-

 mé&rnosti opatfeny Sikmymi nédjezdovymi

10.

hranami (7, 7, odpovidapmmi 3ifce ozu-
bl (8, 9') kratSich ramen (8, 8').

. Mechanické blokovaci zaFizeni podle bo-

du 1, vyznadujici se tim, %e spodni plo-

‘chy dvojzvratnych pék (1, 1'} jsou opa-

tfeny alespoli na &éstech mist otofnéhd
uloZeni a na koncich pék (5, %, 8, 8") z
plochy vystupujicimi osazenimi {23).

. Mechanické blokovaci zalizeni podle bo-

du 1, vyznaCujici sé tim, e valcové ot- ‘

-vory (13, 13’} dvmzvrqtnych pak (1, 1}

pro uloZeni . na Cepech (2, 2’) jsou na

‘&elnich plochdch opatfeny vybranimi

{25, 25') pro opdr valcovych tlaénych

- pruZin (24, 24’).

Mechanické blokovaci zaFizeni podle bo-

. du 1, vyznaGujici se tim, Ze stavitelné
ulozem dvo;zvratnych pak (1, 1y j8r vy-

tvoreno vélcovymi &epy (2, 2’} uloZeny- '

- mi.v drdZkach (27) nosného ramu (3} a

upevinénymi na stavitelnych ploch§ch

podlozkach (26) s ovéln?mi otvory.

4 vykresy
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