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Przedmiotem wynalazku jest zesp6l pompowy
o regulowanej glebokos$ci zanurzenia majacy zasto-
sowanie przy przetlaczaniu cieczy lepkich i zanie-
czyszczonych, a zwlaszcza do odpompowywania
wo6d dotowych z chodnikéw i osadnikéw w kopal-
niach.

Znane pionowe zespoly pompowe z silnikami na-
pedowymi umieszczonymi nad zwierciadlem cieczy
skladajg sie z zespolu przeplywowego i napedowe-
go, a calo$¢ mocowana jest na wspornikach usta-
latajacych gleboko$é zanurzenia zespolu. Zespoly
te charakteryzujg sie tym, ze gleboko$é zanurze-
nia pompy jest ustalgna dla jednego poziomu
zwierciadla cieczy. Glebokos¢ ta uzyskuje sie przez
dob6r diugosci walu, a wiec catego zespolu pom-
powego. Zesp6l mocowany jest na wspornikach,
ktére polaczone sg na stale ze stojakami funda-
mentowymi i z korpusem zespolu.

W miare odpompowywania cieczy ze zbiornika
nastepuje zmiana glebokosci zanurzenia pompy, a
niejednokrotnie jej wynurzenie co uniemozliwia
dalszg prace pompy.

Niedogodnoscia znanego rozwigzania jest koniecz-
noéé¢ konstrukcyjnego doboru wysokosci zespolu
pompowego do istniejacych warunkéw instalacyj-
nych oraz trudno$ci eksploatacyjne w przypadku
zamulenia pompy, powodujgce konieczno$® demon-
tazu calego zespolu dla oczyszczenia zespolu prze-
plywowego. Jest to klopotliwe szczegblnie w do-
lowych warunkach kopalnianych.
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Dodatkowsg niedogodno$cig jest konieczno$é in--
stalowania stojak6w fundamentowych na jednym
poziomie, niejednokrotnie w terenie pochylym.

Istota wynalazku polega na tym, ze zesp6t pom-
powy wyposazony jest w lapy podporowe oparte
na dowolnych podporach o jednakowym lub 16z-
nym poziomie powierzchni podparcia. Na lapach
mocowane sg prowadnice, na ktérych umieszczony
jest zespdt pompowy. Przesuwne polgczenie pro-
wadnic z lapami pozwala na pionowe przemiesz-
czanie zespolu, a tym samym na regulacje giebo-
kosci zanurzenia pompy lub odleglosci wlotu pom-
py od dna zbiornika. Ustalenie polozenia zespolu
uzyskuje sie za pomocay zabezpieczenia polgczenia
prowadnicy z lapami. Zmienno§é polozenia kazdej
lapy wzgledem zespolu pompowego pozwala na

stosowanie réinych podp6r, o rézinych poziomach

podparcia, a jednoczes$nie istnieje mozno$é latwe-
go i szybkiego ustalenia wlasciwej glebokosci za-
nurzenia podczas montazu i jej regulacji podczas
eksploatacji. Istnieje réwniez mozliwo$é przesunig-
cia pompy w pionie, az do jej zupelnego wynu-
rzenia co ulatwia czyszczenie zespolu bez koniecz-
nosci jego demontazu.

Przy zastosowaniu silnikéw zatapialnych, zesp6l
pompowy wedlug wynalazku mozna ustawiaé na
dnie zbiornika nad warstwa mulu, zapewniajgc
tym samym bezawaryjng prace zespotu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunkach, na ktérych fig.
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1 przedstawia instalacje zespolu pompowego .na
podporach o réiznym poziomie pldszezyzn podpar-
cia, przemieszczanego pionowo za pomocg diwigni,
a fig. 2 przedstawia instalacje zespoiu pompowego
na podporach o jednakowym poziomie plaszczyzn
podparcia, przemieszczanego w plaszczyznie piono-
wej za pomocg silownika hydraulicznego zabudo-
wanego w lapie.

Przyklad I. Zesp6! pompowy zlozony z pom-
py 1 i napedowego silnika 2 zamocowany jest do
nosnej konstrukcji za pomocg uchwytéow 3 i 4,
-do ktérych przymocowane sa trwale prowadnice
. ¥5. Prowadnice 5 zamocowane sa przesuwnie na
tapach 6, przy czym zawieszenie zespolu ustalane
jest za pomocg zaciskowych klinéw 7. Lapy 6 za-
_mocowane s3 na.podporach 10, o réinych pozio-
magh 'podparcia. Gleboko$é zanurzenia pompy 1
w zbiorniku 12 regulowana jest za pomocg diwig-
ni 13 z oporem 14 zamocowanej w lapie 6.

Przyktad II. Zesp6l pompowy zamocowany
jest jak w przykladzie I z tg réznica, ze zawie-
szenie zespolu na lapach ustalane jest za pomoca
trzpieni 8 przetknietych przez otwory 9 rozmiesz-
czone wzdluz prowadnic 5. Ponadto zesp6l zamo-
cowany jest na wspblnej podporze 11 na jedn);m
poziomie, a opuszczanie i podnoszenie zespolu re-
alizowane jest za pomocg hydraulicznego podnos-
nika 15 zamocowanego w lapie 6, ktérej czesé cy-
lindryczna 16 tworzy z tlokiem 18 umieszczonym
na prowadnicy 5 komore cisnieniowsg, do ktérej
jest doprowadzana pod ciSnieniem ciecz przez o-
iwér 17. Prowadnice 5 sg dodatkowo wykorzysta-
ne jako sruby S$ciagajace silnik 2 i pompe 1.
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Zastosowanie prostych elementéw do przemiesz-
czania pionowego zespolu pompowego i zabezpie-
czania jego poloZenia ma szczegblne znaczenie w
warunkach eksploatacyjnych kopalni przy odpom-
powywaniu woéd S$ciekowych ze szlamem. Regu-
lacja glebokosci zanurzenia moze byé przeprowa-
dzana. podczas eksploatacji nawet bez wylgczania
pompy z ruchu. W przypadku zastosowania pomp
z silnikami wodoszczelnymi, mozna regulowaé od-
leglo$é wlotu pompy od dna zbiornika a tym sa-
mym zabezpieczaé pompe przed zamuleniem.

Zastrzezenia patentowe

1. Zepsél pompowy o regulowanej glebokosci za-
nurzenia skladajgcy sie z pompy i silnika nape-
dowego, znamienny tym, ze wyposazony jest w
podporowe lapy (6) oparte na podporach-(10) o r6z-
nych poziomach podparcia, przy czym do zespolu
pompowego zamocowane s§ prowadnice (5) umiesz-
czone przesuwnie na lapach (6) i zaciskane za po-
moca klinéw (7), a podnoszenie zespolu realizo-
wane jest za pomocg mechanicznej diwigni (13).

2. Zesp6l pompowy o regulowanej glebokosci
zanurzenia skladajacy sie z pompy i silnika na-
pedowego, znamienny tym, Ze wyposazony jest w
podporowe lapy (6) oparte na podporze (11) na
jednym poziomie podparcia, przy czym do zespolu
pompowego zamocowane s§ przesuwane prowadnice
(5) ustalane za pomocg trzpieni (8) przetknietych
przez otwory (3) w prowadnicach (5), a podnosze-
nie zespolu realizowane jest za pomocg hydraulicz-
nego podnos$nika (15) umieszczonego na lapie (6).
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