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Dispesitif d’alimentation alternative en air comprimé d’un mélangeur de trame, d’une machine a tisser
sans navette a insertion de trame pneumatique.

@ Ce dispositif d’alimentation pneumatigue (25) com-

prend un corps fixe (32), un disque mobile (33) et
un disque fixe (34), montés successivement sur un axe
(17) solidaire du bati (19) de la machine a tisser. Le
corps (32) posséde deux évidements (45, 46) reliés res-
pectivement 4 deux arrivées d’air comprimé. Le disque
fixe (34) posséde deux évidements (55, 61) reliés a des
conduits de départ vers une premiére buse de lancement
et vers un premier pince-trame, et deux autres évidements
reliés & des conduits de départ vers une deuxiéme buse
de lancement et vers un deuxiéme pince-trame. Le disque
mobile (33), dont Ioscillation est commandée par un le-
vier (16) portant un doigt d’entrainement qui traverse le
disque fixe (34), posséde deux lumiéres (51, 52) permet-
tant P'alimentation alternative de la premiére buse et du
premier pince-trame, ou de la deuxiéme buse et du deu-
xiéme pince-trame.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif d’alimentation alternative en air comprimé d’un
mélangeur de trame d’une machine & tisser sans navette 4 insertion
de trame pneumatique, caractérisé en ce qu’il se compose d’un corps
fixe (32) avec deux évidements (45, 46) reliés respectivement a deux
arrivées d’air comprimé (26, 29), d’un autre ¢lément fixe (34) possé-
dant au moins deux évidements voisins (55, 56) reliés a des conduits
de départ respectifs (27, 28) aboutissant 4 au moins deux buses de
lancement (5, 6) et au moins deux autres évidements voisins (61, 62)
reliés 4 des conduits de départ respectifs (30, 31) aboutissant 4 au
moins deux pince-trame (7, 8) 4 commande pneumatique associés
aux buses et d’un disque oscillant (33) inséré entre le corps fixe (32)
et I'autre élément fixe (34), ce disque (33) possédant deux lumiéres
(51, 52) et étant actionné en synchronisme avec le fonctionnement de
la machine a tisser par des moyens de commande (15, 16, 24) de telle
sorte que, dans une position angulaire, il met en communication les
deux arrivées d’air comprimé (26, 29) respectivement avec les con-
duits de départ (27, 30) aboutissant & une premiére buse (5) et 2 un
premier pince-trame (7), et, dans une deuxiéme position angulaire, il
met en communication les deux arrivées d’air comprimé (26, 29) res-
pectivement avec les conduits de depart (28, 31) aboutissant a une
autre buse (6) et & un autre pince-trame (8).

2. Dispositif d"alimentation alternative en air comprimé d'un
mélangeur de trame selon la revendication 1, caractérisé en ce que
son corps fixe (32) et son autre élément fixe (34) sont portés par un
méme axe (17), solidaire du bati (19) de la machine a tisser, autour
duquel est monté tournant le disque oscillant (33), les moyens de
commande de ce dernier comprenant un levier (16) monté oscillant
autour dudit axe (17) et portant au moins un doigt d’entralnement
(24) qui traverse une ouverture (68) de I'élément fixe (34) et qui est
lié, par son extrémité libre (72), avec le disque oscillant (33).

3. Dispositif d’alimentation alternative en air comprimé d'un
mélangeur de trame selon Ia revendication 2, caractérisé en ce que le
levier oscillant (16) portant le doigt d’entrainement (24) du disque
oscillant (33) est un levier commandé par une came (15) et relié par
une biellette (22) au support (4) des buses (5, 6) et des pince-trame
associés (7, 8). pour commander également I'oscillation de ce
support (4).

4. Dispositif d'alimentation alternative en air comprimé d’un
mélangeur de trame selon la revendication 2 ou 3, caractérisé en ce
que son corps fixe (32) est monté autour de I'axe (17) avec interposi-
tion de moyens & friction (40) permettant uz ajustement initial de la
position angulaire de ce corps (32), 'autre élément fixe (34) ayant sa
position angulaire liée 4 celle du corps (32) au moyen d’un organe de
liaison (69), tel qu'une goupille, qui traverse une ouverture (53) du
disque oscillant (33).

5. Dispositif d’alimentation alternative en air comprimé d’un
mélangeur de trame selon la revendication 4, caractérisé en ce que
les moyens de friction sont constitués par un joint torique (40)
monté dans une gorge présente 4 la périphérie d*au moins une ron-
delle (37, 38) fixée sur axe (17), ce joint (40) venant en contact avec
la paroi cylindrique d’une cavité (41) creusée dans le corps (32).

6. Dispositif d’alimentation alternative en air comprimé d*un
mélangeur de trame selon la revendication 5, caractérisé en ce que la
partie centrale de la cavité (41) forme un logement pour un élément
élastique tel qu’un ressort hélicoidal (42) monté autour de 'axe (17)
et pressant le corps fixe (32) contre le disque mobile (33), la liaison
en rotation entre le corps (32) et I'autre élément fixe (34) étant réali-
sée avec des moyens (71), tels qu’un joint torique, autorisant un
mouvement relatif de translation.

7. Dispositif d'alimentation alternative en air comprimé d’un
mélangeur de trame selon la revendication 6, caractérisé en ce que la
liaison en rotation entre P'extrémité libre (72) du doigt d’entraine-
ment (24), porté par le levier de commande (16), et le disque oscil-
lant (33) est réalisée également avec des moyens (73), tels qu'un joint
torique, autorisant un mouvement relatif de translation.

8. Dispositif d’alimentation alternative en air comprimé d’yn
mélangeur de trame selon I'une des revendications 4 4 7, caractérisé
en ce que le diamétre de 'une des ouvertures (53, 68) du disque oscil-
lant (33) ou de Iélément fixe (34) correspond exactement & I"ampli-

5 tude du déplacement de I'organe. tel que Ia goupille (69) ou le doigt
(24), qui Ia traverse, de maniére 4 obtenir un positionnement angu-
laire automatique de la partie fixe (32, 34) du dispositif (25), lors de
la premiére mise en marche de la machine a tisser.

9. Dispositif d'alimentation alternative en air comprimé d’un

10 mélangeur de trame selon I'une des revendications 1 4 8, caractérisé
en ce que chaque évidement (45, 46) du corps fixe (32) regoit une
pastille (43, 44) percée d’un trou centiral, et poussée par un ressort
(47, 48) contre le disque oscillant (33), ledit trou présentant une
sortie évasée (77) en communication permanente avec I'une des deux

15 lumiéres (51, 52) du disque oscillant (33).

10. Dispositif d"alimentation alternative en air comprimé d’un
mélangeur de trame selon 1'une des revendications 1 4 9, caractérisé
en ce que I'élément fixe (34) est réalisé comme un disque fixe possé-
dant une premiére paire d'évidements voisins (55, 56) débouchant

20 face au disque oscillant (33) par des lumiéres radiales respectives (57,
58), en regard desquelles se place alternativement la premiére
lumiére (51) du disque oscillant (33), et possédant dans une autre
région une deuxiéme paire d’évidements (61, 62) débouchant face au
disque oscillant (33) par des lumiéres radiales respectives (63, 64),

25 formant entre elles le méme angle (¢) que les précédentes lumiéres
(57, 58) du disque fixe (34), et en regard desquelles se place alternati-
vement la seconde lumiére (52) du disque oscillant (33).

La présente invention concerne un dispositif d’alimentation al-
ternative en air comprimé d'un mélangeur de trame d’une machine a
tisser sans navette a insertion de trame pneumatique.

35 Dans une machine a tisser de ce type, l'insertion de la trame est
assurée principalement au moyen d’une buse de lancement alimentée
en air comprimé et située sur un coté de la machine a tisser, cette
buse étant associée & un pince-trame dont le mouvement d’ouvertu-
re‘fermeture peut étre aussi actionné par des moyens pneumatiques.

40 11 est également rappelé que le mélange de trame consiste 4 insérer la
trame en la prélevant alternativement sur deux bobines d'alimenta-
tion, permettant de stocker et de délivrer deux fils de trame de carac-
téristiques identiques ou différentes.

Pour réaliser un mélangeur de trame spécifique 4 une machine a

45 tisser sans navette d insertion de trame pneumatique, on est conduit
a prévoir deux buses de lancement et deux pince-trame associés res-
pectivement a ces deux buses. Tous ces organes doivent étre portés
par un méme support qui, en cours de fonctionnement, oscille entre
deux positions pour placer alternativement ["une et I'autre des deux

50 buses dans I'axe du canal d’insertion, matérialisées par les dents du
confineur porté par le battant de la machine a tisser. Les deux buses
de lancement et les pince-trame associés nécessitent une alimentation
alternative en air comprimé, cette alimentation devant étre synchro-
nisée avec le fonctionnement d'ensemble de la machine a tisser.

55 Les matériels existants, & commande électrique ou pneumatique,
qui permettraient la réalisation d'une telle alimentation alternative
en air comprimé, se révelent mal adaptés.

Le but de la présente invention est de fournir un dispositif simple
et au fonctionnement sir, permettant 'alimentation alternative des

60 deux buses de lancement et des deux pince-irame. sans nécessité d'un
réglage initial et avec possibilité d'extension 4 un nombre plus élevé
de buses et de pince-trame pour I"application a un mélangeur de plus
de deux fils de trame.

A cet effet, ce dispositif d’alimentation alternative en air com-

65 primé d'un mélangeur de trame se compose d'un cerps fixe avec
deux évidements reliés respectivement a deux arrivées d'air com-
primé, d"un autre élément fixe possédant au moins deusx évidements
voisins reliés a des conduits de départ respectifs aboutissant a au



moins deux buses de lancement et au moins deux autres évidements
voisins reliés 4 des conduits de départ respectifs aboutissant a au
moins deux pince-trame & commande pneumatique associés aux
buses, et d’un disque oscillant inséré entre le corps fixe et 'autre
€lément fixe, ce disque possédant deux lumiéres et étant actionné en
synchronisme avec le fonctionnement de la machine 4 tisser par des
moyens de commande de telle sorte que, dans une position angu-
laire, il met en communication les deux arrivées d'air comprime res-
pectivement avec les conduits de départ aboutissant & une premiére
buse et & un premier pince-trame, et, dans une deuxiéme position an-
gulaire, il met en communication les deux arrivées d’air comprimeé
respectivement avec les conduits de départ aboutissant 4 une autre
buse et & un autre pince-trame.

On réalise ainsi un dispositif d*alimentation alternative de type
rotatif, dont le corps et I'autre élément fixe sont de préférence portés
par un méme axe, solidaire du bati de la machine 4 tisser, autour
duquel est monté tournant le disque oscillant, les moyens de com-
mande de ce dernier comprenant un levier monté oscillant autour
dudit axe et portant au moins un doigt d’entrainement qui traverse
une ouverture de I'€lément fixe et qui est lié, par son extrémité libre,
avec le disque oscillant. Ce levier, pouvant étre notamment com-
mandé par une came rotative tournant en synchronisme avec le
fonctionnement d'ensemble de la machine 4 tisser, est avantageuse-
ment le levier qui commande également 1'oscillation du support des
buses et des pince-trame associés. Un tel levier 4 double fonction
simplifie les mécanismes de commande et garantit la parfaite syn-
chronisation entre le mouvement oscillant des buses et des pince-
trame, d’une part, et I'alimentation pneumatique de ces organes,
d’autre part. '

Suivant une forme de réalisation de I'invention, le corps fixe du
dispositif d’alimentation alternative en air comprimé est monté
autour de I'axe précité avec interposition de moyens 4 friction per-
mettant un ajustement initial de la position angulaire de ce corps,
Fautre élément fixe ayant sa position angulaire liée 4 celle du corps
au moyen d’un organe de liaison, tel qu*une goupille, qui traverse
une ouverture du disque oscillant. Les moyens de friction sont par
exemple constitués par un joint torique monté dans une gorge pré-
sente 4 la périphérie d’au moins une rondelle fixée sur I'axe, ce joint
venant en contact avec la paroi cylindrique d'une cavité creusée dans
le corps. Grice au joint torique comprimé entre une gorge et le corps
du dispositif, ce corps et autre élément dit fixe restent en principe
immobilisés en rotation, mais il peuvent &tre positionnés en rotation
par le doigt d’entrainement porté par e levier lors du premier mou-
vement de va-et-vient dudit doigt, de maniére & placer la partie fixe
dans une position angulaire correcte par rapport aux positions extré-
mes occupées par les lumiéres du disque mobile, dans son mouve-
ment d’oscillation.

s

3

L'utilisation d"un joint torique pour le maintien du corps fixe au-
torise aussi un léger mouvement axial de ce corps, permettant un
rattrapage du jeu d’usure et une compensation des tolérances dimen-
sionnelles si I'on prévoit, en outre, que la partie centrale de la cavité
précitée forme un logement pour un ressort hélicoidal monté autour
de I"axe el pressant le corps fixe contre Ie disque mobile; Ia liaison en
rotation entre le corps fixe et autre élément fixe est dans ce cas réa-
lisee avec des moyens. tels qu'un autre joint torique, autorisant un
léger mouvement relatif de translation. De préférence, la liaison en
rotation entre 'extrémité libre du doigt d"entrainement, porté par le
levier de commande, et le disque oscillant est réalisée également avec
des moyens, tels qu’un joint torique, autorisant un léger mouvement
relatif de translation.

Chacun des deux évidements du corps fixe, par exemple diamé-
tralement opposés et reliés aux arrivées d’air comprime, peut rece-
voir une pastille percée d’un trou central et poussée par un ressort
contre le disque oscillant, ledit trou présentant une sortie évasée en
communication permanente avec I'une des deux lumiéres du disque
oscillant.

L’¢lément fixe autre que le corps, sur lequel sont connectés les
conduits de départ vers les buses et les pince-trame, peut &tre réalisé
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dans le cas d’un mélangeur de trame a deux buses et deux pince-
trame comme un disque fixe possédant une premiére paire d’évide-
ments voisins débouchant face au disque oscillant par des lumiéres
radiales respectives, en regard desquelles se place alternativement la
premicre lumiére du disque oscillant, et possédant dans une autre
région une deuxiéme paire d’évidements débouchant face au disque
oscillant par des lumiéres radiales respectives, formant entre elles le
méme angle que les précédentes lumiéres du disque fixe, et en regard
desquelles se place alternativement la seconde lumiére du disque os-
cillant. La premiére paire d'évidements permet I'alimentation alter-
native des deux buses, tandis que la seconde paire d’évidements est
destinée a I'alimentation alternative des deux pince-trame. On com-
prend aisément que, suivant le méme principe et en multipliant le
nombre des évidements et lumiéres du disque fixe, I'on peut réaliser
aussi un dispositif d’alimentation pour mélangeur de plus de deux
fils de trame.

De toute fagon, invention sera mieux comprise 4 I’aide de la
description qui suit, en référence au dessin schématique annexé re-
présentant, a titre d’exemple non limitatif, une forme d’exécution de
ce dispositif d’alimentation alternative en air comprimé d’un mélan-
geur de trame pour machine 4 tisser sans navette 4 insertion de
trame pneumatique:

la fig. 1 est une vue d’ensemble, trés schématique, montrant le
montage de fa double buse de lancement, I'implantation du disposi-
tif d"alimentation alternative de cette double buse et des pince-trame
associés, et les organes de commande de I'oscillation de la double
buse et du dispositif d’alimentation:

la fig. 2 est une premiére vue en coupe passant par 'axe du dis-
positif d’alimentation alternative objet de I'invention, suivant la
ligne 2-2 de la fig. 1;

la fig. 3 est une autre vue en coupe passant par I'axe de ce dispo-
sitif suivant la ligne 3-3 de Ia fig. 2;

la fig. 4 en est une vue en coupe transversale, suivant la ligne 4-4
de Ja fig. 2;

la fig. 5 est une section du dispositif, suivant la ligne 5-5dela
fig. 2;

la fig. 6 en est une vue en coupe transversale, suivant la ligne 6-6
dela fig. 2, et

la fig. 7 est un schéma montrant, a échelle agrandie, les positions
relatives des lumiéres fixes et mobiles du dispositif,

Sur la fig. 1 est visible 'axe de battant 1 d’une machine  tisser
sans navette 4 insertion de trame pneumatique. L’axe 1 porte un
bras coudé 2 qui décrit le méme mouvement d’oscillation quele
battant. A I'extrémité libre du bras 2 est monté pivotant, autour
d’un axe d"oscillation 3 paralléle au précédent axe 1, un support 4
sur lequel sont montées deux buses d"insertion 5, 6, paralléles Pune &
I'autre. A chaque buse 5, 6 est associé un pince-trame, respective-
ment 7, 8, comprenant une coupelle fixe 9, 10 et une coupelle mobile
11, 12 actionnée, dans le sens de I'ouverture, par un dispositif pneu-
matique 13, 14, vérin ou autre.

Une came rotative 15, décrivant autour de son axe un tour
complet dans le temps d'insertion de deux duites successives,
coopere avec un levier 16 monté oscillant autour d’un axe 17 fixé au
bati de la machine 4 tisser et portant 4 son extrémité libre un galet
18 qui roule sur le profil de la came 15. Comme le montrent les fig. 2
et 3, le levier 16 est monté oscillant sur 'axe 17, solidaire d’une
partie 19 du bati, par I'intermédiaire d’un roulement 20. En un point
intermédiaire du levier 16 est articulée, autour d'un axe 21, la pre-
miére extrémité d’une biellette 22 articulée par son autre extrémité,
autour d’un axe 23, au support 4 des deux buses 5, 6 et des deux _
pince-trame associés 7, 8.

Entre son axe d’oscillation 17 et I'axe d’articulation 21 de la biel-
lette 22, le levier 16 porte un doigt d’entrainement 24 paralléle a ces
axes et servant 4 I'actionnement du dispositif d’alimentation alternée
en air comprimé 25.

Le dispositif d’alimentation 25, porté par I'axe fixe 17, posséde
une premiére arrivée d’air comprimé 26 associée & deux conduits de
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départ 27, 28 qui aboutissent, respectivement, aux deux buses de
lancement 5, 6. Ce dispositif posséde encore une deuxiéme arrivée
dair comprimé 29, diamétralement opposée 4 la premiére et associée
4 deux conduits de départ 30, 31 qui aboutissent, respectivement,
aux deux pince-trame 7, 8.

Le dispositif d’alimentation 25, représenté de maniére détaillée
sur les fig. 2 4 6, comprend un corps 32 de forme généralement cylin-
drique, un disque mobile 33 et un disque fixe 34, montés successive-
ment autour de 'axe 17; le disque fixe 34 est séparé de la partie du
levier 16 qui entoure I’axe 17 par un «Circlips» 35 (marque déposée)
et une bague 36 formant butée.

A Textrémité libre de I'axe 17 sont montées coaxialement deux
rondelles 37, 38, I'une plate et 'autre épaulée, fixées au moyen d’une
vis 39 qui les applique I'une contre autre de maniére a former une
gorge annulaire dans laquelle est placé et comprimé un joint torique
40. Le corps 32 présente sur sa face avant une cavité 41 & I'intérieur
de laquelle prennent place les deux rondelles 37, 38, le joint torique
40 venant en contact avec la paroi cylindrique de la cavité 41. La
partie centrale de cette cavité 41 forme un logement plus profond
pour un ressort hélicoidal 42, monté autour de I'axe 17 et comprimé
entre le corps 32 et la rondelle 38.

Du cbté opposé 4 la cavité 41, le corps 32 présente deux cavités
eylindriques plus petites, diamétralement opposées, recevant
chacune une pastille respectivement 43, 44 percée d’un trou central
avec une sortie évasée. Chacune de ces deux cavités est prolongée
par un logement 45, 46 recevant un ressort 47, 48 qui pousse la pas-
tille correspondante 43, 44 contre le disque mobile 33 (voir fig. 2 et
4). Le logement 45 communique avec un premier orifice d’entrée
d’air muni d’un raccord 49, orienté radialement, sur lequel est con-
nectée la premiére arrivée d’air comprimé 26. L’autre logement 46
communique avec un second orifice d’entrée d’air muni d’un raccord
50, orienté radialement, sur lequel est connectée la deuxiéme arrivée
d’air comprime 29.

Le disque mobile 33, représenté en section 4 la fig. 5, possede
deux lumiéres radiales diamétralement opposées 51, 52. Sur un dia-
métre par exemple perpendiculaire 4 celui des lumiéres 51, 52, ce
disque mobile 33 comporte encore une ouverture circulaire 53, et un
trou 54 dont les roles respectifs apparaitront plus loin.

Le disque fixe 34 posséde, comme le montre la fig. 6, une pre-
miére paire d’évidements voisins 55, 56, débouchant face au disque
mobile 33 par des lumiéres radiales respectives 57, 58 mais ne com-
muniquant pas entre eux. L'évidement 55 forme une premiére sortie
d’air, munie d’un raccord 59 orienté radialement sur lequel est con-
necté le conduit de départ 27 aboutissant & la buse de lancement 5.
L évidement 56 forme une seconde sortie d’air, munie d’un raccord
60 orienté radialement sur lequel est connecté le conduit de départ
28 aboutissant & I'autre buse de lancement 6. Les deux lumieres 57,
58 de méme que les axes des deux raccords 59, 60 forment entre eux
un angle aigu de faible valeur désignée par o (voir aussi fig. 7).

Dans une région diamétralement opposée a celle précédemment
décrite, le disque fixe 34 posséde une deuxiéme paire d’évidements
voisins 61, 62, déhouchant face au disque mobile 33 par des lumiéres
radiales respectives 63, 64 mais ne communiquant pas entre eux.
L’évidement 61 forme une troisiéme sortie d'air, munie d’un raccord
65 orienté radialement sur lequel est connecté le conduit de départ
30 aboutissant au pince-trame 7. L’évidement 62 forme une qua-
triéme sortie d’air, munie d’un raccord 66 orienté radialement sur
lequel est connecté le conduit de départ 31 aboutissant au pince-
trame 8. L’angle aigu formé par les deux lumiéres 63, 64 et par les
axes des deux raccords 65, 66 a la méme valeur o que I'angle formé
par les éléments correspondants décrits précédemment.

Dans des zones éloignées des évidements précités 55, 56, 61. 62.
le disque fixe 34 comporte encore un trou 67 et une ouverture circu-
laire 68, diamétralement opposés. Une goupille 69 est immobilisée
dans le trou 67 du disque fixe 34 et traverse librement le disque
mobile 33 par Pouverture 53 de ce dernier. L'extrémité libre de la
goupille 69 est introduite dans un évidement 70 du corps 32. Un
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joint torique 71, monté entre I'extrémité de la goupille 69 et la paroi
de I'évidement 70, autorise un léger mouvement relatif de translation
entre le disque fixe 34 et le corps 32. tout en assurant la liaison en
rotation de ces deux organes (voir en particulier la fig. 3).

Le doigt d'entrainement 24, solidaire du levier 16, traverse libre-
ment le disque fixe 33 par ["ouverture 68 de ce dernier, et son extré-
mité éloignée du levier 16 porte une vis 72 dont la téte est introduite
dans le trou 54 du disque mobile 33. Un joint torique 73, monté
entre la vis 72 et la paroi du trou 54. autorise un léger mouvement
relatif de translation entre le doigt d’entrainement 24 et le disque
mobile 33, tout en assurant la liaison en rotation entre ces deux
organes (voir en particulier la fig. 3).

L’ensemble formé par Ie corps 32 et le disque fixe 34, reliés entre
eux au moyen de la goupille 69, est normalement immobilisé en ro-
tation sur I'axe 17 par I'effet de friction du joint torique 40. Le
ressort 42 qui presse le corps 32 contre le disque mobile 33 assure un
rattrapage du jeu d'usure et une compensation des tolérances dimen-
sionnelles. L étanchéité entre le corps 32 et le disque mobile 33, ainsi
qu'entre ce disque mobile 33 et le disque fixe 34, est obtenue sans
joints grace & des surfaces glacées.

En cours de fonctionnement, la came 15 décrivant un mouve-
ment continu de rotation suivant la fléche 74 fait osciller le levier 16
autour de I'axe 17 suivant la fiéche 75 (voir fig. 1), le levier 16 étant
rappelé par un tessort non représenté. L'oscillation du levier 16
commande d’une part, par P'intermédiaire de la biellette 22, I'oscilla-
tion du support 4 des buses 5, 6 et des pince-trame associés 7, 8
autour de I’axe 3 Iui-méme mobile puisque porté par le bras oscillant
2 et, d"autre part, par intermédiaire du doigt d’entrainement 24, le
mouvement alternatif du dispositif d’alimentation 25.

Plus particuliérement, le doigt d’entrainement 24 provoque F'os-
cillation du disque mobile 33 autour de I'axe 17, suivant la fiéche 76
de la fig. 5, entre deux positions angulaires extrémes. Dans une pre-
migre position extréme, la lumiére inférieure 51 du disque mobile 33
met en communication I'orifice 77 de la pastille 43 avec la lumiére 57
du disque fixe 34, et il obture la lumiére voisine 58 du disque fixe 34,
comme Dillustre la fig. 7. Ainsi, la premiére arrivée d"air comprimé
26 est mise en relation avec le conduit de départ 27 vers la buse 5,
par le canal que forment successivement le raccord 49, le logement
45 du corps 32, le trou central de la pastille 43, 1a lumiére 51 du
disque mobile 33, 1a lumiére 57 et I'évidement 55 du disque fixe 34,
et enfin le raccord 59.

Dans I'autre position extréme du disque mobile 33, dont l'oscil-
lation 2 une amplitude égale 3 'angle ¢, la lumiére inférieure 51 de
ce disque reste en regard de I'orifice 77 mais vient au contraire en
correspondance avec la lumiére 58 du disque fixe 34, tandis que la
lumiére voisine 57 est obturée. L arrivée d’air comprimé 26 se trouve
alors mise en relation avec le conduit de départ 28 vers ['autre
buse 6.

Simultanément, la lumiére supérieure 52 du disque mobile 33 met
T'orifice de I'autre pastille 44 en communication alternativement avec
fa lumiére 63 et la lumiére voisine 64 du disque fixe 34, ce qui permet
a la deuxiéme arrivée d"air comprimé 29 d'alimenter alternativement
Je conduit de départ 30 vers le pince-trame 7 et le conduit de départ
31 vers l'autre pince-trame 8.

L ouverture 53 du disque mobile 33 est évidemment prévue suffi-
samment grande pour permettre ['oscillation de ce disque, la gou-
pille 69 étant fixe. De méme, "ouverture 68 du disque fixe 34 est suf-
fisamment grande pour permettre le mouvement d'oscillation du
doigt d’entrainement 24. De préférence, comme le montre la fig. 6, le
diamétre de I"ouverture 68 correspond exactement a I'amplitude du
déplacement du doigt 24, ce qui permet, lors de la premiére mise en
marche de la machine a tisser, un positionnement angulaire automa-
tique de la partie fixe du dispositif, composée du disque fixe 34 et du
corps 32 qui glissera, si nécessaire, sur le joint torique 40. Ainsi,
aprés un premier va-et-vient du doigt 24, on obtient de fagon cer-
taine le positionnement angulaire correct du corps 32 et du disque
fixe 34, permettant 3 la lumiére 51 du disque mobile 33 de venir en
coincidence alternativement avec les deux premiéres lumieres 57, 58
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- du disque fixe 34, et 4 la deuxiéme lumiére 52 du disque mobile 33 de  suivant des directions non pas radiales mais paralléles a 'axe 17 du

venir en coincidence alternativement avec les deux autres lumiéres dispositif’; :
63, 64 du disque fixe 34. — modification de forme de détail, telles que celles des ouvertu

On ne s’¢loigne pas de I'esprit de I'invention par les modifica- res 53, 68 des deux disques 33, 34 dont la forme circulaire n’est pas
tions ou adaptations suivantes: 5 impérative;

—- multiplication du nombre des voies de sortie du dispositif, le — modification de la commande d’oscillation du disque mobile
nombre des lumiéres radiales telles que 57, 58, 63, 64 et des évide- 33, le levier 16 pouvant étre commandé non pas par une came mais
ments correspondants pouvant étre plus important 4 la périphérie par un vérin & deux ou plusieurs positions, selon le nombre de
du disque fixe 34, pour un mélange de plus de deux trames; trames 4 mélanger, ou par tous autres moyens d’actionnement, mé-

— réalisation des entrées et/ou des sorties avec ou sans raccords, 10 caniques ou non.
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