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- Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do
obrebiania dziurek w bieliZnie na zwyklej ma-
szynie do szycia.

Znane dotychczas podobne urzadzenia do
obrebiania -dziurek napedzane z igielnicy zwy-
klej maszyny do szycia i zaopatrzone w me-
chanizm krzywkowo-dZwigniowy, nadajacy su-
portowi prowadzgcemu material ruch skokowy
oraz mechanizm zgbatkowo-diwigniowy nada-
jacy mu ruch obwiedniowy wzdluz obrzeza
dziurki, posiadaja te¢ zasadniczg niedogodno$é,
ze nie umozliwiajg regulacji ani gestosci. ani
diugosci S$ciegu, wskutek czego zastosowanie
ich jest ograniczone.

Niedogodno$ci tej nie posiada wurzgdzenie
wedlug wynalazku, dzieki temu, ze jest za-
opatrzone w zderzak $rubowy, ograniczajacy
ruch popychacza mechanizmu obwiedniowego
i umozliwiajacy regulacje gestoSci $ciegu, a je-
go 'mechanizm krzywkowy jest polgczony
z diwignig poruszajgca suport za posredni-
ctwem listwy regulacyjnej, stuzgcej do nasta-

wiania dlugosci skoku. Mechanizm obwiednio-
wy urzadzenia posiada ponadto jednokierunko-
wo sprzeglo waleczkowe, ktore jest znacznie
pewniejsze i dokladniejsze w dzialaniu w po-
réwnaniu do dotychczas stosowanych vsprzegiel_.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na
rysunku, na ktorym fig. 1 przedstawia widok
boczny urzadzenia do obrebiania dziurek, fig.
2 — jego widok z gory, fig. 3 — przekr6j
wzdluz linii B—B na fig. 2, fig. 4 — przekréj
wzdluz linii A—A na fig. 1, fig. 5 — widok
boczny urzadzenia, fig. 6 — przekrdj wzdluz
linii C—C na fig. 2, fig. 7 — widok w kierun-
ku ,,W” przedstawionego strzaltka na fig. 2,
fig. 8 — przekr6j sprzegla mechanizmu posu-
wowego wzdluz linii D—D na fig. 3, a fig. 9 —
przekrdj tegoz sprzegla wzdiuz linii E—E ha
fig. 3. :

Urzgdzenie wedlug wynalazku sklada sie
z nastepujacych zespoiéw: podstawy, glowicy,
suportu -z przesuwakiem, mechanizmu krzyw-
kowo-dzwigniowego, sluzgcego do nadawania



suportowi ruchu skokowego oraz polaczonego

z mwolni._dzwigniq napedowg mechanizmu -

vdiwignibwo-zebg‘fkov;éga ze sprzeglem jedno-
- kierunkowym, stuzacego do nadawania supor-
towi ruchu posuwowego wzdluz obrzeza dziurki
(obwiedniowego) oraz ukladu krzywkowo-dZwi-
gniowego do nastawiania odpowiedniej diugos-
ci dziurki: e
Podstawa 1 urzgdzenia jest mocowana do
plyty roboeczej maszyny do szycia za pomocg
éruby wchodzacej w jej podluzny otwér 2.
Jest ona .zaopatrzona w plytke robocza 3, po
"ktoérej przesuwa sie material z otworem 4 —
do wprawadzenia igly. Plytka 3 jest powierzch-
niowo utwardzona i polerowana lub szlifowana
w -celu zapewnienia odpowiedniegn poslizgu
materialu. Podstawa 1 posiada ponadto wystepy
5 z podiuznymi otworami 6, stluzacymi do za-

wiasowego zamocowania glowicy. Glowica skla-

da sie z dwobch czeSci polgczonych ze sobg za
pomocg $rub 9, a mianowicie: ptyty goérnej 7,
do ktérej sa przymocowane mechanizmy napg-
dowe i plyty dolnej 8, stanowigcej prowadnice
suportu 10, umieszczonego miedzy plytami 7 i 8.
Suport 10 jest zaopatrzony w osadzony wa-
hadlowo przesuwak 11, ktérego dolna  po-
wierzchnia robocza 12 posiada naciecia two-
rzace uklad zabkéw o réznych katach nachy-
lenia, wchodzacych miedzy wldkna przesuwa-
nego. materiatu, oraz prostokatny otwoér 13,
w ktérym pracuje igla. W suporcie 10 znajduja
si¢ dwa prostokatne otwory 14 i 16, w ktéorym
53 przesuwnie osadzone: korpus' 15 zebatki me-
chanizmu obwiedniowego oraz czop 17 diwigni
18 mechanizmu skokowego. W wystepach 19
plyty 7 glowicy jest osadzony na zawiasie 20
korpusu zespolu krzywkowego zlozony z pod-
stawy 21, z uchwytem 22, w ktérym jest mo-
cowana za pomocg Sruby 23 ndzka stopki ma-
szyny do szycia oraz z dwoéch plytek bocznych
24. W otworach plytek 24 jest osadzona obro-
towo za pomoca Srub 27 i sprezyny talerzowej
39 — o§ 25 z krzywka bebnowa 26, zaopatrzo-
na w rowek z falistymi wycieciami, ktérych
liczba jest réwna liczbie zebéw kota zapadko-
wego 44. W otworze 28 podstawy 20 korpusu
jest umieszczony krazek 29, osadzony obrotowo
na dzwigni 18 i wspélpracujacy z krzywka
bebnowa 26. Diwignia 18 posiada prostokatny
otwor 30, w ktérym jest osadzony przesuwnie
czop 31 listwy regulacyjnej 32, polaczonej
z podstawa 21 korpusu za pomoca rygla 33,
wchodzacego w. jej podluzny otwor 34. Listwa
regulacyjna posiada ponadto prostokatny otwor

35, polaczony za pomoca S$ruby 36 z podstawa
21 korpusu. oraz.jego przykrywka 38 i stuzacy
do regulacji wielkosei skoku suportu. Na osi
25 krzywki 26 jest osadzona obrotowo dzwignia
widelcowa 40, w ktorej wycieciu 4l mocuje
sie obsade igielnicy maszyny do szycia oraz
zaklinowane kolo zapadkowe 44, wspoOipracuja-
ce z zapadka 42 osadzong na dzwigni 40 i do-
ciskang do niego za pomocg sprezyny 43. Do
dzwigni 40 jest ponadto przymocowany czop
45, wchodzacy w podiluiny otwoér 47 popycha-
cza 46 mechanizmu obwiedniowego. Odlegtosé
tego czopa 45 od obrzeza otworu 47 moze byé
nastawiana za pomocg $ruby 48, siluzacej do
regulacji gestosci Sciegu. Popychacz 46 jest po-
tgczony przegubowo z ramieniem 49 tarczy 50
sprzegla mechanizmu obwiedniowego, stuzacego

" do zmiany ruchu wahadlowego tej tarczy na

jednokierunkowy, przerywany ruch obrotowy
osi 51 oraz zaklinowanego na niej kétka zgba-
tego 52 razebiajgcego sie zebatky 53.

Sprzeglo sklada sie z térczy 54, polaczonej
z tulejg 55 i zaopatrzonej w trzy wyciecia,
w ktorych sg osadzone waleczki 57 1 sprezynki
56 dociskajace je do obrzeza bebna 58, wskutek
czego jego obrét jest mozliwy tylko w kie-
runku strzatki, poniewaz przy prébie obrotu
w przeciwnym kierunku wateczki 57 wchodza
pod dzialaniem sprezynek 56 w klinowy rowek

" miedzy lukiem tarczy 54 i obrzezem bebna 58

i blokuja ten ruch. Na goérnej powierzchni
bebna 58, zaopatrzonej w kolnierz 59, jest
osadzona tarcza 50, polgczona ramieniem 49
z popychaczem 46 i zaopatrzona w wyciecia 60,
w ktérych sa osadzone waleczki 62 i sprezynki
61 dociskajace je do klinowych wycieé tarczy,
wskutek czego wystepuje podobnie jak w dol-
nej czeéci sprzegla — blokowanie obrotu bebna
58 w kierunku przeciwnym strzalce. Goérna
czeéé sprzegla jest przykryta podkiadka 63
i kotkiem 64 zaklinowanym na bebnie 58 za
pomoca czopéw 65 i polaczona Za pomoca na-
kretki 66 z osia 51 sprzegla, przy czym czeci
te shluzg do recznego ustawienia suportu w
przypadku zerwania nitki. Na osi 51 jest za-
klinowane kolo zebate 52, wchodzace w za-
zgbienie z zebatka 53, nacieta w korpusie 15.

Mechanizm stuzacy do ustawiania dlugosci
obrebianego otworu sklada sie z dzwigni 68,
ktérej -czop 69 wchodzi w rowek 57 korpusu
15 zebatki oraz ze $ruby zaciskowej 71, prze-
chodzacej przez tukowy otwér 70 dzwigni 68
i zakonczonej krazkiem 73, osadzonym w po-
diuznym otworze 72 suportu 1I0.
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Dzialanie urzadzenia wedlug wynalazku opi-
sano ponizej. Podstawe 1 urzadzenia ustawia
sie na plycie roboczej maszyny do szycia w ten
sposob, aby igla znajdowala sie nad otworem
‘4 i mocuje sie ja za pomoca Sruby osadzonej
w otworze 2. Nastepnie mocuje sie¢ nézke stopki
maszyny za p>mocg $ruby 23 w . uchwycie 22
korpusu 21, a obsade igielnicy wklada sie
w wyciecie dzwigienki widelcowej 40, po czym
podnoszac do goéry diwignie stopkowsg maszy-
ny unosi sie¢ przymocowang do nézki glowice
urzadzenia i podklada pod nig material w ten
spos6b, aby- miejsce obrebianej dziurki znajdo-
walo si¢ pod otworem 13 przesuwaka 11.
Wreszcie - opuszcza sie dzwignie stopkowa
z zwigzang z nig glowica i dociskajac nig
material do plytki roboczej 3 wprawia sie ma-
szyne w ruch.

Pionowy ruch postepowo-zwrotny, nadawany
przez mechanizm napedowy maszyny jej igiel-
nicy, zostaje w urzadzeniu zamieniony na ruch
wahadlowy, polaczonej z ta igielnica diwigni
widelcowej 40, a nastepnie przeksztalcony za
pomoca znanego urZadzenia zapadkowego 42,
43, 44 na przerywany ruch obrotowy osi 25
mechanizmu krzywkowego, przy czym jednemu
pelnemu wahnigciu dZwigni 40 odpowiada obrot
ko6tka zapadkowego 44 o jedna podzialke (jeden
zab) oraz taki sam obrét zwigzanej z nim
csi 25 wraz z krzywkag 26.- Wskutek obrotu
krzywki o kat odpowiadajacy skokowi jej row-
ka i réwny podzialce katowej kota zapadkowe-
go, wspolpracujacy z ta krzywka krazek 29
dzwigni 18 zostaje przesuniety z jednego wy-
ciecia rowka — do drugiego, lezacego naprze-
ciw, powodujac odpowiednie przesuniecie diwi-
gni 18 i zwigzanego z nig za pomocg czopa 17
suportu 10. Ruch suportu powoduje z kolei
odpowiednie przesuniecia materialtu dociskane-
go przez przesuwak 11 do gladkiej powierzchni
plytki roboczej 3. Poniewaz rowek krzywki
bebnowej 26 ma ksztalt zygzakowaty kolejne
ruchy igielnicy odpowiadajace wyjsciu igly
z materialu powoduja w opisany wyzej sposdb
skokowy, posuwisto-zwrotny ruch suportu 10
i dociskanego przesuwakiem 11 materialu. Am-
plituda tego ruchu (dlugosé skoku) moze pyé
nastawiona przez odpowiednie przesuniecia
listwy regulacyjnej 32, ktoérej czop 31 osadzo-
ny przesuwnie w otworze 30 dZwigni 18 —
ogranicza droge przesuniecia tej dZwigni, a tym
samym zwigzanego z nig suportu 10.

Ruch wahadlowy dzwigni widelcowej 40
zostaje réwniez przeniesiony za_ pomoca czopa
45 i popychacza 46 na tarcze 50 sprzegla me-

chanizmu obwiedniowego. Dzieki = opisanemu
poprzednio dzialaniu sprzegla, dwukierunkowy
ruch wahadlowy tarczy 50 zostaje zamieniony
na przerywany ruch obrotowy (jednokierunko-
wy) bebna 58 i zwigzanej z nim za posredni-
ctwem kotka 64 i nakretki 66 — osi 51 z za-
klinowanym na niej kolem zgbatym 52. Obroét
kola 52 zazebiajacego sie z zebatka 53 powodu-
je przesunigcia korpusu 15 zebatki oraz zwigza-
nego z nim za pomocag diwigni 68 i Sruby 71
z krazkiem 73 — suportu 10 z materialem,
przy czym kazdemu ruchowi igielnicy po wyj$-
ciu igly z materialu odpowiada okreslone prze-
suniecie suportu, a dzieki owalnemu ksztaltowi
zebatki 53 wypadkowa tych przesunig¢ jest
cbwiednia cbrzeza dziurki. Dlugosé osi tej
obwiedni réwna zadanej dtugosci dziurki, moze
byé nastawiona przez odpowiednie przesunigcie
punktu zamoccowania $ruby 71 z krazkiem 73,
lgczgcej dzwignie 68 z suportem 10, powodujgc:
zmiane ramienia obrotu tej diwigni, czyli
odleglo$ci jej osi obrotu 74 od punktu zamo-
cowania $ruby 71, a tym samym zmiane prze-
lozenia ruchu suportu w stosunku do ruchu
dzwigni 68.

W czasie ruchu roboczego maszyny do szycia
ruch obwiedniowy suportu jest dzieki wspél-
nemu elementowi napedowemu (dzwignia 40)
§ci§le skoordynowany z jego ruchem skoko-
wym, wskutek czego ruch wypadkowy materia-
tu wzgledem igly jest ruchem zygzakowym
wzdluz obrzeza dziurki. Wzajemna koordyna-
cja ruchéw skokowego i odwiedniowego moze
by¢ przy tym regulowana za pomocg Sruby 48.
Wkrecenie tej Sruby powoduje ograniczenie
dlugosci ruchu czopa 45, a tym samym zwiek-
szenie dlugo$ci skoku popychacza 46 i kata
obrotu tarczy 50, wskutek czego jednemu ru-
chowi skokowemu igielnicy maszyny odpowia-
‘da wiekszy kat obrotu zwiazanego z tarcza
kota zebatego 52 i wigksze przesuniecie supor-
tu 10 w ruchu obwiedniowym na jeden skok,
a wiec mniejsza ,,gesto§é” $ciegu.

Ruch obwiedniowy suportu moze byé¢ takze
wykonany recznie, bez powigzania z ruchem
skokowym, na przyklad w celu nastawienia
przesuwaka na skrajny punkt obrzeza dziurki,
przed rozpoczeciem pracy. Do tego celu stuzy
kotko reczne 64, zwiazane bezposrednio z osig
51 koto 52. Obr6t tego kotka w kierunku
strzatki powoduje obrot kota zebatego 352
i szybkie- przesuniecie zebatki 53 oraz zwigza-
nego z nig za po$rednictwem dziwigni 68 —
suportu 10.
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do obrebiania dziurek na ma-

szynie do - szycia z suportem i wuzebio-
nym przesuwakiem przesuwajacym material
w plaszezyznie poziomej w stosunku do
nieruchomej w tej plaszczyZnie igly, posia-
dajace dwa mechanizmy napedzane wspdlng
dzwignia z obsady igielnicy maszyny, a mia-
nowicie mechanizm zlozony z przekladni za-
padkowej, krzywki bebnowej oraz dzwigni,
- nadajgcy suportowi urzgdzenia ruch skoko-
wy oraz mechanizm zlozony z popychacza,
tarczy, sprzegla jednokierunkowego oraz
przektadni zebatej z zebatka - w ksztalcie
linii owalnej, stuzgcy do nadawania supor-
towi  urzadzenia ruchu obwiedniowego
wzdluz obrzeza dziurki, znamienne tym, ze
posiada listwe (32) stuzacéa do regulacji wiel-
kos$ci skoku suportu (10) zwigzang z diwig-
nia (18) nadajaca suportowi (10) ruch sko-
. kowy, ktéra to diwignia jest zacpatrzona
w podiuzny otwor -(34), - polgczony ryglem
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(33) z podstawag (21) korpusu mechanizmu
krzywkowego.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze ma mechanizm stuzacy do regulacji
gestosci $ciegu obrebianego otworu, wypo-
sazony w $rube (48), polaczong z diwignia
(40) i ograniczajgca przesuw czopa (45) tej
diwigni w podluznym otworze (47) popy-
chacza (46) mechanizmu obwiedniowego, -

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne

tym, ze sprzeglo jednokierunkowe mecha-
nizmu obwiedniowego sklada sie z dwoch
tarcz (54 i 50), zaopatrzonych w wyciecia,
w ktorych sg osadzone wateczki (57 i 62)
i sprezynki (56) dociskajace te waleczki do
obrzeza bebna (58) sprzegla, polaczonego
z osig (51), na ktérej jest osadzone kobtko
zebate (52) napedzane za pomoca pokretki
(64), stuzacej do }ecznego przesuwania su-
portu (10).
o Czestaw Tamborski
Zastepca: inz. Zbigniew Kaminski
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