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Uklad hydrauliczny
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Przedmiotem wynalazku jest uklad hydrauliczny
do napedu mechanizmu obrotu wysiegnika. Zura-
wia masztowego, zwlaszcza mechanizmu obrotu we-
diug patentu Nr 99272,

Znany jest uklad hydrauliczny do napedu me-
chanizmu obrotu zurawia masztowego, ktéry skta-
da sie z dwob6ch niezaleznych obwod6éw silowych,
z ktérych jeden napedza podstawowy mechanizm
obrofu wysiegnika zurawia masztowego, za$§ drugi
z nich napedza dodatkowy mechanizm obrotu wy-
siegnika zurawia. W kazdym z obwod6éw silowych
znajduje sie rozdzielacz sterujgcy kierunkiem prze-
plywu oleju i wynikajgcym stad kierunkiem obro-
tu wysiegnika zurawia. Lagodny rozruch i hamo-
wanie wysiegnika zapewniajg dlawiki w obwodach
sterowania zaworami zwrotnymi i dlawik upusto-
wy.

Znany uklad hydrauliczny do napedu mechani-
zmu obrotu wysiegnika zZurawia masztowego cha-
rakteryzuje sie tym, ze obr6t wysiegnika w prze-
dziale calkowitego kata obrotu, okreslonego skraj-
nymi polozeniami wysiegnika wymaga od opera-
tora sterowania pracg dwu niezaleznych ukladéw
hydraulicznych, za pomocg dwu niezaleznych roz-
dzielaczy sterujacych.

Istota wynalazku polega na wlaczeniu do obwo-
du silowego podstawowego mechanizmu obrotu wy-
siegnika — obwodu silowego dodatkowego mecha-
nizmu eobrotu wysiegnika. Istota ta wynika z po-
laczenia obwodéw silowych ukladu hydraulicznego
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do napedu mechanizmu obrotu wysiegnika
Zurawia masztowego
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podstawowego mechanizmu. obrotu wysiegnika i
ukladu hydraulicznego dodatkowego mechanizmu
obrotu za poSrednictwem cylindra hydraulicznego
dodatkowego mechanizmu obrotu i zawor6w zwrot-
nych sterowanych oraz sprzezeniu obwodéw ste-
rujacyeh tych ukladéw za pomoca rozdzielaczy pi-
lotowych przesterowywanych krzywka dwugarbng
sztywno zwigzang z wysiegnikiem zurawia.

Uklad hydrauliczny wedlug wynalazku ustala
sekwencje i katowe zakresy pracy podstawowego
i dodatkowego mechanizmu obrotu wysiegnika w
taki spos6éb, aby $rodkowy zakres pracy byl po-
kryty przez obrét mechanizmu dodatkowego, a
skrajne zakresy obrotem mechanizmu podstawo-
wego, przy czym sterowanie obrotem wysiegnika
w catkowitym przedziale kata obrotu prowadzone
jest jednym tylko rozdzielaczem sterujgcym.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
schemat ukladu wedlug wynalazku, wraz z frag-
mentem schematu ukiadu podstawowego pokazane-
go w obramowaniu, oraz dla lepszego zrozumie-
nia wezel konstrukcyjny mechanizmu obrotu wy-
siegnika zZurawia.

Na pionowej osi 1, polaczonej spoczynkowo z
wysiegnikiem 2, zamocowana jest krzywka 3. Pod-
czas obrotu wysiegnika 2 krzywka 3 oddzialuje
na rozdzielacze pilotowe 4 i 5 — wigczone w ob-
wody sterownicze zaworéw zwrotnych sterowanych
6 i 7 z obwodu sitlowego 10 nalezacego do ukladu
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8. .
hydraulicznego podstawowego mechanizmu obrotu
wysiegnika oraz zaworéw zwrotnych sterowanych
8 i 9 z obwodu silowego nalezgcego do dodatko-
wego mechanizmu obrotu wysiegnika. Na krzywce

3 rozstawione sa garby, ktérych dlugosé i poloze- (5

nie Scisle odpowiadaja zakresom pracy poszczeg6l-
nych ukladéw w funkcji polozenia wysiegnika 2.

Zmiana polozenia wysiegnika zurawia od skraj-
nego lewego polozenia w skrajne polozenie prawe,
wywolane rozdzielaczem sterujacym 11 nastepuje
przez podanie ci$nienia na zawér zwrotny stero-
wany 6 i ciSnienia do przesterowania Zaworu
. zwrotnego sterowanego 7 poprzez rozdzielacz pilo-
towy 5. Po wyczerpaniu polowy zakresu podsta-

o«
wowego 7 rozdzielacz pilotowy 5 przesterowuje

sie i zalgcza zawér zwrotny sterowany 8 urucha-
miajge tym samym silownik 12 dodatkowego me-
chanizmu obrotu. Zawér zwrotny sterowany 7 za-
myka sie zatrzymujgc ruch podstawowego mecha-
nizmu obrotu. Po dalszym obrocie wysiegnika 2 o
kat B wyczerpany zostaje zakres pracy dodatkowe-
g0 mechanizmu obrotu.

Rozdzielacz pilotowy 5 ponownie podaje ci$nie-
nie sterujgce na zawér zwrotny sterowany 7
i drenuje zawér zwrotny sterowany 8. Podstawowy
‘mechanizm obrotu wyczerpuje nastgpng polowe o-

10

4

o
brotu o kat -2— i zatrzymuje sie w skrajnym pra-

wym poloZeniu. Ruch obrotowy wysiegnika 2 w
przeciwnym kierunku odbywa sie z t3 samg sek-
wencja lecz z udzialem zaworé6w zwrotnych ste-
rowanych 6 i 9 oraz rozdzidlacza pilotowego 4.

Zastrzezenie patentowe

Uklad hydrauliczny do napedu mechanizmu obro-
tu wysiegnika zZurawia masztowego, zwlaszcza me-
chanizmu wedlug patentu nr 99272 — zawierajacy
sterowane rozdzielaczem obwody silowe z zawora-
mi zwrotnymi sterowanymi, zespél silownikéw pod-
pierajacych wysiegnik, poziomy silownik dodatko-
wego mechanizmu obrotu oraz rozdzielacze  pilo-
towe, znamienny tym, ze silownik poziomy (12) za
posrednictwem zaworé6w zwrotnych sterowanych
(8) i (9) wlaczony jest w obwdd silowy podstawo-
wego mechanizmu obrotu (10) miedzy rozdzielacz
sterujgcy (11) a zawory zwrotne sterowane (6) i
(7), przy czym zawory zwrotne sterowane (6) i (7)
oraz (8) i (9) ptzesterowywuja na przemian rozdzie-
lacze pilotowe (4) i (5) za posSrednictwem co naj-
mniej dwugarbnej krzywki (3) spoczynkowo zwig-
zanej z osig obrotu wysiggnika (2),
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