f

CESHOSLOVENSKA

BOCIALISTICKA

REPUBILIKA
(19)

POPIS VYNALEZU
K PATENTU

199540

(11) (B2)

(22) Prihldseno 28 01 71
(21) (PV 625-71)

Svycarsko

ORAD PRO VYNALEZY

A OBlEVY (45) Vydano 15 06 83

(32) (31) (33) Prévo pfednosti od 10 02 70
(1868/70) a od 07 01 71 (172/71)

(40) Zvefejnéno 31 10 79

(51) Int. C1.3
B 23 K 37/00

(72) (73)

Autor vynélezu

a soutasnd
majitel patantn

OPPRECHT PAUL ing., BERGDIETIKON (Svfcarsko)

(54) Zptisob automatické vyroby plechovkovych téles a zaiizeni

k provadéni tohoto zpiisobu

1

Vynédlez se tykd samodinného odporového
svafovaciho zafizeni pro vyrobu plechovych
~ t&les z plechovych pi#ifezi s dstrojim pro
stohovani @ s tstrojim pro zakruhovdni ple-
chovych pfifezl, ddle s Ustrojim pro svare-
ni zakruhovanych plechovych p#ifezdt s dvo-
jici elektrodcvych kladek a dale s dopravni
soustavou pro dopravu zakruhovanych ple-

chovych pritezét od zakruhovactho tdstroji k

mistu svafeni.

. Poleoautomatické zhotoveni plechovkovych
téles svafovanim je zndmo, prdvé tak i plno-

autcmaticka vyroba pdjenych nebo sdrapko-

vanych plechovych t&les pro pramysl vyra-

béjici plechovky.

Vynédlez mé za Gkol vytvofit plnoautoma-
tické svaleci zafizeni, u néhoZ pravothelni-
kové plechové prifezy se zavédéji ze stoho-
vactho dstroji zakruhovaciho stroje do auto-
matického svaiovaciho zarizeni, kde se od-
strani jejich vnit¥ni pnuti, a zavadéji se dé-
le do zakruhovactho stroje, kde se zakruhu-
jI na plechovkovi t&lesa, kterd se pak dopra-
vujl nejméné dvEma dopravanimi systémy do
mista svafeni automatického svafovaciho za-
Fizeni, kde se automaticky provede svar po-
délnych okraji téchto plechovkovych té&les,
a pred dosaZenim svaiovactho mista v au-
tomatickém svafovacim zafizeni se dopravni
rychlost plechovkovych t&les sniZi pFi je-
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jich pieddvdni na druhy dopravni systém,

jehoZ rychlost v okamZiku p¥ichodu plechov-

kecvych téles na svafovaci elektrody tvaru

kladek je stejnd jako obvodova.rychlost kla-

dek, pritemZ dopravni rychlest plechovko-

vych téles je v prvni soustavé vyssi, neZ je -
dvojndsobnéd rychlost jejich svafovéni.

Zarizeni podle vyndlezu je vytvoleno tak,
Ze dopravni soustava se sklddd nejméné z
jedné prvni dil¢i dopravni soustavy pro pii-
vod zakruhovanych plechovych piifezli ze
zakruhovaciho ustreji velkou rychlosti ven
aZ do blizkosti dvojice elektrodovych kla-
dek, jakoZ i nejméng z jedné oscilaéné pra-
cujici druhé dil&i dopravni soustavy pro pie-
jimani ‘pFivedenych plechovych pfFifezi, ke
srovnani jejich rychlosti na rychlost svéie-
ni a vedeni elektrodovymi kladkami.

Daliim znakem vynélezu je, Ze druh4 dil-
¢i dopravni soustava je vytvofena jako ro-
hatkové posouvaci ustroji s dvéma vikyvny-
mi rchatkami, uloZenymi na spoleéném no-
si¢i, ¢imZ jedna rohatka je uspofaddna na
kaZzdé strané rohatkového posouvaciho -
stroji pro uchopeni plechovkového t&lesa v
mistech okraji urfenych pro svafeni, pFi-
¢emZ pro Fizeni t&chto rohatek je upravena
Fidici paka, ovlddand prvnl dil¢i dopravni
soustavou, pfitemZ pohyb této Fidici paky je
prostfednictvim hiidele, taZného ¢lankové-
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ho Fetézu a vykyvné pédky stavitelnéd do -
hlevé polohy prendSen na ridici h¥idel, spo-
jeny s Fadicl p¥evedovkou, jejiZ vstupni hii-
del je pro Fizeni Fidicim hridelem spojen s
dalSim h¥idelem, opatienym pevné pripoje-
nou kyvnou pakou, na jejimZ konci je upra-
vena kladka' pro pfenos zdvihactho pohybu
vackového kotoufe na vstupni hiidel fa-
dici pfevodeovky, pritemZ dalsi hiidel je o-
patfen pevné pFipojenymi vykyvnymi paka-
mi, ovlddajicimi smykadla a tim i Fizeni kmi-
tavého pohybu rchatek druhg dildi doprav-
ni socustavy.

Vynidlez je ddle upraven tak, Ze pro Fizeni
vykyvu Tidici paky jsou na prvni diléi do-
pravni sousiavé upraveny vacky.

Podle dalsihe znaku je vynélez uspoiadan
tak, Ze vykyvné rohatky upravend po obou
strandch druhé dil¢i dopravni soustavy jsou
na stran€ odvrdceng od kloubovych zaviésh
smykadel opatfeny kFivkovou drahou pro do-
sednuti pritlatnych kiadek, upevnénych o-
tctné na koncich pistnich ty¢l pneuwmatic-
kych vdlcti pro zpéing uvedeni vykyvaych
rohatek.

Dal8im znakem zalizen? podle vyndlezu je,
Ze vykyvné paky, vytvarejici s kyvnou pikou
uhlové péaky jsou spojeny se smykadly pro
ovlddani rohatek drvhé dil¢i dopravni sou-
stavy kloubovymi zdv&sy, upravenymi na o-
bou koncich spojovaci ty&e.

Zarizsni je. podle dal§iho znaku uprave-
no tak, Ze rohatky jsou p¥i prvni f4zi svého
pohybu usporddany v drdze pohybu plecho-
vych téles.

Vyndlez je dale proveden tak, Ze prvni dil-
¢i dopravni soustava j2 opatiena dopravni-
mi prsty posuvnymi ve vybrdnich samonos-
ného svaiovaciho ramene, jehoZ volny konec
je podepren necho zavésen, napiiklad pomoci
Z-kolejnice, na rdmu automatického svairo-
vaciho zalFizeni. | o
. Vynédlez je v p¥ikladu provedeni vysvétlen
na piipojenych vykresech, kde je na obr. 1
pohlad na automatické zafizeni ke svafova-
ni plechevkovyeh #8les ve schematickém zné-
zornéni, na cbr. 2 ¢elni pohled na &elni Sast
svafovaciho zafizeni podle obr. 1, ¢dstedné
v fezu II-—II z obr, 2, na obr. 3 vyiez z &el-
ni ¢asti svafovacths zarizeni v pohledu po-
dle obr. 1, na cohr. 4 schematické zn4dzorné-
ni zasouvactho mechanismu k synchronnimu
zasouvani plechovkovych télas mezi elektro-
dy, na obr. 5 schematické zndzorn&ni pcho-
nu zasouvaciho tstroji podle obr. 4, na obr.
6 schematické zndzornsni zdpadkového o-
vladani a na obr. 7 rychlostni Sasovy dia-
gram pro dopravu plechovkovych t&les z mis-
ta zakruhovani aZ k mistu svafovéni.

V automatickém zaFizeni ke svafovéni ple-
chovkovych téles nebo plechovych obrub,
znazornéném na obr. 1, je na ramu 1 stroje
upraveno stohovaci Ustroji 3. Toto slouZi k
sloZzeni pravcahlych plechovych vyst¥izki,
uréenych k zpracovani. Za stohovacim tstro-
jim 3 je zapojen tak zvany flexer, ktery slou-
Z1 k vyrovndvani vnitfnich pnutf u pFivdds-
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nych plechovych vystFizk. Je koncipovédn
na zplisob vélcovaciho stroje. Na flexeru je
déle upraveno zakruhovaci dstroji 5, ve kte-
rém jsou tvarcvdny do tvaru vélce plechové
odstfiZky bez pnuti. Pohon stohovaciho -
stroji 3, jakoZ i flexeru a zakruhovactho. G-
stroji B piejima pohdn&ci skupina 7. Na &el-
ni strané svafovaciho ustroji 28 je vodorovné
posuvny privadéci suport 8, ktery méd ne-
zndzorngné kluzné 1iSty pro vedeni plechov-
kovych téles, zakulacenych v zakruhovacim
tstroji 5. PFivadéci suport 9 je ddle nosi-
¢em prvni dil&él dopravni soustavy 11, kterd
ocbsahuje dva vedle sebe upravené, rovnob-
né béZici, do sebe uzaviend dopravni Fetézy.
Tyto dopravni TFet8zy jsou vyménitelné podle
délek plechovek; které se maji zpracovavat.
KaZdi dvojice dopravnich Fetézli slouZi jis-
tému odstupiicvanému pracovnimu rozsahu
pro délky plechovek napf. od 80 do 130 mm
atd. Pohon dopravnich Fetézli pies prvnidil-
¢i dopravni soustavy 11 nastava pfes pohé-
néci spojku 13 a vyrovndvanim pro synchron-
ni chod fet8zli, jakoZ pfes Fetdzové kolo 15.
Déle jsou upraveny napinaci vozik 16 Fets-
zu a vratn? kladky 19, popfipadé fetézova

© ozubné kola 18.

Privadéct suport 3 miZe byt do Zaddané po-
lohy pf¥iveden pomoci ptestavovaciho dstro-
j1 21 a uvddén do chodu ruénim kolem 22.
Suport 9 dédle nese posuvnou zascuvaci dru-
hou dilé! dopravni soustavu 24, ktera je v dé-
le popisovaném zplsobu synchronizovédna s
fetézovou depravou. Rufni kolo 28 slouZi u
pehonu druhé diléi dopravni soustavy 24 k
nastaven! a justdzi. .

Na pravé strané na obr. 1 je viditelné sva-
Fovaci Gstroji 28, jehoZ zdkladova deska 39
slouZi k vloZeni celého pohonu elektrodové-
ho drdtu 34, 3% pro vrchni a spodni svafo-
vaci elektrodové kladky 38, 41.

Vedle vlastniho svaiovaciho dstroji 28 se
nalézaji dva tak zvané zdsobnikové navijaky,
Z nichZ je zndzcrn&n pouze jeden zdsohniko-
vy navijdk 37. Tyto slouZi k uloZeni pouZi-
tych svafovacich elektrodovych dratd 34, -
33,

Svaiovaci dstroji 23 déle obsahuje dvE e-
lektrodové kladky 29, 41, pies které se ve-
dou elektrodové draty 34, 3% a které slouZi
dodédvce proudu. Tak zvand Z-kolejnice 53
je zavéiena na ramu stroje svym jednim, pro-
dlouZenym Koncem. Svafovaci rameno 44,
upevnéné na zékladové desce 30, je zavdle-
no na Z-kolejnici 53, napiiklad p¥idroubové-
no. Za elektrodovymi kladkami .39, 41 jsou
zalazeny vodici kladky 43 a pfitladovaci
kladky 48, jimiZ je dodatetn& upravovan
svar,

Na obr. 1 jsou dédle zndzorn&ny dvé pru-
Ziny 48, 53, které slouZi k vytvdfeni svalo-
vaciho tlaku, popfipadé tlaku na p¥itlacné
kladky 46. =

Posuvny privddéci suport 9 mé rybinové
vedeni 53, jak patrno z cbr. 2. V jeho horni
Cdsti jsou patrny svafovaci rameno 44 a Z-
-kolejnice 55. Ve vybrdnich po obou stra-
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nach ramene 44 béhaji dopravni prsty 57 do-
pravnich Fet&zl prvni dil¢l dopravni sousta-
vy 11. Vratné kladky 19 pro dopravni Fetézy
jsou uloZeny v kulickovych loZiskdch €0 na
loZiskovych Sepech 59. Ridici pdka 62, uva-

dénd v Cinnost vackami prvnl diléi dopravni

soustavy 11, plisobi pres kratky hiidel 63 na
taZny ¢lankovy fetéz 84 (obr. 3), ktery je o-
p8t spojen s vykyvnou pdkou &3. Vykyvna
péka 66, pokud jde o thlevou polchu, nasta-
vitalnd na ¥idicim hrideli 67, pFena3i pohyb
¥idici pdky 62 na tento Fidici hiidel 87. Ri-
dici h¥idel 67 je uloZen v suportu 68. Vede
k Fadici pfevodovce 69, jejiZ konstrukce ne-
patfl k vynélezu, a proto se podrobné nepo-
pisuje. V této Fadici prevodovce 89 Fidict
h¥idel 67 plisobi na vadkovy kotoud 98, kte-
1y pres vatkovou kladku 88 a kyvnou pédku

85 (obr. 4 aZ 6) pohybuje vstupnim h¥idelem

70 a na ného dal3im hfidelem 71 s vahad-
lovym mechanismem, tvoFfenym vykyvnymi
-pakami 72, 73. ,

Na volnych koncich vykyvnych pak 72, 73

je vZdy jeden kloubovy zdavés 93 se spojovaci

ty¢i 29, na jejimZ konci leZi dalsi kloubovy
zavés 91. Jeho panev tvoli $ast smykadla 80,
které je sougasn& nosifem loZiskového Cepu
81 pro vykyvné drZeni rohatek 73, 76. Smy-
kadlo 89 je ve valci 77 posuvné upraveno a
spojeno s pistem 78. Tento nese na své ve
smykadle posuvné uloZené pistni ty¢i 85 p¥i-
tladnou kladku 83, kterd stdle priléhd na
kifivkovou drghu 84 rohatky 75, popiipad@
78.

Popsané automatické svalovaci
pracuje takto: .

Ze stohovaciho tustroji 3 se pomoci bliZe
nepopsaného, napfiklad pneumatického do-
pravniho zaiizeni privadéjl vyst¥izky k flexe-
ru a potom k zakruhovacimu ustroji 5. Po
zakruhovacim pochodu je plechovkové téle-
s0 uchopeno dvéma dopravnimi prsty 57 na
Petézech prvni dil¢i dopravni soustavy 11 a
konstantni rychlesti je posunuto pfes nezné-
zorngné kluzné lity ke svafovacimu mistu.
Okraje, jeZ se maji svafovat u plechovko-
vych télese, se pfitom v Z-kolejnici 85 p¥ivéa-
déji odpovidajicim zpfisobem. Aby se umoZ-
nila plynuld prace zakruhovaciho Ustroji 5§ a
aby se pravé tak plynule zabezpe€il p¥isun
plechovkovych t&les ke svaFovacimu mistu,
musi se prvn{ dil¢i dopravni soustava 11 po-
hybovat podstatn& v&t3i rychlesti €1 napii-
klad se zdvojenou svafovaci rtychlostl Cz
{obr. 7), neZ druha dilgi dopravni soustava
24. Pouze timto zplisobem je moZné, aby se
zakruhovaci pochod mohl neruiené zacleiio-
vat do prvni diléi dopravni soustavy 11 b&-
hem jejiho dopfedného pohybu. Aby bylo ny-
ni umoZn&no privadéni plechové obruby, jeZ
se mé svarovat, popfipadé& privddéni plechov-
kového télesa na svaFovaci misto, jeho rych-
lost €1 musi byt redukovédna takovym.zplso-
bem, aby plechovkové t&leso v okamZiku na-
b8hu mezi svafcvaci, elekirodové kladky 38,
41, popf¥ipad® drahy svarovacich elektrodo-
vych dratd 34, 35 meélo rychlost Cz2 svarova-

zatizeni

y

cich elekirodovych dratd 24, 35. P¥suvny
pechod mezi svafovaci elektrofiové dréaty 34,
35 nastdva za druhou diléi dopravni sousta-
vou 24. Tato druhd dil¢i dopravni soustava
24, kterd obsahuje vykyvné rohatky 75, 78,
je synchronné fizena pomoci Fidici pdky 62
do prvni dildi dopravni soustavy 11. Céasti
dopravnich prstlt 87 prvni diléi depravni sou-
stavy 11 vychyluji v rozte&ich téchto doprav-
nich prst@ 17 fidici padku 82 a pies hiidel

82 udéluji taZnému ¢lankovému Fetézu §4 a

vykyvné pace 88 Fidiciho h¥idele 87 odpovi-
dajici otafeni. Totb otdcdeni Fidiciho hfidele
87 pies spojku zplsobuie otddeni vatkového
kotoude 98, ktery pres vatkovou kladku 98
posouva kyvnou paku 94. Jeji pFestavéni zpi-
sobi vykyvnuti-h¥idele 71 s dvojvahadlovym
systémem, tvofenym vyxyvnymi padkami 72,

' 73, takovym zp@isobem, Ze v prvni fazi po-

hybu rohatky 75, 76 provad&ji p¥isuv, tj. vy-
kyvnuti proti drédze t&lesa plechovky, jak to
vyplyva z Carkované polohy podle obr. 4. Ve
svafovaci fazi nastdva, podle tvaru vadkové-
ho kotouce 8%, pohyb rohatek 73, 78 ve smé-
ru svafovacich kladek 38, 41, tj. translafni
pohyb, béhem n8&hoZ {€leso plechovky, ucho-
pené na konci prvaiho pohybuy, je pFisunuto -
ke svarovacimu mistu. Tyio pohyby prvni a

“ druhg dilgi dopravni soustavy 11, 24 jsou

synchronizovdny pomoci dopravnich prsti
57 a Fidicl pdky 62 pPes vackovy kotouc 98.
Rohatky 75, 76 uchopuji téleso plechovky v
rozsahu svych obrubovych okraji, jeZ se ma-
ji svafovat u t&lesa plechovky, aby je drZe-
ly ve spraviné poloze. S pFipojenim na sva-
fovani provedené v odvijecim rozsahu sva-
tfovacich elektrodovych drat 34, 35, je pro-
to podrobeno konednému opracovani p¥itla-
govacimi kladkami 46. Tyto pfitladovaci kiad-
ky 48 dale zpisobuji prevzetli svafeného
télesa plechovky ze svafovactho mista.
Okrajové pedminky pro prib&h rychlosti ple-
chovKkovych téles jsou za prvé dopravni rych-
lost 1. 84sti po pPevzeti ze zakruhovaciho 1- -
stroji 5, tj. rychlost y = y“ pro t =0, aza 5,
druhé koncova rychlost ¢ = ¢V .pro t = t3
t8lesa plechovky, které musi p¥esn& odpovi-
dat svafovaci rychlosti €2, pop¥ipad& rych-
losti gvafovacich elektrodovych dratl 34, 35
na svafovacim mistd. Pr¥eddvaci rozsah pro
téleso plechovky z prvni dopravy do druhé
by bylo moZno. teoreticky dimenzovat tak,
aby téleso plechovky nedostalo Zadné zrych-
lenf (pfi t" = to), nebo bylo co moZno stej-
nomérné zpomaleno, aby dostalo pfechod ze
zdvojené nebo vicendsobné rychlosti Ci k jed-
noduché svafovaci rychlosti Cz2. Tato podmin-
ka prechodu bez zrychleni, je v praxi, pod-
min&no obzvlasté tolerancemi dopravnich
systémill, jakoZ téles plechovek, hospodér-
nym zplschem neuskutednitelnd. Pri prevze-
ti plechovkového t&lesa rohatkami 75, 78
(t = t1) toto vykazuje men3i posuvovou rych-
lost, neZ je svafovaci rychlost ¢ (t1) < ¢ (t3),
proceZ v prvni ¢asti podavaciho pohybu musi
byt rohatkami 7%, 76 urychlovdno nad sva-
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Fovaci rychlost (tz < t < t3) takovym zpd-
sobem, Ze ztracend cesta na konci prvni dil-
¢1 dopravni soustavy musi byt dohndna v
druhé. Toto vyplyvad z prib&hu odpovidaji-
cich k¥ivek podle obr. 7. Proto plocha ABC
je pribliZné rovna plose CDE.

KdyZz prvni dil¢i soustava 11 b&Zi pies ve-
dici ozubend kola, sloZka fetézové rychlosti
Ci ve sméru pohybu téles plechovek podle
vztahu C1 . cos ¢ se zmenSuje, pfidemZ dhel
p se méni od 90° k 0 na ——90 ° a rychlost Ci

-seméni pfes 0 na hodnotu —Ci. V bodu 5

(obr. 7) pii dhlu ¢~60° nastdvd preddni ts-

lesa plechovky rohatkdm 73, 76. Rohatky 75,
76 s télesem plechovky se nyni zrychli na
rychlost odpovidajici bodu D a potom se
zpomali na svafovaci rychlost €2 {bod E).
Dopravni rychlost odtud zlistdvd kratky &as
konstantni, aby potom poklesla (Cz), podob-
na parabole vrhu. :

Jako svafovaci elektrodové draty 34, 35
slouzl predevsim elektrody z kulatych dratd,
napiiklad vdlcovadnim. zplost&né draty s rov-
nou plochou spodku a svrsku a s vyklenu-
tymi bo¢nimi plochami.

PREDMET VYNALEZU

1. Samodinné odporové svabeci zatizeni
pro vyrobu plechovkovych t&les z plechovych
piifezlt s Gstrojim pro stohovani a s tstrojim
pro zakruhovéani plechovych piifez, dédle s
ustrojim pro svdfeni zakruhovanych plecho-
vych prifezt s dvojici elektrodovych kladek
a dale s dopravni soustavou pro dopravu za-
kruhovanych plechovych piifezti od zakru-
hovaciho istroji k mistu svafeni, vyzna&ené
tim, Ze dopravni soustava se skidda nejméns
z jedné prvni dil¢i dopravni soustavy (11)
pro privod zakruhovanych plechovych pii-
Fezi ze zakruhovactho Wstroji (5) velkou
rychiosti ven aZ do blizkosti dvojice elekiro-
dovych kladek (39, 41), jakoZ i nejméng z
jedné oscila¢né pracujici druhé dilgi do-
pravni soustavy (24) pro prejimani plivede-
nych plechovych piifezil, ke srovndni jejich
rychlosti na rychlost svareni a vedeni elek-
‘trodovymi kladkami (39, 41).

2. Samod&inné odporové svafeci zafizeni
podle bodu 1, vyznadené tim, Zz druha diléi
dopravni soustava (24) je vytvolena jako ro-
hatkové posouvaci tstreji s dvéma vykyv-
nymi rohatkami (75, 76}, uloZenymi na spo-

le€ném nosi¢i, ¢imZ jedna rohatka (75) jeu-

spofdddna na kaZ%dé strané rchatkového po-
souvaciho dstroji pro uchopeni plechovko-
vého té&lesa v mistech okrajli uréenych pro
svafenl, pfi¢emZ pro fFizeni t8chto rohatek
(75, 76) je upravena Fidici pdka (62), ovla-
dand prvni dil¢i dopravni soustavou (11],
pFi¢emZ pohyb této ridici paky (62) je pro-
stfednictvim hiidele (63), taZného ¢&lanko-
vého Tet8zu (B85) a vykyvné pdky (66), sta-
vitelné do vhlové polohy, piendSen na ¥i-
dici hiidel (67), spojeny s Fadici pfrevodov-
kou (69), jejiZz vstupni hiidel (70) je pro ¥i-
zeni Fidicim h¥idelem (67) spojen s dal3im
hFidelem (71), opatfenym pevné& pripojenou
kyvnou pdkou (95}, na jejimZ konci je upra-

vena kladka (96) pro pFenos zdvihaciho po-
hybu vac¢kového kotoufe (98) na vstupni
hridel (70) fadici pfevodovky (69), pFitemz
dalsi hridel (71) je opat¥en pevnd pfipoje-
nymi vykyvnymi pdkami (72, 73), ovladajici-
mi smykadla (70) a tim i ¥izeni kmitavého
pohybu rohatek (75, 76) druhé dil&i doprav-
ni soustavy (24).

3. ZafFizeni podle bodu 2, vyznatené tim,
Ze pro Fizeni vykyvu Fidici paky (62) jsou
na prvni diléi dopravni soustavé {11} upra-
veny vacky. .

4. Zarizeni podle bod@t 3 a 4, vyznadend
tim, Ze vykyvné rohatky (75, 76) upravené
po obou strandch druhé dil¢i{ dopravni sou-
stavy (24) jsou na strang odvracené od klou- -
bovych zavésh (91) smykadel (80) opatfeny
kiivkovou drahou (84) pro dosednuti p¥i-
tlaénych kladek (83), upevn&nych oto&n¥ na
koncich pistnich tyéi (85) pneumatickych
vélcd (77) pro zpé&tné vedeni vykyvnych ro-
hatek (75, 76]).

5. Zafizeni podle bodd 2 aZ 4, vyznadené
tim, Ze vykyvné pdky (72, 73), vytvarejici
s kyvnou pakou (95) uhlové péky, jsou spo-
jeny se smykadly (80) pro ovldd4ni rohatek
(75, 76) druhé diléi dopravni soustavy (24)
kloubovymi zdvésy (93, 91), upravenymi na
obou koncich spojovaci tyge (89).

6. Zafizen! podle bodlt 1 a¥ 5, vyznadené
tim, Ze rohatky (75, 76) jsou pti prvni f4zi
svého pohybu uspofddédny v draze pohybu
plechovkovych téles.

7. Zafizeni podle bodii 2 a 3, vyznafené
tim, Ze prvn{ dil¢i dopravni soustava (11) je
opatfena dopravnimi prsty (57) posuvnymi
ve vybrdni samonosného svafovactho rame-
ne (44), jehoZ volny konec je podep¥en nebo
zaveésen, napiiklad pomoci Z-kolejnice (55),
na ramu automatického svafovaciho ftstro-
ii. '

6 listd vykresfi

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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