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Beschreibung

Die Erfindung betrifft ein elekiromagnetisches
Relais mit einem Grundk&rper mit einer die An-
schluBseite des Relais bildenden Bodenfl4che, ei-
nem auf dem Grundk&rper angeordneten Elekiro-
magnetsystem mit Spule, Kern und Anker, einer in
dem Grundkdrper verankerten Kontaktanordnung
mit mindestens einem Gegenkontaktelement und
mindestens einer beweglichen, als Blattfeder aus-
gebildeten Kontakifeder, von der ein mit einer Kon-
takistelle versehener Kontakischenkel im wesentli-
chen senkrecht zur Bodenfldche verlduft, sowie ei-
nem die Ankerbewegung auf die Kontaktfeder
Ubertragenden Betdtigungselement.

Ein derartiges Relais ist beispielsweise in der
DE-C-34 14 731 beschrieben. In dem dortigen Bei-
spiel liegt ein Betdtigungsschieber bezliglich der
AnschluBseite des Relais oberhalb des Magnetsy-
stems und auch oberhalb der Kontaktanordnung,
wobei der Schieber an einer Mittelkontaktfeder di-
rekt Uber den Kontaktstellen angreift. Da der Schie-
ber aus Kunststoffmaterial bestehen muB, 138t sich
ein gewisser Abrieb nie ganz vermeiden. In der
normalen Einbaulage des Relais fallt aber dieser
Abrieb nach unten in Richtung auf die Kontaktstik-
ke, und es besteht die Gefahr, daB im Laufe der
Zeit feinste Partikel aus dem isolierenden Material
des Schiebers die Kontakiflichen verunreinigen
und den Ubergangswiderstand erhéhen.

Ein 3dhnlich aufgebautes Relais ist aus der DE-
A-35 39 944 bekannt, wobei allerdings der Schie-
ber an der AnschluBseite des Relais unterhalb des
Magnetsystems liegt. In der normalen Einbaulage
des Relais liegen also die Kontakistellen Uber dem
Schieber, so daB der Abrieb nicht auf die Kontakt-
flichen fallt. Diese Anordnung mit dem zwischen
Kontaktstellen und AnschluBseite liegenden Schie-
ber hat jedoch den Nachteil, daB ein Umschaltkon-
takt nicht ohne weiteres gebildet werden kann, da
der mittig angeordnete Schieber sich mit dem
ebenfalls mittig angeordneten zweiten Gegenkon-
taktelement kreuzen wiirde. Es ist zwar mdglich,
das zweite Gegenkontaktelement mit einer Ausneh-
mung flir den Schieber zu versehen, doch ergibt
sich damit eine komplizierte Fertigung und Monta-
ge. AuBerdem muB bedacht werden, daB Relais auf
Leiterplatten auch so eingebaut werden k&nnen,
daB die Anschluiseite oben liegt. In diesem Fall
wirde auch bei dem zweitgenannten Relais die
Koppelstelle zwischen Schieber und Kontakifeder
Uber der Kontakistelle liegen und der Abriebstaub
auf die Kontaktfldchen fallen.

Aufgabe der Erfindung ist es, ein Relais der
eingangs genannten Art zu schaffen, bei dem die
Gefahr, daB Abrieb von dem Betitigungselement
auf die Kontaktstellen fillt, weitgehend vermieden
wird, wobei zugleich ein einfacher Aufbau und eine
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einfache Zuordnung zwischen Kontaktanordnung,
Magnetsystem und Betatigungselement erreicht
wird.

ErfindungsgemiB wird diese Aufgabe bei dem
Relais der eingangs genannten Art dadurch geldst,
daB die Kontakistelle und der Angriffspunkt des
Betadtigungselementes an der Kontaktfeder derart
gegeneinander versetzt sind, daB sie in der Projek-
tion auf die Bodenflaiche mit Abstand nebeneinan-
der liegen.

Bei dem erfindungsgemiBen Relais greift also
das Betédtigungselement seitlich versetzt gegen-
Uber der Kontakistelle an der Kontakifeder an, so
daB die Angriffsstelle weder in Normaleinbaulage
noch bei umgekehrter Einbaulage Uber der Kon-
takistelle liegt. Durch die seitlich versetzte Anord-
nung kann ein Betatigungselement auch bei einem
Umschaltkontakt leicht an einem Gegenkontaktele-
ment vorbeigefiihrt werden, ohne daB es hierzu
einer besonderen Formgebung des Kontaktelemen-
tes oder des Betdtigungselementes bedarf. Eine
seitlich versetzte Betédtigung der Kontaktfeder
bringt im Ubrigen auch noch den Vorteil mit sich,
daB die dadurch in der Kontaktfeder hervorgerufe-
ne Torsionsbewegung ein Abrollen der Kontaktstik-
ke bewirkt, wodurch ein Selbstreinigungseffekt bzw.
ein leichteres AufreiBen der Kontakte ermdglicht
wird, wenn diese durch den Schaltlichtbogen leicht
verschweiBt sind.

Wenn der Angriffspunkt gegeniliber der Kon-
takistelle in der gleichen Ebene seitlich versetzt ist,
kénnte es allerdings vorkommen, daB beim Einbau
des Relais an einer stehend untergebrachten Lei-
terplatte unter Umstdnden die Angriffsstelle des
Betatigungselementes Uber der Kontaktstelle zu lie-
gen kommt. Um auch diesen Fall auszuschlieBen,
ist in einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung vorgesehen, daB die Kontakistelle und der
Angriffspunkt des Betitigungselementes zusitzlich
auch in der HO6he bezlglich der Bodenfliche ge-
geneinander versetzt sind. Kontaktstelle und Betiti-
gungsstelle der Kontaktfeder liegen also in diesem
Fall bezliglich der AnschluBseite schrdg versetzt
zueinander, so daB bei stehendem oder liegendem
Einbau in beliebiger Lage der entstehende Abrieb
neben den Kontakten nach unten fillt und damit
die Kontaktstellen nicht mehr unmittelbar ver-
schmutzt werden. Ein Ubereinanderliegen von Kon-
takistelle und Betitigungsstelle der Kontaktfeder
kénnte lediglich dann eintreten, wenn das Relais in
einer ganz bestimmten Schriglage eingebaut wiir-
de, was jedoch duBerst unwahrscheinlich ist.

Die erfindungsgemiBe Gestaltung lait sich be-
sonders glinstig anwenden bei einem Relais, bei
dem die Spule mit ihrer Achse parallel zur Boden-
flache liegt, der Anker an einer Stirnseite der Spule
anndhernd senkrecht zur Bodenfliche angeordnet
ist und die Kontaktanordnung vor der dem Anker



3 EP 0 363 976 B1 4

gegeniberliegenden Stirnseite der Spule angeord-
net ist, wie dies etwa aus der eingangs bereits
genannten DE-C-34 14 731 bekannt ist. Als Betiti-
gungselement dient dabei ein stangenf&rmiger, an
der SpulenauBenseite in Richtung der Spulenachse
sich erstreckender Schieber, wobei die Kontaktstel-
len der Kontaktanordnung bezlglich einer durch
die Spulenachse gehenden, zur Bodenfliche senk-
rechten Ebene auf einer Seite und der Schieber auf
der anderen Seite angeordnet sind. Wenn dabei
das Joch mit einem Schenkel oberhalb der Spule
sitzt, wird der Schieber zwischen Spule und Grund-
platte angeordnet. Dabei kann sich auch ein zu-
sdtzlicher Vorteil bezliglich der BaugréB8e dadurch
ergeben, daB der aus der Mitte zur Seite verlagerte
Schieber zum Teil in dem ansonsten nicht nutzba-
ren Raum zwischen dem runden Spulenquerschnitt
und der Ecke des rechtwinkeligen Grundk&rpers
bzw. Geh&duses angeordnet sein kann.

Flr den Angriff des Schiebers ist zweckmiBi-
gerweise an demfreien Ende des kontakigebenden
Schenkels der Kontaktfeder ein schrdg gegeniber
der Kontaktstelle versetzter Betétigungslappen an-
geformt bzw. angeschnitten. Zur Anpassung der
Kraft-Weg-Kennlinie des Relais kann man bei-
spielsweise diesen angesetzten Betitigungslappen
besonders schmal ausflinren oder zwischen die-
sem und dem eigentlichen Kontakischenkel einen
im Querschnitt verminderten Steg vorsehen.

Die Kontaktfeder selbst besitzt in einer vorteil-
haften Ausflihrungsform anndhernd die Form eines
umgekehrten U, wobei sie mit einem Schenkel an
einem im Grundk&rper verankerten AnschluBele-
ment befestigt ist und an dem zweiten Schenkel
ein Kontaktstlick trdgt und eine Angriffsstelle fir
den Schieber bildet. In einer bevorzugten konstruk-
tiven Gestaltung der Kontaktanordnung ist ein oder
sind zwei Gegenkontaktelemente im Bereich einer
Seite im Grundkérper verankert, wihrend das An-
schluBelement fiir die Kontakifeder im Bereich der
gegeniberliegenden Seite des Grundk&rpers ver-
ankert ist, wobei die beiden Schenkel der Kontakt-
feder in parallelen Ebenen schrdg zueinander ver-
setzt sind. Auf diese Weise erhilt man bei giinstig-
ster Raumausnutzung einen mdoglichst weiten Ab-
stand der AnschiuBelemente und eine mdglichst
groBe Federldnge der Kontaktfeder. Das AnschluB-
element fir die Kontaktfeder kann auBerdem einen
im Querschnitt verminderten Justiersteg besitzen.

Die Erfindung wird nachfolgend an einem Aus-
flihrungsbeispiel anhand der Zeichnung n3her er-
ldutert. Es zeigen

FIG 1 bis 3 ein erfindungsgemiB gestaltetes
Relais in drei teilweise geschnittenen Ansichten,
FIG 4 den Grundk&rper und die Kontaktfeder mit
dem Betdtigungsschieber in perspektivischer
Darstellung.
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In den FIG 1 bis 3 sind teilweise nicht alle
Teile vollstdndig gezeigt; so fehlt in FIG 1 die
Darstellung des rechten Teiles des Magnetsystems
mit dem Anker, da dieser Teil in FIG 3 zu sehen
ist. In FIG 2 ist der Anker weggelassen, um den
Schieber deutlicher zu zeigen.

Das in den FIG 1 bis 3 gezeigte Relais besitzt
einen Grundk&rper 1 mit einer Bodenflache 1a und
einer in FIG 4 n3her gezeigten Gestaltung. Auf
dem Grundkd&rper 1 ist ein Magnetsystem mit einer
Spule 2, einem innerhalb der Spule in Axialrichtung
angeordneten Kern 3, einem winkelférmigen Joch
4 und einem flachen Anker 5 angeordnet. Dabei
verlduft die Spulenachse parallel zur AnschluBebe-
ne des Relais. Das Joch 4 ist so angeordnet, daB
sein kurzer Schenkel 4a sich senkrecht zur An-
schluBebene vor der einen Stirnseite der Spule
erstreckt und mit dem Kern verbunden ist, wihrend
sich sein langer Schenkel 4b parallel zur AnschluB-
ebene, jedoch oberhalb der Spule 2 erstreckt und
an seinem freien Ende eine Lagerung fiir den An-
ker 5 bildet. Zur Lagerung des Ankers 5 an dem
freien Jochende dient eine als Lagerplatte und An-
kerfeder gestaltete Blattfeder 6, deren spezielle
Ausformung in der EP-A-0 251 034 beschrieben
und dargestellt ist. Der Anker 5 erstreckt sich vor
der dem Jochschenkel 4a gegeniliberliegenden
Stirnseite der Spule und bildet mit dem freien Ende
des Kerns 3 einen Arbeitsluftspalt. Der plattenf&r-
mige Anker 5 erstreckt sich dabei anndhernd senk-
recht zur AnschluBebene des Relais, so daB sich
sein freies Ende 5a an der Unterseite des Magnet-
systems befindet. Dieses freie Ende 5a ist mit
einem stangenférmigen Schieber 7 gekoppelt, der
sich unterhalb der Spule 2 parallel zu deren Achse
erstreckt, jedoch aus der Mitte zur einen Seite hin
versetzt angeordnet ist.

Vor dem dem Anker gegeniiberliegenden Ende
der Spule 2 ist eine Kontaktanordnung im Grund-
kérper 1 verankert. Diese Kontaktanordnung be-
steht aus zwei feststehenden Gegenkontaktelemen-
ten 8 und 9 mit Kontakistlicken 8a bzw. 9a und
einer Mittelkontaktfeder 10. Die Gegenkontaktele-
mente 8 und 9 sind mit ihren abgewinkelten An-
schluBelementen 8b bzw. 9b in entsprechenden
Schlitzen oder Durchbriichen 11 bzw. 12 des
Grundkdrpers verankert. Die Gegenkontaktelemen-
te 8 und 9 sind entgegengesetzt zum Schieber 7
aus der Mitte nach der Seite hin verschoben ange-
ordnet. Die Mittelkontakifeder 10 ist mit einem An-
schluBwinkel 13 in einem Durchbruch 14 des
Grundkdrpers auf der Seite des Schiebers 7 befe-
stigt.

Die spezielle Form der Kontaktfeder 10 ist in
der perspektivischen Darstellung von FIG 4 zu er-
kennen. Dabei besitzt die Feder anndhernd eine U-
Form mit einem Befestigungsschenkel 15, einem
Mittelteil 16 und einem Kontakischenkel 17. Der
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Mittelteil 16 besitzt dabei anndhernd die Form ei-
nes Parallelogramms, so daB der Kontakischenkel
17 gegeniiber dem Befestigungsschenkel 15 paral-
lel versetzt angeordnet ist. Der Befestigungsschen-
kel 15 befindet sich also mit dem AnschluBwinkel
13 auf einer Seite des Grundkdrpers in Verldnge-
rung des Schiebers 7, wdhrend sich der Kontaki-
schenkel 17 auf der anderen Seite des Grundkdr-
pers zwischen den Gegenkontaktelementen 8 und
9 befindet. Durch diese Form der Kontakifeder 10
ergibt sich einerseits eine groBe Federldnge, ande-
rerseits aber auch die Md&glichkeit, zur Isolierung
den AnschluBwinkel 13 weit entfernt von den An-
schluBschenkeln 8b bzw. 9b der Gegenkontaktele-
mente im Grundk&rper anzuordnen. Zur Verbesse-
rung der Isolation zwischen den AnschluBteilen be-
sitzt der Grundk&rper 1 auBerdem eine nach oben
angeformte Trennwand 18.

Um nun den Kontakischenkel 17 durch den auf
der gegeniiberliegenden Seite des Grundkdrpers
angeordneten Schieber 7 betitigen zu kdnnen, ist
an dem freien Ende des Kontakischenkels 17
schrdg versetzt ein Betatigungslappen 19 ange-
formt, der sich in der Verlangerung des Schiebers
7 befindet und in eine Vertiefung 20 des Grundkdr-
pers hineinreicht, in welcher sich auch der Schie-
ber befindet. Ein am Ende des Schiebers 7 ange-
formter Zapfen 7a greift dabei in eine Ausnehmung
19a des Betidtigungslappens 19. Das andere Ende
des Schiebers 7 ist in gleicher Weise mit einem
Zapfen 7b mit dem Anker gekoppelt.

Durch die versetzte Anordnung des Betiti-
gungslappens 19 schrdg zur Seite und nach unten
gegenliber dem Kontakischenkel 17 bzw. dem
Kontakistiick 17a und den dadurch bedingten
schrdg versetzten Angriff des Schiebers 7 ergibt
sich der Vorteil, daB die Betatigungsstelle weder in
der normalen Einbaulage noch in irgendeiner um
90° oder 180° verdrehten Einbaulage Uber dem
Kontaktstlick 17a liegt. Ein etwa entstehender Ab-
rieb des Zapfens 7a im Bereich der Aussparung
19a fillt deshalb immer neben der Kontakistelle im
Gehduse nach unten.

Die versetzte Anordnung des Betdtigungslap-
pens 19 gegeniiber dem Kontakischenkel 17 hat
auBerdem den Vorteil, daB bei Betdtigung eine
gewisse Torsionsbeanspruchung der Kontaktfeder
10 und damit eine Abrollbewegung am Kontaki-
stlick 17a erzeugt wird. Dadurch kann der Kontakt
auch nach leichtem Verschweifien leichter aufgeris-
sen werden. Durch Bemessung des Verbindungs-
steges 21 zwischen dem Kontakischenkel 17 und
dem Betitigungsschenkel 19 3Bt sich auch die
Kraft-Weg-Kennlinie des Relais einstellen. Zur wei-
teren Abstimmung dieser Kraft-Weg-Kennlinie
k&nnte auch ein zusitzlicher Schlitz 22 (in FIG 4
gestrichelt angedeutet) in diesen Bereich vorgese-
hen werden.
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Um die Stellung der Kontakifeder 10 justieren
zu kdnnen, ist am AnschluBwinkel 13 eine Einker-
bung zur Bildung einer Sollbiegestelle 23 vorgese-
hen. AuBlerdem sei noch darauf hingewiesen, daB
in dem gezeigten Ausfihrungsbeispiel eine Um-
schaltkontaktanordnung dargestellt ist. Durch We-
glassen des Gegenkontaktelementes 9 kann ohne
sonstige Anderung ein SchiieBerkontakt, durch We-
glassen des Gegenkontaktelementes 8 ein Offner-
kontakt gewonnen werden.

Der Aufbau des Grundk@rpers ist in der per-
spektivischen Darstellung von FIG 4 ebenfalls zu
erkennen. Die Besonderheit an dem Grundk&rper
ist die asymmetrische Gestaltung des Auflageteils
23 fur die Spule. Durch diese Gestaltung ist an
einer Seite eine in L3ngsrichtung durchgehender
Kanal 24 geschaffen, in dem sich der Schieber 7
bis hin zu der Vertiefung 20 erstrecken kann. Zur
Isolierung zwischen der Spule 2, dem Kern 3 und
dem Joch 4 ist eine schuhartige Trennwand 25 am
Grundk&rper 1 angeformt. Nach der Montage der
Funktionsteile auf dem Grundkdrper wird von oben
eine Kappe 26 Ubergestllpt, die mit einer Zwi-
schenwand 27 zusitzlich die Isolierung zwischen
Magnetkreis und Kontaktanordnung erh&ht.

Patentanspriiche

1. Elektromagnetisches Relais, welches aufweist:

- einen Grundk&rper (1) mit einer die An-
schluBseite des Relais bildenden Boden-
fliche (1a),

- ein auf dem Grundkdrper angeordnetes
Elektromagnetsystem mit Spule (2), Kern
(3) und Anker (5),

- eine in dem Grundk&rper (1) verankerte
Kontaktanordnung mit mindestens einem
Gegenkontaktelement (8, 9) und minde-
stens einer beweglichen, als Blattfeder
ausgebildeten Kontaktfeder (10), von der
ein mit einer Kontaktstelle (17a) versehe-
ner Kontakischenkel im wesentlichen
senkrecht zur Bodenfliche verlduft, so-
wie

- ein die Ankerbewegung auf die Kontaki-
feder Ubertragendes Betdtigungselement
),

dadurch gekennzeichnet, daB die Kontaki-
stelle (17a) und der Angriffspunkt (19a) des
Betadtigungselementes (7) an der Kontaktfeder
(10) derart gegeneinander versetzt sind, daB
sie in der Projektion auf die Bodenfliche (1a)
mit Abstand nebeneinander liegen.

2. Relais nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB Kontakistelle (17a) und Angriffs-
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punkt (19a) des Betétigungselementes (7) zu-
sdtzlich in der H6he bezliglich der Bodenfl3-
che (1a) gegeneinander versetzt sind.

Relais nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Spule (2) mit ihrer
Achse parallel zur Bodenfldche (1a) liegt,

daB der Anker (5) an einer Stirnseite der Spule
(2) anndhernd senkrecht zur Bodenfliche an-
geordnet ist,

daB die Kontaktanordnung (8, 9, 10) vor der
dem Anker (5) gegeniiberliegenden Stirnseite
der Spule (2) angeordnet ist und

daB als Betdtigungselement ein stangenf&rmi-
ger, an der SpulenauBenseite in Richtung der
Spulenachse sich erstreckender Schieber (7)
dient, wobei die Kontakistelle (17a) der Kontak-
tanordnung beziiglich einer durch die Spule-
nachse gehenden, zur Bodenfliche (1a) senk-
rechten Ebene auf einer Seite und der Schie-
ber (7) auf der anderen Seite angeordnet sind.

Relais nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das Joch (4) einen bezliglich
der Bodenplatte oberhalb der Spule (2) ange-
ordneten Schenkel (4b) besitzt, an dessen
Ende der plattenférmige Anker (5) gelagert ist
und daB der Schieber (7) zwischen der Spule
(2) und der Grundplatte (1a) angeordnet ist.

Relais nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB an dem freien
Ende des Kontakischenkels (17) der Kontaktfe-
der (10) ein schriag gegeniiber der Kontaktstel-
le (17a) versetzter Betatigungslappen (19) an-
geformt ist, an welchem der Schieber (7) an-
greift.

Relais nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, daB zwischen dem Betitigungslap-
pen (19) und der Kontakistelle (17a) des Kon-
taktschenkels (17) ein im Querschnitt vermin-
derter Steg (21) vorgesehen ist.

Relais nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, daB die Kontakife-
der (10) anndhernd die Form eines umgekehr-
ten U besitzt, mit einem Befestigungsschenkel
(15) an einem im Grundk&rper (1) verankerten
AnschluBelement (13) befestigt ist und an dem
zweiten Schenkel (17) ein Kontaktstlick (17a)
trigt sowie eine Angriffsstelle (19a) flr den
Schieber (7) bildet.

Relais nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daB ein oder zwei Gegenkontaktele-
mente (8, 9) im Bereich einer Seite im Grund-
kGrper (1) verankert sind, da das AnschluB-
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element (13) fir die Kontakifeder (10) im Be-
reich der gegeniiberliegenden Seite im Grund-
kGrper (1) verankert ist und daB die beiden
Schenkel (15, 17) der Kontaktfeder (10) in pa-
rallelen Ebenen schrdg zueinander versetzt
sind.

Relais nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das AnschluBelement (13)
fir die Kontaktfeder (10) einen im Querschnitt
verminderten Justiersteg (23) aufweist.

Claims

Electromagnetic relay comprising:

- a base body (1) with a bottom surface
(1a) forming the terminal side of the re-
lay,

- an electromagnetic system with coil (2),
core (3) and armature (5), arranged on
the base body,

- a contact arrangement, anchored in the
base body (1) and having at least one
counter contact element (8, 9) and at
least one moving contact spring (10)
constructed as a leaf spring, from which
a contact leg provided with a contact
point (17a) extends essentially vertically
with respect to the bottom surface, and

- an actuating element (7) transferring the
armature movement to the contact
spring,

characterised in that the contact point (17a)
and the point of engagement (19a) of the ac-
tuating element (7) at the contact spring (10)
are mutually offset in such a manner that they
are located spaced apart next to one another
in the projection onto the bottom surface (1a).

Relay according to Claim 1, characterised in
that contact point (17a) and point of engage-
ment (19a) of the actuating element (7) are
additionally mutually offset in height with re-
spect to the bottom surface (1a).

Relay according to Claim 1 or 2, characterised
in that the coil (2) is located with its axis
parallel to the bottom surface (1a), in that the
armature (5) is arranged approximately verti-
cally with respect to the bottom surface at one
end face of the coil (2), in that the contact
arrangement (8, 9, 10) is arranged in front of
the end face of the coil (2) opposite to the
armature (5), and in that a rod-shaped slider
(7) extending in the direction of the coil axis on
the outside of the coil is used as actuating
element, the contact point (17a) of the contact
arrangement being arranged on one side with
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respect to a plane which is vertical with re-
spect to the bottom surface (1a) and extends
through the coil axis and the slider (7) being
arranged on the other side.

Relay according to Claim 3, characterised in
that the yoke (4) has a leg (4b) which is
arranged above the coil (2) with respect to the
bottom plate and at the end of which the plate-
shaped armature (5) is supported, and in that
the slider (7) is arranged between the coil (2)
and the base plate (1a).

Relay according to one of Claims 1 to 4,
characterised in that an actuating tab (19),
which is obliquely offset with respect to the
contact point (17a), is moulded onto the free
end of the contact leg (17) of the contact
spring (10), which actuating tab is engaged by
the slider (7).

Relay according to Claim 5, characterised in
that a web (21) of reduced cross-section is
provided between the actuating tab (19) and
the contact point (17a) of the contact leg (17).

Relay according to one of Claims 1 to 6,
characterised in that the contact spring (10)
has approximately the shape of an inverted U,
is mounted with a mounting leg (15) on a
terminal element (13) anchored in the base
body (1) and carries on the second leg (17) a
contact member (17a) and forms a point of
attach (19a) for the slider (7).

Relay according to Claim 7, characterised in
that one or two counter contact elements (8, 9)
are anchored in the area of one side in the
base body (1), and in that the terminal element
(13) for the contact spring (10) is anchored in
the area of the opposite side in the base body
(1) and in that the two legs (15, 17) of the
contact spring (10) are offset obliquely with
respect to one another in parallel planes.

Relay according to Claim 7 or 8, characterised
in that the terminal element (13) for the contact
spring (10) exhibits an adjusting web (23) with
reduced cross-section.

Revendications

Relais électromagnétique, qui comporte :

- un corps de base (1) possédant une sur-
face de fond (1a) formant la face de
raccordement du relais,

- un sysiéme électromagnétique relié au
corps de base et comportant une bobine
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(2), un noyau (3) et une armature (5),

- un dispositif de contact, qui est ancré
dans le corps de base (1) et qui compor-
te au moins un élément de contact anta-
goniste (8,9) et au moins un ressort de
contact mobile (10) agencé en tant que
ressort 4 lame et dont une branche de
contact, qui est pourvue d'une plage de
contact (17a), s'étend sensiblement per-
pendiculairement & la surface du fond,
ainsi que

- un élément d'actionnement (7), qui tran-
smet le déplacement de l'armature au
ressort de contact,

caractérisé par le fait que la plage de contact
(17a) et le point d'attaque (19a) de I'élément
d'actionnement (7) sur le ressort de contact
(10) sont décalés I'un par rapport & 'autre de
telle sorte qu'ils sont situés & distance, I'un a
cbté de l'autre, en projection sur la surface de
fond (1a).

Relais suivant la revendication 1, caractérisé
par le fait que la plage de contact (17a) et le
point d'attaque (19a) de I'élément d'actionne-
ment (7) sont en outre disposés a des hau-
teurs différentes par rapport & la surface de
fond (1a).

Relais suivant la revendication 1 ou 2, caracté-
risé par le fait que l'axe de la bobine (2) est
parallgle & la surface de fond (1a),

que l'armature (5) est disposée sur une face
frontale de la bobine (2), approximativement
perpendiculairement & la surface de fond,

que le dispositif de contact (8,9,10) est disposé
devant la face frontale de la bobine (2), située
en vis-a-vis de 'armature (5), et

qu'on utilise comme élément d'actionnement
un poussoir (7) en forme de tige, qui s'étend
sur la face extérieure de la bobine, dans la
direction de l'axe de la bobine, la plage de
contact (17a) du dispositif de contact étant
disposée d'un cbté et le poussoir (7) de 'autre
cbté d'un plan passant par I'axe de la bobine
et perpendiculaire A la surface de fond (1a).

Relais suivant la revendication 3, caractérisé
par le fait que la culasse (4) posséde une
branche (4b), qui est disposée au-dessus de la
bobine (2), par rapport & la plaque de fond, et
a l'exirémité de laquelle est tourillonnée I'ar-
mature en forme de plaque (5), et que le
poussoir (7) est disposé entre la bobine (2) et
la plaque de base (1a).

Relais suivant I'une des revendications 1 3 4,
caractérisé par le fait que sur I'extrémité libre
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de la branche de contact (17) du ressort de
contact (10) est formée une patte d'actionne-
ment (19), qui s'étend obliquement par rapport
3 la plage de contact (17a) et & laquelle est
accroché le poussoir (7).

Relais suivant la revendication 5, caractérisé
par le fait qu'une barrette (22), dont la section
fransversale est réduite, est prévue entre la
patte d'actionnement (19) et la plage de
contact (17a) de la branche de contact (17).

Relais suivant I'une des revendications 1 & 6,
caractérisé par le fait que le ressort de contact
(10) posséde approximativement la forme d'un
U renversé, qu'il est fixé par une branche de
fixation (15) & un élément de raccordement
(13) ancré dans le corps de base (1), et qu'il
porte, au niveau de sa seconde branche (17),
une piéce de contact (17a) et forme une zone
d'attaque (19a) pour le poussoir (7).

Relais suivant la revendication 7, caractérisé
par le fait qu'un ou deux éléments de contact
antagonistes (8, 9) sont ancrés au niveau d'un
cOté dans le corps de base (1), que I'élément
de raccordement (13) pour le ressort de
contact (10) est ancré au niveau du cbté oppo-
sé dans le corps de base (1) et que les deux
branches (15,17) du ressort de contact (10)
sont décalées l'une par rapport 3 l'autre en
oblique et dans des plans paralléles.

Relais suivant la revendication 7 ou 8, caracté-
risé par le fait que I'élément de raccordement
(13) pour le ressort de contact (10) posséde
une barrette d'ajustement (23), dont la section
transversale est réduite.
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