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Zltéenim magnetického upinania obrob-
kov a ich odmagnetovania, t. j. odstrdanenia
zbytkového remanentného magnetizmu sa
umoZiluje zapojenie tyristorového odmagne-
tovacieho a magnetovacieho zariadenia u-
pinacich zariadeni obrobkov, napr. rovinnej
brisky so vzdjomnym prepojenim napaja-
cieho transformétora, riadiacich obvodov s
ovlddacimi prvkami a vykonového tyristo-
rového stupiia ovlddajliceho elekiromagnet
upinania podla vynélezu, ktorého podsta-
ta je v tom, Ze v riadiacom obvode (4] je
usmertiovaci obvod (21) so stabilizaciou pri-
pojeny na cbvod (22) fdzcvého riadenia ty-
ristorov. a koncovym tranzistorom (25) a
zapalovacim impulznym transformétorom
(26), dalej zapojeny na obvod (23) zmeny
frekvencie polarity napdjacieho napétia e-
lektromagnetu a obvod (24), dizky ¢asu tr-
vania odmagnetovania, prifom vykonovy
tyristorovy stupeil (2) tvoria dva pdry an-
tiparalelne zapojenych tyristorov (Y1, Y2,
Y3, Y4) s ochrannymi odpormi (R1, R2, R3,
R4).
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Vynélez sa tyka zapojenia tyristorového
odmagnetovacieho a magnetovacieho zaria-
denia, magneticky upinacich stolov rovin-
nych brisiek. Doteraz sa pre magnetické
upinanie obrobkov pri opracovdvani na ro-
vinnych bruskach pouZival zdroj jednosmer-
ného prudu, ktory tvori napdjaci transfor-
métor, zvyfajne s dvojcestnym usmeriio-
vadom.

Na odstrdnenie zbytkov remanentného
magnetizmu z upnutého obrobku — odmag-
netovanie sa pouZiva bud reverzalny prepi-
naé¢, pri€om sa odmagnetovanie vykonédva
ruénym prepinanim — reverzdciou prepi-
nadca, t. j, zmenou polarity napéajacieho na-
pédtia elektromagnetu, alebo automatické
odmagnetovacie zariadenie, pri ktorom od-
magnetovanie sa vykondva taktieZ reverzé-
ciou, pomocou dvoch relé pri stfasnom za-
pdjani predradnych odporov krokovym vo-
lifom do obvodu cievky elektromagnetu a
tym postupnym zniZovanim napéjacieho na-
pétia.

Nevyhodou prvého spésobu odmagnetova-
nia obrobku je i pri maximédlnej jednodu-
chosti nizka Gfinnost odmagnetovania.

Automatické odmagnetovacie zariadenie v
podstate spliia poZiadavky odstranenia zbyt-
kov remanentného magnetizmu z upnutych
obrobkov, av8ak pouZitie krokovych volitow
nedovoluje jeho vyuZitie pri va¢Sich pradoch
cievky elektromagnetu. DalSou nevyhodou
je sériové zapdjanie predradnych odporov
do obvodu cievky elektromagnetu pre vytvo-
renie postupného uGbytku napédjacieho na-
pétia, &im sa zniZuje energetickd acinnost.

Uvedené nedostatky st odstrénené zapo-
jenim tyristorového odmagnetovacieho a
magnetovacieho zariadenia pre rovinné
brisky so vzdjomnym zapojenim napéjacie-
ho transformdtora, riadiacich obvodov s o-
viddacimi prvkami a vykonového tyristoro-
vého stupiia, ovlddajdceho elektromagnet
upinania podla vynélezu, ktorého podstata
je, Ze v riadiacom obvode je usmeriiovaci
obvod so stabilizdciou pripojeny na obved
fdzového riadenia tyristorov s koncovym
tranzistorom a =zapalovacim impulznym
transformétorom, dalej zapojeny na obvod
zmeny frekvencie polarity napédjacieho na-
pitia elektromagnetu a obvod dlZky &asu
trvania odmagnetovania, priCom vykonovy
tyristorovy stupeit tvoria dva pdary antipa-
ralelne zapojenych tyristorov s ochranny-
mi odpormi.

Zapojenie tyristorového odmagnetovacie-
ho a magnetovacieho zariadenia dosahuje
oproti obdobnym zariadeniam vy38iu u¢in-
nost odmagnetovania, vyS8§iu energeticki
u¢innost a Gsporu zdroja pre magnetovanie.

Na pripojenych vykresoch je dokumen-
tované jeho podstata.

Obr. 1 predstavuje blokovd schému celé-
ho zariadenia, obr. 2 jeho regulaénu c&ast
a obr. 3 vykonovy tyristorovy stupeil.
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Tyristorové odmagnetovacie a magnetova-
cie zariadenie (obr. 1) sa skladd z napédja-
cieho transformdatora 1, vykonového kon-
cového tyristorového stupiia 2, riadiacich
obvodov 4, zadéavacieho potenciometra 5 pre
plynule nastavitelnd frekvenciu zmeny po-
larity napédjacieho napétia elektromagnetu
3, zadavacieho potenciometra 6 pre nasta-
venie diZky &asu funkcie odmagnetovania a
tlacitiek 7 volby funkcie odmagnetovanie —
— magnetovanie.

Vykonovy tyristorovy stupeil 2 (obr. 3)
sa skladéd z antiparalelne zapojenych tyris-
torov Y1, Y2, Y3, Y4, s ochrannymi odpor-
mi R1, R2, R3, R4, zapojenych v riadiacich
elektrodach tyristorov Y1, Y2, Y3, Y4.

Riadiace obvody {obr. 2) sa skladaji z
usmertiovata 21 so stabiliziciou, na ktory
je pripojeny so svojim vystupom napéjaci
transformétor. Z vystupu usmertiovacieho
obvodu 21 je napdjany obvod 22 fdzového
riadenia tyristorov, obvod 23 zmeny {frek-
vencie polarity napdjacieho napétia elektro-
magnetu a obvod 24 diZky &asu trvania od-
magnetovania.

Obvod 22 fazového riadenia tyristorov
svojim vystupom napaja koncovy tranzistor
25 s impulznym zapalovacim transformaéto-
rom 28, cez kontakty relé 30, 31, a 32 v ob-
vode 23, riadiace elektrédy tyristorov Y1,
Y2, Y3, Y4 (obr. 3).

K vystupu obvodov 23 zmeny frekvencie
polarity napdjacieho napitia elektromagne-
tu a obvodu 24 dlZky &asu trvania odmag-
netovania je pripojeny zaddvaci potencio-
meter 5 zmeny frekvencie polarity a poten-
ciommeter § diZky &asu trvania odmagneto-
vania, ako aj ovlddacie tlatitka 7 zad4va-
nia funkcie magnetovania, resp. odmagne-
tovania.

Po pripojeni na siet je zariadenie schop-
né okamiZitej prevadzky. Stlaenim tlatitka
7 funkcic magnetovania zapne riadiaci ob-
vod cez kontakt relé 32 tyristory Y2 a Y4
(obr. 3), ¢im je privedené napétie na elek-
tromagnet 3 upinacej dosky, ktord je tak
napdjana trvale jednosmernym prudom.

Po skonéeni prace obrédbania stla¢i sa tla-
¢itko funkcie 7 odmagnetovanie, ¢im sa pri-
poja k obvodu 22 (obr. 2) fazového riade-
nia tyristorov obvody 23 reverzdcie polari-
ty a dasovy obvod 24 ¢asu trvania funkcie
odmagnetovania a za¢ne sa vlastnd funkcia
odmagnetovania, striedavym pripajanim ty-
ristorov Y1 a Y3 (obr. 3) s tyristormi Y2 a
Y4 (obr. 3) v zdvislosti od zadanej rychlos-
ti zmeny polarity potenciometrom 5, pri-
¢om obvod 22 fazového riadenia tyristorov
zabezpe€uje postupné zniZovanie napéja-
cieho napétia elektromagnetu 3 upinacej
dosky, v zdvislosti od zadanej dizky &asu
trvania odmagnetovania potenciometrom B8.

Po skonéeni cyklu sa zariadenie odpéja.
Novy cyklus sa vykond opdtovnym stlaCe-
nim tla¢itka 7 funkcie magnetovanie.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie tyristorového odmagnetovacie-
ho a mangetovacieho zariadenia upinacich
zariadeni obrobkov, napr. rovinnej brisky,
so vzdjomnym prepojenim napéajacieho trans-
formaétora, riadiacich obvodov s ovlddacimi
prvkami a vykonového tyristorového stup-
fia ovlddajiceho elektromagnet upinania,
vyznatuje sa tym, Ze v riadiacom obvode
(4) je usmeriiovaci obvod (21) so stabiliza-
ciou pripojeny na obvod (22) fazového ria-

denia tyristorov s koncovym tranzistorom
{25) a zapalovacim impulznym transfor-
matorom (26}, dalej zapojeny na obvod (23)
zmeny frekvencie polarity napéjacieho na-
pdtia elektromagnetu a obvod (24) dizky
¢asu trvania odmagnetovania, pri€om vyko-
novy tyristorovy stupeii (2] tvoria dva pé-
ry antiparalelne zapojenych tyristorov (Y1,
Y2, Y3, Y4) s ochrannymi odpormi (R1, R2,
R3, R4).

3 listy vykresov
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