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DESCRIPCION

Dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga

ajustable en un amplio intervalo

Campo técnico

La presente invencion se refiere al campo técnico de las bisagras de muebles, en particular,
a un dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga

ajustable en un amplio intervalo.

Antecedentes

Una bisagra de mueble, especialmente una bisagra de solapa superior, se usa principalmente
para la instalacion y la conexion de una caja y a un panel de puerta. La bisagra de solapa
superior esta equipada con un dispositivo de accionamiento que acciona el panel de puerta

para que se mueva.

En la actualidad, un documento de patente chino n® CN103477011B divulga un dispositivo
de accionamiento que mueve una puerta de hojas de un mueble. La patente desvela que un
dispositivo de accionamiento operativo incluye al menos un brazo operativo, un mecanismo
de resorte y un mecanismo de ajuste. El por lo menos un brazo operativo hace que la puerta
de hojas se apoye de manera que puede moverse y girar. El mecanismo de resorte aplica un
momento de giro al brazo operativo en una direccién de apertura. El mecanismo de ajuste
tiene un perno de ajuste con una rosca. El momento de giro aplicado al brazo operativo por
el mecanismo de resorte puede ser ajustado mediante el movimiento de rotacion del perno
de ajuste. El perno de ajuste tiene un vastago de perno. Una tuerca se puede ajustar a lo
largo del vastago de perno por medio del movimiento rotacional del perno de ajuste. El perno

de ajuste tiene un mecanismo de bloqueo separado de la rosca. EI mecanismo de bloqueo
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impide el movimiento de rotacion involuntario del perno de ajuste. De esta manera, el perno
de ajuste y la tuerca de la estructura anterior cooperan para lograr la produccion de diferentes

momentos del dispositivo unificado.

Sumario

Problemas técnicos

Sin embargo, el dispositivo de accionamiento operativo de la estructura anterior presenta las

siguientes deficiencias en el funcionamiento practico:

(1) El dispositivo de ajuste de la estructura anterior tiene una estructura compleja, y la
cooperacion entre el dispositivo y el brazo operativo requiere una alta precision. De lo
contrario, es facil congelar el brazo operativo, reducir el rendimiento de transmisién e incluso

afectar al funcionamiento normal del panel de puerta.

(2) En el dispositivo de ajuste de la estructura anterior, cuando se ajusta manualmente el
perno de ajuste, la tuerca puede moverse a lo largo de la varilla del perno. Por lo tanto, se
cambia la posicidn de un punto de accion del mecanismo de resorte en relacion con el eje de
rotacién de una palanca de accionamiento, y el punto de accion del mecanismo de resorte
se ajusta indirectamente. El intervalo de ajuste es pequeno, por lo que resulta dificil de aplicar
el dispositivo de ajuste a muebles que tienen una capacidad de carga ajustable en un amplio

intervalo. Este dispositivo de ajuste tiene limitaciones de uso.

Soluciones a los problemas

Soluciones técnicas

La presente invencion pretende superar las deficiencias de la técnica existente y proporciona
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un dispositivo de accionamiento y control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo. El dispositivo puede ajustar directamente la relacion de la
fuerza de palanca para cambiar la fuerza de salida de un resorte y se adapta a los cambios
de carga de diferentes paneles de puerta. Ademas, el dispositivo tiene una gran aplicabilidad,
una estructura sencilla y una gran estabilidad, garantizando asi el funcionamiento normal de

los paneles de las puertas.

El propésito de la presente invencion se logra de la siguiente manera: Un dispositivo de
accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga ajustable en un
amplio intervalo incluye un dispositivo de accionamiento para mover un panel de puerta de
una pieza de mobiliario. El dispositivo de accionamiento incluye una base de accionamiento
que se instalara en una caja, un conjunto de articulacion para girar el panel de puerta, un
conjunto de resorte para proporcionar energia y un mecanismo de ajuste para ajustar la salida.
El mecanismo de ajuste esta configurado para ser instalado en la base de accionamiento
girando a través de un remache de posicionamiento. El mecanismo de ajuste, con el remache
de posicionamiento como un punto de eje, forma una parte superior de la palanca y una parte
inferior de la palanca con una oscilacion de tipo palanca. Una parte superior de la parte
superior de la palanca esta conectada al conjunto de articulacion. Una corredera para ajustar
la longitud de la parte inferior de la palanca esta dispuesta en el mecanismo de ajuste. La
corredera esta conectada de forma deslizante a la parte inferior de la parte inferior de la
palanca. Un extremo del conjunto de resorte esta situado y conectado a la base de
accionamiento. Otro extremo del conjunto de resorte esta conectado de forma rotacional a la

corredera.

Con respecto a la optimizacién de la estructura anterior, el mecanismo de ajuste incluye un
brazo de momento, un bloque de soporte, un trinquete y un eje movil. El brazo de momento
esta conectado de forma rotacional a la base de accionamiento a través del remache de
posicionamiento. Una parte superior del brazo de momento esta conectada al conjunto de

articulacion. El bloque de soporte esta instalado en una parte inferior del brazo de momento.
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El trinquete esta conectado de forma rotacional al bloque de soporte. El eje movil esta
conectado mediante roscado al trinquete. El trinquete esta configurado para girar y hacer que
el eje movil se mueva hacia adelante y hacia atras. La corredera esta instalada en el eje movil

y esta configurada para moverse hacia adelante y hacia atras de acuerdo con el eje movil.

Con respecto a la optimizacion de la estructura anterior, se dispone una ranura para tarjeta
de posicionamiento en el bloque de soporte. Un extremo del trinquete esta sujeto en la ranura

de la tarjeta de posicionamiento.

Con respecto a la optimizacion de la estructura anterior, el bloque de soporte esta instalado

en la parte inferior del brazo de momento a través de un pasador de instalacion.

Con respecto a la optimizacién de la estructura anterior, en el brazo de momento esta
instalado un pasador de limite para permitir la rotacién direccional del trinquete. El pasador

de limite esta instalado en el brazo de momento entre el trinquete y la corredera.

Con respecto a la optimizacion de la estructura anterior, en dos lados de la parte inferior del
brazo de momento esta dispuesta un canal de guia. Dos lados de la corredera estan provistos

de una protuberancia direccional que coincide con el canal de guia.

Con respecto a la optimizacién de la estructura anterior, en dos lados del brazo de momento

hay abiertos orificios pasantes para girar el trinquete.

Con respecto a la optimizacion de la estructura anterior, hay dispuesto un manguito de
instalacién en la base de accionamiento. El manguito de instalacién esta provisto de un
cilindro amortiguador y una rueda de ajuste para ajustar una fuerza amortiguadora del cilindro
amortiguador. El cilindro amortiguador esta instalado de manera que se puede deslizar en el
manguito de instalacion. Un extremo del manguito de instalacion esta conectado mediante

roscado a la rueda de ajuste. La rueda de ajuste esta situada y conectada a una varilla de
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empuje del cilindro amortiguador. El conjunto de articulacion esta plegado en la base de

accionamiento e interfiere con el cilindro amortiguador.

Con respecto a la optimizacion de la estructura anterior, un extremo inferior del brazo de
momento esta provisto de una rueda de ajuste de angulo para ajustar un intervalo de
oscilacién. Un extremo de la rueda de ajuste de angulo esta stuado y conectado de forma
rotacional a una parte inferior de la base de accionamiento. Otro extremo de la rueda de

ajuste de angulo esta conectado mediante roscado al brazo de momento.

Efecto beneficioso de la presente invencion

Efecto beneficioso

Las ventajas de la presente invencion son las siguientes:

(1) La posicion de la corredera esta ajustada de tal manera que la longitud de la parte inferior
de la palanca se puede ajustar, ajustando asi la relacién de la fuerza de la palanca del
mecanismo de ajuste para cambiar la fuerza de salida del conjunto del muelle. De esta
manera, se satisfacen los cambios de carga de los diferentes paneles de la puerta. El

funcionamiento es sencillo, y la aplicabilidad es alta.

(2) Con la cooperacién estructural del brazo de momento, el bloque de soporte, el trinquete,
el eje movil y la corredera del mecanismo de ajuste, se puede ajustar la posicidn movil de la
corredera girando el trinquete. La estructura es sencilla, la estabilidad de ajuste es alta y el

efecto de ajuste de la carga del panel de puerta esta garantizado.

(3) Con la cooperacién de la estructura de la rueda de ajuste de angulo, se ajusta de manera
eficaz el intervalo de oscilacidon del mecanismo de ajuste, y se ajusta todavia mas la relacion

de la palanca del brazo de momento y la carga del panel de puerta. Por lo tanto, el dispositivo
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de ajuste se puede aplicar a paneles de puerta de gran carga.

(4) Bajo el efecto del cilindro amortiguador, se mejora el efecto amortiguador, se reduce el

ruido causado por el impacto y se prolonga la vida util de los paneles de puerta.

Breve descripcion de los dibujos

Descripcion de los dibujos

FIG. 1 es una vista que ilustra la estructura de una realizacion preferente de la presente

invencion.

FIG. 2 es una vista que ilustra la estructura de un dispositivo de accionamiento segun una

realizacion preferente de la presente invencion.

FIG. 3 es una vista que ilustra la estructura de un mecanismo de ajuste segun una

realizacion preferente de la presente invencion.
FIG.4 es una vista que ilustra la estructura de un mecanismo de ajuste segun una
realizacion preferente de la presente invencion. (Se ha retirado un brazo de

momento local)

FIG. 5 ilustra la vista en descomposicién de un mecanismo de ajuste segun una realizacion

preferente de la presente invencion.

Mejor forma de realizacion de la presente invencion

Mejor aplicacién de la presente invencion

Se describe a continuacion en detalle la presente invencién junto con los dibujos.
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Tal como se muestra en las FIGS. 1 a 5, un dispositivo de accionamiento y de control de
muebles que tiene una capacidad de carga ajustable en un amplio intervalo de la presente
invencion incluye un dispositivo de accionamiento para mover un panel de puerta de una
pieza de mobiliario. El dispositivo de accionamiento incluye una base de accionamiento 1
instalada en una caja, un conjunto de articulacion 2 para girar el panel de puerta, un conjunto
de resorte 3 para proporcionar potencia y un mecanismo de ajuste 4 para ajustar la potencia.
El mecanismo de ajuste 4 esta configurado para ser instalado en la base de accionamiento
1 mediante rotacion a través de un remache de posicionamiento 5. El mecanismo de ajuste
4, con el remache de posicionamiento 5 como punto de eje, forma una parte superior de la
palanca b y una parte inferior de la palanca a con una oscilacion de tipo palanca. Una parte
superior de la parte superior de la palanca b esta conectada al conjunto de articulacion 2. En
el mecanismo de ajuste 4 esta dispuesta una corredera 6 para ajustar la longitud de la parte
inferior de la palanca a. La corredera 6 esta conectada de manera deslizante a una parte
inferior de la parte inferior de la palanca a. Un extremo del conjunto de resorte 3 esta situado
y conectado a la base de accionamiento 1. Otro extremo del conjunto de resorte 3 esta

conectado de forma rotacional a la corredera 6.

La posicion de la corredera se ajusta de tal modo que se puede ajustar la longitud de la parte
inferior de la palanca a y, a continuacion, se ajusta la relacién entre la fuerza de palanca de
la parte superior de la palanca b y la de la parte inferior de la palanca a en el mecanismo de
ajuste para cambiar la fuerza de salida del conjunto de resorte 3. De este modo, se satisfacen
los cambios de carga de diferentes paneles de puerta. El funcionamiento es sencillo y la

aplicabilidad es alta.

Haciendo referencia con mas detalles a las FIGS. 1 a 3, el mecanismo de ajuste 4 incluye un
brazo de momento 41, un bloque de soporte 42, un trinquete 43 y un eje movil 44. El brazo
de momento 4 esta conectado de forma rotacional a la base de accionamiento 1 a través del
remache de posicionamiento 5. Una parte superior del brazo de momento 41 esta conectada

al conjunto de articulacion 2. El bloque de soporte 42 esta instalado en una parte inferior del
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brazo de momento 41. El trinquete 43 esta conectado de forma rotacional al bloque de
soporte 42. El eje movil 44 esta conectado mediante roscado al trinquete 43. El trinquete 43
esta configurado para girar y mover el eje movil 44 hacia adelante y hacia atras. La corredera
6 esta instalada en el eje mévil 44 y esta configurada para moverse por consiguiente hacia
adelante y hacia atras junto con el eje movil 44. Es decir, la corredera 6 esta instalada en el
eje movil 44, la corredera 6 y el eje movil 44 pueden girar mutuamente y la corredera 6 no
puede moverse sola, sino que puede moverse junto con el eje mévil 44. El conjunto de resorte
3 puede girar de forma correspondiente sobre la corredera 6. La estructura de conexion es

sencilla y estable.

Durante este periodo, se dispone una ranura para tarjeta de posicionamiento 45 en el bloque
de soporte 42. Un extremo del trinquete 43 se sujeta en la ranura de la tarjeta de
posicionamiento 45. El bloque de soporte 42 esta instalado en la parte inferior del brazo de
momento 41 a través de un pasador de instalacion 46. Un pasador de limite 47 para permitir
la rotacién direccional del trinquete 43 esta instalado en el brazo de momento 41. El pasador
de limite 47 esta instalado en el brazo de momento 41 entre el trinquete 43 y la corredera 6.
De este modo, se evita que el trinquete 43 se afloje, se mejora la estabilidad estructural y se

garantiza el ajuste del rendimiento de carga de los paneles de puerta.

Dado que el trinquete 43, bajo el efecto limitador de posicion del bloque de soporte 42 y el
pasador de limite 47, solo puede girar, el trinquete 43 gira para impulsar el eje mévil 44 a
moverse hacia adelante y hacia atras, y la corredera 6 se mueve hacia adelante y hacia atras
de manera correspondiente, para cambiar el valor de la parte inferior de la a, y como resultado,
se cambia la relacion entre la parte superior de la palanca b y la parte inferior de la palanca
a. De esta manera, con la cooperacion estructural del brazo de momento 41, el bloque de
soporte 42, el trinquete 43, el eje movil 44 y la corredera 6 del mecanismo de ajuste, se
cambia la fuerza de salida del conjunto de resorte 3. De este modo, se satisfacen los cambios
de carga de los diferentes paneles de puerta. Ademas, la estructura es sencilla, y la

estabilidad es alta, asegurando asi la calidad de los paneles de la puerta.
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En dos lados de la parte inferior del brazo 41 esta dispuesto un canal de guia 48. Dos lados
de la corredera 6 estan provistos de una protuberancia direccional 49 que coincide con el
canal de guia 48. De este modo se mejora la estabilidad del ajuste y se garantiza la precision

del mismo.

Ademas, en dos lados del brazo de momento 41 hay abiertos orificios pasantes 410 para
girar el trinquete 43 . Es sencillo de funcionamiento y se garantiza el uso normal de los

paneles de puerta.

Haciendo referencia a las FIGS. 1 a 5, un extremo inferior del brazo de momento 41 esta
provisto de una rueda de ajuste de angulo 10 para ajustar un intervalo de oscilacion. Un
extremo de la rueda de ajuste de angulo 10 esta situado y conectado de forma rotacional a
una parte inferior de la base de accionamiento 1. Otro extremo de la rueda de ajuste de
angulo 10 esta conectado mediante roscado al brazo de momento 41. Con la cooperacion de
la estructura de la rueda de ajuste de angulo 10, se ajusta eficazmente el intervalo de
oscilacién del mecanismo de ajuste 4, y se ajusta todavia mas la relacion entre la palanca
del brazo de momento 41 y la carga del panel de puerta Por lo tanto, el dispositivo de ajuste

puede aplicarse a paneles de puerta de gran carga.

Haciendo referencia a las FIGS. 1 a 5, un manguito de instalacion 7 esta dispuesto en la base
de accionamiento 1. El manguito de instalacion 7 esta provisto de un cilindro de
amortiguacion 8 y una rueda de ajuste 9 para ajustar una fuerza de amortiguacion del cilindro
de amortiguacion 8. El cilindro de amortiguacion 8 esta instalado de manera que se puede
deslizar en el manguito de instalacion 7. El cilindro amortiguador 8 esta instalado de forma
deslizante en el manguito de instalacion 7. Uno de los extremos del manguito de instalaciéon
7 esta conectado mediante roscado a la rueda de ajuste 9. La rueda de ajuste 9 esta situada
y conectada a un vastago de empuje del cilindro amortiguador 8. El conjunto de articulacién
2 esta plegado en la base de accionamiento 1 e interfiere con el cilindro amortiguador 8. Bajo

el efecto del cilindro amortiguador 8, se mejora el efecto amortiguador, se prolonga la vida

10
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util de los paneles de puerta y se mejora la calidad de los paneles de puerta.

Las realizaciones especificas anteriores son solo implementaciones especificas con mejores
efectos de la presente invencion, y todas las estructuras que son iguales o equivalentes al
dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de la presente invencién estan dentro del alcance de la

presente invencion.

11
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo, que comprende un dispositivo de accionamiento para mover
un panel de puerta de una pieza de mobiliario, en el que el dispositivo de accionamiento
comprende una base de accionamiento (1) que esta instalada en una caja de la pieza de
mobiliario, un conjunto de articulacion (2) para girar el panel de puerta, un conjunto de resorte
(3) para suministrar energia y un mecanismo de ajuste (4) para ajustar la potencia; y

en el que el mecanismo de ajuste (4) esta configurado para ser instalado en la base de
accionamiento (1) girando a través de un remache de posicionamiento (5), el mecanismo de
ajuste (4) esta provisto de una parte superior de la palanca (b) y una parte inferior de la
palanca (a) que se balancean en forma de palanca y que estan formadas con el remache de
posicionamiento (5) como punto de eje, una parte superior de la parte superior de la palanca
(b) esta conectada al conjunto de articulacién (2), el mecanismo de ajuste (4) esta provisto
de una corredera (6) para ajustar una longitud de la parte inferior de la palanca (a), la
corredera (6) esta conectada de forma deslizante a una parte inferior de la parte inferior de
la palanca (a), un extremo del conjunto de resorte (3) esta situado y conectado a la base de
accionamiento (1) y otro extremo del conjunto de resorte (3) esta conectado de forma

rotacional a la corredera (6).

2. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de la reivindicacién 1, en el que:

el mecanismo de ajuste (4) comprende un brazo de momento (41), un bloque de soporte (42),
un trinquete (43) y un eje movil (44), en donde el brazo de momento (41) esta conectado de
forma rotacional a la base de accionamiento (1) a través del remache de posicionamiento (5),
una parte superior del brazo de momento (41) esta conectada al conjunto de articulacion (2),
el bloque de soporte (42) esta instalado en una parte inferior del brazo de momento (41), el
trinquete (43) esta conectado de forma rotacional al bloque de soporte (42), el eje movil (44)

esta conectado mediante roscado al trinquete (43), el trinquete (43) esta configurado para

12
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girar para impulsar el eje movil (44) para moverse hacia adelante y hacia atras, y la corredera
(6) esta instalada en el eje movil (44) y esta configurado para moverse en consecuencia hacia

adelante y hacia atras junto con el eje movil ( 44).

3. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de la reivindicacion 2, en el que el bloque de soporte (42)
esta provisto de una ranura para tarjeta de posicionamiento (45) y un extremo del trinquete

(43) esta sujeto en la ranura para tarjeta de posicionamiento (45).

4. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de la reivindicacion 3, en el que el bloque de soporte (42)
esta instalado en la parte inferior del brazo de momento (41) a través de un pasador de

instalacion (46).

5. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de la reivindicacion 2, en el que un pasador de limite (47)
para permitir la rotacion direccional del trinquete (43) esta instalado en el brazo de momento
(41), y el pasador de limite (47) esta instalado en el brazo de momento (41) entre el trinquete

(43) y la corredera (6).

6. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 5, en el que un
canal de guia (48) esta dispuesto en dos lados de la parte inferior del brazo de momento (41),
y dos lados de la corredera (6) estan provistos de un saliente direccional (49) que coincide

con el canal de guia (48).

7. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de cualquiera de las reivindicaciones 2 a 5, en el que orificios

pasantes (410) para girar el trinquete (43) estan abiertos en dos lados del brazo de momento

13
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(41).

8. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de cualquiera de las reivindicaciones 2 a 5, en el que un
manguito de instalacion (7) esta dispuesto en la base de accionamiento (1), el manguito de
instalacion (7) esta provisto de un cilindro amortiguador (8) y una rueda de ajuste (9) para
ajustar una fuerza amortiguadora del cilindro amortiguador (8), el cilindro amortiguador (8)
estd instalado de forma deslizante en el manguito de instalacién (7), un extremo del manguito
de instalacion (7) esta conectado de forma roscada a la rueda de ajuste (9), la rueda de ajuste
(9) esta situada y conectada a una varilla de empuje del cilindro amortiguador (8), y el
conjunto de unién (2) esta plegado en la base de accionamiento (1) e interfiere con el cilindro

amortiguador (8).

9. El dispositivo de accionamiento y de control de muebles que tiene una capacidad de carga
ajustable en un amplio intervalo de cualquiera de las reivindicaciones 2 a 5, en el que un
extremo inferior del brazo de momento (41) esta provisto de una rueda de ajuste de angulo
(10) para ajustar un intervalo de oscilacion, un extremo de la rueda de ajuste de angulo (10)
esta situado y conectado de forma rotacional a una parte inferior de la base de accionamiento
(1), y otro extremo de la rueda de ajuste de angulo (10) esta conectado mediante roscado al

brazo de momento (41).
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