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Zapojeni pro ﬁxérem frekvencc otééem
rotoru indukéniho motoru

{57) Anotace:

Mezi stator (3) indukéniho motoru a zdroj (4)
stfidavého napéti, ktery tento indukéni motor

nap4ji, je zapojen dvoupolohovy pfepina¢ (1).
Svorky (10) prvni polohy dvoupolohového pte-
pinaée (1) jsou spojeny s vystupem zdroje (4) 2\

stfidavého napéti a svorky (20) druhé polohy ¢
dvoupolohového prepinade (1) jsou spojeny se

vstupem vyhodnocovaciho zafizeni (2), napii-

klad s éitatem ¢ méfi¢em doby kmitu. Zafizeni

je vhodné pro priibéind kontrolni méfeni

frekvence otaceni rotoru indukéniho motoru.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro méreni frekvence otéaceni roteru
indukéniho motoru a fes$i problém stanoveni frekvence otéceni
rotoru stridavého motoru a dild s nim bezprostredné spojenych,

v pripadé kdy je obtiZné nebo nemozZné s otdcejici se soustavou
mechanicky vazat bézné mérici zar¥izeni.

V soudasné dobé se pro méreni frekvence otdc¢eni indukéniho
motoru pouzivad rada ruznych pristroji. v pfipadé, Ze je mozZné
mechanické spojeni s rotujici soustavou, jsou pou21vany rozlicné
typy tachodynam, tachogenerdtort, indukéni mérice zaloZené na
puisobeni virivych proudu, impulsni méfice, vyuzivajici méreni
pod¢tu pulst, které jsou mechanicky, indukcéné, kapacitné nebo
opticky generovany rotujici soustavou. :

Zvlastni typ méreni tvori méreni stroboskopicka, ktera
vyuzivaji pfimého zrakového pozorovani rotujici soustavy,
osvétlované impulsnim svételnym zdrojem proménné frekvence.

Popsané mérici zpﬁsoby a tedy i prislusnd zarizeni maji
urcité nevyhody VZdy je nutné pouzit dalsiho za¥izeni, které se
k méreni rotujici soustavé mechanlcky pripojuje. Tim se zvysuje
'sloZitost, rozméry a zdrovern i rostou ndklady na tato reseni.

V pripadé, Ze se méri uzavrend soustava, je nutny zasah do této
soustavy, ktery je obtiZny a nékdy témér nemozny. Stroboskopicka
metoda je do urc¢ité miry subjektivné ovlivnitelnd a nelze ji
pouzit pro méreni rychleji proménné frekvence otdceni a navic
vyZaduje dalsi prizpusobeni a doplnéni dal$imi prvky, napr.
kotouc1 s reflexnlml plochaml nebo otvory

Spec1aln1m mérenim ]e méreni frekvence otacenl rotujlcl
anody rentgenky, tedy se celd rotujici soustava nachazi
v evakuovaném prostoru uvnit¥ sklenéné banky a do rotacéniho
pohybu je uvddéna indukénim elektromotorem. V tomto pripadé jsou
z drive uvedenych zpusobl pouzitelné v podstaté dva, a to strobo-
skopické méreni a impulsni méreni, vyuzivajici optoelektronické
generovani impuls®G. PouZiti stroboskopické metody je velmi
obtiZné a mnohdy vylouéené, nebot rotujici dily nejsou prakticky
opticky dosaZitelné. Stejné tak je komplikované méreni frekvence
otac¢eni anody rentgenky za provozu, které je nutné pro stanoveni
vlivu otepleni rotujici soustavy ztratovym vykonem, kdy
pritomnost velmi vysokého napéti a silného Rentgenova zareni
navic vyZaduje dukladnou ochranu obsluhy stroboskopu.

Impulsni metoda v tomto pripadé predpokladd zidsah do
konstrukce rentgenky, protoZe vyZaduje vytvoreni soustavy svétlo
odrdzejicich a pohlcujicich ploch nebo otvorl, kterda umozZnuje
modulaci svételného paprsku, vyuzZitelného pro generovani méricich
impulsi. Potom je tato metoda dobfe pouZitelnd pri méreni
frekvence otadcen? anody rentgenky bez anodového napéti na
zkuSebnim stojanu. Komplikace vsSak vznikaji pf¥i mé¥eni za provozu
nebo pri pozZadavku servisni kontroly, kdy by byla nutnd instalace
optoelektronického snimac¢e do hlavice rentgenového zarice.
Vzhledem k pritomnosti velmi vysokého napéti a znac¢né stésnané
konstrukci zarice, provozu rentgenky v oleji, pomérné vysoké
provozni teploté a silnému rentgenovému zareni je konstrukce
a umisténi optoelektronického snimade do zaride téZ velice
komplikované, zvysuje ndrocnost vyroby za¥izeni a miZe sniZit
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jeho spolehlivost.

VySe uvedené nadostatky odstratiuje zapojeni pro méreni
frekvence otddéeni rotoru indukéniho motoru podle vyndlezu. Jeho
podstatou je, Ze mezi stator indukéniho motoru a zdroj st¥idavého
napéti tohoto indukéniho motoru je zapojen dvoupolohovy preplnac.'
Svorky prvni polohy tohoto dvoupolohového prepinace jsou spojeny
s vystupem zdroje stridavého napéti a svorky jeho druhé polohy
jsou spojeny se vstupem vyhodocovaciho za¥izeni, napriklad
s &itadem nebo méricem doby kmitu apod.

Vyhodou tohoto zapojeni je jeho presnost, jednoduchost
a tedy i nizké ndklady. V pripadé jeho pouziti u soustav
uzavrenych v prostoru, jako je napriklad v prlpade rentgenky,
neni potreba Za&dného daldiho prizpUsobovéni a zarazeni doplniuji-
cich prvka. Vv prlpade méreni frekvence otdceni napriklad
u rentgenech neni tedy nutny Zadny zasah do stavajici konstrukce
rentgenek ani rentgenovych z&4fic¢h. Zarizeni je pouze na
libovolném misté pripojeno do privodu napadjeciho napéti pohonného

motoru.

.Priklad usporadani zapojeni podle vynalezu je blokové uveden
na priloZeném vykrese.

Zapojeni je tvofeno dvoupolohovym prepinacem 1
a vyhodnocova01m zarizenim 2. Dvoupolohovy p¥epina¢ 1 je zapojen
mezi stator 3 indukéniho motoru a zdroj 4 stfidavého napéti
-tohoto indukéniho motoru a to tak, Ze svorky 10 prvni polohy Jjsou
: spojeny ‘s vystupem “zdroje 4 strldaveho napéti a- svorky 20 druhé -
polohy jsou spojeny se vstupem vyhodnocova01ho za¥izeni 2, kterym .
miZe byt napriklad &itad &i mé¥ic¢ doby kmitu.

zapojeni vyuZiva napéti indukovaného do statoru 3 indukéniho
motoru po odpojeni napdjeciho napéti, tedy zdroje 4 stridavého
napéti. Indukované napéti ve statoru 3 vznikd plsobenim
remanentniho magnetismu, prlpadne dozn1va31c1ch proudd v rotoru.
Frekvence tohoto napéti je uUmérnd frekvenci otéc¢eni rotoru 3.
Mé¥eni frekvence indukovaného napéti je provedeno pri kratkodobém
odpojeni napédjeciho napéti krat$im nez 1 s, kdy vzhledem k malému
tlumeni a znadné setrvadénosti rotujici soustavy nedojde
k vyznamné zméné frekvence otdceni. P¥i méreni je tedy
dvouplohovym prepinadem 1 automaticky nebo rucné ptivod rotoru 3
indukéniho motoru odpojen od zdrOJe 4 stridavého napéti
a pripojen k vyhodnocovac1mu za¥izeni 2. Vyhodnocova01m zarizenim
2, které miZe pracovat bud jako &ita¢ kmitd nebo mé¥ié doby
kmitu, je urden kmitocet indukénim motorem generovaneho napetl,
ktery je v zavislosti na konstrukci indukéniho motoru umérny
frekvenci otaddeni podle rotoru 3. Po méreni miZe byt dvoupoloho-
vym prepinadem 1 rotor 3 prirnnjen zpét ke zdroji 4 stridavého
napéti.

Zapojeni podle vyndlezu je pouzitelné p¥i vsSech aplikacich,
kde se méri prubéiné frekvence otdceni rotoru indukéniho motoru,
to znamend pf¥i kontrolnich mé¥enich. Velmi vyhodné je jeho
vyuziti u promérovani uzavrenych rotujicich soustav. Pouziti
zapojeni podle vyndlezu pfedpoklddd, aby rotujici soustava byla
mdlo tlumena a méla dostatedné velky moment setrvacnosti, takovy,
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aby zména frekvence otédcéeni po odeJenl napdjeciho napéti motoru,
béhem doby nékolika desitek ms aZ cca 1 s byla v uUnosnych mezich
z hlediska presnosti urcéeni frekvence otaceni.

PATENTOVE NAROKY

ZapOJenl pro méreni frekvence otaceni rotoru indukéniho
motoru vyznadujici se tim, Ze mezi stator (3) indukéniho motoru
a zdroj (4) st¥idavého napéti pro indukéni motor je zapOJen
dvoupolohovy prepinaé (1) tak, Ze svorky (10) jeho prvni polohy
jsou spojeny s vystupem zdroge (4) st¥idavého napéti a svorky
(20) druhé polohy dvoupolohoveho pfrepinace (1) jsou spojeny se
vstupem vyhodnocovaciho zarizeni (2).

1 vykres
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