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(54) Vozik pro &elnf hrnut{ meteridlu

Vynélez se tykd voziku pro Zelnf hrnutf materiélu,pouﬁitelnym zeJména pro vyhrnovéni
materidln z téZko pFistupnych Zlsbi.

Neni dosud znémo Jjednoduché mobilnt strdjni‘zefizeni pro vyhrnovédn{ materidl§ ze'Zidbﬁ
zejména pokud se tyk& vyhrnovénf zbytkl krmive z krmnych Zlabd v zemédélstvi v chovu skotu.
Dosavadni odklizenf t&chto zbytkd je ¥FeXeno pfevd¥ng manuélni praci{. Obdobné problémy vzni—
kajf 1 v jinfch odv&tvich hospodsdfstve, kde je zapot¥eb{ vyhrnovat rizné materidly ze ¥labd
nebo ploch, kterd Jsou Zasto t&%ko pifstupné. Pfednost mobilniho zat{zeni potom spoéivé
v Jeho pouZitelnosti pro vyhrnovén{ materidlt z vétéiho podtu nezdvislych Zlabﬁ nebo ploch.

. 'V¥Se uvedeny problén PeS1{ vozik pro &elni hrnuti materiélm 8 nucenym pohybem s Zeln{
radlici v¥kywns upevnénou k Jeho pfedni &4sti, k niz Je ze spodu vykyvné ve sméru pohybu
upevnim dréék, ktery je opatien kolefkem a pied dréékem ve sm&ru hrnut{ materidlw Je uspofé-
déna op¥rka.

Ze¥izenim tvoPeném vozikem pro &elni hrnut{f materiélu se samoéinné sklépénou s zvedanouw
radlici se dosédhne vyhrnovéng materiélu z téZko dostupnych Zlabd a ploch pfi samoéinné funkci
tohoto zafizeni Jeho% Z¥innost je ovldddna ddlkovE pouze reverzaef pohybu voziku., Tim se

odstrani manudlnt préce.
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Na p¥ipojenych vykresech je zndzornsn p¥iklad provedeni voziku pro gelni hrout! mete-
ridlu se samo¥innd sklépdnou & zvedanow radlicf. Na obre.l je zndzorn&n tento vozik v pohle-
du s radlicf v transportn{ poloze, & na obr.2 je tento vozik znézornén s radlicf v pracovn{

poloze. Na obr.3 Je“nakresléno toto za¥izenf v pracovni poloze v pidorysu.

TRedlice 2 voziku pro &elnf hrnutf materidlu Je ze spodu opatfénn vfkyvné ve smEru po-
" hybu pfi hrnutf materidlu upevninym dr¥dkem 4, jeho¥ souldstf je kole&ko 3, pfed timto Arid-
kem ve sméru hrnut{ materidlu Je uspoiddéna opdrka 7. Radlice 2 voz{lr pro &elni hrnuti ma- -
‘teriélu 8 nucenym pohybem odvozenym . od elektrického motoru 6 se sqmoéinné spouéti do zébéru
pomoci koledka 3, které Je souddsti dr¥dka 4 tak, %e pFi pohybu vpfed ve smérw hroutf mate-
:'riélu toto koleéko podjede & radlice 2 se spusti do zdbgru. P¥i pohybu vzad se &elni: redli-
ce 2 2 pracovni polohy samoXinn® zvedd v urdeném misté drdhy pomoci pevné nastavend zaréiky
. 3 tek, Ze kolelko 3 vykyvn& pomoel dr”éku 4 upevnéné na radlici 2 se u tuto zerdiku 5 zaste-
vi 8 nadzvedrie pomocf drZdku 4 radlici 2a zéroven Jeji ‘polohu zajisti o opérku‘z v-gpanaport-
‘ni poloze., P¥i p'okra?iovéhi pphybu ‘voziku vzad kolelko 3 zaréiku'z pfejades. & vozik L bolcraéu.
Je v Jizdé vzad s radlicf 2 v tranéportnf‘poloze. Do transporini polohy Jé také moZno QOs-
tat redlici 2 jejim prostym nadzvednutim, kdy kolefko 3 zaujme zajiéténou polohu podle
obr.l.

Zafizeni Je urdeno ptredeviim pro zeméd*lstvi pro &i¥t&nf lkrmnych élabﬁ od zbytkd kr-
miv, kds Eipnost voziku probihé takto : vozik zpétnymvpohybem se zvednutou redlic{ proji%d{ )
Zlabem do vzddlenosti uréeﬂé obsluhou, pétom revergact pohybu dojde ke spuéﬁéni raélice do
zébdru & vozik vytladf zbytky krmiva Jizdou véﬁed. Potom se g?i opétném revefzovéni pohybu
vozlku o pevnd nastavenou zaré¥ku radlice zvedne pomoci opé:ného kolelka do transportn{
polohy a &innost se opakuje & tim, Ze vozlk zajfi%df p¥es zbytky krmiva ve ¥labech vidy déle
do %labu. Polfet jizd Je odvialy od mnoistvi zbytkd krmiva ve ¥labech, d4 se viak pfedpoklér
dnt, Ze ve vétéiné p¥{padd p&ade [ Jednu e¥ dvé Jizdy.

 PREDMET VYNKLEZU

Vozik pro ée}ni hrnut{ materidluw s nucenjm pohybem s Eeiﬁi-rndlici vykyvn& upevnénou
k jeho predni ¥dsti, vyznaleny tim, %e k rédlici (2) Je ze spbdu yjky%né ve pméru pohybu:
upevnén dridk (4), ktery je opatfen kolelkém (3) a pFed dr¥dkem ve smiru hrhutf maferié;u
Jje usporéddédne opérka (7).
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