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Zagogenl se tykd primyslové elektro-
niky a resi problematiku indikace neiddou-
cich kovovych pPedmdta vyskytugzclch se v
nemagneticke a nevodivé suroviné dopravo-
vand ra dopravnich pasech Uvedeng funkee
se dosdhne zapojenim, které pouZivd syn-
chronniho filtru, ktery umoanuje nastaveni
libovolné Uzkélo propousteneho pasma a pri-
tom odfiltruJe nezudoucl kolmou slouku na-
pdti snimale; pomalé zmény napetl snimace
se kompenzujl automaticky pomoci zpetnova—
zebniho obvodu sloZeného 2 intngratoru a
moduldtoru. Zpozddni vystupnlho signdlu
pro ovldddni vyhazovaclch mechanismi se
dosahuje pomoc1 posuvneho registru, ktery
Jje zapojen mnezi vystup vyhodnocov301ho ob-~
vodu zmén a vetup vystupnich a silovych
obvodi a modelyje situaci na dopruvnlm pé-
su a tim zabranuje ztrédtd informace p-
viskytu vice kovovych predmetu Jdoucich
za sebou, Zapojenl miZe byt vyuzito ve sta-
vebnictvi, strojirenstvi slévdrny, v guma-
renském prumyslu, v drevafském prumyslu,

v potravinarskem primyslu, v zemddélstvi -
apod.
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Vyndlez se tykd indikdtoru kovovych pfedm&tt vyskytujicich
se v nevodivém a nemagentickém materidlu, dopravovaném na pdso-
vém dopravniku.

Indikdtor kovovych ptedmétdy sestdvd z oscildtoru, indukéni-
ho snimace, filtru, zesilovacich a vyhodnocovacich obvodd. Induk-
¢ni snimag Jje proveden jako diferencidlni transformétor, jeho?
magnetickym obvodem prochdzi dopravovand surovina; primdrni vi-
nuti je napdjeno z oscildtoru a nap&ti, indukované v sekunddrnim
vinuti, je zesilovdno a vyhodnocovdno. Vniknuti kovového piedmé-
tu zplsobi poruchu magnetického pole, kterd se projevi rozdilo-
vym napétim na sekunddrnim vinuti. Problematika spo&ivd v tom,
Ze rozdilové napé&ti, zplsobené malym kovovym pfedmé&tem, je f4ddu
107> az 107¢
napeti a rovnéZ snima¢ nelze trvale udrZet nastaveny tak, aby

V; v praktickém provozu je znadnd droven rusivych

zbytkové napéti na sekunddrnim vinuti bylo dostatecnd blizké
nule. Pritom jak napéti uZite€ného signdlu,tak zbytkové napé&ti
jsou proti nap&ti na primdrnim vinuti fédzové pootodena o Udhel
dany povahou kovového ptedmétu, ktery md byt indikovdn a kovo-
vymi pfedm&ty v okoli snimage. Tyto problémy se dosud Fedi pouZi-
tim dzkopdsmovych filtrd, vyhodnocovacich obvodl zmén napdti a
obvody pro kompenzaci dvou navzdjem kolmych sloZek zbytkového

napéti snimace. Nevyhodou takového Fedeni je citlivost dzkopdsmo
vych filtrd a kompenzaénich obvod( na dejustdz, ptidemZ pfi stéd-
1lé drovni zbytkového napé&ti snimace o nékolik f4dt vy3si neZ na-
péti uzitetného signdlu, mohou byt napf. 3Sum oscildtoru event.
parazitni modulace zpdsobené vné&jsimi vlivy, vyhodnoceny jako
zmény zplsobené kovovym piedmétem. Kromé toho Jjsou vyvazZovaci
obvody pro dvé sloZzky napéti pomérné slozité. Pri ovldddni vyha-
zovacich mechanismd je nutno zajistit zpozdéni vystupniho signd-
lu. Toho se zpravidla dosahuje zpozdovacimi &leny slozenymi z re-
zistord a kondenzdtord. Nevyhodou tohoto uspoifdddni je nebezpe-
¢i ztrdty informace pri vyskytu dvou po sobé jdoucich kovovych
pfedmétl.




Vy&e uvedené nevyhody jsou odstranény podle vyndlezu indi-

kdtorem kovavych predmétd, jehoZ podstata spoéivd v tom, Ze vy-
stup indukéniho snimade Jje pfes diferencidlni zesilovaé, prvni
s¢itaci rezistor, vysokofrekvenéni operadni zesilovad, pédsmovou
propust a fdzovy usmérnovad spojen se vstupem vyhodnocovaciho
obvodu zmén, pfi &emZz vstup vysokofrekvenéniho operadniho zesi-
lovacde je pres kondenzdtory a elektronicky pfepinal spojen s je-
ho vystupem, a Fidici vstupy fdzového usmé&rnovade a elektronic-
kého prepinace jsou pfes tvarovaci obvod a nastavitelny fdzovaci
tlen spojeny s vystupem oscildtoru.
Vystup fdzového usmérnovade Jje ddle pfes integrétor spojen
s druhym vstupem moduldtoru a jeho vystup ptes druhy séitaci re-
zistor se vstupem vysokofrekvenénihoc operaéniho zesilovade a
druhy vstup moduldtoru je spojen s vystupem nastavitelného fdzo-
vaciho &lenu. Vystup vyhodnocovaciho obvodu zmén je spojen se
vstupem vystupnich a silovych obvodd& pfes posuvny registr, jehoZ
hodinovy vstup Je spojen s vystupem zdroje posouvacich impulsi
a’ jeho blokovaci vstup je spojen s vystupem pro ovlddéani pohonu
dopravniku.

Zapojeni podle vyndlezu pouZzivéd synchronniho filtru, ktery
umozﬁuje nastaveni libovolng dzkého propoudténého pdsma a pritom
odfiltruje neZddouci kolmou slozku napéti snimacde. Pomalé zmény
napéti indukéniho snimace zplsobené napf. zménou teploty apod.
se automaticky kompenzu]i a napé&ti na vystupu je udrzovdno bliz-
ko nulové hodnoty.

Zpozdéni vystupniho signdlu pro ovlddédni vyhazovacich mechanismd
nebo zastaveni dopravniku se dosahuje pomoci posuvného registru,
ktery modeluje situaci na dopravnim pédsu a tim zabraﬁuje ztrate
informace pfi vyskytu vice kovovych pfedmé&tl jdoucich za sebou.

Na pfipojeném wkyec¢w Jje zndzornéno zapojeni indikdtoru ko-
vovych predmétd. Vystup oscildtoru 1 je spojen s primdrnim vinu-
tim indukéniho snimade 2 a soufasné se vstupem nastavitelného
fdzovaciho ¢lenu 10, jehoZz vystup Je spojen s prvnim vstupem mo-
duldtoru 17 a soufasné pfes tvarovaci obvod 11 s Fidicim vstupem
elektronického prepinade 14 a fdzového usmérnovade 7. Vystup
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induk&niho snimade 2 je pfiveden na vstup diferencidlniho zesi-
lovate 3 a z Jjeho vystupu pfes prvni s&itaci rezistor 4 na vstup
vysokofrekventniho operacniho zesilovace 5. Vystup vysokofrekven-
¢niho operaZniho zesilova&e 5 Jje priveden na vstup pdsmové pro-
pusti 6 a jeji vystup je pfiveden na vstup fdzového usmérnovade
7, JehoZ vystup je spojen se vstupem vyhodnocovaciho obvodu 8
zmén. Mezi vstup a vystup operatniho zesilovacde 5 Je zapojen
zpétnovazebni obvod, sestdvajici z kondenzdtord 12,13 a elektro-
nického prfepinade 1l4. Vystup fdzového usmérnovade 7 Je déle spo-
jen pfes integrdtor 16 na druhy vstup moduldtoru 17 a z jeho vy-
stupu pfes druhy sc¢itaci rezistor 15 na vstup vysokofrekvenéniho
operac¢niho zesilovade 5. Vystup vyhodnocovaciho obvodu 38 zmén je
priveden na vstup vystupnich a silovych obvodd 18 pfes posuvny
registr 7,jehoZ hodinovy vstup je spojen s vystupem zdroje 19 po-
souvacich impulsd a jeho blokovaci vstup 20 je spojen s vystupem

21 pro ovlddédni pohonu dopravniku.

Napéti z vystupu oscildtoru 1 je pfivedeno na primdrni vinu-
ti indukéniho snima€e 2 a soucasné na vstup nastavitelného fdzova-
ciho &€lenu 10, jehoZ vystupni napé&ti je prfivedeno na prvni vstup
moduldtoru 17 a sougasn& na vstup tvarovaciho obvodu 1ll. Z vystu-
pu tvarovacfiho obvodu 1l je fizen jednak elektronicky pfepinac
14, Jjednak fdzovy usmérnovad 7. Napéti, indukované na sekunddr-
nim vinuti induk&niho snimage 2,je zesileno diferencidlnim zesi-
lovadem 3 a pfivedeno pfes prvy s¢itaci rezistor 4 na vstup vyso-
kofrekvendniho operaéniho zesilovade 5, ktary je pteklenut zpét-
novazebnim obvodem z kondenzdtord 12,13, pfepinanych elektronic-
kym pfepinadem 14. Takto zapojeny zesilovaC se chovd jako vysoce
selektivni synchronni pdsmovéd propust. kterd umoZnuje nastaveni
libovolng duzkého propousténého pédsma a pritom odfiltruje neZd-
douci sloZku napéti na sekunddrnim vinuti indukéniho snimace 2.
Rezonanéni kmitotet a fdze propousténého napéti je uréena kmi-
toc¢tem a fdzi prepindni elektronického ptfepinace 14. Liché har-
monické sloZky, které synchronni pdsmovd propust potlacuje mdlo
a napéti vznikld pfechodovymi jevy p¥i prepindni jsou potlacena
pdsmovou propusti 6, kterd md pomé&rné& nizky &initel jakosti a
neni citlivéd na nastaveni a dejustdZ. Napéti z vystupu pédsmové
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propusti 6 Je usmérné&no fdzovym usmérnovadem 1 a vedeno jednaR
na vstup vyhodnocovaciho obvodu 8 zmén, jednak na vstup integré-
toru 16. Zpétnd vazba z vystupu integrdtoru 1§ pfes druhy vstup
moduldtoru 17 a z jeho vystupu nfes druhy sc¢itaci rezistor 15 na
vstup vysokofrekveniniho operatniho zesilovade 5 zajié%uje auto-
matickou kompenzaci pomalych zmén napéti na vystupu indukéniho
snimac¢e 2, zplsobenych napf. zménou teploty apod. tak, Ze napé&éti
na vystupu fdzového usmirnovace 7 je udrZovdno blizko nulové hod
noty. Zpozdé&ni vystupniho signdlu pro ovldddni vyhazovacich me-
chanisml se dosahuje tim, Ze vstup vystupnich a silovych obvodt
18 Jje spojen s vystupem vyhodnocovaciho obvodu 3 zmén pfes po-
suvny registr 2, ktery modeluje situaci na dopravnim pdsu a tim
zabranuje ztr4té informace pfi vyékytu vice kovovych ptfedmétd
jdoucich za sebou. Hodinovy vstup posuvného registru 9 je spojen
s vystupem zdroje 19 posouvacich impulsl, JjehoZ funkce je blokp-
vdna signdlem z vystupu 21 pro ovldddni pohonu dopravniku pfes
blokovaci vstup 20.

+

Popisované zafizeni odstranuje nebezpedi, které hrozi stroj
nimu zafizeni vniknutim neZddouciho kovového pfedmé&tu, vyskytuj-
jiciho se ve zpracovdvané suroviné na vyrobnich linkdch cihelen,
drtiren, betondrek apod.. Pouzitim zafizeni se zamezi ztrdtovym
gastim, spojenym s vyprodtovdnim vniknuviiho kovového pfedmétu:do
stroje. Vzhledem k tomu, Ze toto zaFizeni indikuje kovové pied-
méty velmi malé hmotnosti, je moZno ho pouzif v gumdrenském prd-
myslu, v dfevafském primyslu, v potravindfském prdmyslu, v zemé&-
délstvi apod..




P ftedmdt vynalezu

1. Indikdtor kovovych predmétd, sestdvajici z oscilédtoru,
indukéniho snimace, nastavitelného fézovaciho tlenu, {fdzového
usmérnovaée, vyhodnocovaciho obvodu zmén a vystupnich a silo-
vych obvodﬂ; vyznageny tim, Ze vystup indukéniho snimace (2) je
pfes diferencidlni zesilovaé¢ (3), prvni scéitaci rezistor (4),
vysockofrekvenéni operadéni zesilovaé (5), pédsmovou propust (§) a
fézovy usmérnovad (7) spojen se vstupem vyhodnocovaciho obvodu
(8) zmé&n, pfi cemZ vstup vysokofrekvenéniho operaéniho zesilova-
ge (5) je pres kondenzdtory (12,13) a elektronicky pfepinaé (14)
spojen s jeho vystupem, a fidici vstupy fdzového usmérnovacde (7)
a elektronického ptrepinade (14) jsou pfes tvarovaci obvod (11) a
nastavitelny fédzovaci &len (10) spojeny s vystupem oscildtoru (1).

2, Indikdtor kovovych ptfedmé&td dle bodu 1;vyznaceny tim, Ze
vystup fdzového usmérnovate (7) je pies integrdtor (16) spojen
s druhym vstupem moduldtoru (17), jehoZ vystup je pies druhy séi-
taci rezistor (15) spojen se vstupem vysokofrekvenéniho operacni-
ho zesilovaée (5) a druhy vstup moduldtoru (17) je spojen s vy-
stupem nastavitelného fdzovaciho &lenu (10).

3. Indikdtor kovovych pfedmétl dle bodld 1,2 ,vyznaleny tim,
e vystup vyhodnocovaciho obvodu (8) zmén Jje spojen se vstupem
vystupnich a silovych obvodd (18) pfes posuvny registr (9), je-
ho? hodinovy vstup je spojen s vystupem zdroje (19) posouvacich
impulst, jehoZ blokovaci vstup (20) je spojen s vystupem (21)
pro ovldddni pohonu dopravniku.

1 vykres
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