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Urzadzenie mechaniczne do skuwania powierzchni betonu
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sku-
wania (groszkowania) powierzchni betonu celem
jej przygotowania do zwigzania z nastepng war-
stwa betonu.

Technologia ‘wykonywania rob6t betonowych
przy budowie zap6ér wodnych wymaga dokladnego
oczyszczenia gbérnych plaszczyzn blokéw betono-
wych z mleczka betonowego, ktére po nalozeniu
betonu w deskowaniu wystepuje na jego gérnej po-
wierzchni. Przy budowie zapér, bloki o wymia-
rach 15 X 6 X 2 m s3g lgczone ze sobg tworzac za-
pore. Przy duzej liczbie ktadzionych blokéw spraw-
ne skuwanie ich powierzchni stanowi bardzo po-
wazne zagadnienie.

Dotychczas najlepsze wyniki dawalo skuwanie
reczne krétkimi oskardami z wydajnosciag 6 — 8 m?
na robotnika na 8 godzin. Préby zmechanizowania
tej czynno$ci rozpoczeto od wykorzystania znanych
urzadzen w postaci ubijakéw elektrycznych i pneu-

. matycznych z zastosowaniem koncoéwek wzorowa-

nych na narzedziach kamieniarskich do groszko-
wania okladzin betonowych, lub okladzin z pia-
skowca. Urzadzenia te jednak nie zdaly egzaminu
Zz uwagi na rozwibrowywanie 3-4 dniowego beto-
nu oraz zanieczyszczanie sie koncéwek.

Wobec tego zaczeto szukaé rozwigzania w urzg-
dzeniu, ktérego praca odpowiadalaby warunkom
pracy recznej. Wynikiem tych badan jest urzadze-
nie wedlug wynalazku do skuwania betonu, ktére
swa pracg odpowiada zalozonym warunkom dobre-
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go skuwania imitujgcego prace reczng przy duzej
wydajno$ci do 20 m2? na godzine bez rozwibrowy-
wania trzydniowego betonu i przy pelnym bezpie-
czenstwie pracy.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest przedstawio-
ne schematycznie na rysunku, na ktérym fig. 1,
przedstawia widok z boku, a fig. 2 — w przekroju
poziomym wzdluz lini A-A na fig. 1.

Cale urzadzenie jest zmontowane na podwoziu
z dolng plytg 1, dwoma tylnymi jezdnymi kotami 2,
3 i jednym przednim skretnym kotem 4 z dyszlem 5
do recznego prowadzenia w czasie pracy.

Do dolnej ptyty 1 sg zamocowane cztery filary 7,
8, 9, 10, na ktérych sg osadzone nieruchomo dwie
dalsze plyty 11 i 12, z ktérych plyta 11 jest ptyta
prowadniczg, a plyta 12 — plyta gbrng przykry-
WwWOowg.

Urzadzenie wedlug wynalazku ma kilkadziesiat
dziobakéw 15 w postaci okrgglych pretéw. Kazidy
dziobak 15 przechodzi luZno przez otwory prowad-
nicze w dwbch plytach a mianowicie dolnej pty-
cie 1 i gérnej pltycie 11 oraz réwniez przechodzi
luzno przez ruchoma plyte 13, na ktérej jest swo-
bodnie zawieszony swym kolnierzem 16. Plyta 13
jest osadzona przesuwnie na filarach 7-10 oraz jest
zaopatrzona w cztery stlupki 17, z ktérych kazdy
jest zakonczony w dole lozyskiem 18.

Plyta 13 jest podnoszona mechanicznie wraz
z dziobakami 15 za pomocg czterech krzywek 19
osadzonych parami na dwo6ch osiach 20 i 21, nape-
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dzanych elektrycznym silnikiem 23 za pomoca pa-
s6w klinowych 24, dwéch két posrednich na osi 25
i niewidocznych na rysunku paskéw Kklinowych,
przenoszacych naped na nieuwidocznione koto na
osi 21. Osie 20 i 21 sg zaopatrzone w kola zebate
i sg ze sobg sprzegniete za pomoca lancucha Galla
tak aby wszystkie cztery krzywki 19 dziataly jed-
nocze$nie na lozyska 18 i za ich pomocg podnosilty
réwno plyte 13 z dziobakami 15.

Krzywki 19 maja wznios dosyé lagodny, ale stro-
ma KtawedZ tylna wobec czego w pewnej chwili
wylaczaja sie powodujac gwaltowny spadek plyty
13 z dziobakami 15, ktére pod wplywem wlasnego
ciezaru dziobig beton, aby po chwili znéw sie pod-
nie§¢ gdy przy nastepnym obrocie krzywki 19 znéw
podniosg plyte 13. Cykl ten powtarza sie wiec za
kazdym obrotem osi 20 i 21 z predkos$cig kilku razy
na sekunde. '

Zasadniczo przy budowie zapory mamy do czynie-
nia z betonem 3-4 dniowym, a wiec jeszcze stabym
i czulym na wstrzasy, dla tego wazne jest by po-
szczegblne uderzenia nie byly zbyt silne, a calosé
nie wywotywata szkodliwych drgan. Warunkom
tym odpowiadaja dziobaki o wadze okolo 1,5 kg
kazdy opadajgce swobodnie z wysokoSci okotlo
40 mm co zostalo praktycznie dobrane i spraw-
dzone przy liczbie bijakéw okolo 80.

Przy skuwaniu betonu starszego moze byé wska-
zane podwyzszenie sity uderzenia, co tatwo uzyskaé
przez wstawienie odpowiednich sprezyn $rubo-
wych na poszczegblne dziobaki pomiedzy kolnie-
rzem 16 i nieruchoma plyta 11.

Wazne jest réwniez rozmieszczenie dziobakow,
przy czym okazalo sie korzystne rozmieszczenie ich
na koncentrycznych kotach woké6t §rodkowego
punktu plyty 13, z tym jednak aby przy posuwie
do przodu rézne dziobaki nie powtarzaly dziobania
w tych samych miejscach, oraz aby konfiguracja
ukladu dziobakéw wychodzita w bok choéby w jed-
ng strone (na fig. 2 w prawo) na §lad tylnego kotla,
co pozwala na skuwanie powierzchni betonu az po
krawedz boczna.

Okazalo sie korzystne takie rozmieszczenie dzio-
bakéw aby po przejsciu urzadzenia pozostala réw-
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no skuta powierzchnia wykazujgca poszczegblne
§lady kucia w odleglosci okolo 4—5 mm jeden od
drugiego. Dzieki indywidualnemu dzialaniu po-
szczegblnych dziobakéw, urzadzenie pracuje dobrze
nawet na niekoniecznie réwnej powierzchni, oraz
nie wylupuje Zwiru z betonu, a zatem speilnia wszy-
stkie wymogi dobrej pracy recznej, co dotychczas
bylo osiggalne tylko przy pracy recznej.

Do transportu, urzadzenie jest wyposazone
w uchwyt dzwigowy 30 i zapadke 32 pPrzytrzymu-
jaca plyte 13 w jej gébrnym polozeniu.

Do uruchomienia silnika 23 shuzy wylgcznik 31,
a do ukladania kabla zasilajgcego stuzy stojak 33
zaopatrzony w odpowiednie uchwyty.

Dla zabezpieczenia przed p‘r;enoszeniem wibracji
z maszyny na beton konieczne jest ogumienie két
jezdnych masywami.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie mechaniczne do skuwania betonu,
znamienne tym, ze stanowi je zesp6t indywi-
dualnie pracujgcych dziobakéw (15), zawieszo-
nych na plycie (13), podnoszonej mechanicznie
za pomocg krzywek (19), napedzanych elek-
trycznym silnikiem.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze
jego dziobaki (15) tworza konfiguracje pokrywa-
jacg, -przynajmniej z jednej strony $lad tylnego
kola jezdnego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienne
tym, Ze'dziobaki (15) sg o ksztalcie wydluzonym
z prowadzeniem w otworach dwoéch ptyt, dol-
nej (1) i gébrnej (11).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1-3, znamienne tym,
ze dziobaki (15) sg ustawione w konfiguracji
zapewniajgcej, aby przy przesuwie urzgdzenia
do przodu nie powtarzaly uderzen w tych sa-
mych miejscach.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1-4, znamienne tym,
ze jest zmontowane na woézku o trzech kotach
jezdnych ogumionych masywami.
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