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(54) Kurelovad diferenciadlna prevodovka s precesnym kolesom

Vynadlez sa tyka kufelovej diferencidl- B
nej pravodovk% urdenej pre vysoké prevo- .
" dové pomery. Ulelom vyndlezu je prenos ~

pohybu zo vstupného hriadela na genera- - .
tor precesného pohybu, udelenie precesné- -

ho pohybu precesnému kolesu pomocou gene- I K o
7 . ‘ 2?%2

2
/

I

rdtora, uloZenie precesného kolesa, ulo-
.¥enie kuZelovych kolies a spojenie s vys=-
tupnym hriedelom. -
t Podstatou ku¥elovej diferencidlnej s
prevodovky je pevne uloZené Yavé kuZelové 7

koleso v telese prevodovky a precesné ko- N7 ot
leso uloZené cez naklapacie loZisko. S K S ,~;§ @
Pravé kuZelové teleso je pevne spojeno s N i 4
vystupnym hriadelom a je uloZené v radi- Z Z
axiédlnom loZisku pritladenym prirubou.
Vo veku spojenym s telesom je v radidl-
ngch loZiskach uloZeny vstupny hriadel,
s ktorjm je pomocou spojky spojend roto-
rovad rirka, na ktersj je spolu s loZis-
kami nasunuty deleny rotorovy kotué poi- =
gteny maticou.
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Vyndles sa tjka kuieYovej diferenciélnej prevodovky a riedi prenos
pohybu so vatupného hriadeXs na generdtor precesného pohybu, udelenie
precesného pohybu precesnému kolesu pomocou generdtora, uloienie preces-
ného kolesa, ulofenie kufeXovjch kolies & spojenie s vystupnym hriadeXom.

Doposial’ mnéme diferencidlne prevodovky vyuiivaji pre sabespe-
Zenie prevodového pomeru pruiné, popripade mepruiné osubenie, odvalu-
jhce sa po protiosubeni sa pomoci generdtora. Nevyhodou diferencidl-
nych prevodoviek vyuiivajicich nepruiné osubenie je vanik pridawnych ’
dynamickjch sil, majicich fasto za ndsledok roskmitanie celej sista-
vy, ktorej silast prevod tvori. Nevyhodou prevodoviek s pruiaym ozu-
benim je snadnd pruinost’ na vystupe.

Uvedené nedostatky odstranuje kifeYovd diferencidlns prevodov- |
ka podls vynélezu urdend v prevéinej miere pre servopohony priemysel-
aych robotov, manipuldtorov a polohovacich gariadeni. Podstatou kuie~
Yovej diferencidlnej prevodovky je pevne uloiené lhvé kuiel’ové koleso
v telese prevodovky, naklapacim loiiskom nesené precesné kutelové ko-
leso & pravé kuielové koleso je pevne spojené s vystupnym bhriadeYom a
ulofené v radiaxidlnom loiisku, ktoré je sabudované v telese prevodov-
ky. Vo veku pevne spojenjm s telesom prevodovky je v radidlnych lofis-
kéch uloieny vstupny hriadel’, s ktorjm je ces spojku spojend rotorovéd
rirks,na ktorej je spolu s loiiskami nasunuty delenj rotorovy kotug,
ssbezpeleny proti pootoleniu maticou. Delenj rotorovy kotid obsahuje
Sikmu rovinu, opatreni obojstramnym axidlnym loiiskom, ktoré pri oté-
dan{ rotorového kotuda wdeluje precesny pohyd precesnému kolesu.

Kuielové diferenciélna prevodovka pod¥a vynélesu odstranuje tors-
at pruinost’ na vystupe = prevodovky, typicki pre prevody s pruinfm
ozubenjm kolesom tym, ¥e prevodovy rethsec je osadeny mdlo pruinymi
elementami.

Ke obr. 1 vikresu je snésornené jedno konkrétne prevedenie kuielb-
vej diferenciélnej prevodovky v posdlinom rese.

K telesu ] je prichytené priruba 17 a veko 19, v ktorom je
v dvoch radidlnych lofiskdch 21 a 23 uloieny vetupny hriadel
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38 poisteny proti posunutiu krufkemi 20 a 22. Pevne s telesom 1 je
spojené Yavé kuZelové koleso 2, Cez naklapacie lo¥iske 6 jo uloZené
v telese 1 precesné koleso 3 a cexz radiaxidine lo¥iske 7 pravé kuielevé
koleso 4, pevne spojené s vistupnym kriadeXom 14 pomecon skrutiek 15
a podlofiek 16, Rotorové rirka 12 spojeni s vstupnim briadeFom 18
spojkou 24 je otofne ulofend v radidlnych lefiskéch § a 11 v Favems
kuZeFovom kolese 2 a pravom kuXeXevom kolese 4. Rotorové rirks
12 nesie deleny rotor-vy kotud 9 vnitri opatreny sbojstrannim
axiflnym lofiskom 30 udeXujécim precesnému kolesu 3 precesny pohyb.
Jednotlivé sGlasti naviefené na roterovej rirke 12 tveria pevn§ ce-
lok zaskrutkovanim matice 13. Yﬁ-edzwania zéberu medzi Yavym kufe-
Tovym kolesom £ a precesnim kolesom } sa dosiabme vymedzovacou ped-
lofkon 5 Yymedszovanie zéberu medzi pravim kufePovim kolesom 4
& precesnjm kolesom J se dosiabme radiaxiélnys loZiskem 7,
Poot&anim vstupnéhe hriadela 18 sa cez spojku 24 pootéla
rotorové ricka 12 spolu s nasunutym kotufom rotora 9 vlastniacim
#ikmu rovinu 27, opatreni obojstrannim axidlnym loiiskem 10.
Otélanim rotorového kotufa 9 je nitené precesné koleso 3 odvaFovat
sa svojim Yavym vnitornym kufelom 25 po Favom kufelovom kolese 2
a svojim pravym vaGtornym kuZfeXom 26 po pravom kuifelovom kelese 4.
Vzdjomny zdber medzi knfeXovimi kelesami 2, 3 a 3, 4 mbie byt
realizovany bud ozubenfm, alebo trecimi plochami, Pri realizédcii preve-
du ozubenim, prevodovy pomer sa vypolfitas zo vztahu:

1
i=

21023

2, I,

kde:

zZ, - potet zubov pravého kuZelového kolesa &

22 = pofet zubov na pravej strane vnGtorného kufela 25 kolesa 3}
23 = pofet zubov na Yave] strane vnitorného kuieFa 26 kolesa 3
Z, ~ potet zubov Pavého kuieFového kelesa 2
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Pri realizécii prevodau bezsklzovim trenin, prevodovy’ pomer
sa vypolita zo vztahu:

1

sin ) . sin'(}g'
sin’!);: . sin't)},‘

l -
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1. KufeXové diferenciélna prevodovka s precesnym kolesom, pre vyso-
ké prevodové pomery vyznalujica sa tym, Ze je tvorend v telese (1)
pevine ulofenym Iavym kuZelovym kolesom (2), dalej cez naklapacie
loZisko (6) uloZenym precesnym kolesom (3) po strandch opatrenim
Tavim vnitoraym kufelem (25) a pravym vadtornym kuielom (26), da-
lej pravim ku¥elvvim kolesom (4), pevme spojenym pomocou skrutiek
(15) s vystupnym hriaderom (14) a uloZenym v radfaxiélnom loZiskm
(7), pritléEanym prirubou (17), v telese (1), ktoré je dalej opa=-
trené pevnjm vekom (19) s dvoma radiélnymi lo¥iskami (21, 23),
v ktorjch je ulofeny vstupny hriadel (18), s ktorym je cez spojkm
(24) spojenéd rotorové rirka (12) na ktorej je spolu s loZiskami
(8) a (11) nasunuty delen§ rotorovy ketu® (9) poisteny maticeu (13),
pridom deleny rotorovy kotud (9) obsahuje ¥ikmu rovinu (27), opa-
trené obojstrannim axidlmnym loiskem (10), ces ktoré je spojend
s precesnym kolesom (3),

2, Kufelové diferenciélna prevodovka s precesnym kolesom podla bodu 1
vyznalend tym, Ze kuielové plochy na kolesfch (2,3,4) sh opatrené
ozubenim, '

3o KufeFovd diferenciflna prevodovka s precesnym kolesom podFa bodu 1
vyznadens tym, ¥e kuZeXové plochy na kolesich (2,3,4) sé opatrené
hladkymi plochami,

1 vykres
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