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Przedmiotem wynalazku jest platforma zurawia
jezdniowego oraz innych maszyn roboczych, umo-
zliwiajaca zastosowanie dlugiego wysigegnika pod-
stawowego.

W znanym rozwigzaniu na obrotowej platfor-
mie nadwozia Zurawia osadzono obrotowo krotka
tube podpartg silownikiem hydraulicznym zmiany
wysiegu, wewha,brz ktorej przesuwamy jest sitow-
nikiem hydraulicznym i blokowany mechanicznie
w skrajnych potozeniach wlasciwy wysiegnik tele-
skopowy: do przodu, dla warunkéw rokcczych
i do tylu dla transportu drogowego.

Znane jest réwniez rozwigzanie platformy zura-
wia jezdniowego zamieszczone w opisie zglosze-
niowym RFN nr 1937 349. Wedlug tego rozwigzania
wysiegn‘k osadzony jest przesuwmie w obudowie
polaczonej obrotowo ze stala czescig platformy,
za§ wysuwana z platformy pod dzialaniem sitow-
nika hydraulicznego usytuowanego wewnatrz plat-
formy belka z przeciwwaga, dodatkcwo stuiy do
sprzegania lub rozprzegamia z wysiggnikiem dla
umozliwienia przesuniecia go z polozenia tran-
sportowego w polozenie robocze lub odwrotnie.
Wadg tych rozwigzan jest zwiekszony cigzar
ustroju zurawia znaczna ilo$é¢ elementéw kon-
strukcyjnych, wysoko usytuowany S$rodek mas,
oraz niedogcdno$é wynikajgca z potrzeby recznego
blckcwania polozenia wysiegnika, po jego prze-
sunieciu.

112 690

10

15

20

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wyzej
wymienionych mniedogodnosci, poprzez skonstruo-
wanie platformy, ktéra charakteryzowalaby sie
prostotg konstrukcji oraz korzystnym rozkiadem
obcigzen i mas.

Wedlug wynalazku cel ten osiggnieto przez
skonstruowanie platformy zawierajacej czes¢ stala
i cze$¢ rozsuwng, ktéra to cze§¢ jest rozsuwana
wzgledem czg$ci stalej silownikiem hydraulicz-
nym usytucwanym na zewnatrz zespolu obu tych
czgSci platformy, osadzonym poprzez sworznie
jednym koncem na cze$ci stalej, a drugim kon- '
cem na czesci rozsuwnej oraz wysiegnik osadzony
obrotowo na sworzniu na cze$ci rozsuwnej plat-
formy, za$ silownik zmiany wysiegu dolnym swym
koncem osadzony jest poprzez sworzen na czesci
statej lub czesci rozsuwnej platformy.

Zaletami takiego rozwigzania s3: odcigzenie
platformy cd obcigzen gnacych, obnizenie usytuo-
wanja Srodka mas i duza zwartos¢ ukladu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania mna rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia polozenie transportowe zurawia
z rozsunietg platformg, fig. 2 polozenie robocze

zurawia z zsunietg platformg, za$ fig. 3 odmianpe

rozwigzania w polozeniu transportowym.
Jak przedstawiono na fig. 1, 2, 3 platfcrma zu-
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rawia jezdniowego posiada cze$¢ statg 1 platfor-
my, wzgledem ktoérej przesuwa sig¢ cz€S$¢ rozsuwna
2 z osadzonym na niej obrotowo na sworzniu 3
wysiegnikiem 4. Czge$¢ rozsuwma 2 jest rozsu-
wana silownikiem hydraulicznym 5 usytuowanym
na zewnatrz zespotu czesci 1, 2 platformy j osa-
dzonym jednym koncem poprzez sworzen 6 na
czesci statej 1 platformy, a drugim koncem na
czg$ci rozsuwnej 2, na sworzniu 3 obrotu wysieg-
nika 4, badz w jego okolicy. Silownik hydraulicz-
ny 5 w obu skrajnych potozeniach pracuje jako
zastrzal odcigzajacy zesp6l czesci 1, 2 platformy
od obcigzen gnacych. Silownik zmiany wysiegu 7
zamocowany jest jednym koncem na sworzniu 8
na wysiegniku 4, zas drugim koficem na sworzniu
9 na c‘zes"c‘iw stalej 1 platformy lub na sworzniu 10
na czesci rozsuwnej 2, jak przedstawicno na fig. 3.

Jak przedstawiono na fig. 1 i 2 zsuwajac lub
rozsuwajgc sitownikiem hydraulicznym 5 cze$¢
rozsuwng 2 platformy z wysiegnikiem 4, powodu-
jemy przemieszczanie wysiegnika ze zmiang kie-
runku potozenia silownika hydraulicznego zmiany
wysiggu 7 w ten sposdb, ze zaré6wno w polozeniu
transportowym jak i dolnym roboczym wysiegnik
ma to samo poziome usytuowanie.
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Zastrzezenia patentowe

1. Platforma: zurawia jezdniowego zawierajgca
cze$¢ stalg i cze$¢ rozsuwng, ktéra to cze$é jest
rozsuwana wzgledem czeSci statej silownikiem
hydraulicznym osadzonym poprzez sworznie jed-
nym koncem na cze$ci stalej, a drugim kohcem
na cze$ci rozsuwnej, oraz wysiegnik z silowni-
kiem zmiany wysiegu osadzonym dolnym sw.ym
koficem poprzez sworzen na czeSci statej platfor-
my, znamienna tym, Ze na cz€Sci rozsuwnej (2)
platformy, na sworzniu (3) osadzony jest obrotowo
wysiegnik (4), za$§ sitownik hydrauliczny (5) roz-
suwajacy cze$é rozsuwng (2) platformy wzgledem
jej cze$ci statej (1) usytuowany jest na zewnatrz
zespolu czesci (1), (2) platformy. IR

2. Platforma zurawia jezdniowego zawiera‘jat:a
cze$¢ stalg i cze$¢ rozsuwng, ktora to cz@:éé jest
rozsuwana wzgledem czesch statej silowmikiem
hydraulicznym osadzonym poprzez sworznie . jed-
nym koncem na czeSci stalej, a drugim koncem
na cz€sci nozsuwnej, oraz wysiggnik z sitownikiem
zmiany wysiegu, znamienna tym, ze silownik
zmiany wysiegu (7) dolnym swym konhcem osadzo-
ny jest na cze$ci rozsuwnej (2) platformy, na

sworzniu (10).
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