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Dispositivo proyector ambiental portatil.

Comprende un elemento laminar (1) dispuesto alrededor
de un eje central (E), con regiones opacas y regiones
transparentes y/o translicidas (2); un soporte (3) provisto
de unos medios de sujecion (4) para sujetar dicho ele-
mento laminar (1) de manera que puede girar respecto a
dicho eje central (E); una fuente de luz puntual (5) dis-
puesta en el soporte (3) para emitir luz desde un punto
alineado con dicho eje central (E), con el fin de proyectar
luz a través de dichas regiones transparentes y/o trans-
licidas (2) del elemento laminar (1); y una base (6) pro-
vista de unos medios de sustentacién (7) adaptados para
sustentar el soporte (3) de manera que puede bascular
respecto a dicha base (6).

Unos medios de posicionamiento (8) permiten variarla po-
sicion de la fuente de luz (5) respecto al elemento laminar
(1) a lo largo de dicho eje central (E).

Venta de fasciculos: Oficina Espaiiola de Patentes y Marcas. P° de la Castellana, 75 — 28071 Madrid



1 ES 2277706 Al 2

DESCRIPCION

Dispositivo proyector ambiental portatil.

Ambito de la invencién

La presente invencidn concierne en general a un
dispositivo proyector ambiental portatil, y mas espe-
cificamente a un dispositivo proyector ambiental por-
tatil provisto de unos medios para desplazar una fuen-
te de luz en relacién con un elemento laminar que in-
cluye unas zonas transparentes y/o translicidas a pro-
yectar y unos medios para ir disminuyendo o aumen-
tando simultdneamente la intensidad luminica de la
fuente de luz. El proyector de la presente invencién
es aplicable, por ejemplo, a un planetario portétil o a
cualquier otro espectdculo que requiera una imagen
ambiental proyectada versatil.

Estado de la técnica anterior

Se conocen en el mercado diferentes dispositivos
proyectores ambientales que comprenden en general
un soporte en el que estd montada una fuente de luz
puntual y un elemento laminar sujetado a dicho sopor-
te definiendo un cerramiento alrededor de dicha fuen-
te de luz. El elemento laminar tiene regiones opacas
y regiones transparentes y/o transliicidas representati-
vas de unas imégenes a proyectar. La luz procedente
de la fuente de luz puntual pasa a través de las men-
cionada regiones transparentes y/o translicidas pro-
yectando en una pantalla circundante unas manchas
de luz que se corresponden de manera ampliada con
el contorno y el color de dichas regiones transparentes
y/o translicidas. En general, el elemento laminar es-
ta constituido alrededor de un eje central, definiendo
por ejemplo una forma cilindrica o prismadtica regular
hueca, y la fuente de luz puntual estd situada de ma-
nera que la luz emitida por la misma procede de un
punto alineado con dicho eje central.

Un ejemplo de tales dispositivos es el propuesto
por la patente US-A-4178701, la cual concierne a un
proyector de planetarios cilindrico y a un método para
fabricar el mismo.

Algunos de tales dispositivos comprenden unos
medios de sujecion para sujetar el elemento laminar
de manera que puede girar en el soporte alrededor de
dicho eje central, y una base provista de unos medios
de sustentacién adaptados para sustentar el soporte de
manera que puede bascular respecto a dicha base. Es-
tos movimientos del elemento laminar permiten crear
una imagen ambiental proyectada en movimiento.

Un inconveniente de los dispositivos proyectores
ambientales portitiles del estado de la técnica es que
no tienen una posibilidad de movimiento relativo en-
tre la fuente de luz y el soporte, de manera que el pun-
to del eje central del elemento laminar desde el cual se
emite la luz es invariable, y suele estar situado a me-
dia altura del elemento laminar. Por ello, las imagenes
proyectadas a través de las regiones transparentes y/o
translicidas situadas mas cerca de la fuente de luz,
es decir, a media altura del elemento laminar, queda-
rdn en una region central de la pantalla circundante,
mientras que las imdgenes proyectadas a través de las
regiones transparentes y/o translicidas situadas mas
lejos de la fuente de luz, es decir, en las regiones de
los extremos superior e inferior del elemento laminar,
quedardn muy desplazadas de la region central de la
pantalla, por ejemplo hacia el suelo y hacia el techo
respectivamente cuando la proyeccion se realiza con
el elemento laminar en posicién vertical.
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Exposicion de la invencion

La presente invencion contribuye a paliar el ante-
rior y otros inconvenientes aportando un dispositivo
proyector ambiental portétil, del tipo que compren-
de un elemento laminar que define un cerramiento al-
rededor de un eje central, con regiones opacas y re-
giones transparentes y/o translicidas representativas
de unas imagenes a proyectar; un soporte provisto de
unos medios de sujecion para sujetar dicho elemento
laminar de manera que puede girar en dicho soporte
respecto a dicho eje central; una fuente de luz puntual
dispuesta en el soporte para emitir luz desde un punto
alineado con dicho eje central con el fin de proyectar
luz a través de dichas regiones transparentes y/o trans-
Iicidas del elemento laminar; y una base provista de
unos medios de sustentacién adaptados para sustentar
el soporte de manera que puede bascular respecto a
dicha base. El dispositivo de acuerdo con la presente
invencion estd caracterizado porque comprende unos
medios de posicionamiento adaptados para variar la
posicion de dicha fuente de luz en relacion con el ele-
mento laminar a lo largo de dicho eje central.

El desplazamiento de la fuente de luz en relacién
con el elemento laminar permite situar selectivamente
el punto desde el que se emite la luz pr6ximo a cual-
quiera de las regiones transparentes y/o translicidas
del elemento laminar, dando como resultado la posi-
bilidad de situar las imdgenes proyectadas a través de
las regiones transparentes y/o translicidas situadas en
las regiones proximas a los extremos superior e in-
ferior del elemento laminar en una regién central de
la pantalla circundante sin necesidad de mover todo
el dispositivo proyector. Ademads, los desplazamien-
tos de la fuente de luz producen un interesante efecto
de movimiento de las imagenes proyectadas sobre la
pantalla circundante.

El dispositivo de la presente invencién también
comprende unos medios de control para variar la in-
tensidad luminica de dicha fuente de luz. Preferible-
mente, la fuente de luz estd montada en un soporte
movil respecto al soporte del elemento mévil, y di-
chos medios de posicionamiento comprenden unos
medios para desplazar el mencionado soporte mdvil
sobre el que estd montada la fuente de luz. Ademads,
los medios de posicionamiento pueden estar acciona-
dos por un motor-reductor eléctrico controlado por un
sistema electrénico de control. Un potenciémetro ana-
16gico de dos ejes, por ejemplo de tipo “joystick”, esta
convenientemente conectado para permitir un gobier-
no manual combinado de la intensidad luminica de la
fuente de luz y del funcionamiento del motor-reductor
eléctrico que acciona los desplazamientos de la fuente
de luz.

Obviamente, los movimientos de balanceo del so-
porte y los movimientos de giro del elemento lami-
nar respecto al soporte también pueden ser facilmente
motorizados y gobernados de manera similar median-
te un joystick u otro érgano de gobierno.

Breve descripcion de los dibujos

Las anteriores y otras ventajas y caracteristicas
de la presente invencién se comprenderdn mds ple-
namente a partir de la siguiente descripcion detallada
de unos ejemplos de realizacidn con referencia a los
dibujos adjuntos, en los que:

la Fig. 1 es una vista lateral del dispositivo pro-
yector ambiental portétil de acuerdo con un ejemplo
de realizacién de la presente invencion;
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la Fig. 2 es una vista frontal del dispositivo de la
Fig. 1;

la Fig. 3 es una vista lateral parcial ampliada del
dispositivo con algunas partes en seccidn transversal
tomada a lo largo del eje central;

la Fig. 4 es una vista frontal parcial ampliada del
dispositivo en seccion transversal tomada a lo largo
del eje central; y

la Fig. 5 es una vista superior del dispositivo sin el
elemento laminar.

Descripcion detallada de unos ejemplos de realiza-
cion

Haciendo en primer lugar referencia a las Figs. 1
y 2, en ellas se muestra un dispositivo proyector am-
biental portatil de acuerdo con un ejemplo de realiza-
cion de la presente invencidén que comprende un so-
porte 3 provisto de unos medios de sujecion 4 para
sujetar un elemento laminar 1, el cual define un cerra-
miento alrededor de un eje central E. El mencionado
elemento laminar 1 tiene unas regiones opacas y unas
regiones transparentes y/o translicidas 2 representati-
vas de unas imagenes a proyectar, las cuales pueden
corresponder, por ejemplo, a cuerpos celestes en un
planetario portatil o a imdgenes de cualquier otro tipo
en espectaculos que requieran una imagen ambiental
proyectada versatil. Los mencionados medios de suje-
cion 4 (descritos con mayor detalle mas abajo) estin
adaptado para sujetar el elemento laminar 1 de ma-
nera que puede girar en dicho soporte 3 respecto a
dicho eje central E en ambos sentidos, segin estd in-
dicado por las flechas G en la Fig. 2. En el soporte 3
estd dispuesta una fuente de luz puntual 5 para emitir
luz desde un punto alineado con dicho eje central E
con el fin de proyectar luz a través de dichas regiones
transparentes y/o translicidas 2 del elemento laminar
1. Unos medios de posicionamiento 8 (descritos con
mayor detalle mas abajo) permiten variar la posicién
de dicha fuente de luz puntual 5 en relacién con el ele-
mento laminar 1 a lo largo de dicho eje central E en
ambos sentidos, segin estd indicado por las flechas P
en la Fig. 1. Unos medios de sustentacién 7 permiten
sustentar el soporte 3 en un pie 18 fijado a una base 6.
Estos medios de sustentacion 7 incluyen un mecanis-
mo (descrito con mayor detalle mds abajo) que permi-
te, ademds, que el soporte 3 pueda bascular respecto
a dicha base 6 en ambos sentidos, segtin estd indica-
do por las flechas B en la Fig. 2. Preferiblemente, el
mencionado mecanismo permite bascular el soporte 3
al menos +90° respecto a una posicién en la que el eje
central E estd vertical para proporcionar dos posicio-
nes opuestas en las que el eje central E estd horizontal
y una infinidad de posiciones intermedias. Es decir,
el angulo de giro disponible en total es de al menos
180°.

Con esta construccién, el dispositivo es capaz de
realizar una proyeccion de luz emitida por dicha fuen-
te de luz puntual 5 a través de las regiones transparen-
tes y/o translicidas 2 del elemento laminar 1 sobre
una pantalla circundante (no mostrada) y animar las
imdgenes proyectadas con varios movimientos com-
binados producidos por un giro del elemento laminar
1 alrededor de su eje central E, una variacién de la po-
sicién desde la que la luz es emitida por dicha fuente
de luz puntual 5 en relacion con el elemento laminar
1, y una basculacién conjunta del elemento laminar
1 y la fuente de luz 5 respecto a la base 6. Preferi-
blemente, el dispositivo comprende ademds unos me-
dios de control para variar la intensidad luminica de la
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fuente de luz puntual 5, lo que proporciona una ani-
macién, versatilidad y riqueza todavia mayores a la
proyeccion.

En el ejemplo de realizacién mostrado, los medios
de posicionamiento 8 estdn accionados por un motor-
reductor eléctrico 14. Un potencidémetro analdgico de
dos ejes 25, de tipo “joystick”, en conexién con un
sistema electrénico de control, permite gobernar ma-
nualmente de manera simultdnea y combinada la in-
tensidad luminica de la fuente de luz puntual 5 y el
funcionamiento de dicho motor-reductor eléctrico 14
para variar la posicién de la fuente de luz puntual 5.
Estableciendo, por ejemplo, el control de la posicién
de la fuente de luz 5 en el eje X y el control de la in-
tensidad luminica en el eje Y, mediante el joystick 25
se pueden controlar los dos ejes simultdneamente y de
manera progresiva para desplazar la fuente de luz 5 en
uno u otro sentido en relacién con el elemento laminar
1 y al mismo tiempo ir disminuyendo o aumentando
la intensidad luminica de la misma.

Aungque en el ejemplo de realizacién mostrado, los
medios de sustentacién 7 comprenden una manivela
21 de accionamiento manual, los mismos podrian es-
tar igualmente motorizados y gobernados por un érga-
no de gobierno en conexién con el sistema electrénico
de control. También aqui los medios de sujecion 4 es-
tan previstos para ser accionados manualmente. Sin
embargo, en otro ejemplo de realizacién no mostrado
estan motorizados y gobernados por un érgano de go-
bierno en conexién con el sistema electronico de con-
trol. Ambos 6rganos de control se pueden reunir, si se
desea, en un segundo joystick adaptado para controlar
manualmente de manera simultdnea y combinada la
basculacion del soporte 3 y el giro del elemento lami-
nar 1. Obviamente, son posibles otras combinaciones
de gobierno simultdneo con estos u otros dispositivos
de gobierno.

En relacién con las Figs. 3 y 4 se describen a con-
tinuacién con mayor detalle los medios de sujecién
4, los medios de sustentacién 7 y los medios de posi-
cionamiento 8 de acuerdo con el presente ejemplo de
realizacién. Los medios de posicionamiento 8 com-
prenden preferiblemente unos medios para desplazar
un soporte madvil sobre el que estd montada la fuente
de luz puntual 5. Este soporte mévil comprende una
espiga 9 insertada de manera desplazable en un pasa-
je 10 definido en el soporte 3. El ajuste entre la espi-
ga 9y el pasaje 10 es tal que el pasaje 10 constituye
una guia para el desplazamiento de dicha espiga 9 en
una direccién paralela o alineada con el eje central
E. Obviamente, podrian incorporarse otros dispositi-
vos de guia con idéntico resultado. En un extremo de
una porcién de la espiga 9 que sobresale del soporte
3 hacia el interior del mencionado cerramiento defini-
do por el elemento laminar 1 estd montada la fuente
de luz puntual 5. De un lado del soporte 3 opuesto al
elemento laminar 1 sobresale otra porcién de la espi-
ga 9, la cual queda protegida por un tubo protector 11
fijado al soporte 3 alrededor de dicho pasaje 10, por
ejemplo, mediante un acoplamiento a rosca 26.

A lo largo de una cara de dicha espiga 9 esta for-
mada o unida una cremallera 13, la cual est4 engrana-
da con una rueda dentada 12 montada en el soporte 3.
Un motor-reductor eléctrico 14 esta fijado al soporte
3 mediante unos tornillos 47 y conectado para hacer
girar dicha rueda dentada 12 en ambos sentidos, de
manera que un giro de la rueda dentada 12 ocasio-
na un desplazamiento guiado de la espiga 9 en dicho

3
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pasaje 10, y con ello un desplazamiento de la fuente
de luz puntual 5 a lo largo del eje central E. La cre-
mallera 13, la rueda dentada 12 y el motor-reductor
eléctrico 14 constituyen los mencionados medios de
posicionamiento 8. En el ejemplo de realizacién mos-
trado, la rueda dentada 12 esta conectada directamen-
te a un eje de salida del motor-reductor eléctrico 14.
Sin embargo, entre el eje de salida del motor- reductor
eléctrico 14 y la rueda dentada 12 podria estar insta-
lada cualquier transmisién mecdnica con un resultado
equivalente.

El dispositivo comprende al menos dos dispositi-
vos detectores de final de carrera 27, 28 para detectar
cuando la espiga 9 se encuentra en su posicion mas
extendida y en su posicién mds retraida, respectiva-
mente. Asi, por ejemplo, los mencionados dispositi-
vos detectores de final de carrera 27, 28 comprenden
unos respectivos micro-ruptores dispuestos en el so-
porte 3, junto al pasaje 10, y adaptados para colaborar
con dos correspondientes configuraciones 31, 32 de-
finidas en una cara de la espiga 9 opuesta a la crema-
llera 13 y respectivamente cerca de los extremos su-
perior e inferior de la misma para efectuar dichas de-
tecciones de final de carrera. Los micro-ruptores 27,
28 estan conectados a través de unos hilos conducto-
res (no ilustrados) a un sistema electrénico de control
alojado en la base 6 para detener el funcionamiento
del motor-reductor eléctrico 14 cuando se efectiia una
deteccion.

En otras dos caras de la espiga 9, adyacentes a las
que comprenden la cremallera 13 y las configuracio-
nes 31, 32, estdn dispuestas dos pistas electroconduc-
toras 15, 16 (Fig. 4) que se extienden a lo largo de la
misma en una direccién paralela al eje central E, y a
las cuales estd conectado un portaldmparas 50 por me-
dio de unos contactos 29, 30. La fuente de luz puntual
5 estd instalada y conectada al mencionado portaldm-
paras 50. En el soporte 3 estan dispuestos, junto al pa-
saje 10, dos terminales 48, 49 provistos de respectivas
lengtiietas para establecer dindimicamente un contacto
eléctrico con cada una de las correspondientes pistas
electroconductoras 15, 16 en cualquier posicién de la
espiga 9 respecto al soporte 3. Los mencionados ter-
minales 48, 49 estdn conectados a través de unos hilos
conductores (no ilustrados) a dicho sistema electréni-
co de control para alimentar la fuente de luz 5 con una
tensién continua.

Obviamente, el dispositivo admite otras disposi-
ciones de la cremallera 13, las configuraciones 31, 32,
y las pistas electroconductoras 15, 16 sobre las caras
de la espiga 9, distinta de la mostrada, con un resulta-
do equivalente.

Los mencionados medios de sustentacion 7 del so-
porte 3 comprenden un eje de acoplamiento 17, el
cual tiene un extremo fijado al soporte 3, por ejem-
plo, por medio de un tornillo prisionero (no mostra-
do), y otro extremo montado de manera giratoria en
una pieza 33 fijada al pie 18 por medio de unas abra-
zaderas 34. La altura a la que la citada pieza 33 estd
fijada al pie 18 es suficiente para asegurar que el so-
porte 3 pueda bascular respecto al eje 17 sin que se
produzca una interferencia entre dicho tubo protector
11 y la base 6. En la pieza 33 estd instalada una mani-
vela 21 conectada por medio de una transmisién me-
cénica para hacer girar dicho eje de acoplamiento 17
en ambos sentidos. La mencionada transmisién me-
cénica comprende preferiblemente un engranaje 35,
36 de transmision irreversible para evitar que cual-
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quier fuerza aplicada involuntariamente sobre el so-
porte pueda resultar en una variaciéon de la inclina-
cién del mismo respecto a la base 6. En el ejemplo
de realizacion ilustrado, esta transmisidn irreversible
comprende un tornillo sinfin 35 acoplado a una rueda
dentada 36 fijada al citado eje 17. Un engranaje c6-
nico 37, 38 transmite el movimiento desde un eje en
el que estd montada la manivela 21 hasta un eje en el
que estd montado el tornillo sinfin 35.

Aunque en el ejemplo de realizacion ilustrado el
accionamiento de la transmisién mecédnica de los me-
dios de sustentacién 7 se efectia manualmente por
medio de la manivela 21, alternativamente tal accio-
namiento se podria efectuar mediante un motor eléc-
trico (no mostrado) alimentado y controlado por el
sistema electrénico de control sin que esto alterara el
alcance de la presente invencion.

Los mencionados medios de sujecién 4 para suje-
tar el elemento laminar 1 al soporte 3 comprenden un
elemento anular 22 montado en la periferia del sopor-
te 3 de manera que puede girar concéntricamente res-
pecto al eje central E. Este elemento anular 22 com-
prende una pieza anular exterior 39 fijada por medio
de unos tornillos 40 a una pieza anular interior 41, la
cual puede girar atrapada en un alojamiento formado
entre una pieza superior 42 y una pieza inferior 43 que
juntas forma el soporte 3. Las mencionadas piezas su-
perior e inferior 42, 43 del soporte 3 estdn firmemen-
te unidas por unos tornillos 44. La pieza inferior 43
del soporte 3 incluye una escotadura 46 para facilitar
el montaje del motor-reductor eléctrico 14. La pieza
anular interior 42 del elemento anular 22 actda co-
mo cojinete de baja friccién gracias a una adecuada
eleccion de los materiales. Por ejemplo, acero para la
pieza anular interior 42 y un pléstico para las piezas
superior e inferior 42, 43.

Entre las piezas anulares exterior e interior 39, 41
del elemento anular 22 estd definida una ranura peri-
métrica 23 adaptada para recibir una porcion extrema
del elemento laminar 1. En la pieza anular exterior
39 estdn instalados unos tornillos de fijacién 24 que
al ser apretados presionan dicha porcién extrema del
elemento laminar 1 alojada en la ranura perimétrica
23. contra la pieza anular interior 41, fijando el ele-
mento laminar 1 al soporte 3. Los mencionados tor-
nillos de fijacién 24 tienen unas cabezas adaptadas
para ser accionadas facilmente con los dedos y que
actdan como unos 6rganos de asido asociados al ele-
mento anular 22 mediante los cuales se puede efectuar
un accionamiento manual del giro del elemento anu-
lar 22 respecto al soporte 3. Opcionalmente, en una
parte inferior del soporte 3 estd incorporado un dispo-
sitivo de freno (no mostrado) para frenar la posicion
del elemento anular 22 respecto al soporte 3. Alterna-
tivamente, el mencionado accionamiento del giro del
elemento anular 22 respecto al soporte 3 se puede lle-
var a cabo mediante un motor eléctrico (no mostrado)
alimentado y controlado por el sistema electrénico de
control sin que esto alterara el alcance de la presen-
te invencion, y una transmisién mecdnica irreversible
harfa innecesario el mencionado freno.

Es evidente que, aunque en el ejemplo de realiza-
cion mostrado la ranura perimétrica 23 del elemen-
to anular 22 tiene una forma circular concéntrica con
el eje central E y el elemento laminar 1 tiene, cuan-
do estd instalado en el soporte 3, una forma cilindri-
ca coaxial con el eje central E, la ranura perimétrica
podria tener formas diferentes. Por ejemplo, podria te-



7 ES 2277706 Al 8

ner una configuracién poligonal y el elemento laminar
una configuracién prismadtica.

Tal como se ha mencionado mds arriba, el disposi-
tivo comprende un sistema electrénico de control (no
mostrado) adaptado para controlar al menos el funcio-
namiento del motor-reductor eléctrico 14 de acciona-
miento de los medios de posicionamiento 8, el estado
de los mencionados dispositivos detectores de final de
carrera 27, 28 de la espiga 9 en la que estd instalada la
fuente de luz puntual 5, asi como la intensidad lumini-
ca de la fuente de luz puntual 5. El sistema electrénico
de control comprende al menos un circuito electréni-
co con al menos un microcontrolador, y el menciona-
do control de la intensidad luminica de la fuente de
luz puntual 5 se efectiia preferiblemente mediante la
variacién de una intensidad de corriente a hacer pasar
por la misma. El potenciémetro analégico de dos ejes
25, o joystick mencionado mads arriba, estd conectado
al sistema electrénico de control para permitir un go-
bierno manual combinado de la intensidad luminica
de la fuente de luz puntual 5 y del funcionamiento del
motor-reductor eléctrico 14. El potenciémetro anald-
gico de dos ejes 25 estd montado sobre la base 6 y
estd conectado mediante unos hilos conductores (no
mostrados) al sistema electrénico de control, el cual
se encuentra alojado en un interior hueco de la ba-
se 6. Las conexiones entre el sistema electrénico de
control y el motor-reductor eléctrico 14, los disposi-
tivos detectores de final de carrera 27, 28, y la fuente
de luz puntual 5, se lleva a cabo mediante unos hilos
conductores pasados por un interior hueco del pie 18
hacia el soporte 3. Desde un extremo superior abierto
del pie 18 los hilos conductores pasan a través de una
abertura pasa-cables 45 hasta una cara superior del
soporte 3, estando previsto un bucle en los hilos con-
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ductores de tamafio suficiente para acomodarse a los
cambios de posicion del soporte 3 debidos a la bas-
culacion. Alternativamente, segtin un ejemplo de rea-
lizacién mecdnicamente mds adecuado, aunque mds
complejo, los hilos conductores pasan desde el inte-
rior hueco del pie 18 hasta el soporte 3 a través de
un interior hueco (no mostrado) del eje 17. La base
6 incluye un conector exterior (no mostrado) para co-
nectar el sistema electrénico de control a una fuente
de alimentacién eléctrica externa.

Segin un ejemplo de realizacién alternativo, no
mostrado, el dispositivo comprende una pluralidad de
fuentes de luz puntual soportadas en el soporte 3 a di-
ferentes alturas a lo largo de dicho eje central E, y di-
chos medios de posicionamiento 8 estdn en conexion
con el sistema electrénico de control para variar la po-
sicién de dicha fuente de luz puntual 5 mediante la
activacion y desactivacién selectiva de dichas fuentes
de luz puntual de manera que en cada momento una y
solo una de ellas esté activada. Es decir que para di-
cho ejemplo de realizacién alternativo, a diferencia de
los ejemplos de realizacion explicados arriba e ilustra-
dos, varia la posicién de dicha fuente de luz puntual 5
entendiendo el término fuente de luz como el origen
de la luz y no como el dispositivo fisico (como por
ejemplo una bombilla) emisor de dicha luz, aunque el
efecto conseguido es el mismo, que la luz sea emitida
desde diferentes posiciones (una cada vez) a lo largo
del eje central E.

Un experto en la materia serd capaz de introducir
variaciones y modificaciones en los ejemplos de rea-
lizacién mostrados y descritos sin salirse del alcance
de la presente invencion segtin estd definido en las rei-
vindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo proyector ambiental portatil, del ti-
po que comprende:

un elemento laminar (1) que define un cerramien-
to alrededor de un eje central (E), con regiones opacas
y regiones transparentes y/o translicidas (2) represen-
tativas de unas imagenes a proyectar;

un soporte (3) provisto de unos medios de sujecién
(4) para sujetar dicho elemento laminar (1) de manera
que puede girar en dicho soporte (3) respecto a dicho
eje central (E);

una fuente de luz puntual (5) dispuesta en el so-
porte (3) para emitir luz desde un punto alineado con
dicho eje central (E) con el fin de proyectar luz a tra-
vés de dichas regiones transparentes y/o translicidas
(2) del elemento laminar (1); y

una base (6) provista de unos medios de susten-
tacion (7) adaptados para sustentar el soporte (3) de
manera que puede bascular respecto a dicha base (6),

caracterizado porque comprende unos medios de
posicionamiento (8) adaptados para variar la posicién
de dicha fuente de luz puntual (5) en relacién con el
elemento laminar (1) a lo largo de dicho eje central
(E).

2. Dispositivo segtin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque comprende unos medios de control
para variar al menos la intensidad luminica de dicha
fuente de luz puntual (5).

3. Dispositivo segtin la reivindicacién 1, caracte-
rizado porque dichos medios de posicionamiento (8)
comprenden unos medios para desplazar un soporte
mévil sobre el que estd montada la fuente de luz pun-
tual (5).

4. Dispositivo segtin la reivindicacién 3, carac-
terizado porque dicho soporte mévil comprende una
espiga (9) insertada de manera desplazable en un pa-
saje (10) definido en el soporte (3), donde dicho pasa-
je (10) constituye una guia para el desplazamiento de
dicha espiga (9) en una direccidn paralela o alineada
con el eje central (E), estando la fuente de luz puntual
(5) montada en un extremo de una porcion de la es-
piga (9) que sobresale del soporte (3) hacia el interior
del mencionado cerramiento definido por el elemento
laminar (1).

5. Dispositivo segtn la reivindicacién 4, caracte-
rizado porque comprende un tubo protector (11) fi-
jado en el soporte (3) alrededor de dicho pasaje (10)
para proporcionar una proteccién para una porcién de
espiga (9) que sobresale del soporte (3) en un lado
opuesto al elemento laminar (1).

6. Dispositivo segtin la reivindicacién 5, caracte-
rizado porque dichos medios de posicionamiento (8)
comprenden al menos una rueda dentada (12) monta-
da en el soporte (3) y engranada con una cremallera
(13) formada o unida a lo largo de dicha espiga (9),
de manera que un giro de dicha rueda dentada (12)
ocasiona un desplazamiento guiado de la espiga (9)
en dicho pasaje (10).

7. Dispositivo segln la reivindicacién 6, caracte-
rizado porque comprende un motor-reductor eléctri-
co (14) conectado para hacer girar dicha rueda denta-
da (12), que es al menos una, en ambos sentidos.

8. Dispositivo segtin la reivindicacién 4, caracte-
rizado porque la fuente de luz puntual (5) estd co-
nectada a al menos dos pistas electroconductoras (15,
16) que se extienden a lo largo de la espiga (9) en
una direccion paralela al eje central (E), y al menos
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dos terminales (48, 49) estan dispuestos en el soporte
(3) para establecer, cada uno, contacto dindmico con
una correspondiente de dichas dos pistas electrocon-
ductoras (15, 16) en cualquier posicion de la espiga
(9) respecto al soporte (3), estando dichos terminales
(48, 49) alimentados con una tensién continua.

9. Dispositivo segtin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dichos medios de sustentacion (7)
comprenden un eje de acoplamiento (17) fijado por
un extremo al soporte (3) y montado de manera gira-
toria por el otro extremo en un pie (18) unido a la base
(6), y una transmisién mecénica conectada y acciona-
da para hacer girar dicho eje de acoplamiento (17) en
ambos sentidos.

10. Dispositivo segtin la reivindicacién 9, caracte-
rizado porque dicha transmisién mecdnica compren-
de un engranaje (35, 36) de transmisioén irreversible.

11. Dispositivo segtn la reivindicacién 9 6 10, ca-
racterizado porque comprende una manivela (21) pa-
ra accionar manualmente dicha transmisién mecéni-
ca.

12. Dispositivo segtin la reivindicacién 9 6 10,
caracterizado porque comprende un motor-reductor
eléctrico para accionar dicha transmisién mecdnica.

13. Dispositivo segtn la reivindicaciéon 5, carac-
terizado porque la base (6) incluye un pie (18) en el
que estan dispuestos dichos medios de sustentacién
(7) para sustentar el soporte (3) a una altura suficiente
para evitar una interferencia entre dicho tubo protec-
tor (11) y la base (6).

14. Dispositivo segtn la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dichos medios de sujecion (4) com-
prenden un elemento anular (22) montado en el so-
porte (3) de manera que puede girar respecto al eje
central (E), una ranura perimétrica (23) definida en
dicho elemento anular (22) para recibir una porcién
extrema del elemento laminar (1), y al menos un tor-
nillo de fijacién (24) para fijar dicha porcién extrema
del elemento laminar (1) en dicha ranura perimétrica
(23).

15. Dispositivo segin la reivindicacién 14, carac-
terizado porque la ranura perimétrica (23) del ele-
mento anular (22) tiene una forma circular concén-
trica con el eje central (E) y el elemento laminar (1)
tiene una forma cilindrica coaxial con el eje central
(E) cuando estd instalado en el soporte (3).

16. Dispositivo segtin la reivindicacién 14 6 15,
caracterizado porque el elemento anular (22) com-
prende al menos un 6rgano de asido para un accio-
namiento manual del giro del elemento anular (22)
respecto al soporte (3).

17. Dispositivo segtn la reivindicacién 14, carac-
terizado porque comprende un dispositivo de freno
para inmovilizar el elemento anular (22) respecto al
soporte (3) en una posicién seleccionada.

18. Dispositivo segtn la reivindicacién 7, caracte-
rizado porque comprende al menos dos dispositivos
detectores de final de carrera (27, 28) para detectar
cuando la espiga (9) se encuentra en su posiciéon mas
extendida y en su posicién mds retraida, respectiva-
mente.

19. Dispositivo segtn la reivindicacién 18, carac-
terizado porque dichos dispositivos detectores de fi-
nal de carrera (27, 28) se hallan dispuestos en el so-
porte (3) y estdn adaptados para colaborar con dos
correspondientes configuraciones (31, 32) definidas
en la espiga (9) para efectuar dichas detecciones de
final de carrera.



11 ES 2277 706 Al 12

20. Dispositivo segin la reivindicacion 18, carac-
terizado porque comprende un sistema electrénico de
control adaptado para controlar al menos el funciona-
miento de dicho motor-reductor eléctrico (14), el esta-
do de dichos dispositivos detectores de final de carre-
ra (27, 28) y la intensidad luminica de dicha fuente de
luz puntual (5).

21. Dispositivo segun la reivindicacion 20, carac-
terizado porque dicho sistema electrénico de control
estd adaptado para controlar la intensidad luminica de
dicha fuente de luz puntual (5) mediante la variacién
de una intensidad de corriente a hacer pasar por la
misma.

22. Dispositivo segun la reivindicacién 21, carac-
terizado porque comprende un potenciémetro analé-
gico de dos ejes (25) conectado al sistema electréni-
co de control para permitir un gobierno manual com-
binado de la intensidad luminica de la fuente de luz
puntual (5) y del funcionamiento del motor-reductor
eléctrico (14).

23. Dispositivo segun la reivindicacion 22, carac-
terizado porque dicho potenciémetro analdgico de
dos ejes (25) estd montado sobre la base (6) y el siste-
ma electrénico de control se encuentra alojado en un
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interior hueco de la base (6) y conectado a al menos
el motor-reductor eléctrico (14), los dispositivos de-
tectores de final de carrera (27, 28), la fuente de luz
puntual (5), y el potenciémetro analégico de dos ejes
(25) mediante unos hilos conductores, al menos par-
te de los cuales estdn pasados por un interior hueco
del pie (18) hacia el soporte (3), comprendiendo la
base (6) un conector exterior para conectar el sistema
electrénico de control a una fuente de alimentacién
eléctrica externa.

24. Dispositivo segin la reivindicacién 20, carac-
terizado porque dicho sistema electrénico de control
comprende al menos un circuito electrénico con al
menos un microcontrolador.

25. Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque comprende varias fuentes de luz pun-
tual adicionales soportadas en el soporte (3) a diferen-
tes alturas a lo largo de dicho eje central (E), y dichos
medios de posicionamiento (8) estdn adaptados para
activar y desactivar selectivamente dichas fuentes de
luz puntual de manera que en cada momento una y
sélo una de ellas esté activada, variando de este modo
la posicién de dicha fuente de luz puntual (5).
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