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Urzadzenie robocze koparki uniwersalnej lub podobnej maszyny

1

Wynalazek dotyczy urzadzenia roboczego kopar-
ki uniwersalnej lub podobnej maszyny, majgcego
na celu umozliwienie wykonania zaloZzonych pro-
stoliniowych ruch6w narzedzia roboczego, umiesz-
czonego na urzadzeniu roboczym koparki w do-
wolnie nastawianych potozeniach i kierunkach.

Przy znanych koparkach tyzkowych ramie lyzki
koparki zakre§la luk kola wok6l swego przegubu
na wysiegniku.

Jezeli réwnocze$nie wysiegnik, do ktoérego jest
zamocowany przegub ramienia lyzki moze obra-
caé sie wok6l przegubu przy podwoziu, w plasz-
czyZnie pionowej, to narzedzie moze wykonywa¢é
ruchy odbywajace sie po jakichkolwiek innych
torach. .

Jezeli w zalezno$ci od drogi narzedzia reguluje
sie predko$é tych ruchéw wysiegnika i ramienia
tyzki w $§cifle okre§lony sposéb to uzyskuje sie
prostoliniowy ruch narzedzia roboczego, Ruch pro-
stoliniowy narzedzia roboczego mozna réwnieZ
uzyskaé, jezeli jeden z ruchéw odbywa sie ze
stalg predkoscig, a predko$é drugiego reguluje sig
Jezeli ponadto  kat ustawienia narzedzia roboczego
ma byé podczas prostoliniowego ruchu tego narze-
dzia staly, to nalezy dodatkowo wychyla¢ narze-
dzie z dokladnie uregulowang predkoscia katowa
na ramieniu lyzki koparki. Z rozwazan powyzszych
wynika, Ze przy znanych koparkach lyzkowych
nalezy w celu osiggniecia prostoliniowego ruchu
roboczego pod okreSlonym katem stosowaé skom-
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plikowane ruchy samej maszyny, a osoba obstugu-
jaca musi niezmiernie precyzyjnie sterowaé tymi
ruchami. Nalezy przy tym zaznaczyé¢, ze przy zmia-
nie kata ruchu prostoliniowego, nalezy zmienia¢
réwniez catkowicie zabieg regulacji.

Jest rzeczg oczywists, ze nawet przy ruchu ro-
boczym dajgcym sie regulowaé bardzo dokladnie
i przy bardzo malej bezwladnoSci urzgdzen, do-
ktadno$é pracy zalezy od zdolnosSci reakcji i wpra-
wy osoby obslugujgcej. Z tego wzgledu predkos$é
ruch6w roboczych musi by¢ szczegblnie mala, aby
umozliwi¢ osobie obslugujacej ich korygowanie,
tak by odbywaly sie one wzdiuz Zgdanego toru.

Znane s3 koparki, ktére lepiej nadajg sie do
wykonywania §cifle prostoliniowych ruchéw robo-
czych niz wyzej opisane koparki tyzkowe o znanej
konstrukcji. Przy tych koparkach narzedzie robo-
cze jest zamocowane do wysiegnika, ktéry za po-
moca krazkow jest prowadzony wsp6tosiowo w in-
nym wysiegniku. Przez zsuwanie lub wysuwanie
tego ukladu mozna spowodowaé prostoliniowe ru-
chy robocze narzedzia. Urzadzenie robocze skiada-
jace sie z tych dwoch wsp6losiowo usytuowanych
wysiegniké6w i zamocowanego do nich narzedzia
roboczego ma jednak te znaczng wade, ze nawet
w catkowicie zlozonej pozycji uklad ten jest jesz-
cze tak diugi, Ze ®przegub urzadzenia roboczego
przy nadwoziu musi by¢é umieszczony bardzo wy-
soko, aby urzgdzenie robocze moglo byé wychylane
ku gérze, w plaszczyZnie pionowej, o szczegdblnie
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duiy k§t w gtosunku do poziomu bez potrgcania
o nadwozie koparki przez wystajgcg ponad prze-
gub, ku tylowi, czeéé wysiegnika. Wydawaé by sie
moglo, ie przez umieszczenie przegubu na koficu
urzgdzenia roboczego. moznaby skréci¢é dowolnie
koniec wysiegnika wystajgcy ku tytowi.

Nalezy jednak uwzglednié¢ fakt, Ze przegub musi
byé¢ tak usytuowany wzgledem nadwozia i podwo-
zia, by :przy pracy koparki ponizej plaszczyzny
jej postoju, a wiec na przyklad przy urzadzeniu
roboczym wychylonym w plaszczyZnie pionowej ku
dolowi mniej wiecej o kat 45°, nadwozie moglo
by¢ obracane woko6l pionowej osi bez kolizji urza-
dzenia roboczego z podwoziem. Ponadto przegub
musi byé umieszezony tak wysoko, by w tej pozy-
cji narzedzie, przy zsunietym urzgdzeniu roboczym,
osiggnelo plaszczyzne postoju koparki.

Przez przesunigcie przegubu roboczego ku tylowi,
zwiekszylby si¢ wysieg koparki i trzeba by prze-
sungé przegub ku gérze, przy czym réwnoczenie

" nie zwiekszono by drogi roboczej (skoku) narzedzia

roboczego.
Przy zachowaniu wymaganej stateczno$ci kopar-
ki zwiekszalby sie stosunek ciezaru wilasnego ko-

~ - “parki do skoku jej narzedzia roboczego tak bardzo,

ze ze wzgledébw ekonomicznych rozwigzanie takie
nie jest w praktyce stosowane. ;

Za pomocy tego rodzaju koparki z wysiegnikami
prowadzonymi wspélosiowo jeden.w drugim, nie
moina w prosty sposéb wykona¢ na przykiad po-

‘'ziomej plaszczyzny w plaszczyZnie postoju przez

wysuniecie do przodwu lub' cofniécie. do tylu czesci
wysiegnika z zamocowanym do niej narzedziem
roboczym. Nalezy przy tym natomiast stosowaé
réwnoczeénie wychylanie urzgdzenia roboczego ku
dolowi lub ku gérze z predkoSciag katows, ktéra
musi by¢ regulowana w $ciS§le okre§lony sposéb
w zaleznofci od drogi narzedzia. Z tego wzgledu
dokladno$¢é pracy maszyny zalezy réwniez od umie-
jetnoéci osoby obstugujacej.

Przy koparkach o innej konstrukcji, narzedzie
robocze jest prowadzone prostoliniowo na wysieg-
niku za pomocyg kraikéw, podobnie jak wé6zek su-
whnicowy. Zesp6l roboczy skladajqcy sie z wysieg-
nika i narzedzia jest zamocowany do nadwozia
przegubowo, wychylnie w plaszczyZnie pionowej.
Nadwozie jest osadzone obrotowo na podwoziu.
Drzieki takiej konstrukeji, prostoliniowe ruchy ro-
bocze narzedzia mogg byé wykonane we wszyst-
kich kierunkach.

Wadg tego systemu jest jednak to, ze przy czes-
ciowo lub catkowicie cofnietym narzedziu roboczym,
wysiegnik wystajgcy do przodu uniemozliwia prze-
prowadzenie wielu prac. I tak na przyklad przy wy-
konywaniu plytkiego lecz stromego zaglebienia le-
Zgcego ponizej plaszezyzny postoju koparki, a wiec
przy wykonywaniu, na przyklad rowu, wystajacy
do przodu wysiegnik uderza w dno rowu lub prze-
ciwlegla jego &ciane, zanim narzedzie robocze
dotknie u. Z tego wzgledu ten typ koparki
moze byé stosowany tylko do celéw specjalnych,
jak na przyklad do wygladzania juz doké ‘doktadnie
wykonanych wglebiei o odpowiedniej 'glebokosci.

Przy zastosowaniu znanych koparek nie mozna
prowadzié¢ narzedzia roboczego po zalozonych to-
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rach prostych, biegngcych na dowolnych wysokoé-
ciach i pod dowolnym katem w stosunku do plasz-
czyzny postoju koparki. . .

Celem wynalazku jest skonstriowsnie koparki
za pomocy ktérej moina narzedzie robocze pro-
wadzié po zalozonych torach prostych biegngeych
na dowolnej wysokosci i pod dowolnym kgtem
w stosunku do plaszezyzny postoju koparki.

Cel ten wedlug wynalazku osiggnieto dzieki te-
mu, ze urzgdzenie robocze zamontowano do kopar-
ki w spos6b przestawny w pionie i wychylny
w plaszezyZnie pionowej.

Przyklad wykonania koparki wedlug wynalazku
uwidoczniono na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia koparke uniwersalng w pozycji roboczej
w widoku z boku, przy czym plaszczyzna pracy
lezy ponizej plaszczyzny postoju koparki. Pozycja
zaznaczona linia kreskowang pokazuje polozenie
urzgdzenia roboczego pod koniec ruchu roboczego.
Fig. 2 przedstawia te koparke w widoku z boku,
przy czym wysiegnik- jest odchylony do najnizszej
pozycji. Linig kreskowang oznaczono pozycje urzg-
dzefi roboczych odchylonych ku gérze. Na fig. 3
pokazano koparke wedlug fig. 1 w widoku z boku,
przy czym plaszczyzna robocza koparki lezy po-
wyzej plaszczyzny jej postoju.

W koparce pokazanej na rysunku, prostoliniowe
prowadzenie narzedzia roboczego uzyskuje sie bez
uzycia szyn i tym podobnych elementéw. Urzg-
dzenie robocze sklada sie z silownika 2, stuzgcego
do nastawiania narzedzia 1, przedniego ramienia 3,

“glementu frodkowego 4, tylnego ramienia 5, ele-

mentéw kierujacych 6 i silownika 7, ktéry stuzy
jedynie jako naped. Tylne ramie 5 tworzy wraz
z elementami kierujgcymi 6, odcinkiem CD i od-
cinkiem AB réwnoleglobok, na skutek czego w
kazdym polozeniu silownika 7 odcinek CD jest
réwnolegly do odcinka AB. Element jirodkowy 4
pozostaje wiec podczas prostoliniowych ruchéw ro-
boczych w pozyeji niezmiennej w stosunku do
poziomu. Ramiona 3 i 5 zamocowane przegubowo
do elementu frodkowego 4, sy sprzezone za pomo-
cq krzyZujgcych sie laficuchéw, zastepujgcych prze-
kladnie zebats. Sprzegniecie to powoduje, ze oby-
dwa ramiona 8 i 5 podczas prostoliniowego ruchiu
roboczego narzedzia roboczego 1 majg w stosunku

" do elementu srodkowego 4 réwne predkosci kato-

we, przy czym kierunek tych ruchéw jest prze-
ciwny. Przy ruchu silownika 7 osigga sie wiec
ruch przegubu E narzedzia roboczego wzdtuz linii
prostej AE.

Poniewaz punkty E F G i H tworzg przy pozy-
cji roboczej narzedzia 1 réwnoleglobok, wiec na-
rzedzie 1 podczas prostoliniowego ruchu roboczego
pozostaje zawsze w tej samej pozycji katowej,
a wiec kat ustawienia narzedzia jest staly. Odcinek
AB, a tym samym polgczone z nim przegubowo
urzgdzenie robocze moze byé wychylane za pomoca
silownika 8 w plaszczyZnie pionowej, aby prosto-
linjowy ruch mégl byé¢ prowadzony pod dowolnym
katem. Poniewaz wysiegnik pomocniczy 9 utrzymu-
jacy podstawe, moze byé za pomocy silownika 10
podnoszony ku gérze i opuszczany ku dolowi, wiec
mozna wykonaé za pomoca koparki wedlug wyna-
lazku prace nie tylko pod okreSlonym katem
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wzgledem poziomu na jednej wysokosci, lecz na jest prowadzone ukladem napedéw przegubo-
dowolnych poziomach. wych po linii prostej, snamienne tym, e uklad

Sitowniki 11 stuzg do wychylania narzedzia ro- (2—7) przeznaczony do prostoliniowego prowa-
boczego wokét osi K—K. Na skutek tego, Ze sito- dzenia medium roboczego jest osadzony na
wnik 7 jest zasilany niezmiennym co do wielkosci 5 koficu pomocniczego wysiegnika (9), przytwier-
strumieniem cieczy hydraulicznej, a silownik 8 dzonego za pomocy cylindré6w hydraulieznych (8)
jest napedzany dokladnie regulowanym, zmiennym wychylnie w plaszezyZnie pionowej w okolo osi
strumieniem cieczy hydraulicznej, moina wiec za (A), zas of (A) jest osadzona przestawialnie w
pomocy koparki wedlug wynalazku wykonywaé kierunku wysokosci wskutek osadzenia jej na
narzedziem 1 dowolne, réine od prostoliniowych, 10 pomocniczym wysiegniku (9), przestawianym za
ruchy robocze. pomocg cylindra hydraulicznego (10).

2. Urzqdzenie robocze wedlug zastrz. 1, snamienne
tym, Ze robocze narzedzie (1) jest osadzone wy-

1. Urzgdzenie robocze koparki uniwersalnej lub - chylnie wokét korzystnie réwnolegle do kierun-
podobnej maszyny, w ktérej narzedzie robocze ku ruchu roboczego leigcej osi (K—K).

Zastrzezenia patentowe



51529 MKP E 02 £

Kl. 84 d, 3/40

Fig.1

PZG w Pab. zam. 598-66, nak}l. 360 szt.



	PL51529B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


