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(57) Sammendrag

En maskin for & redusere rotenden p4 stokker,
omfattende et rammeverk (1), en bzreanordning (2)
anordnet pa rammeverket, idet stokker kan plasseres
pa baereanordningen i en posisjon med rotenden av
den aktuelle stokken (7) ragende fritt ut fra
bareanordningen, og et skjerehode (3) for 4 behandle
rotenden av stokken som stikker ut fra
bzreanordningen. Bareanordningen (2) omfatter
midler (4) for & bringe stokken i rotasjon mens
rotenden blir behandlet. Bareaordningen (2) og
rotasjonsmidlene (4) danner en enhet (5) som er
bevegelig forbundet med rammeverket, og denne
enheten kan flyttes ved hjelp av en kraftutevende
innretning (6) mellom forskjellige posisjoner, slik at

en stokk som ligger pd bazreanordningen (2) kan

plasseres p4 forskjellige nivaer i maskinen.
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Foreliggende oppfinnelse angér en maskin for 4 redusere rotenden pa stokker, omfattende et
rammeverk, en b&reanordning anordnet paA rammeverket, idet stokker kan plasseres pa bare-
anordningen i en stilling hvor rotenden av den aktuelle stokken rager fritt ut fra baere-
anordningen, samt et skjerehode for & behandle rotenden som stikker ut fra b@reanordningen,
idet bareanordningen omfatter midler for & forarsake at stokken bringes til 4 rotere mens

rotenden av stokken blir behandlet.

Rotreduserende maskiner av denne type er kjent fra NO C 149 340 og NO C 157 051.
Hovedformalet med maskiner av denne type er 4 skjere vekk utvekster, sikalte rotknoller
eller rotbein som matte finnes pa rotenden av stokken, for stokkene blir delt pa et sagbruk, for

4 hindre problemer under etterfalgende handtering pa sagbruket som foige av slike utvekster.

Bzreanordningen og midlene for & forarsake rotasjon av stokken er arrangert stasjonert i
begge de ovenfor nevnte svenske patentsgknader. Skjzrehodet er bevegelig anordnet i NO C
149 340, slik at det kan fares mot hhv. fra en stokk plassert i bereanordningen. Et antall
ejektorelementer er anordnet langs lengderetningen av bareanordningen for & fjerne stokken
fra bareanordningen etter gjennomfort rotreduksjon, hvilke ejektorelementer er bevegelig

mellom en hvilestilling under stokken og en posisjon hevet i forhold til hvilestillingen.

Maskinen ifelge NO C 157 051 er i tillegg til bareanordningen ogsa utstyrt med lafteorganer,
ved hjelp av hvilke en stokk som hviler pa disse kan heves eller senkes. Skj@rehodet er
beregnet til 4 vare stasjonzrt montert med unntak av at det kan roteres, idet senking av
lafteorganene med en stokk hvilende pé disse er beregnet pa bringe rotenden av stokken i en
stilling hvor den blir behandlet av skjzrehodet. Bareanordningen har midler for 4 bringe
stokken til 4 rotere. Stokken overfores til bareanordningen ved enden av den nedadgéende
bevegelse av lafteorganene, hvorved nevnte bareanordning setter stokken i en roterende
bevegelse slik at en behandling av stokkens rotende kan finne sted. Lefteorganene omfatter -
ruller eller lignende som tillater langsgaende bevegelse av stokken langs lafteorganene i deres

gvre stilling.
De ovenfor beskrevne maskiner har vist seg & vare teknisk og kommersielt svert vellykkede.

En maskin for samme formél er likeledes kjent fra WO 95/11117, hvor bereanordningene og
rotasjonsmidiene danner en enhet. Bzreanordningene omfatter minst to bareelementer adskilt
langs lengderetningen av stokken, idet minst ett av disse er samordnet med rotasjonsmidlene.

EN motor for & drive rotasjonsmidlene finnes ogsd. Hvert bzreelement danner et
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hovedsakelig V-formet sete for stokken. Skjerehodet er hovedsakelig stasjonart anordnet til 4

behandle stokken slik at den naturlige formen p& denne bibeholdes.
Formaél for oppfinnelsen

Foreliggende oppfinnelse sikter mot en videre utvikling av maskiner av den type som er
beskrevet innledningsvis, slik at de kan forenkles med en bibeholdt god produksjonsevne og
saledes bli mindre kostbare eller alternativt kan bringes til 4 virke med en forbedret

produksjonshastighet.
Generelt om oppfinnelsen

Nevnte formal oppnas ifelge oppfinnelsen ved at bereanordningen og rotasjonsmidlene er
formet som en enhet, som er bevegelig forbundet med rammeverket, idet denne enheten ved
hjelp av en kraftutevende innretning kan flyttes mellom forskjellige posisjoner hvorved en
stokk som ligger pa bareanordningen forflyttes mellom forskjellige nivaer i maskinen. Mer

presist oppnés formalene ved en maskin som angitt i patentkrav 1.

Ved at enheten som omfatter bereanordningen og rotasjonsmidlene er anordnet bevegelig i
forhold til rammeverket, kan denne bevegelighet utnyttes til 4 overfare stokken mellom
forskjellige nivaer. Siledes er det ikke lenger pakrevet med spesielle komponenter for dette
formal. Spesifikke ejektorelementer er nedvendige for & lofte vekk stokken fra bare-
anordningen ifelge NO C 149 340. Disse ejektorelementene kan ifelge foreliggende
oppfinnelse utelates og bevegeligheten til selve bareanordningen kan i stedet benyttes for 4

fierne stokken, som beskrevet mer i detalj nedenfor.

Spesifikke lgfteorganer som er bevegelige i heyderetning, er ifalge NO C 157 051 anordnet
for & plassere en stokk i den stasjonzre bareanordningen og igjen for & lefte stokken fra

denne. Slike separate lofteorganer er i henhold til foreliggende oppfinnelse erstattet av det =

bevegelige arrangement av bareanordningen, slik at man derved far en apenbar forenkling.
Foretrukne utforelsesformer av maskinen ifelge oppfinnelsen fremgar av patentkravene 2-8.

Det er som angitt i krav 2 foretrukket at bevegelsen av enheten omfattende bareanordningen
og rotasjonsmidlene i forhold til rammeverket, inkluderer en roterende bevegelse rundt en
akse som strekker seg hovedsakelig parallelt med lengderetningen av en stokk plassert pa

bazreanordningen.
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Evnen hos bareanordningen til & benyttes for & fjerne stokker ved hjelp av dens mobilitet, er
allerede blitt nevnt. Enheten er ifelge krav 3 videre hensiktsmessig flyttbar til en posisjon
egnet for & motta stokker ved hjelp av den kraftutgvende innretning, samt at enheten kan
beveges nedad fra nevnte posisjon til en posisjon for behandling av stokkene. Det er derved
som angitt i krav 5 foretrukket at enheten som omfatter b&reanordningen og rotasjonsmidlene,
er anordnet til & bevege stokken til kontakt med det roterende skjerehode under bevegelse
nedad.

Utfarelsen av bzreanordningen ifelge oppfinnelsen gir muligheter for & anordne skjerehodet
hovedsakelig stasjonzrt, med unntak av dets roterbarhet. Dette medfarer en enkel og
kostnadseffektiv utferelse. Det skal imidlertid papekes at skjerehodet om onskelig kan lages
bevegelig slik at det kan beveges til kontakt med stokken samtidig med eller etter stokkens
plassering til den posisjon hvor den skal behandles. Det skal ogsi bemerkes at det vil vare
mulig 4 anordne skjzrehodet justerbart slik at det kan justeres til en posisjon i hvilken den
naturlige koniske form av stokken 1 hovedsak bibeholdes, men ogsé til en posisjon som mer

eller mindre avviker fra denne ideelle betingelse hvis omstendighetene gjor det nedvendig.

Ytterligere kjennetegn ved maskinen ifelge oppfinnelsen vil fremga av de felgende patentkrav

og den falgende beskrivelse.
Kort beskrivelse av tegningene

Med henvisning til de ledsagende tegninger, er det i det felgende gitt et utforelseseksempel pa

oppfinnelsen.

Fig. 1 viser maskinen ifelge oppfinnelsen i et sideriss,

Fig. 2 viser et riss av maskinen sett ovenfra,

Fig. 3 viser et riss av maskinen sett fra venstre pa fig. 1, -
Fig. 4 viser et tverrsnitt gjennom maskinen langs linjen IV-IV i fig. 1.

Fig. 5 viser et tverrsnitt langs V-V i fig. 1.

Fig. 6 viser et skjematisk enderiss av maskinen i en stilling for mottak av en stokk,

Fig. 7 viser et riss tilsvarende fig. 6, men hvor maskinen er i nedre ende-stilling for
'behandling av en stokk,

Fig. 8 viéer et riss tilsvarende fig. 6 og 7 av maskinen i en stilling for fjerning av en stokk.

Detaljert beskrivelse av en foretrukket utforelsesform
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Maskinen ifelge oppfinnelsen for reduksjon av rotenden pa stokker omfatter et rammeverk 1,
en bareanordning 2 anordnet pd rammeverket, idet stokker kan plasseres pa bareanordningen
i en stilling hvor rotenden av den aktuelle stokken stikker fritt ut fra bareanordningen, og et
skjerehode 3 for & behandle rotenden av stokken som stikker ut fra bareanordningen, idet
bareanordningen 2 omfatter midler 4 for & bevirke at stokken settes i rotasjon mens rotenden
blir behandlet.

Bareanordningen 2 og rotasjonsmidlene 4 danner en enhet 5 som er bevegelig forbundet med
rammeverket 1 (se spesielt fig. 6-8), og enheten kan ved hjelp av en kraftutevende innretning
6 flyttes mellom forskjellige stillinger slik at en stokk 7 som hviler p4 bareanordningen, kan

plasseres pa forskjellige nivaer i maskinen.

Enheten S omfattende bareanordningen 2 og rotasjonsmidlene 4 er roterbart forbundet til
rammeverket 1 rundt en aksel 8 som strekker seg hovedsakelig parallelt med lengderetningen

av en stokk plassert i bareanordningen 2.

Enheten S kan ved hjelp av den kraftutgvende innretning 6 flyttes til en posisjon egnet for
mottak av stokker som vist pa fig. 6. Nevnte enhet 5 er bevegelig nedad fra nevnte posisjon
til en posisjon for behandling av stokken. Enheten 5 er anordnet til & bevege stokken 7
nedover til kontakt med det roterende skj@rehode 3, hvoretter stokken kan behandles.
Omkretsen pa skjerehodet 3 er illustrert med en stiplet linje pa fig. 7. Posisjonen for enheten
5 pé fig. 7 er ment & vere endestillingen hvor behandlingen finner sted, i hvilken enheten 5 er
plassert sa lavt at den lavere mantellinje av stokken 7 tangerer periferien av skjerehodet i
omradet for skjerehodet 3, slik at man derved beholder den naturlige koniske form pé stokken
over omrédet for utvekstene etter behandlingen. En stokk som hviler pa bareanordningen 2
blir behandlet med skj@rehodet 3 pd hovedsakelig samme side som stokken stottes av

bzreanordningen, det vil si i hovedsak nedenfra. Dette innebzrer at skjerehodet er slik

i

plassert at det pavirker stokken nedenfra. Dette innebarer med andre ord at skjzrehodet skal
vere anordnet slik at det skj&rer vekk slike rotknoller som befinner seg utenfor den naturlige

koniske form av stokken.

Til tross for at skjerehodet 3 kan vere bevegelig eller justerbart som angitt i beskrivelsen
ovenfor, er det foretrukket at det er anordnet hovedsakelig stasjon&rt som pa det illustrerte
utforelseseksempel, bortsett fra at skjerehodet mé kunne rotere. Skjerehodets 3 beskaffenhet
trenger bare oppfylle det kriterium at det skal vare i stand til 4 behandle stokken langs den

naturlige mantellinje av denne, slik denne opptrer i de omrader av stokken som ikke har
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rotknoller, hvilket innebarer at skjerehodet gjerne med fordel kan vare sylindrisk som vist pa
tegningen, men dette er ikke noe krav og det kan ogsa for eksempel ha konisk form. I stedet

for 4 ha ett skjzrehode er det ogsd mulig benytte et flertall av skjzrehoder som samvirker slik
at de til sammen er i stand til & skj@re vekk rotknollene som befinner seg utenfor den normale

koniske form av stokken, slik denne er hvor det ikke finnes rotknoller.

En motor 9 for a drive rotasjonsmidlene 4 er i henhold til en foretrukket utferelsesform

inkludert i enheten 5 som er bevegelig i forhold til rammeverket 1, jfr. krav 7.

Bazreanordningen 2 omfatter i det minste to og i det viste eksempel tre bereelementer 10, 11,
12 adskilt langs lengderetningen av stokken, hvorved minst ett og i eksempelet to av bare-
elementene, nemlig bereelement 10 og 11, er koordinert med rotasjonsmidler anordnet for &
bringe stokken i rotasjon. Et enkelt bazreelement danner et hovedsakelig V-formet sete 13 for

stokken, slik det mest tydelig fremgar av figurene 3-7.

En motor for 4 drive skjerehodet 3 er vist pa figurene 1 og 2 med henvisningstall 14. Skjzre-
hodet har egnede skj®reorganer langs sin periferi, hvilke er formet som skjer (bits).
Maskinen kan i omradet rundt skjerehodet ha rister betegnet 15 pé figur 1, for 4 hindre

spredning av materiale som skj&res lgs av skj@rehodet.

Maskinen har en trykkinnretning generelt betegnet 16 for & trykke stokken mot
bareelementene 10- 12 pad bzreanordningen. Denne trykkinnretning 16 omfatter i det viste
eksempel trykkorganer 17 beregnet til & trykkes mot stokken for igjen 4 trykke denne mot
bareanordningen. Nevnte trykkorganer 17 er i eksempelet formet som hjul eller ruller. Disse
trykkorganene kan vere drevne eller ikke-drevne og de kan ogsa ha en annen form enn hjul
og ruller. Hjulorganene 17 kan for eksempel vere formet som et trykkak tilveiebrakt med

kjede og kjedehjul, som beskrevet i NO 149 340,

Trykkorganene 17 bares av en arm 18, som er bevegelig forbundet med rammeverket 1 av
maskinen. Denne bevegelige forbindelse er i eksempelet realisert dreibart rundt en aksel 19,
som strekker seg hovedsakelig horisontalt og pa tvers i forhold til lengderetningen av stokken i
maskinen. Ved 4 anordne armen 18 slik at den strekker seg hovedsakelig parallelt med
lengderetningen av stokken, det vil si i hovedsak parallelt med lengderetningen av maskinen,
vil armen 18 siledes beveges i et vertikalplan rettet parailelt med lengderetningen av maskinen
og stokken. En kraftutgvende innretning 20, for eksempel realisert som en stempel-sylinder

mekanisme, som drives mellom rammeverket og armen 18, tjener til 4 dreie armen 18.
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Trykkinnretningen 16 er anordnet pa en mate slik at dens trykkorganer 17 vil pavirke stokken
i omradet mellom de ytre bareelementer 10, 12 av bareanordningen 2. Det er foretrukket at
rykkorganene 17 vil pavirke stokken i omradet mellom de to bzreelementer 10, 11 av bere-

anordningen 2 som befinner seg ne&rmest skjzrehodet 3.

Det er pa figur 3 vist hvordan bareelementet 12, som er plassert lengst unna skjerehodet 3, er
formet. Det omfatter mer presist et platelignende skrog 21, i hvilket roterbare hjul eller ruller
22 er anordnet slik at de danner det hovedsakelig V-formede sete 13. Skjent det ville bli
mulig & forme dette V-formede sete med bare to hjul eller ruller, omtrent som vist over ved
hjelp av trykkorganene 17, er det i eksempelet anordnet et flertall av hjul eller ruller, slik at
man derved oppnér en relativt “sann” V-form. Det er hensiktsmessig at hjulene eller rullene

er anordnet i holdere 23, som i sin tur er festet til skrogplaten 21.

Bzreelementet 11 er pa fig. 4 vist mer i detalj. Det omfatter ogsi en skrogplate som her er
betegnet 24. Det V-formede sete 13 er her dannet av V-formede anordnede deler 25, 26 av
kijeder 27, 28. Kjedet 27 laper ifelge eksempelet rundt tre hjul 29, 30 og 31 (se figurene 2 og
4). Delen av kjedet betegnet 25, som inngar i V-formen av setet 13, er derved dannet mellom
kjedehjul 29 og 30, mens kjedehjulet 31 er drivbart forbundet med motoren 9, som er festet i
forhold til skrogplaten 24. Den andre kjededelen 26 er dannet av kjedet 28 mellom kjedehjul
32 og 33. Kjedehjulene 30 og 33 er hovedsakelig konsentriske og forbundet med en felles
aksling, slik at rotasjonen som overfores til kjedehjul 30 av kjedet 27 og motoren 9, vil bii
overfort til kjedehjul 33 og hjulet 32 via kjedet 28. Det skal bemerkes at kjedets deler 25 og

26 er beregnet til 4 stottes av egnede stattebind eller lignende.

Bzreelementet 10 er vist pa fig. 5. Dette bereelementet omfatter ogsa en skrogplate 34. Det
V-formede sete er ogsé her formet av deler 35, 36 av kjeder 37, 38. Kjedet 37 lgper rundt to
kjedehjul 39, 40, mens kjedet 38 lgper rundt to kjedehjul 41, 42. Kjededelene 35, 26 som _ -
danner den V-formede konfigurasjon, er ogsa her beregnet til & stottes av stetteband eller

lignende.

Kjedehjulene 40, 42 er konsentriske og forbundet med hverandre slik at innbyrdes forskjellig
rotasjon er forhindret. Kjedehjulet 42 er dessuten ved hjelp av en mellomliggende drivaksling
43 forbundet med kjedehjulet 30 i bereelement 11, slik at det er forhindret fra en rotasjon

relativt til dette. Saledes vil motoren 9 drive kjedene til begge bereelementer 10 og 11.
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Den ovenfor benyttede, generelle betegnelse “rotasjonsmidler” med referanse til
henvisningstall 4, er ment 4 omfatte kjedene og kjedehjulene som er i stand til 4 gi stokken
rotasjon ved denne utforelsesform. Rotasjonsmidlene 4 kan i en alternativ utferelsesform
utgjeres av par drevne hjul plassert slik at de danner V-formede seter for stokken. Det skal
imidlertid papekes at rotasjonsmidiene ikke trenger omfatte en drivmotor 9 anordnet pa den
bevegelige enhet 5, selv om dette er foretrukket og vist i illustrasjonseksempelet. Siledes kan
drivmotoren innenfor oppfinnelsens ramme ogsa anordnes pA rammen 1, med en anordnet
overforing mellom drivmotoren og de drevne rotasjonsmidler pa enheten 5. Lesningen ifelge
oppfinnelsen er imidlertid basert pa at den bevegelige enheten 5 omfattende bareanordningen
2 og rotasjonsmidlene 4, er i stand til & dreie stokken rundt i det minste under noe bevegelse

av enheten 5.

Skrogplatene 21, 24 og 34 inkludert i de forskjellige bereelementer 10, 11, 12 former den
komplette enheten 5 ved at de er stivt festet til hverandre, for eksempel ved hjelp av bjelker
indikert som 44. Saledes vil alle bereelementene 10, 11, 12 beveges likt ved hjelp av den
kraftutovende innretning 6. Sistnevnte er i eksempelet utformet som en stempel-sylinder
mekanisme som virker mellom et punkt 45 pd rammeverket 1 og et punkt 46 pa enheten 5, pa

eksempelet et punkt pa skrogplaten 24 pa bereelement 11.

Den roterbare aksel 8 er i eksempelet formet av to separate svingbolter 47 avsluttet med

foringer, som vist pa figurene 1 og 2.

De folgende trinn finner sted under bruk av maskinen ifelge oppfinnelsen. Enheten 5 flyttes
til posisjonen ifelge fig. 6 nar en stokk skal innferes i maskinen, det vil si til en posisjon noe
dreiet oppover slik at rotknoller pa en stokk i det minste under vanlige forhold vil bli plassert
pa et niva over skjerehodet indikert med stiplet linje, nar en stokk rulles ned pa enheten 5.
Trykkorganene 17 er selvsagt laftet under innfering av stokken inn pa enheten 5. =
Trykkorganene 17 senkes deretter slik at stokken 7 presses mot bareelementene 10, 11, 12 og
enheten 5 senkes samtidig slik at stokken kommer i kontakt med skjerehodet 3. En
kontrollinnretning for maskinen kan vre anordnet til 4 iverksette at stokken settes i rotasjon
for eller i forbindelse med at enheten 5 begynner & senkes, men maskinen kan ogsa vare slik

at stokken settes i rotasjon ferst etter at enheten 5 er blitt senket til den laveste posisjon for
stokken som vist pa fig. 7. En mantellinje i lengderetningen av stokken tangerer her

periferien av skj®rehodet 3 slik at stokken siledes er forutsatt 4 bli behandlet langs en rett
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linje som hovedsakelig tangerer kontaktpunktene mellom stokken og de forskjellige

bazreelementene 10, 11, 12.

Enheten 5 heller pa fig. 6 noe til venstre og pa fig. 7 noe til hgyre, hvilket man kan se av &

sammentligne de to figurer.

Stokken 7 fjernes fra maskinen nér den er blitt behandlet (redusert). Innretningen 6 er for
dette formél anordnet til 4 dreie enheten 35 til en posisjon som vist pa fig. 8, som er posisjonen
for fierning av stokken. Stokken vil forlate enheten 5 ved & rulle ned til venstre pa fig. 8

under pavirkning av gravitasjonskraften.

Det er dpenbart at oppfinnelsen ikke er begrenset til ovenfor beskrevne, foretrukne utferelses-
form. Det er saledes et antall modifikasjoner innen rammen av oppfinnelsen og de
etterfolgende krav som vil veere apenbare for fagfolk p4 omradet som blir kjent med
oppfinnelsen, uten at man fraviker fra oppfinnelsens ide. Visse modifikasjonsmuligheter er
allerede beskrevet ovenfor. Andre kan ogsé bli realisert. Det ber for eksempel papekes at
bevegelsen av enheten 5 ikke nadvendigvis trenger 4 ha karakter av bare en roterende
bevegelse. Det vil siledes vere mulig 4 utfere bevegelsen av enheten S som en kombinasjon
av en roterende bevegelse og en translatorisk bevegelse, eller som en kombinasjon av
forskjellige overlagrede dreiebevegelser. Bevegelsen av enheten 5 kan ogsa anordnes slik at
den er hovedsakelig translatorisk i dens lavere bevegelsesomrade, mens en roterende
komponent blir tilfert i det evre bevegelsesomrade for 4 oppna den hellende stilling i nevnte
ovre bevegelsesomréade for enheten, som er onskelig i det minste nar stokkene (fig. 8) fjernes,

men muligens ogsa nar stokkene tilferes (fig. 6).
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Patentkrav

1. Maskin for reduksjon av rotenden pa stokker, omfattende et rammeverk (1), en til ramme-
verket (1) anordnet bareanordning (2) som omfatter minst to bareelementer (10, 11, 12)V
adskilt langs lengderetningen av stokken, hvert av hvilke bzreelementer (10, 11, 12) danner et
hovedsakelig V-formet sete for stokken, idet minst ett (10, 11) av disse er samordnet med
rotasjonsmidler (4) for & bevirke at stokken settes i rotasjon mens rotenden blir behandlet,
hvilke rotasjonsmidler (4) sammen med bzreanordningen (2) danner en enhet (5), idet stokker
kan plasseres pa bzreanordningen (2) i en posisjon hvor rotenden av den akwelle stokken (7)
rager fritt ut fra bareanordningen, samt et skjerehode (3) for & behandle rotenden som rager
ut fra bzreanordningen,

karakterisert ved at enheten (5) omfattende bzreanordningen (2) og rotasjonsmidlene (4), er
bevegelig forbundet med rammeverket (1) og at denne enheten (5) ved hjelp av en kraft-
utevende innretning (6) kan flyttes mellom forskjellige posisjoner slik at en stokk som bares

av bareanordningen (2) kan anbringes pa forskjellige nivéer i maskinen.

2. Maskin som angitt i krav 1,

karakterisert ved at bevegelsen av enheten (5) omfattende bareanordningen (2) og rotasjons-
midlene (4) inkluderer en dreiende bevegelse rundt en akse (8) i forhold til rammeverket (1),
idet nevnte akse (8) strekker seg hovedsakelig parallelt med lengderetningen av bare-

anordningen (2).

3. Maskin som angitt i et av de foregdende krav,
karakterisert ved at enheten (5) ved hjelp av en kraftutevende innretning (6) kan forflyttes til
en posisjon egnet for mottak av stokker, samt at nevnte enhet (5) kan beveges nedover fra

nevnte posisjon til-en posisjon for behandling av stokken. =

4. Maskin som angitt i et av kravene 1, 2 eller 3,
karakterisert ved at enheten (5) ved hjelp av den kraftutevende innretning kan forflyttes til en
gvre posisjon, i hvilken gvre posisjon en stokk mottatt av enheten (5) er beregnet pa & fjernes

fra enheten.
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5. Maskin som angitt i krav 3,
karakterisert ved at enheten (5) er anordnet til & bevege stokken til kontakt med det roterende

skjzrehode (3) under bevegelsen av stokken nedover til posisjonen for behandling av stokken.

6. Maskin som angitt i krav 5,
karakterisert ved at skjerehodet (3) er hovedsakelig stasjonzrt anordnet med unntak av at det

er roterbart.

7. Maskin som angitt i et hvilket som helst av de foregéende krav,
karakterisert ved at i det minste en motor (9) for & drive rotasjonsmidlene (4) er inkludert i

enheten (5) som er bevegelig i forhold til rammeverket (1).

8. Maskin som angitt i et hvilket som helst av de foregiende krav,
karakterisert ved at skjerehodet (3) har en slik utforming og plassering at dets periferi i
hovedsak tangerer en rett linje som ogsé tangerer kontaktpunktene stokken har med de

forskjellige bzreelementene (10, 11, 12).
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