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Vynalez sa tyka otoéného podavada technolo-
gickych paliet, najm4 pre pruzné vyrobné systé-
my, umoziujiceho vzidjomni vymenu technolo-
gickych paliet medzi §tyrmi uzlami technologic-
kého pracoviska, napriklad medzi obrabacim
strojom, presuvnym stolom, &istiacim zariadenim
a dalSim uzlom, napriklad meracim strojom.

V sicasnej dobe sa pouZivaji otoéné podavade .

a manipuldtory s nidhonom mechanickym i hy-
draulickym, ktoré viak pracuju tak, Ze sa otoind
¢ast pootdda o 180° tam a spit, &ize umoziujt
obsluhu dvoch uzlov technologického pracovis-
ka. Dal§ou nevyhodou je systém areticie v vivra-
tiach: je pouzité pevnych dorazov, pripevnenych
na otonej &asti, nardZajucich na narézku, pevne
spojend s pevnou &astou. .
Nevyhodou tohto riefenia st rézy a zvySené
naméhanie mechanizmov navy$e so zarukou zo-
trvania otofnej Casti v poZadovanej polohe je
nepretrZity privod sily, pritlaéajicej doraz ku
nardzke. Nevyhodné st aj dosial pouzivané sys-
témy uchopenia palety: naprosto nevyhodné sa
mechanizmy, uchopujiice paletu samodinne, pé-
sobenim jednej alebo sdstavy pruzin, nakolko
neposkytuji taky stuperi bezpednosti, ktory za-
ruéuje udrZanie palety na relativne rychlo sa
otdajlicom podéavadi (bezpeéné zachytenie od-
stredivej sily). Tie mechanizmy, ktoré vyuzivaji
u uchopeni palety uzamykacieho mechanizmu
s nitenym pohybom, maji nevyhodu v tom, ze
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nie st doplnené zariadenim, ktoré hlési polohu
mechanizmu — ,zamknuté — odomknutd®,
Uvedené nevyhody odstrafiuje zariadenie po-
dla vynalezu, ktoré pozostava z d&asti pevnej
a Casti otoénej. Podstatou vynalezu je, Ze v pev-

" nej Casti si okrem nahonu. otoénej dasti aj kon-

cové spinade, signalizujice polohu otodnej Casti
a elektricky spojené s hydraulickym rozvodom,
ktory je hydraulicky spojeny so silovymi ele-
mentami a index, ktory polohu otodnej Casti
zaistuje prifom podas funkcie indexu. je ndhon
otadania otofnej Casti prislusnym postavenim
rozvodu odpojeny od zdroja energie tak, Fe je
mozné otoénou &astou volne pootodif a dalej,
Ze otoéna &ast nesie na spodnej strane vo dvoch
koncentrickych stopach nardzky, pri€om nara%-
ka v jednej stope ovlada koncové spinade pre
hlisenie polohy pri otadani o 180° a naraska
v druhej stope ovlada koncovy spinaé pre hla-
senie polohy otodenia otonej &asti o 90°, kto-
rym spdsobom rameno obsluhuje svojimi konca-
mi az Styri uzly technologického pracoviska
a dalej, Zze na hornej strane otoénej dasti su
umiestnené vystvacie a uchopovacie mechaniz-
my, ktorych vyhodné umiestnenie vedla seba
Je umoZnené presadenim wloznych miest paliet
vzhladom k pozdlinej osi ramena otoénej Casti
a dalej, Ze uchopovaci mechanizmus je vybaveny
mechanickym zamykanim s elektrickym hlase-
nim polohy — ,zamknuté“ — ,odomknuté*



a dalej, Ze tloZné miesta paliet si vybavené
koncovymi spinadmi pre hldsenie pritomnosti
palety.

Priklad prevedenia zariadenia podla vynélezu
je znazorneny na prilozenych vykresoch, kde

znadi: obr. 1 — pohfad na -otoény podavaé,

obr. 2 — rez A—A z obr. 1 otoénym podava-
éom, obr. 3 — pddorys otoéného podavada,
obr. 4 — rez B—B z obr. 3 servomechanizmom
uzamkynania, obr.. 5 rez C—C z obr. 3 servo-
mechanizmom uzamkynania, obr, 6 — rez D—D
"z obr. 1 uzamkynacim mechanizmom, obr, 7 —
rez E—E z obr. 3 indexovacim zariadenim,
obr. 8 — rez F—F z obr. 2 nidhonom otaéania
otoénej d&asti, obr. 9 — rez G—G z obr. 2 pre-
sivacim mechanizmom,

Na vykresoch je zndzorneny stojan 1, ktory

tvori pevni &ast zariadenia, v ktorom je otoéne
uloZend otoénd dast 2, ktorej ndhon tvori ozu-
bend piestnica 3, ktord je sadasne piestnicou
piesta 42, lineArneho hydromotora 5. Plestnica 3
zaberd s pastorkom 6, na ktorého hriadeli 7 je
nasadené ozubené koleso 8, zaberajiice s ozube-
nym kolesom 9, pripevnenym k otoénej dasti 2,
ktora je v pevnej asti 1 ulozend na drétovom
loZisku 10, ktorého vola je vymedzena pomocou
dapu 11, matice 12 a axialneho loziska 13. -
Cap 11 je opatreny otvormi pre privody ener-
gii uchopovacim a presivacim mechanizmom,
ktoré si zhodné na obidvoch ramenach otoénej
gasti 2, pricom tloZné miesta pre palety st oso-
vo vzajomne posunuté vzhladom k pozdlinej osi
otoénej &asti. UloZné miesto pozostdva z kladiek

14 a z uchopovacieho a presuvného mechaniz--

mu. Uchopovaci mechanizmus je tvoreny éapom
a ,, T hlavou 15, ktora vchidza do odpoveda-
jiceho vybrania v technologickej palete. Otode-
nie ,,T“ hlavy, a tym spojenie palety s presuv-
nym mechanizmom éiZe ,,uzamknutie” je ovla-
dané silovym elementom 16, ktorého piest 17
s priebeZnou piestnicou 18, ktord po jednej stra-
ne prechddza v ozubeny hrebefi 19, zaberajici
s ozubenym kolesom 20, ktoré je prostrednic-
tvom teleskopického hriadefa 21 spojend s hria-
delom 22, na ktorom nasadeny ozubeny segment
. 23 zaber4 s ozubenym kolesom 24 na éape 15.

Na opadénom konci priebeznej piestnice 18 je
pripevnend nard?ka 4 ovladdajica nezakreslené
indikatory polohy, napriklad koncové spinade.

Presiivanie uchopovacieho mechanizmu je
ovladané linedrnym hydromotorom 52, ktorého
piestnica 25 vo svojom zdvese 26 ma na fape 27
otoéne uloZené ozubené koleso 28, zaberajiice
s ozubenym hrebetiom 29, pevne spojenym so
zikladiiou 30 otoénej Gasti 2 a s dal§im hrebe-
fiom 31 pevne spojenym s telesom presuvnej
dasti 32,

Otoéna &ast v polohach zastavovania zabudo-

vané vlozky 33, do ktorych vchadza index 34
ovladany hydro — alebo pneu-valcom 35, kto-
rého piest 36 je opatreny priebeznou piestnicou
37, na ktorej konci, protilahlom pripojeniu in-.
dexu 34, je pripevnena narazka 38, ktora ovlada
indikétory polohy indexu, napriklad kencové spi-
nade 39. Poloha otoénej &asti 2 vzhladom k pev-
nej dasti 1 je indikovand koncovymi vypinaémi
40 a nardzkami 41, prifom narazky st umiestnené
vo dvoch stopach.

Ozubena piestnica 3, ktord je sidasne piestni-
cou linedrneho hydromotora 5 spojuje dva rov-
naké piesty 42 a svojim vratnym pohybom otaéa
ozubenym pastorkom 6. Zatial&o na nezakresle-
nom koneci valca 43 je bezné dno, vybavené ob-
vyklym tlmiacim zariadenim, na jeho opaénom
konei je pripevneny pridavny valec 44, v kto-
rom sa posivajici piest 45 ma zdvih, ktorého
dlzka je ekvivalentnd uhlovému pootodeniu otoé-
nej dasti 2,

Na prikaz riadenia na tento piest 45 vysunie

" a skrati tak drdhu piesta 42, ktorého tlmiaci éap

46 vstupi do tlmiaceho zariadenia 47, vstava-
ného do piestnice 48. Poloha piestu 45 je indi-
kovana koncovymi spinaémi 49 a 50. Nastavenie
tlmiaceho zariadenia 47 v zmontovanom stave je
umoznené pomocou odpruzeného skrutkovaku 51.
Zariadenie pracuje taktor Otoény podéavaé. je
riadeny riadiacim systémom technologického
pracoviska a vykondva bez zésahu Tudského &-
nitela tieto funkcie.

Vystva stéasne alebo jednotlivo uchopovaci
mechanizmus, spoji ho uzamknutim s paletami, -
stiahne ho na otoéni &ast, odindexuje, otodi
otodni &ast o 180°, zaindexuje, vysunie napri-
klad jednu paletu na obrdbaci stroj, odomkne
uchopovaci mechanizmus, stiahne ho nazad, od-
indexuje, otodi sa o 90° spit, zaindexuje, vy-
sunie paletu s obrobenym obrobkom do é&istiace- .
ho zariadenia, odomkne a stiahne uchopovaci
mechanizmus, po prebehnuti &istiaceho cyklu
opit paletu z &istiaceho zariadenia vytiahne na
otoénu &ast; odindexuje, otodf otodni éast o 90°
naspit, zaindexuje, vysunie paletu na d'al§i uzol
technologického pracoviska, napriklad na pre-
suvny stdl, kde je paleta zachytend. Potom
odomkne uchopovaci mechanizmus a stiahne ho
nazad a otodi sa do pdvodnej polohy.

Zadiatok a koniec kazdého pohybu je do ria-
diaceho systému hlaseny zopnutim, alebo rozo-
pnutim koncového spinada.

Popis sa tyka pripadu, ked otoény podavad
obsluhuje tri uzly, zaradenim prislu§ného pro-
gramu viak modze obsluhovat 1 $tyri uzly, pri-
fom sa jednotlivé funkcie mdZu rbzne striedat,
alebo opakovat, podla technologickej potreby
a pokynov riadiaceho systému.

PREDMET VYNALEZU

1. Otoény podavad paliet, najmi pre pruZné vy-
robné systémy, umozZiiujici vzijomni vyme-

nu technologickych paliet medzi obrabacim
strojom, presuvnym stolom, Cistiacim zaria-



denim a dal$im uzlom, napriklad meracim
zariadenim, pozostidvajici z pevnej &asti
a oto¢nej dasti, na ktorej st umiestnené me-
chanizmy uchopenia a . presivania, vyznadu-
jici sa tym, Ze v pevnej &asti (1) st umiest-
nené koncové spinade (40), elektricky spojené
" s_hydraulickym rozvodom, ktory je hydra-
ulicky spojeny s najmenej jednym silovym

elementom (5), ktorého piest (42) je svojou -

spoloénou ozubenou piestnicou (3) spojeny
_ prostrednictvom ozubenych kolies (6) a -(8)
s ozubenym vencom (9) otoénej &asti (2), pri-
¢om otofna dast (2) je vo svojich urdenych
polohdch aretovand indexom (34), ktory je
ovladany pomocou piestnej tyée (37) a piestu
(36) silovym elementom (35), pri¢om privody
- silovych elementov (5) st prisluinym posta-
venim rozvodu spojené s odpadom tlakového
média.

. Otoény podavaé paliet podla bodu 1, vyzna-
Gujici sa tym, Ze narazky (41), umiestnené
v otoénej dasti (2) a k nim prislu$né koncové
spinade (40) umiestnené v pevnej &asti (1)
si vo dvoch koncentrickych stopach, pri¢om
nardzka v prvej stope signalizuje otodenie
otodnej Casti (2) 0° a 180°, a naraska v dru-
hej stope polohu otodnej &asti (2) otoenej

o 90°, pr.iéom'v silade s tymito polohami st
v otodnej Casti (2) pripevnené tri vlozky (33)
vzijomne pootodené o uhol 90°.

. Otoény podévaé paliet podla bodu 1 a 2, vy-

znadujici sa tym, Ze uhol pootodenia o 90°
je moiné Tubovolne menif v rozsahu 0° a3
180°, priéom je nutné zmenit polohy naraz-
ky (41) v druhej stope, prislusne;j vlozky (33),
a dalej zmenif dlzku pridavného valca (44).

. Otoény pod4avaé paliet podla bodu 1, 2 a 3,

vyznatujici sa tym, Fe namiesto hydraulic-
kého tlakového média je mozné pouzif tiez
média plynného, napriklad tlakového vzdu-
chu. :

. Otoény poddvaé paliet podfa bodu 1, 2, 3

a 4, vyznadujici sa tym, %e v otodnej Sasti 2)
je umiestneny uzamykaci dap (15), ktory je
prostrednictvom ozubeného kolesa (24), seg-
menta (23), hriadela (22) a flexibilného hria-
dela (21) spojeny s ozubenym kolesom (20),
ktorého otdéavy pohyb je vyvodzovany servo-
mechanizmom pomocou piestu (17) a prie-
beinou piestnicou (18), ktora na jednom kon-
ci prechddza v ozubeny hrebeii (19), zabera-
jici s kolesom (20), priéom na druhom konci
je umiestnena narazka (4) ktord ovlada indi-
katory polohy indexu (34).



op

op

oy

Obr.1




28 16\26‘ 3 3141 50

GLS__a\ T “'-7" . ;/__jG
29~ = ,
8— = |
i | ?i _1F
— 43
¥ |i. 3 42 ||=
| |
| 6 1
H 1|
‘ )
] i
Obr.2
B
- 46 14
.
* T .
45 . O //O o v 060
m_\ Jll ,———[l-—-: | o \\.' O
T e e
o O T T
%‘6 o';; o] l:?\g__\_ol';% @/ ‘ (o)
\L \

obr.3



e

N —

| R Jv\ ) .\M.;///J s\\.)//
| gz Y . ,f.ww\

w\_._r\ }/// , \//\ it g ,

A

(

8k 9 £




e o Sl

o]

/49

20

/

2

Pf‘
’

Z

SOUNONANNY

AN NN NN NN NNNNNNNN N NN N NN

23—

Y77 //W

O ©0

K

Obr.5




33

)

LA




/////

\
Uw__ L . IATM.U
4 I\ ! £
| \ N NN
| o X\
< ot < . 777 |
R
48 47 51 46




r.9.

Ob



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

